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La sigla del modello identifica le caratteristiche hardware dello strumento modificabili solo da personale qualificato.

Linea D 8]

Uscite DO1-D02 | B | Manuali istruzioni uso | F | Tipo di uscita
Relé - Rele 1 Italiano/Inglese (standard) 0 Nessuna uscita PWM 0
Relé - SSR drive 2 Francese/Inglese 1 Uscita PWM su D02 1] 1
SSR drive - SSR drive 3 Tedesco/Inglese 2 Uscita PWM su DO1 e D02 [2] 2
SSR - SSR 4 Spagnolo/Inglese 3
SSR - SSR drive 5
Funzioni speciali Tipo di ingresso n Note:
Nessuna 0 Nessun ingresso in frequenza 0 [1] SoloperB=2,3,4¢5;
2 Timer 2] Ingresso in frequenza sul DI1 1 [2] SoloperB=3,4 ¢ 5.

Ingresso in frequenza su DI1 e DI2 2
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| parametri di configurazione, riportati nella tabella di pagina 3 sono stati divisi in gruppi
con funzionalita omogenee. Saranno di seguito descritti nello stesso ordine di
elencazione della tabella.

Configurazione
[ PWM.f |Frequenza uscite PWM - Tabella 1
Parametro  Descrizione Valore Significato
PWM.f  |FrequenzaPWM | 0..10000 | 1= 0.1 Hz, 10000 = 1kHz

Le uscite SSR e SSR drive possono essere configurate come uscite PWM (Pulse
Width Modulation) con frequenza e Duty Cycle impostabili. La frequenza viene
applicata ad entrambe le uscite DO1 e DO2 (vedi anche parametro DC.0_)

[ tFL_]Tempo di filtro applicabile agli ingressi DI_- Tabella 2

Parametro  Descrizione Valore Significato
- Permette di impostare per ciascun ingresso
Tempo di filtro = e
tEIL di ingresso 0..955 (DI_= DI ... DI6) un tempo di filtro con

incrementi di 16 ms (0 = escluso,
1 =16ms, 255 = 4080ms)

Per eliminare eventuali disturbi puo essere definito, per ogni ingresso, un tempo
minimo di permanenza del segnale. Il tempo di filtro & costituito da unita (1...255)
di tempo da 16 ms. Il valore 0 disabilita il filtro di ingresso.

[ Nt.__|Funzione di inversione degli ingressi - Tabella 3

Parametro  Descrizione Valore Significato
" 0 Disabilita I'inversione ingressi (DI_ = DI1... DIB)
Nl Jinversione (NOT) DI 1 Abilita inversione ingressi (DI_ = DI1... DI)
Stato E possibile impostare separatamente per ogni
ingresso On ingresso la funzione di inversione (NOT) dello
Off stato dell'ingresso in modo da operare in
logica negata.
Abilitazione
funzione On Nota:La funzione di inversione influenza
NOT 0 anche gli ingressi delle funzioni Toggle
(TG.I) e Flip-Flop (FF_) (vedi “Schemi
Stato 0 logico-funzionali” a pagina 3)
logico 0 ][‘f
interno

[ Nt.O_ |Funzione di inversione delle uscite - Tabella 4

Parametro  Descrizione Valore Significato

) 0 Disabilita I'inversione uscite (DO_ = D01, D02)
NtO_ | Inversione (NOT) DO_|-—— Abilita inversione ingressi (DO_ = DO1, D02)
Stato E possibile impostare separatamente per ogni
logico On uscita la funzione di inversione (NOT) dello
interno Off stato logico interno.
Abilitazione
funzione  On
NOT
Stato on
uscita

Off

| parametri, riportati nella tabella di pagina 3 sono stati divisi in gruppi con funzionalita
omogenee. Saranno di seguito descritti nello stesso ordine di elencazione della tabella.

Parametri
[ DO.O_ |Stato delle uscite all’accensione - Tabella 5
Parametro  Descrizione Valore Significato
, ) 0 Uscita disabilitata all'accensione (DO_ = D01, D02)
D0.0_ ‘ DO_alfaccansione 1 Uscita abilitata all’accensione (DO_ = DO1, D02)

Permette di specificare il valore delle uscite all'accensione (riaccensione) dello stru-
mento, indipendentemente dall’ultimo valore scritto.

[ DT.O_ |Duty Cycle all’accensione - Tabella 6

Parametro  Descrizione Valore Significato
DT.O_ | DC_allaccensione  [0...100% | Valore del Duty Cycle utilizzato allaccensione

Permette di specificare, per ciascuna uscita, il valore di Duty Cycle (periodo di atti-
vazione dell’uscita espresso come percentuale del periodo PWM impostato) che
lo strumento deve utilizzare all’accensione (riaccensione), indipendentemente
dall’ultimo valore scritto nel parametro DC.0_.

[ DC.O_ |Duty Cycle del PWM dell’uscita DO_ - Tabella 7

Parametro  Descrizione Valore Significato
Permette I'impostazione della percentuale
DC.0_  |DutyCycleuscitaDO_ | 0...100% |di attivazione delle uscite (ON) del PWM
(DO_= D01 e D02)
Stato Quando le uscite statiche sono state configu-
logico On m rate come uscite PWM ed & stata impostata
: la frequenza di uscita, si puo configurare, per
interno Off ciascuna uscita, il Duty Cycle (periodo di attiva-
T1 zione dell’uscita espresso come percentuale
Uscita ‘<—>1 del periodo totale della frequenza PWM impo-
PWM On stata). La percentuale di uscita puo essere
Off { } { } impostata mediante il parametro DC.0_ che
ammette i valori:
T T 0...1000 (0 = 0% e 1000 = 100%).
Periodo PWM =T [s]
Frequenza PWM = % [Hz]
Duty Cycle =1 x 100 [%]
[ TG.L. |Toggle degli ingressi DI_ - Tabella 8
Parametro  Descrizione Valore Significato
Permette la gestione di uno stato logico interno
TG._ Toggle degli ingressi DI legato agli ingressi come un registro
bistabile di tipo T (DI_ = DI1...DI6)
Stato Bistabile con commutazione sul fronte di salita.
ingresso On A ciascun ingresso & associato uno stato logico
Off (T) il cui valore viene invertito ad ogni transizio-
ne da 0 a1 dell’ingresso.
Stato 0
logico 3 f'}
interno (T)

[ FFI__|Flip-Flop degli ingressi DI_ - Tabella 9

Parametro  Descrizione Valore Significato
Permette la gestione di uno stato logico interno
FFI_ Flip-Flop degli ingressi DI_ legato agli ingressi come un registro
bistabile di tipo SR
Bistabile con commutazione allo stato Q = 1
-] s Q sul fronte di salita dell’ingresso SET e com-
mutazione allo stato Q = 0 sul fronte di salita
[ dell'ingresso RESET (tipo SR).
1R Gli ingressi SET e RESET sono costituiti da
coppie di ingressi non modificabili (DI1-DI2,
DI3-DI4, DI5-DI6).
Ingresso §tato logico DI1, DI3 e DI5 sono associati al comando SET,
B R | interno (SR) DI2, D4 e DI6 al comando RESET.
0 0 Invariato
0 1 0
1 0 1
1 1 0

[ HL.O_ |Congelamento, dell’uscita DO_ - Tabella 10

Parametro  Descrizione Valore Significato
. 0 Shlocca le uscite (DO_ = D01, DO2)
HLO- ‘ HOLD dele uscite DO_| 4 giocca le uscite (DO_ = DO, D02)
Stato Il comando HOLD blocca lo stato di una usci-
logico On z ta fisica (D01 o D02) allo stato attuale. Fino
interno Off a che rimane attivo il comando HOLD, lo stato
dell’uscita non cambia in caso di variazione
Abilitazione dello stato logico interno dell’uscita.
funzione U0 I
HOLD
Stato on
uscita
Off

Indirizzo comunicazione seriale assegnato allo strumento
E impostabile tra 1...247, deve essere univoco tra strumenti connessi ad un unico

supervisore.
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Configurazione

Cd-Rom con tool
di configurazione

-©

Acquisizione e comando centralizzato

RS485

PC con
Autolink

D8 - 31 strumenti max.

Pannello
operatore
0P35

D8 - 31 strumenti max.

Ripristino dei parametri di comunicazione

| parametri della comunicazione seriale possono essere ripristinati

alle impostazioni di fabbrica (Protocollo ModBus, Baud Rate 9600,

indirizzo 247).

Per sfilare il modulo seguire le istruzioni inserite nel manuale di

installazione.

Dopo aver sfilato il modulo:

1) Cortocircuitare i terminali del jumper indicato nella figura che
segue;

2) Inserire il modulo nella custodia e alimentare lo strumento;

3) Estrarre il modulo dalla custodia e rimuovere il jumper di cor-
tocircuito;

4) Inserire nuovamente il modulo.

Dopo questa procedura, i parametri della comunicazione seriale

sono riportati alle condizioni iniziali.

Per ripristinare i parametri della
comunicazione seriale alle impostazioni
di fabbrica, cortocircuitare i terminali
del jumper indicato

Gli apparecchi sono garantiti esenti da difetti di fabbri-
cazione per 3 anni dalla consegna. Sono esclusi dalla
garanzia i difetti causati da uso diverso da quello
descritto nelle presenti istruzioni d’uso.

Codice

Configurazione

Campo

Unita

Impostazioni

mnemonico Descrizione parametro di impostazione di misura di fabbrica Note
PWM.f Frequenza PWM 0...10000 110 diHz 0 Vedi tabella 1 pag. 2
tEL_ Tempo di filtro di ingresso | 1...255 Unita da 16ms 0
baud | Velocita di comunicazione | 1200, 2400, gayq 9600
4800, 9600
Nt.I_ Inversione degli ingressi (NOT) | 0/1 0 Vedi tabella 3 pag. 2
Nt.0_ Inversione delle uscite (NOT) | 0/1 0 Vedi tabella 4 pag. 2
Prot Protocollo di comunicazione M.bus/Jbus M.bus
Parametri
Codnce' Descrizione parametro . Campo_ _Un_lta Im_postaz_lom Note
mnemonico di impostazione di misura di fabbrica
P0.0_ Stato delle uscite all'accensione | 0/1 0 Vedi tabella 5 pag. 2
DT.0_ Duty cycle DO_ all’accensione | 0...1000 Unita da 0.1% 0 Vedi tabella 6 pag. 2
DC.0_ Duty Cycle uscita DO_ 0...1000 Unita da 0.1% 0 Vedi tabella 7 pag. 2
TG.I_ Toggle Vedi tabella 8 pag. 2
FEI_ Flip-Flop Vedi tabella 9 pag. 2
HL.0_ Hold uscite DO_ Vedi tabella 10 pag. 2
Addr Indirizzo comunicazione seriale | 1...247 247
Caratteristiche Descrizione
(a25°C di temp. ambiente)
. R Attraverso il software di configurazione su PC & possibile scegliere:
Eonfiguraniitatotae - tipo d’ingresso- funzioni di elaborazione degli ingressi/uscite - tipo uscita
6 ingressi digitali in 2 gruppi (DI1, DI2 e DI3, DI4, DI5, DI6), optoisolati
Compatibile con lo standard EN61131-2:
. : - tensione stato logico 1 > 5Vdc;
T Ingressi in tensione - tensione stato logico 0 < 2Vdc;
9 - max. tensione ammessa 24Vdc
In frequenza (DI1 e DI2) 0,1...10 kHz
lihar : Tempo minimo di permanenza segnale
Ingressi liberi da tensione di ingresso: 16 ms (tabella 2)
. Relé un contatto NA: 2A/250Vac (4A/120Vac) per carichi resistivi;
Uscite SSR: 1A/250Vac per carichi resistivi;

Comunicazione seriale

Sicurezza di funzionamento

Caratteristich

Ingressi

Ingresso
dal campo

Uscite

Stato uscita
all’accensione

Logica tensione:

5Vdc +20%, max. 30mA

RS 485 isolata, protocollo Modbus/Jbus, 1200, 2400, 4800, 9600 bit/s a 2 fili

Parametri

| valori dei parametri e della configurazione sono con-
servati a tempo illimitato in una memoria non volatile

Alimentazione
(protetta da PTC)

24Vac (-25%/+12%) 50/60Hz e
24Vdc (-15%/+25%)

Potenza assorbita
3.2W max.

Sicurezza

EN61010-1 (IEG1010-1) categoria di installazione 2 (2.5kV),
grado di inquinamento 2, strumento classe Il

egenerali  compatinilita elettromagnetica |Secondo le norme richieste per la marcatura CE
Protezioni Morsettiera IP20
Omologazione UL e cUL File E176452
Dimensioni Modularita passo 22.5 mm - profondita 114.5 mm
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Descrizione

Nello strumento & possibile attivare sino a 2 timer. In questo contesto per Timer si intende I'insieme delle funzionalita connesse a ingressi ed uscite digitali e variabili interne condizionate da

un conteggio free-running a base temporale impostabile.

Si identificano quattro tipologie principali di timer:
e Free Run;

e Pulse;

e Countdown;

e Countdown Latched.

Tipi di timer

| seguenti parametri devono considerarsi raddoppiati: un set per il Timer 1 e un set per il Timer 2

Configurazione
Codice . Campo di . Impostazioni
TS Descrizione parametro impostazione Unita di misura di fabbrica Note
ThTp Base dei tempi per il Periodo (Tp) 0,1,2 S, Min, Ore 0
ThOn Base dei tempi per TOn 0,1,2 S, Min, Ore 0
Tp Valore impostato del periodo 1... 32000 1 I valori sono riferiti alle rispettive
TOn Valore impostato del tempo di ON 1... 32000 1 basi tempi
RS, None; FreeRun; Pulse; Countdown;
1T Ti Ti ; ’ ’ ’ N
" 'po di Timer Countdown Latched one
Il timer & attivo se & attivo I'ingresso digitale
selezionato ed ¢ stato abilitato
. . ) ) En = ON). Se non é selezionato alcun
) N [T
Trig Ingresso digitale associato al Trigger None; DI1, DI2 one ingresso digitale (None). i timer & attivo
in ragione dello stato del trigger in
memoria (TrRa).
Rst Ingresso digitale associato al Reset None; DI1, DI2 None
Diverse funzioni possono essere attribuite
Out Uscita digitale associata al Timer None; DO1, D02 None ad una stessa uscita fisica. Lo stato
dell’ uscita e I'OR delle sorgenti
TEnP Valore dell’abilitazione del Timer all’accensione 0,1 0
Parametri
Codice . Campo di e Impostazioni
. Descrizione parametro impostazione Unita di misura di fabbrica Note
TEn Abilitazione 0,1 0 Allo Start-Up viene inizializzato al
valore del parametro TEnP
TrRa Trigger in memoria 0,1 0 S.0|0 p,e't ‘Fr.ee Run’, allo Start-Up
viene inizializzato al valore TEnP
TRes Reset in memoria 0.1 0
TEv Evento Solo lettura: 0, 1

Free Run Timer

Vengono definiti il tempo del periodo (Tp) e la durata dell’e-
vento periodico (TOn). Con Timer abilitato (TEn = ON) e
Trigger = ON viene generato I'Evento di durata TOn con
periodicita pari a Tp, in modo continuo. Con Reset = ON
viene sospesa la generazione dell’Evento.

_Ton |_

Trigger

|

\ 4

Pulse timer

Con Timer abilitato (TEn = ON) e Trigger = ON si genera
I’Evento che viene mantenuto per il tempo Tp a partire da
quando Trigger = OFF. Con Reset = ON viene sospesa la
generazione dell’Evento.

_Trigger

Modi di funzionamento
CountDown Timer

Con Timer abilitato (TEn = ON) I'Evento viene generato
dopo un ritardo Tp da quando il valore di Trigger = ON e
viene mantenuto fino a quando il valore di Trigger passa ad
OFF. Con Reset = ON viene sospesa la generazione
dell’Evento.

" Tp :

-
Dl -,

Trigger

CountDown Latched Timer

Con Timer abilitato (TEn = ON) I'Evento viene generato
dopo un ritardo Tp da quando il valore di Trigger = ON e
viene mantenuto fino a quando il valore di Reset = ON (una
volta lanciato e indipendente dal segnale di TEn); per cui il
Reset = ON sospende la generazione dell’Evento.

. Tp :

Trigger

_Reset

Per innescare I'Evento, il Trigger deve rimanere ad ON
almeno per il tempo TP.





