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Hinweise

N

CE

HINWEISE ZUR
ELEKTRISCHEN
SICHERHEIT UND
zum EMV-ScHurTz.

Bitte lesen Sie diese Hinweise aufmerksam, bevor Sie das Instrument installieren.
Klasse Il Gerét fiir den Tafeleinbau

Dieser Regler entspricht der
EG-Niederspannungsrichtlinie n°73/23/EEC mit der Ergédnzung n°93/68/EEC sowie der
EN61010-1 : 93 + A2:95

Hinsichtlich der EMV erfillt dieses Instrument die Richtlinie 89/336/EEC mit der Ergénzung
92/31/EEC, 93/68/EEC, 98/13/EEC:
- Vorschriften zu HF-Emissionen

EN61000-6-3 : 2001 fir Wohnumgebungen
EN61000-6-4 : 2001 fur industrielle Umgebungen

- HF-Stoérfestigkeit
EN61000-6-2 : 2001 fur Industriegeréte und -systeme

Bitte beachten Sie, daB es in der Verantwortung des installierenden Technikers liegt, die
Einhaltung aller Sicherheits- und EMV-Schutzbestimmungen sicherzustellen.

Dieser Regler verfugt tGber keinerlei vom Anwender zu wartenden oder instandzusetzenden
Teile. Reparaturen an diesen Reglern kénnen nur von speziell ausgebildetem Personal mit
entsprechenden Geréaten ausgefihrt werden. Daher bietet Ascon einen technischen
Kundendienst und Reparaturservice.

Bitte wenden Sie sich an Ihre ndchstgelegene Ascon-Vertretung.

Alle fiir Sicherheit und EMV-Schutz relevanten Warnungen und Informationen sind mit
dem Zeichen kenntlich gemacht.
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1 - Installation

1 INSTALLATION

Die Installation darf ausschlieBlich durch
qualifiziertes Personal ausgefiihrt wer-
den.

Bitte beachten Sie bei der Installation des
Reglers alle Anweisungen dieser
Bedienungsanleitung. Dies gilt insbesonde-
re fUr die mit dem Symbol gekenn-
zeichneten Sicherheits- und EMV-
Schutzhinweise.

Um Berihrung oder Kontakt mit span-
nungsflhrenden Teilen zu verhindern, muf3
der Regler in einem geschlossenen Gehéuse,
einem Schaltschrank oder einer Schalttafel
installiert werden.

[

1.1 ALLGEMEINE BESCHREIBUNG

IP 20 Klemmenblock
EN61010 - 1 (IEC1010 - 1)

Typenschild

W aviayayyaysla

Montageklammern

Dichtung

Schalttafel

Frontseitiger
Gehauseschutz: IP65
EN 60529 (IEC 529)




1.2 ABMESSUNGEN

48 mm
1.89in
96 mm
3.78in
[ AN
O <o O
110 mm
4.33in

10 mm max

0.39in max

10 mm max

0.39in max

*

1.3 TAFELAUSSCHNITT

65 mm min

2.56 inmin

1 - Installation

113 mm min

92+0.8 mm
3.62+0.031 iy

45+0.6 mm
1.78+0023

4.45 inmin

lon



1 - Installation

1.4 UMGEBUNGSBEDINGUNGEN

(o)}

NC€

Normale Betriebsbedingungen

% Hohe tiber N.N. bis zu 2000 m
tc Temperatur 0...50°C

%Rh Feuchte 5...95 % r. F,, nicht kondensierend

Besondere Betriebsbedingungen

Besondere Betriebsbedingungen

2000 . .
z Hohe Gber N.N. > 2000 m Modell fiir 24V~ verwenden
tc Temperatur >50°C Lifter einsetzen

%Rh Feuchte > 95 % r. F.

Kondensation durch héhere
Temperatur verhindern.

T Leitfahiger Staub

Filter verwenden

Unzulassige Betriebsbedingungen ®

==

o Korrosive Gase

/,
ke
{v

Explosionsgefahrdete Atmospharen

N




1.5 EINBAU IN SCHALTTAFEL [1]

1.5.1 IN AUSSCHNITT
EINSETZEN

1 Tafelausschnitt anfertigen.

2 Auf korrekte Positionierung
der Dichtung achten

3 Instrument von Vorne einset-
zen

UL note

[1] For Use on a
Flat Surface of a
Type 2 and Type 3
‘raintight’

1.5.2 BEFESTIGUNG

1 Montageklammern auf-
stecken.
2 Montageklammern zur

Schalttafel hin schieben und
andricken, um den Regler zu
fixieren.

J

'AVAVAVAVA\VAVAVAVAYAVA

1.5.3 MONTAGEKLAMMERN
LOSEN

1 Schraubendreher zwischen
Regler und Klammern ein-
schieben.

2 Klammer durch Drehen des
Schraubendrehers I6sen.

Y

AN VAVAVA‘VAVAVAVAYAV‘

V4

1 - Installation

1.5.4 HERAUSZIEHEN
DES REGLERS WiNC€

1 An diesen Punkten zusam-
mendricken
2 und herausziehen

Das Instrument kann durch stati-
sche Elektrizitat beschadigt werden.

1MQ ;;7

Vor dem Herausziehen eine
geerdete Flache berlUhren.

I~



2 - \lerdrahtung

2 | VERDRAHTUNG 2.1 KLEMMENBLOCK [1] NC€
T 1 iD 5.7 mm
1 EDA ;@25 L= O022'n
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, i N=__| Klemmenabdeckung
"""""""""""""""""" * |||@|| L Kabelquerschnitt
. e L 2 @ 1 1@26 ,_._ 1 mm? (18 AWG)
g N/C @I—N N T ;:::::::;’X Q
- ENE 3 EDRm @27
5 [ie]n/c beInc] | @ ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, S —
c [N Elc |ops 4 = 1@28 g0 28 Schraubklemmen M3
S [iglne Bolno] jﬁi?i?????i??? 11555:551 <) Klemmen fir Optionen
= 5 [ig] + BiNO] .., 5 A 3@29
B @]— OPS C = oo T C Befestigungssch raube
" Bilne Bano 0P 6 @ 1 @30 J 0.5 Nm
=7 BlNC B-1 | [ S N E&——=  Kreuzschlitz-
b oP4 | |/ AN A 4= Schraubendreher PH1
mv+ "B j|REM B+ | ! @ 3@19 @31 &= Flachklingen-
- pa]+ el + %‘B’T_ [ e essazsee oo = Schraubendreher 0,8 x 4 mm
8 i EP20 532
A A m] @ 7@ @ ’’’’’’’ Klemmen
@ (S 1 stit
ffffffffffff_: ;ffffffffffff ’’’’’’’ sz . .
10@ 1@34 = 7 1.4 mm 0.055 in max
B R, : Kabelschuh
UL @ §§ @ @35 - @55 mm-0.21in
note e HVZ AN | . .
[1] Use 60/70 °C copper (Cu) conductor only. 12@5 3 @24 | @36 L — ﬁbés_g“r?]rrf.l_g_ltgﬁn%

8



VORSICHTSMABNAHMEN
Das Instrument ist fur den Einsatz
unter rauhen und stérintensiven
Umgebungen ausgelegt (Stufe IV
des Industriestandards IEC 801-
4). Dennoch sollten die folgenden
Richtlinien beachtet werden:

A

Bei der Verdrahtung mussen alle
relevanten Sicherheitsvorschriften
eingehalten werden.
Spannungsversorgungs-  und
Signalleitungen getrennt von lei-
stungsfihrenden Leitungen halten.
Leitungen nicht in der Nahe von
Schutzen, Relais oder
Elektromotoren flhren.
Leitungen nicht in der N&he von
Leistungsschaltern fuhren. Dies gilt
insbesondere far
Phasenanschnittsteuerungen.

Eingangsleitungen von Netz- und
Ausgangsleitungen getrennt fiihren.
Wenn dies nicht m&glich ist, abge-
schirmte Kabel verwenden und die
Abschirmung einseitig erden.

2.2 EMPFOHLENE LEITUNGSFUHRUNG

2 - Verdrahtung

Kabelkanal fir Spannungsversorgungs- und Ausgangsleitungen

|
A B A

B
& o=
© ©
& &
Ok Tk
© &
& &
&a a
&5 — & A =
@SQ ] @SQ Spannungsversorgung
B &+—  B= Ausgang
@ - s C = Analogeingange
e - = D = Analogausgang
E = Digitaleingang/-
ausgang
Serielle
D E E C D E Kommunikation

Kabelkanal flr Sensorkabel und Signalleitungen

[{e}



2 - \lerdrahtung

2.3 VERDRAHTUNGSBEISPIEL (HEIZEN/KUHLEN-APPLIKATION)

Eingaben und Befehle V ~

Uberwachung

o
k —_—

-

DE C OP3

3

V'E:Zf’-':
{E] By
[5]
”‘3 P5 O%V{ﬁ 6] =
~ @ % """"" =
[5]
) ;

4..20mA+

7]3...15PS|

= Alarm

7

Netzschalter [3]

!)Heizen

e

@@@%

—_1/ P
|7 I/P-Wandler

2

Kihlen

CT Stromtransformator 50 mA~

iNC €
Anmerkungen:
1] Vergewissern Sie sich, daB die

Netzspannung mit der auf dem Typenschild
angegebenen Spannung Ubereinstimmt.

2] Schalten Sie die Spannungsversorgung
erst ein, wenn alle elektrischen Anschllisse
vollstandig verdrahtet wurden.

3] Entsprechend der  einschlagigen
Sicherheitsbestimmungen sollte der
Netzschalter mit der MSR-Nummer des
Instruments beschriftet werden, das er
schaltet. Der Netzschalter sollte fir den
Bediener einfach zugéanglich sein.

4] Das Instrument ist mit einer Trage Sicherung
(PTC). Bei einem Ausfall der Sicherung soll-
te das Instrument zur Instandsetzung an
den Hersteller gesendet werden.

5] Zum Schutz des Instruments sollten fol-
genden Sicherungen vorgesehen werden:
- 2 A~ trage fur Relaisausgéange - 1 A~
trage fur Triac-Ausgange

6] Relaiskontakte sind bereits durch integrierte
Varistoren gesichert.

Bei induktiven Lasten und einer
Versorgungsspannung von 24 V~ sind
Varistoren Kode A51-065-30D7 zu ver-
wenden, die auf Anfrage lieferbar sind.



2.3.1 JiNC €
SPANNUNGSVERSORGUNG

Schaltnetzteil mit integrierter
Sicherung (PTC), zweifach gal-
vanisch getrennt.
e Standardversion
Netzspannung:
100 - 240V~ (-15% + 10%)
Netzfrequenz: 50/60Hz
¢ Niederspannungs-Netzteil
Betriebsspannung:
24V~ (-25% + 12%)
Frequenz: 50/60Hz oder 24V-
(-15% + 25%)
Leistungsaufnahme 4W max.
Integrierte Sicherung—
(F’TC)E @‘

Netz/
@Versorgungsspannung

f2efr—

— L

—_|_

Um die Immunitat gegeniiber
Stérungen zu erhé6hen empfiehilt
es sich, die Erdungsklemme, die
fiir Gebaudeinstallationen vorge-
sehen ist, nicht anzuschlieBen.

2.3.2 PV PROZEBEINGANG [ATCE]

A Fiir Thermoelement-Typen L-J-K-S-R-T-B-N-E-W

¢ Polaritat beachten

¢ Nur Ausgleichsleitung des gleichen Typs wie das ein-
gesetzte Thermoelement verwenden.

e Wenn abgeschirmtes Kabel verwendet wird, die
Abschirmung einseitig erden.

B Pt100-Aufnehmer

11]+

@_

2 - Verdrahtung

Maximal zulassiger
Widerstand:
20Q pro Leiter

e Bei 3-DrahtanschluBB darauf achten, daB alle Leiter
den gleichen Querschnitt aufweisen (1mm? min).
(Maximal zuléssiger Widerstand: 20Q pro Leiter)

e Bei 2-DrahtanschluB mussen beide Leiter den glei-
chen Querschnitt aufweisen (1,5mm?min). Klemmen
11 und 12 mit einer Briicke verbinden.

C Fiir AT (2x Pt100) Sonderausfiihrung

Nur bei 3-
DrahtanschluB.

Bei einer Kabellange von 15 m und einem
Kabelguerschnitt von 1,5mm? ergibt sich ein Fehler
von ca. 1°C (1 °F).

R1 + R2 miissen zusammen kleiner als 320Qsein.

+—O b ‘:,Z? D'E Maximal zulassiger
| Widerstand:
,,,,,,,,, 20Q Leit
o4 E@ 0Q pro Leiter
Leiter mit gleicher
,,,,,,,,,,,,, }
A Lange und gleichem
R1 Querschnitt von
B DIE‘ 1,5 mm? verwenden.
R2 Maximal zuldssiger
e {)@ Widerstand:

20Q pro Leiter



2 - \lerdrahtung

2.3.2 PROZEBEINGANG PV A
D FirmA, mV D1 Draht-Transmitter D2 3-Draht-Transmitter
Transmitter
MV mA Transmitter 24V.
++ 1] + ﬂ’zﬂg 4...20mA 2[4}1\]/' A mAJt [1]
_%_ mA ) X @ R — T+l . D@ +
@_ 4...20mA
Externer Externer G
Shunt2.5Q — Shunt 2.5Q . @_
-D@ - Externerl___
— Shunt 2.5Q

Rj >10MQ
[1] Hilfsversorgung zur Transmitterspeisung
24V- £20% /30mA max., nicht kurz-
schluBfest



2.3.3 HILFSEINGANG (OPTION)

A - Vom externen Sollwert

B- Stromtransformator CT - Nicht galvanisch getrennt

Stromtransformator 0/4...20mA
Einangswiderstand = 30Q

Spannung 1...5V, 0...5V, 0...10V

Einangswiderstand = 300KQ

Zur Messung des Laststroms
(s. Seite 47)

¢ Priméarseite: 10A...100A

e Sekundarseite: 50mA als
Grundeinstellung, 100mA per
Bricke einstellbar

5 W Lastwiderstand
0.5Q fur 1A-Sekundarwicklung
0.1Q fir 5A Sekundarwicklung

Last TA N
P oy WE—— . -
N

<
~ g || Q
10...100A 50/100mA L Briicke
far 100 mA-

Sekundéarwicklung

2 - Verdrahtung
2.3.4 DIGITALEINGANG Pa\C €]

¢ Der Eingang ist aktiv, wenn
der logische Status ON bzw.
High anliegt, entprechend
einem geschlossenen
Kontakt.

¢ Der Eingang ist inaktiv, wenn
der logische Status OFF bzw.
Low anliegt, entprechend
einem geo6ffnetem Kontakt.

TTL NPN Potentialfreier
o.C. 0.C. Kontakt

(0]

-0

(7]

{2 4

C1 =

+~-H{5] +1L 1

C2

6] +iL2

C3
NN 7| +1L3

9
I




2 - \lerdrahtung

2.3.5 AUSGANGE OP1 - OP2 - OP3 - OP4 - OP5 (OPTION)

Die Funktionalitat der
Ausgange OP1, OP2, OP4 und
OPS5 wird bei der Konfiguration
(Schritt [N] ) definiert

(s. Seite 21).

Mogliche Kombinationen sind:

A
Regelausgang Alarmausgang Analogausgang
Heizen | Kiihlen AL1 AL2 AL3 PV / SP
A _ OP1 0P2 0P3 0P5
g | FEne 0P4 0P1 0P2 | OP3 0P5
———| Regelzone
(H 0OP5 OP1 0P2 OP3
D OP1 0P2 0P3 0P5
E | OP1 OP4 OP2 OP3 OP5
F Zwei OP4 0OP2 OP1 OP3 OP5
G |Regelzonen | OPT OP5 0P2 0P3
H 0P5 0P2 OP1 0P3
e OP5 OP4 OP1 0P2 0P3
L [Ventilregelungl OP1 A | 0P2 VW OP3 0P5
mit
OP1 - OP2 Relais- oder Triac-Ausgang
0oP3 Relaisausgang (nur fur AL3)
OP4 DC oder Logikaus - Relais
OP5 Analogausgang fur Regelung oder Signalausgabe




2.3.5-A REGELAUSGANG
MIT RELAIS (TRIAC) ViNC ¢

Sicherung

o =

Induktive Last
(Heizen-Seite)

2.3.5-B EIN REGELAUSGANG

MIT HALBLEITERRELAIS PaNC€

- Halbleiterrelais
=B
P or4 ZSKY Last
——

s

2.3.5-C EIN REGELAUSGANG

MIT ANALOGAUSGANG PNC€

i g

SIS

2.3.5-D ZWEI REGELAUSGANGE

RELAIS (TRIAC)/RELAIS (TRIAC)

Sicherung

e

Induktive Last
(Heizen-Seite)

2.3.5-E  ZWEI REGELAUSGANGE

RELAIS (TRIAC)/HALBLEITERRELAIS

Sicherung

Induktive Last
(Heizen-Seite)

2.3.5-F ZWEI REGELAUSGANGE

HALBLEITERRELAIS / RELAIS (TRIAC)

nQ or4

1

Halbleiterrelais
——

-

135

LAYA\Y

(Heizen-Seite)

3

—+135h-

2 - Verdrahtung

A

Sicherung

)Q or2 | ¥

1

Induktive Last
(KUhlen-Seite)

NC€

Halbleiterrelais
—1—

-

ZSAYL

(Klhlen-Seite)

Al

Sicherung

R
}Q OP2.

3

Induktive Last
(KUhlen-Seite)



2 - \lerdrahtung

2.3.5-G ZWEI REGELAUSGANGE FUR HEIZEN/KUHLEN

(RELAIS/ TRIAC)/ANALOG
Sicherung

ﬁg opt | R

% [EEERRERES W
Induktive Last
(Heizen-Seite)

A

2.3.5-H ZWEI REGELAUSGANGE FUR HEIZEN/KUHLEN

ANALOG /(RELAIS/TRIAC)

d ey

least
<]> (Heizen-Seite)
_{20|>

2.3.5-1
ANALOG /HALBLEITERRELAIS

mA¢ ey

Last
<]> I%l](Heizen—Sei’[e)
_{20|>

ZWEI REGELAUSGANGE FUR HEIZEN/KUHLEN

Last
OP5 <}> lj(KUhlen—Seite)
_{20'}
iNC €
;)_@ Sicherung
op2 [ TR
% L@ """""" [
L]
Induktive Last
(KUhlen-Seite)
iNC €
- Halbleiterrelais
34p1—
no® or4 KSZ
| P
+ Last
(Kihlen-Seite)

2.3.5-L SERVOMOTOR-AUSGANG

RELAIS(TRIAC) / RELAIS(TRIAC)
PID-Algorithmus ohne
Positionspotentiometer, 3-poliger
Ausgang mit 2 SchlieBern (VergréBern,
Stop, Verkleinern)

Az o

OoP2
AR

Anmerkungen

OP1 - OP2 Relaisausgang

e Einpoliger SchlieBer, 2A/250 V~ (ohm-
sche Last), Sicherung 2A~ trége

OP1 - OP2 Triac-Ausgang

e SchlieBer fir ohmsche Lasten bis
1A/250 V~ max., Sicherung 1A ~ trége

OP4 nicht galvanisch getrennter

Halbleiterrelaisausgang

e 0...5V-, +20%, 30 mA max.

OP4 Relaisausgang

e Einpoliger SchlieBer, 2A/250 V~ (ohm-
sche Last), Sicherung 2A~ trage

OPS5 galvanisch getrennter Analogausgang

e 0/4...20mA, 750Q / 15V max.

[1] Varistor (nur fiir induktive Lasten 24V ~.)

VergréBern a
o\/~

Verkleinern v

g




2.3.6 ALARMAUSGANGE NC €]

A

Die Relais/Triac-Ausgidnge OP1, OP2 und OP3
kénnen nur dann als Alarmausgange verwen-
det werden, wenn sie nicht bereits als
Regelausgang verwendet werden.

Sicherung

Sicherung

Sicherung

Last AL3

Last AL3

NA@ —

Sicheruna

[1] Varistor (nur fiir induktive Lasten 24V ~)

2.3.7 OP5 REGELAUSGANG

ANALOG (OPTION) ViNC €

*fiob
mA# _?IZPS'} 4) d]Last

Analogausgang zur Regelung oder Ausgabe
von PV/SP
e Galvanische Trennung
500V~/1 min
e 0/4...20mA (750Q oder 15V- max.)

/A\Nahere Informationen entnehmen Sie bitte
der separaten Anleitung: due®
and due® controller series serial
communication and configuration

2 - Verdrahtung
2.3.8 SERIELLE KOMMUNIKATION

(OPTION)
@
43
e

¢ Galvanische Trennung 500V ~/1 min
Entspricht EIA RS485, Modbus/Jbus-Protokoll
¢ Einstellung der DIP-Schalter

/ ON P OFF

Stellung On off

1 5VDC- Polarisation
Polarisation |ausgeschlossen
9 Kiindigung |Kiindigung
eingefiigt  |ausgeschlossen
0 VDC- Polarisation
Polarisation |ausgeschlossen

3
4




3 - Modellschlissel

kEl MODELLSCHLUSSEL

Der vollstandige Modellschlissel ist auf dem
Typenschild angegeben.

Informationen zum Produktkode kdonnen
auch Uber die Tastatur abgerufen werden
wie in Abschnitt 5.2 auf Seite 49 beschrie-
ben.

Konfigurationskode (Software)

Produktkode (Hardware)

Typenschild

P/N : X3-3150-0000

CONF :0320-2301

S/N : AOA-9909/0013
V~(L-N).100+240V 50/60 Hz - 4W

QLR RO EE CRAEE A
q3

o| [P] [Q] [R
1] [L N
H [ ]
/ N\
W4
T \
X3
ll1|2||3 [ ] [ ]
06 r
I R |
(SCUAT)
CE T N R
gemst 11T 1)

k) A (¥]
2 7 (]




3.1 PRODUKTKODE

3 - Modellschliissel

Der Produktkode spezifiziert die Hardwarekonfiguration des Instruments, die durch verschiedene Hardwaremodule von spezialisierten Ingenieuren

erganzt werden kann.

Modell Basisgerat Zubehor

Konfiguration
Erster Teil Zweiter Tell

“ oA DR - BEE /[ UmN] - [o

P|Q

R

Modell

Versorgungsspannung

100 - 240V~ (- 15% + 10%)

24V~ (- 25% + 12%) oder 24V—- (- 15% + 25%)

Ausgange OP1 - OP2

Relais - Relais

Triac - Triac

Serielle Kommunikation

o TS o JECIRY > | E

Keine

Sollwertrampe und Sonderfunktionen
Nicht installiert

Anfahrfunktion + Timer
1 Sollwertrampe mit 8 Segmenten

Bedienungsanleitung
ltalienisch/Englisch (Standard)

Franzdsisch/Englisch
Deutsch/Englisch
Spanisch/Englisch

Farbe der Frontplatte
Anthrazit (Standard)

RS485 Modbus/Jbus SLAVE

—lOE ODI\)-IOE QNOH

Beige

Option

Keine

Servomotorausgang

Analogausgang + Externer Sollwert

Servomotorausgang + Analogausgang (verz.) + Externer Sollwert

NO'II\)OE o1 o




3 - Modellschlissel

3.2 KONFIGURATIONSKODE

A Zur Konfiguration des
Reglers sind zwei 4-stellige
Kodes einzugeben, die der
Modellnummer folgen.

(s. Abschnitt 3.1 Seite 19)

e T

Erster Teil | (1) 2) 21"

des | I JJI- 1

Konfigurations- fan )
Kodes =

O <SS O

Geben Sie z. B. den Kode 0320 fur

folgende Einstellungen ein:

- Thermoelement Typ J, Bereich
0...600°C

- PID-Algorithmus far
Regelzone, indirekte Wirkung

- Relaisausgang

T

eine

Zweiter Teil o e Y i B |
deS -
Konfigurations Cand
kodes o 2 o

Geben Sie z. B. den Kode 2301 fir

folgende Einstellungen ein:

- AL1 Vollbereichsmaximalalarm

- AL2 Vollbereichsminimalalarm

- AL3 flr Timer verwendet

- Lokaler + 2 gespeicherte Sollwerte
mit Nachfihrung

Eingangsart und -bereich

DC-Eingang 0...50mV linear

In technischen Einheiten

DC-Eingang 10...50mV linear

In technischen Einheiten

L
TR Pt100 IEC751 -99.9...300.0 °C| -99.9...572.0°F|0 | 0
TR Pt100 IEC751 -200...600 °C |-328...1112°F |0 |1
TC L Fe-Const DIN437100...600 °C 32...1112 °F 0|2
TC J Fe-Cu45% Ni IEC584 0...600 °C 32...1112 °F 03
TC T Cu-CuNi -200 ...400 °C | -328...752°F |0 |4
TC K Cromel-Alumel IEC584| 0...1200 °C 32...2192 °F 0|5
TC S Pt10%Rh-Pt IEC584| 0...1600 °C 32...2912 °F 0|6
TC R Pt13%Rh-Pt IEC584| 0...1600 °C 32...2912 °F 0|7
TC B Pt30%Rh ° 0
Pt6%Rh IEC584 0...1800 °C 32...3272 °F 0|8
TC N Nicrosil-Nisil IEC584|0...1200 °C 32...2192 °F 0|9
TC E Ni10%Cr-CuNi IEC584 | 0...600 °C 32...1112 °F 1(0
TC NI-NiMo18% 0...1100 °C 32...2012 °F 11
TC W3%Re-W25%Re 0...2000 °C 32...3632 °F 12
TC W5%Re-W26%Re 0...2000 °C 32...3632 °F 1(3
14
15
16

Kundenspezifischer Eingang und Bereich [1]

[1] Anderer Thermoelement-Typ, Differenzmnessung mit 2 Pt100-Aufnehmern,

Sonderlinearisierung usw.




3 - ModellschluUssel

Regelart M Alarmart und Funktion des Alarms AL1 o
EIN/AUS, indirekte Wirkung 0 Abgeschaltet 0
EIN/AUS, direkte Wirkung 1 Sensorbruch/MeBkreis offen (LBA) 1
PID mit einer Regelzone, indirekte Wirkung 2 _ Vollbereichsmaximalalarm 2
PID mit einer Regelzone, direkte Wirkung 3 Vollbereich Vollbereichsminimalalarm 3
Linearer Ausgang Kuhlen 4 Alarm tber dem Soliwert 4

PID mit zwei Reaelzonen EIN/AUS Ausgang Kihlen 5 Abweichung Al ter dem Sollwert
9 Ausgang Kuhlen, Wasser [2] 16 : arm uhter dem >otwe : S
Ausgang Kihlen, OT 2] 7 Abw_elchungs- Alarmgabe auBerhalb des Bereichs 6
bereich Alarmgabe innerhalb des Bereichs 7
Ausgangskonfiguration N Heizungsbruch- Alarmgabe be? Ausgangszustand ON 8
Eine Regelzone Zwei Regelzonen alarm durch CT [3] | Alarmgabe bei Ausgangszustand OFF 9

Relais Heizen Relais, Kihlen Relais 0
Halbleiterrelais Heizen Relais, Kilhlen Halbleiterrelais 1 Alarmart und Funktion des Alarms AL2 P
Analog Heizen Halbleiterrelais, Kiihlen Relais| 2 Abgeschaltet 0
Heizen Relais, Kihlen Analog 3 Sensorbruch/MeBkreis offen (LBA) 1
Heizen Analog, Kihlen Relais 4 . Vollbereichsmaximalalarm 2
Servomotor Heizen Halbleiterrelais, Kiihlen Analog 5 Vollbereich Vollbereichsminimalalarm 3
Heizen Analog, Kihlen Halbleiterrelais| 6 Alarm Uber dem Sollwert 4
. _ _ o o ) , Abweichung

[2] Um die verschiedenen thermischen Charakteristika unterschiedlicher Kiihimedien Alarm unter dem Sollwert 5
zu berucksichtigen, stehen ZV\l/.ei Korrekturarten fur den Regelausgang zur Abweich bereich Alarmgabe auBerhalb des Bereichs 6
Verfigung, far Wasser und fir Ol. weiehungsbereic Alarmgabe innerhalb des Bereichs 7
OP Wasser = 100¢(OP2/100)? OP Ol = 100¢(OP2/100)"* Heizungsbruch- Alarmgabe bei Ausgangszustand ON 8
alarm durch CT [3] | Alarmgabe bei Ausgangszustand OFF 9

[3] Diese Ausgangskorrektur ist nur méglich, wenn bei der Ausgangskonfiguration

N]

Seite 31).

[ riecic

=0 oder 1 ist und der Parameter riz.i-.2. . nicht auf Lir - gesetzt ist (s.




3 - Modellschlissel

Alarmart und Funktion des Alarms AL3

Gesperrt, fur Timer verwendet oder mit dem Programm verknUpft

Sensorbruch/MeBkreis offen (LBA)

. Vollbereichsmaximalalarm
Vollbereich

Vollbereichsminimalalarm

Abweichung Alarm Uber dem Sollwert

Alarm unter dem Sollwert

Abweichungsbereich Alarmgabe auBerhalb des Bereichs

Alarmgabe innerhalb des Bereichs

Heizungsbruch- Alarmgabe auBerhalb des Bereichs

alarm durch CT [3] | Alarmgabe innerhalb des Bereichs

O 0N AON =00

Sollwert-Art

Nur lokal

Lokal und 2 gespeicherte Sollwerte mit Nachflihrung

Lokal und 2 gespeicherte Sollwerte

Lokal/Extern (nur falls vorhanden)

Lokal - nachflihrbar (nur mit externem Sollwert)

Extern - nachflhrbar (nur falls vorhanden)

Sollwertrampe (Option)

o 0bh WIN=OX
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B BEDIENUNG 4.1.1 FUNKTION VON TASTATUR UND ANZEIGE IM NORMALEN BETRIEB

LEDs fiir den Status digitaler Eingédnge (gelb)

I 1-1L1 aktiv
| 2 -IL2 aktiv
| 3 - IL3 aktiv

8 Status-LEDs (griin)

X3

(5C1) Kommunikation l&uft
Selbstoptimierung lauft
Handbetrieb

Timer/Programm lauft

Programm angehalten

Externer Sollwert aktiv

S1  Erster gespeicherter Sollwert aktiv
S2  Zweiter gespeicherter Sollwert aktiv

Alarmstatus-LEDs (rot)

hi 1213
L e

PV-MeBsignal Bereich Bereich
in technischen Uberschritten unterschritten
Einheiten “1 171 17) I

I =N=g

-szlll llll

Aktiver Regelsollwert SP

NETRE NN
(1J2)3) 2N[4)

(Lokal/extern oder gespeichert)

LEDs fiir Regelausgang (rot)

?/

(1] AL1EIN
(2] AL2EIN
(3] AL3EIN
Auto/Hand

(«)OP1 EIN - (@] OP2 AUS

Timer oder Programm Start/Stop

/[m]//\[?k
2 Y -

Auswahl/Akzeptieren des angezeigten Werts

Sollwertanderung

Aufruf des Meniis

23
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4.1.2 FUNKTION VON TASTATUR UND ANZEIGE WAHREND DER PROGRAMMIERUNG

A

Die Parametereinstellung ist mit
einem Timeout ausgestattet. Wenn
far mehr als 30 Sekunden keine
Taste betatigt wurde, kehrt der
Regler wieder zur normalen
Betriebsart zurtck.

Nachdem der gewlnschte
Parameter oder Kode gewahlt
wurde, kann dieser mit den Tasten
& oder V verandert werden
(s. Seite 25).

Die angezeigte Einstellung wird in
dem Moment Ubernommen, in dem
die Taste zur Auswahl des
nachsten Parameters betétigt wird.
Bei Betatigung der Taste A
oder v oder nach 30 Sekunden
ohne Tastendruck wird der Wert
nicht verandert.

Mit der Taste wird die jeweils
nachste Parametergruppe zur
Anzeige aufgerufen.

24

X3

-' '- '-'e Parameterwert
=1 2L
C I3
)
% [ ] 'l_, A Parametersymbol
] ol -

Zuriick zum vorherigen Parameter

Auswahl/Akzeptieren
des angezeigten Werts

Anderung des angezeigten Werts

Aufruf des Meniis zur:

Parametereinstellung
Konfiguration



4.2 PARAMETEREINSTELLUNG

4.2.1 EINGABE
NUMERISCHER WERTE

(Beispiel: Anderung des Sollwerts

von 275,0 auf 240,0)

Einmalige Betatigung der Tasten &
oder N2’ andert den angezeigten Wert
um eine Einheit, d.h. der Wert wird um den
kleinstmoglichen Betrag geandert. Wird
die Taste Ay oder &2 gedriickt
gehalten, andert sich der Wert kontinu-
ierlich mit zunehmender Geschwindigketit.
Durch Loslassen der Taste kann die
Geschwindigkeit, mit der sich der Wert
andert, wieder verringert werden.

Bei Erreichen des oberen bzw. des unte-
ren Grenzwerts fur den eingesteliten
Parameter bleibt der Wert konstant, auch

wenn die Taste Ay oder N2

gedruckt gehalten wird.

Zur Anderung des Sollwerts betiti-
gen Sie die Taste A, oder X~
einmal, um den gespeicherten
Sollwert anstelle des aktuellen
Sollwerts anzuzeigen. Dieser Wechsel
zum einstellbaren Sollwert wird durch
einmaliges Blinken der Anzeige
gemeldet. AnschlieBend kann der
Sollwert eingestellt werden.

-T2
- 1 L
I Ny |

-
|
o

o 2rnr
- i

i

N
[ SR

Normaler Betrieb
Anzeige des
aktuellen Sollwerts

Anzeige des
lokalen Sollwert

Verkleinern

Anderung
des Sollwerts

VergroBern

@ Langer als 2 Sek

Ubernahme der
Einstellung

Nach einmaligem
Blinken der Anzeige
wird der eingestellte
Wert (ibernommen.

4 - Bedienung

4.2.2 EINSTELLUNGEN MIT PARAMETERLISTEN
(Beispiele zur Konfiguration finden sich auf Seite 30)

Bei einmaliger Betatigung der Taste &y oder 2 wird die jeweils néch-
ste oder vorhergehende Einstellmdglichkeit fur den Parameter angezeigt.
Wird die Taste X oder 2 gedriickt gehalten, durchlauft der Regler
mit einem Abstand von 0,5 Sekunden alle Einstellmoglichkeiten. Wenn
der n&chste Parameter aufgerufen wird, wird die angezeigte Einstellung
fUr den Parameter Ubernommen.

IZ1 I~ | Technische 21 | Grad
[ "- Einheiten [ { Fahrenheit
iy g | Grad AIw L=
a Celsius A
() ¥ [ () P (]
v y
(1= | Grad I i
I~ | Fahrenheit oo | e
(. L 4 (. I
- L .
O & ) @ )
]
]
(=1~ | Grad ;
“ I~ | Celsius -
0 (211 | Ph
- - [
ey e
& (. I
O & 4 (A=
[
() <& [
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4.3 PARAMETEREINSTELLUNG - PARAMETERMENU

BEFEHLE
(wenn konfiguriert)

-

o |
- 170

i B e |
[ o N

B S O

1

«

Sollwertumschaltung
lokal/extern Programm
(6. Seite 52) Starten/
[ _ . Anhalten
- Al (s. Seite 59)
2 < (]
Gkdk
Auswahl —~
gespeicherter =) v )
Sollwerte
(s. Seite 52)
LY M
[y |
o R gy
[y
< [J

>\

->

Direkter Zugriff
auf Parameter

(nurwenn
L ool <5000 ist)

PaBworteingabe

Normaler
Betrieb

P oo

Nur wenn
C oo >5000 ist

N e e e eaomomeamomemoaa oo o oo as e

Der eingegebene Wert
muB gleich dem Wert

des Parameters

CodE sein

[ i R
-l l.l -l _l

AN
O <o B

) Riickkehr zum normalen Betrieb

=)0
NEIN

JA

Riickkehr zum normalen Betrieb

- N
Sollwert-Menii Regelparameter-Menii Zusatzparameter-Menii  Konfigurationsmenii
(s. Seite 27) (. Seite 28) (s. Seite 29) (siehe Seiten 30 und 31
iZ -~ _ - L [ Y I | - _ _IZ |
=0 - i ([ N | - it
| l:l - 72 rme [
1t LTI 1t (=N
> ) [ >
< [ < [ < [ < [
( J ( X J
I )
| |
| \
} |
|
OPTION |
(wenn installiert) [
i |
| |
| .
Timer/Anfahr-Menii | Menii Programme t
(s. Seite 29) | (s. Seite 58) [
| |
L riecii A il izl |
C1LI == "= aJ |
171121 171121 |
LI LI
Zay o |
< [ < [J |
| I |
| U U U pa— IS N ppe— -




4.3.1 PARAMETEREINSTELLUNG - SOLLWERT-MENU

Sollwert-Menii
- l:l
A
17 l'l
LIC e
o S
ma |
fffffff - Alarmsollwert fiir
[ I Y i o Y YR
0oL [1]
~ (. Seite 32)
) <
|
””” ,’ ;i”:,' ’,’:’i’-’,’ Alarmsollwert fiir
(== AL%[_:]32
-~ % (s. Seite 32)
|
””” ,’ ;i"ll’ ,-,-, Alarmsollwert fiir
OJdr AL?é [,1]32
— % (s. Seite 32)
|
””” ,’ -, Steigende
JJL. 1 Sollwertrampe
P OF F/0.1...999.9
& Stellen/min
mEa |
1 ] Fallende
o R | ;Sgllyvertrampe
O % i /0.1...999.9
{

SteIIen/mJn

7

(===

|
v

LOKAL, + 2 GESPEICHERT
Konfigurationsindex

R] =1,2

Erster gespeicherter !

Zweiter gespeicherter

... I
=
L

0 S

... [
ol B
o L o =

)

1
””” ,’ :”,:,’ B Untere
“1.1~. L | Sollwertbegrenzung
ray Unterer Bereichs-
U < grenzwert... 5 H
Mrange
””” , -,-, “ Obere
0. 1 Sollwertbegrenzung
Fa 5.F. L ...oberer
Bereichsgrenzwert
N
4-——4--—1~-«>——->————

LOKAL, PROGRAMM
Konfigurationsindex[R] = 0, 6

4 - Bedienung

Anmerkung

[1] Wird nicht angezeigt, wenn Alarm
2 als Sensorbruch-Alarm kon-
figuriert oder abgeschaltet ist.
Stellen O/P des Konfigurations-
kodes sind auf 0 oder 1 gesetzt.

EXTERN, LOKAL/EXTERN NACHFUHRBAR

Konfigurationsindex @ =3,4,5
|

R

””””” , Basissollwert
iz 10

o S

o

””” ,’ '"""";,",;’ Skalenfaktor fiir
(51 110 D) externen Sollwert
o S
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Conk Regelparameter-  4.3.2 PARAMETEREINSTELLUNG - REGELPARAMETER-MENU
17121 Menii e >

LI g )
s - T - T
— = '_, ,'_,' W] ,'_ Sicherheitsstellung des Ausgangs
)R R PN 0.0...100.0%
( h B ) [ B <~ (-100.0...100.0% fiir Heizen/Kiihlen)
PID- Ein/Aus-
Algorithmus Algorithmus — »
[ .00 ( )
_ i ; . A Ventilregelungs- Heizen/Kiihlen-
A#;é]tzl:gsse g:)i?;iﬁll:\évmgunter Algorithmus Algorithmus
0.1..10.0% 0.01...1.00 1
Bereich m ,,,,,,,,,,,, . m ,,,,,,,, l ]
! (71| Motorstellzeit . _ _)| Totbereich
ffffff R p= Manuelles I} 15...600 Sekunden '-'-g' JLI| 100...10.0%
IZ L1171 12| selbstoptimierung (A = lntebgrla: . | 0 <
Start/Sto nur bei Integralzeit = L i
U < Ll -k /p'“ o U < B 00g0/oAusgang 7777777777777 L. l o
B 1 T [ OFF ] l { 11 ()| Mindestschrittweite _ = 1~ 7| Steilheit
””” (A1 (7] Proportionalbereich )= 7| Fehler-Totbereich LLET -1 0.1...5.0% J 'é LI gl;hle;‘oo
"2 0.5...999.9% L2 C T OFF01..10.0% < O < e 1Y
Py
O % der Spanne O S der Eingangsspanne P
m ,,,,,,,, 1 Nachstellzeit m ,,,,,,,, 1 . : m 777777777777 Zykluszeit
[ achstellzei Lo Zykluszeit R v [ - Kuhlen _ )
. 1 OFF /0.1...100.0 min I lA . (nur Proportionalzeit) Hysterese | CITTF IZ.1Z. I | (nurbei Heizen/Kiihlen-
S 1...200 Sekunden des Kiihlau+ 1 - S Proportionalzeit kon-
L < L < A "sgangs UL A’ L < trol Konfigurationen)
1.O0 l 00 1 b (nur Ein/AusL =7 000 l 1...200 Sekunden
””” (1| Vorhaltezeit AA T Re"e b Regelung) A A1 -] Obere
.10, F F 70.01.10.00 min LI ) ANy enzung 0.1..10.0% Ber. I :‘gslg?t'l}ggbegfenzu
— S Zuriick zuf Parameter Eunk =~ (nur PID-Regelung)
» > 0
o8 > < 10.0...100.0%



4.3.3 PARAMETEREINSTELLUNG - ZUSATZPARAMETER-MENU

1 1" (o) | Zusatzparameter- | 1
g Mend L
(AR ] I |

Py N
L) < L <
mE mEa !
oL Alarmhysterese AL1 | [ ,’ ”",’-’ ””” ','"
U 11 ) 0.1...10.0% der Spanne .- I
JAN [
) < ) <
m 77777777 1 Alarmquittierungs- m 7777777 1
(71 11 (| und-unter- | _ - L
] 1.0 driickungs- Jui. vl
s Funktionen N
= . =
— = g| mont' / LEch —1 = [
} bBlLoc /LERL -] 7777777 1
Parameter fiir AL2 und AL3 'lZ,l '_’l '_; r
mE o ©
(¢ = LBA-Verzdgerung L. ranqge 1
L bd ssetesn) | et EA
S miZ l:= h . -
S R o —
|05 oS
******* - Ausgangswert 1
'-, ,'- ,' ,','-' bei Softstart m
= nur wenn E{Tod =0F F) L
0 < JFF/01...100.0% J '-é-” J
| ) |lo. s
) Zuriick zum Parameter 1 111" J

Softstart-Dauer
(nur wenn 5 &0
nicht JF I ist))
1...9999 s

Eingangsfilter-
Konstante
OFFNA.30s

Eingangskorrektur
Ui F/-60...60
Stellen

Gerateadresse
((bei installierter Option)
OF - /1...247

Nullpunkt fiir
Analogausgang
(wenn installiert)
Gesamter Bereich

Endwert fiir
Analogausgang

(wenn installiert)
Gesamter Bereich

4 - Bedienung

4.3.4 PARAMETEREINSTELLUNG - TIMER- UND
ANFAHRFUNKTIONS-MENU Wenn Optionen installiert sind

Haltezeit
0...500 min.

Sollwert beim

Anfahren
e [l N |
o X I A A I i |

Obere
Ausgangsbegrenzung
wéhrend des
Anfahrens
5.0...100.0%

. reiry
- - Timer- und
- "_ "_ """, Anfahrfunktions-
L Mendh
L g L UTA )| Timer/Anfahr-
O <© = »| =0 1121101 Betriebsart
O % (s. Tabelle 1 Seite 43)
{ —
TIMER-FUNKTION ANFAHRFUNKTION
(nur wenn AL3 freigegeben ist) (nur wenn .01 =1)
A l Timer-Arbeitsweise 7 l
,,,,,, - (nur wenn {:.{u'._:u:u' T
IC.07C IC | nichtauf OF F =L oL
ay oder 1 gesetzt ist) A
D~ . Tabelle Seite 43) D <
=~ |
I (71 (7)) Timer-Einstellung [ CEEn
= Qllll. 1...9999s Y e N}
O < oder min. O S
— mm |
[y - ==y Standby- = [ =111 -
[ Y | FC iz
J.07. 0| Sollwert - L
AN - Mo = aN
oS mlbaentla [0S
Zuriick zum J Parameter i=.{1 i J J
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4.3.5 KONFIGURATIONS-MENU

Zum  Zugriff auf das
Konfigurations-Menii ist das
PaBwort einzugeben.

Wenn der Regler noch nicht kon-
figuriert wurde, erscheint beim
ersten Einschalten folgende
Anzeige:

222
R R e |
-
=Ta M
o S o

Bis zur Eingabe eines korrekten
Konfigurations-Kodes bleibt der
Regler mit abgeschalteten
Ausgangen im Standby-Betrieb.

Zur Konfiguration des Reglers
sind zwei 4-stellige Kodes ein-
zugeben, die der
Modellnummer folgen. (s.
Abschnitt 3.1 Seite 19)

oo T

Erster Teil | (7) 2) 21
des | I 12 1
Konfigurations- Con )
Kodes =
O <o O
Geben Sie z. B. den Kode 1 32 far

folgende Einstellungen ein:

- Thermoelement Typ J, Bereich
0...600°C

- PID-Algorithmus  mit  einer
Regelzone, indirekte Wirkung

- Relaisausgang

?@?@

Zweiter Teil o0nr
des '_ _, I
Konfigurations =T, ,_,_'
kodes o S o
Geben Sie z. B. den Kode &' 311 | fur

folgende Einstellungen ein:

- AL1 Vollbereichsmaximalalarm

- AL2 Vollbereichsminimalalarm

- AL3 Vom Timer verwendet

- Lokaler + 2 gespeicherte Sollwerte
mit Nachfiihrung

PaBworteingabe

i e Y

ZaN
O <o &=

Zuriick zum

ﬁormalen Betrieb

””” r_ 1

- .
P

] <

(o)
<7 JA
Eingabe der Stellen
I-L-M-Ndes

Konfigurations-Kodes
(Abschnitt 3.2 Seiten 20, 21)

Eingabe der Stellen
0-P-Q-Rdes
Konfigurations-Kodes
(Abschnitt 3.2 Seiten 21, 22)

Funktion des
digitalen Eingangs IL1
(s. Tabelle 1)

A

& g il Nur wenn der Wert flir
0 < & CodE <5000 ist
(Die Werkseinstellung ist 33)
o | Das PaBwort wird nur
- akzeptiert, wenn es mit

dem im Parameter
o o0

L oo i- gespeicherten
Wert iibereinstimmt.

Funktion des
digitalen Eingangs
IL2

(s. Tabelle 1)

Funktion des
digitalen Eingangs
IL3

(s.Tabelle 1)

Technische
Einheiten

(s. Tabelle 2)




" SKALIERUNG

"""" - ,, Anzahl
Z11Z .10 121 | Dezimalstellen
O S 0...3
! !
""" (~ 1 | Nullpunkt des
—J IZ .I- 121 skalierten Bereichs
-999...9999
) =
~ ? (min. 100 Stellen)
\
""" [ :_,_, Endwert des
) I- .11 1| skalierten Bereichs
O % -999...9999

R e R

_ _ EXT. SOLLWERT _ |,

(
tEEm |
C oo

N
Dv

— e -

| g

NUR BEI
LINEARER __

(min. 100 Stellen)

(wenn konfiguriert)

Externer Y
Sollwerteingang
(s. Tabelle 3)

— CT(urbei &4
Ein/Aus-Regelung,
kein Servomotor) |
CT Endwert des
Bereichs an der
Primérseite
Aus/1...200 A

KOMMUNIKATIONS-
OPTION
i : (wenn installiert)
""" ,’ -,, Kommunikations-
(" " 1 | protokoll
a S Mo /dbus
H
EE
""" (1 Baudrate

- |
(|

Zay
O <o =
|
|

s————-»——\

ANALOGAUSGANGS
p OPTION </
CEEm ‘ (wenn installiert)
""""" (11 _ | Signalbereich des
" IZ°IZ 1" | Analogausgang |
R 0-20/4-20 ma
L)
(]
m- ,,,,,,, ¥ Ausgangssignal des
_ L Analogausgang
l lél I wenn nicht als
Analog-Regelausgan
B verwendet 'Ll / ‘:ug'.
- e e e = =
EEE
PaBwort ~ _
0...9999 - 1ic
Werkseinstellung: 33 | — <

uriick zum Parameter I_ . |

1207 l'l/ Zh
Toaan/ic
_err /l:l [ ]
|

\

-

<«
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Tabelle 1 - Funktion des Digitaleingangs

o
J.

| -]
Ji.

Wert

Beschreibung

Wert

Beschreibung

PR o |
e

Nicht verwendet

Erster gespeicherter
Sollwert

Tastatur gesperrt

Zweiter gespeicherter
Sollwert

Halten des MeBwerts

Timer Starten

Auto/Hand

Starten/Stoppen eines
Programms

Lokal/Extern

Tabelle 2 - Technische Einheiten

- -
(=N -

Wert Beschreibung Wert Beschreibung
ar- |Grad Celsius A |Ampere
ar | Grad Fahrenheit Ld- |Bar
nont |Keine P [ PSI
rid mV rhH Rh
4 |Volt Pl pH
A mA

Tabelle 3 - Eingangsart fiir externen Sollwert

[
(X

Wert Beschreibung Wert Beschreibung
-5 0...5 Volt 0-20 10...20 mA
-5 [1...5 Volt H-20 [4...20 mA

o- 10 10...10 Volt
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4.4
PARAMETERBESCHREIBUNG

Die Parameter sind innerhalb der
Gruppen entsprechend ihrer
Funktionalitat angeordnet.

4.4.1 SOLLWERT-MENU

Die Ausgdnge OP1, OP2 und OP3
kénnen fiir Alarme verwendet wer-
den, wenn Sie nicht fiir
Regelaufgaben benutzt werden.
Es kénnen bis zu vier Alarme konfi-
guriert werden: AL1, AL2, AL3 und
AL4 (s. Seiten 21 und 22). Fir jeden
Alarm sind folgende Parameter ein-
stellbar:
A Alarmart und Arbeitsweise
B Quittierung:
(s. Seite 39)
C Unterdrickung des Alarms beim
Anfahren:
(s. Seite 39)
D Sensorbruch oder MeBkreis offen
(s. Seite 40)

A ALARMART UND ARBEITSWEISE
Absolut-Alarm (gesamter Bereich)

Ein Vollbereichs

®Aus| maximum

_ | _dam

Ein

Ausg

Vollbereichs
minimum

hy

Uﬁterer
Bereichsgrenzwert

—_— >0

alarm

Oberer

Bereichsgrenzwert

Alarmsollwert

Abweichungsalarm

SP Ein_Abweichungs
®Aus| maxim
_ - _ _ dlalarm
Ein )
W,s@ Abweichungs
minim
hy alalarm
o @ L]
Endwert +Endwert
Jes Bereichs des Bereichs
Alarmsollwert

Abweichungsbereichs-Alarm

SP

Ein

|

® Aus|

Auslosen auBerhalb

Ein

des Bereichs

Aus

®

Auslosen innerhalb

hy

des|Bereichs

hy

Endwert N Endwert
des Bereichs des Bereichs

Alarmsollwert

121 112 01| Alarmsollwert
(A=A AL1
1 - )| Alarmsollwert
(N | AL 2
171 21 C 17)| Alarmsollwert
(= =A AL 3

Dies sind Sollwerte fir die
Ausgange OP1,0P2 und OP3 die
mit den Alarmen AL1, AL2 bzw.
AL3 verknipft sind.

Die Alarmsollwerte sind Uber
den gesamten Bereich einstell-
bar. Die Einstellung ist nicht
durch die Spanne flr den
Sollwert SP begrenzt.

Wenn ein Alarm vorliegt, wird er
auf dem Display durch die roten

LEDs (1], (2)bzw (3Jange-

zeigt.



[l Steigende
=Jl.. LI Sollwertrampe
ol _1| Fallende

Jl-. 12 ] Sollwertrampe

Maximale Anderungsgeschwin-
digkeit des Sollwerts in
Stellen/Minute.

In der Einstellung UF - ist
diese Funktion abgeschaltet,
und der neue Sollwert wird
unmittelbar tbernommen.
Anderenfalls erfolgt die Ande-
rung mit der konfigurierten
Geschwindigkeit.

Anderenfalls erfolgt die Ande-
rung mit der konfigurierten
Geschwindigkeit.

In Verbindung mit dem externen
Sollwert sollten die Parameter

und5L. d auf OFF

gesetzt werden.

Beispiel:

Sollwert-

anderung

Ursprunglicher,

Sollwert

= 250°C

\

Zielsollwert
= 350°C

S =10

Stellen/Minute

t=10

Untere
Sollwert-

IZ l'l |
0.
begrenzung
Iz l'l Il
. 1

Obere

Sollwert-
begrenzung
Kleinster/gréBter einstellbarer Wert
fur den Sollwert

Iz l'l |
L0° J

Erster
gespeicherter
Sollwert

Zweiter
gespeicherter
Sollwert

Dies sind die Werte der zwei
Sollwerte, die Uber die digitalen
Eingdnge, Kommunikation oder
Tastatur angewahlt werden kén-
nen. Der aktive Sollwert wird
durch die griinen LED 81 und
$2 angezeigt.

Iz l'l -l
N

4 - Bedienung

Ist@ =1 (Nachfihrung), geht der
vorherige lokale Sollwert verloren,
sobald der gespeicherte Sollwert
ausgewahit wird.

Ist|R] = 2 (Standby), bleibt der
lokale Sollwert erhalten. Ist der
gespeicherte Sollwert nicht mehr
aktiv, kehrt der Regler zum loka-
len Sollwert zurtck.

S. Auswahl des gespeicherte
Sollwerts auf Seite 52.



4 - Bedienung
4.4.1 SOLLWERT-MENU

_ | Skalenfaktor
LV fiir externen
Sollwert

Ratio (SKALENFAKTOR) ist der
Faktor, mit dem der
Eingangssollwert multipliziert
wird, der den externen
Sollwertbereich in Relation zum
Eingangsbereich definiert.

I J1 I | Basissollwert
[ |

Bias (Offst, Basissollwert)
bestimmt den Beginn des exter-
nen Sollwertbereiches, der dem
kleinsten ext. analogen
Eingangsstrom (oder der klein-
sten Spannung) entspricht.

Beispiel fiir “Bias” und “Ratio” eines externen Sollwertes

Externes
Sollwert
Signal
10V N ab
\ Basissollwert = 20
\ Skalenfaktor = 0.1
\
\ ab
“ Basissollwert = 100
“\ Skalenfaktor = -0.1
\\\
| A | Bereich
-200 0 20 100 600 °C
LR a(’) b(a) HR

Externer
ollwertbereich

PV
LR
HR
SR
a(a)
b (b)

Istwert

Unterer Grenzwert (MeBbereichsanfang)
Oberer Grenzwert (MeBbereichsende)

Externer Sollwert
SR Anfangswert
SR Endwert

SR Anfangswert ist kleiner als
der Endwert (jeweils in techn.
Einheiten) :

& 1d5= Anfangswert = a

b-a
HR - LR

- I - —
i 1=

Beispiel:
& od5=20
rt o=
100-20 _ 80

= = 0.1
600 - (-200) 800




SR Anfangswert ist gréBer als
der Endwert (jeweils in techn.
Einheiten) :

& 1d5= Anfangswert = a’
b -a
HR - LR

-
- 1=

Beispiel:
B od5=100
rt o=
20-100 _ -80 _

- - 0.1
600 - (-200) 800

Sollwert (SP) als Kombination
aus lokalem Sollwert (SL) und
externem Sollwertsignal

Sollwert-Type L ok
(Konfigurationsindex [R| = 4)
SP = SL+ (l' Eooe REM)

+ a5
Sollwert-Type r F'1iE
(Konfigurationsindex @ =5)
SP = REM + (l' oo e L)

+ a5

SIGN = Prozentualer Anteil
des externen Signales

SPAN = HR-LR
SIGN * SPAN
REM =
100

Beispiele:

Interner Sollwert (SL) mit ext.
Trim und Multiplikationsfaktor
1/10:

Sollwert-Type = L cc .k
roo=0.1
Bod5=0

Externer Sollwert (SR) mit int.
Trim und Multiplikationsfaktor
1/5:

Sollwert-Type = r £'11E

rt e=0.2

= od5=0

Externer Sollwert — Bereich ent-
spricht dem Eingangsbereich:

Sollwert-Type = L cc .t
rkoo =1
Bod5=LR

50 =0

4 - Bedienung
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4.4.2 REGELPARAMETER-MENU

Starten der
Selbstop-
timierung

I - 0
- L.

4.4.2.1 SELBSTOPTIMIERUNG
Die Selbstoptimierung ermit-
telt durch Beobachtung des
Regelverhaltens bei Stérungen
die bestmdgliche Einstellung fur
die PID-Parameter

Dieser Regler verfligt Gber zwei
Arten der Selbstoptimierung, die
automatisch anhand der
ProzeBbedingungen beim
Aufrufen der Selbstoptimierung
gewahlt werden:

Ansprechverhalten

Ende der Optimierung
und Ubernahme

der berechneten
Parameter

Beginn der
Selbstoptimierung

Sollwertidnderung
SOlwertanderung ¢

ProzeBwert PV

Regelausgang | || \/

36

Diese Methode eignet sich beson-
ders, wenn der ProzeBwert bei
Beginn der Selbstoptimierung
mehr als 5% der Bereichsspanne
vom Sollwert entfernt ist. Sie bie-
tet eine hohe Geschwindigkeit bei
recht guter Anndherung an die
optimalen Parametereinstellungen.

Eigenfrequenz

Beginn der Selbstoptimierung

ProzeBwert PV
; Ende der Optimierung
und Ubernahme

der berechneten
Parameter

Regelausgang |‘H ‘ ‘ n

Diese Methode bietet sich an,
wenn der ProzeBwert nahe dem
Sollwert ist..

Sie bietet den Vorteil einer hdhe-
ren Genauigkeit, benétigt jedoch
etwas langer zur Ausfihrung.

Um die Vorteile beider
Optimierungsarten zu nutzen,
wahlt das Fuzzy-Tuning auto-
matisch aus, wie diese beiden
Methoden zur Berechnung der
optimalen Werte flur die PID-
Parameter eingesetzt werden.

START/STOP

DER SELBSTOPTIMIERUNG
Start/Stop der
Selbstoptimierung. Die

Selbstoptimierung kann jeder-
zeit gestartet oder beendet
werden.

Die griine LED zeigt an,
daB die Selbstoptimierung aus-
gefuhrt wird. Nach AbschluBB der
Selbstoptimierung werden die
berechneten PID-Parameter
gespeichert und die LED
verlischt, nachdem der Regler
wieder zum normalen Betrieb
zuriickgekehrt ist.

NN
- 1 1.J
o B i |
= 1

oy
< O

{J

—_— e = = -

-
- i

re
(SN

Y
L] <o &

[y R b
i
[
[y WYy

A
(] s?7 ([

Normaler
Betrieb

Zweimalige
Betétigung

Regelparameter-
Menii

Zum Starten der
Selbstoptimierung
LEr-E

wahlen

Zum Anhalten der
Selbstoptimierung
Sl
wahlen



[m . Proportional-
L. bereich

Innerhalb des
Proportionalbereichs bewirkt
eine Regelabweichung SP - PV
ein Ausgangssignal, das pro-

portional zu dieser
Regelabweichung ist.
| Nachstellzeit ti

=. I
Die Nachstellzeit ist die Zeit, die
bendtigt wird, um die durch den
P-Anteil resultierende bleibende
Regelabweichung auf Null zuriick-
zufihren. In der Einstellung 0 F F
ist das I-Verhalten abgeschaltet.

( ] Vorhaltezeit td

.1
Das D-Verhalten bewirkt ein
Signal, das proportional zur Ande-

rungsgeschwindigkeit des
Eingangssignals ist. In der
Einstellung LFF ist das D-

Verhalten abgeschaltet.

M- Uberschwing-

L)L . Unterdriickung
Je kleiner der Wert fur diesen
Parameter (1.00 —> 0.01) um so
starker wird das Uberschwingen bei
einer Anderung des Sollwerts redu-
Ziert, ohne das PID-Regelverhalten
zu beeinfluBen. Bei einer Einstellung
von 1,00 ist die Uberschwing-
Unterdrtckung nicht aktiv.

7l _ 12112 | Manuelles
LIl L. ]| Integral

Bei einer Regelung ohne I-
Verhalten (PD-Regelung) bestimmt
das manuelle Integral den
Ausgangswert, wenn PV = SP ist

00 Fehler-
(A= Totbereich

Innerhalb dieses Bereichs (PV
- SP) wird das Ausgangssignal
nicht verandert, um das
Stellglied zu schonen (Standby-
Ausgang)

Zykluszeit

-1 Zykluszeit

- | Kihlen

Innerhalb der Zykluszeit modu-
liert der Regelalgorithmus die
Ein- und Ausschaltzeiten des
Regelausgangs. Das Verhaltnis
dieser beiden Zeiten entspricht
dem Ausgangssignal in Prozent,
die Summe beider Zeiten der
Zykluszeit.

(1121 ()] Obere
Jr. i Ausgangs-
begrenzung

Obere
Ausgangsbe-
grenzung Kiihlen

Gibt den maximalen Wert an,
den der Regelausgang anneh-
men kann. Diese Begrenzung ist
auch im Handbetrieb aktiv.

]
I

-
e

iz 1 I_ | Sicherheits-
Sy

stellung des
Ausgangs
Ausgangswert bei Fehlern am
Eingang

4 - Bedienung

]
7.
L .1 1| Hysterese/
7 .. L | Kihlen

Hysterese

Hysterese des Regel- oder
Alarmausgangs in Prozent der
Bereichsspanne.

SP

| On
Off !

hy
1111 17| Stellzeit fiir
LJLLI- 11 vollen Hub
Gibt die Zeit an, die der

Stellantrieb zum Durchlaufen
des Bereichs von der 0%- zur
100%-Position bendtigt.

111 1L)] Minimale
LI LLU) J1 ] Schrittweite

Gibt die minimale Zeit an, fir die
der Ausgang aktiviert sein muB3,
damit der Stellantrieb einen
erkennbaren Effekt bewirkt. Sie
steht mit dem Totberich des
Stellantriebs in Zusammenhang.

37
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4.4.2 REGELPARAMETER-MENU

4.4.2.2 HEIZEN/KUHLEN-REGELUNG
Bei der Heizen/KUhlen-Regelung werden zwei
separate Ausgange nach einem gemeinsamen
PID-Algorithmus geregelt, von denen der eine
flr die Heiz- der andere fur die Kuhlzone ver-
wendet wird.

Dabei ist es moglich, daB sich diese bei-
den Zonen liberlappen, d.h. daB die bei-
den Ausgange gleichzeitig aktiv sind.

Die Uberlappung bzw. Spreizung dieser bei-
den Zonen wird durch den Totbereich-

Parameter bestimmt.

Zur Anpassung der Kihlen-Seite dient die
Steilheitir.L.0d] Sie legt fest, wie stark sich
das Regelsignal auswirkt.

Zur Begrenzung des Ausgangssignals fur
die beiden Zonen stehen die Parameter

und zur Verfigung.

Wenn beide Zonen Uberlappen, gibt der
angezeigte Ausgangswert die

Summe der beiden Ausgénge wieder.

38

A Spreizung zwischen Heizen- und Kiihlen-Seite

C Einstellung der Kiihlen-Seite

Positiver Wert fur den Totbereich
(0...10.0%)

100% -100%_
’7 4
Heizen- Kuhlen-
0% Ausgang Ausgang
T
100% 50% 0%

PID-Ausgangssignal
B Uberlappung zwischen Heizen- und Kiihlen-Seite
Negativer Wert fir den Totbereich [k 5 -

Beispiel mit verschiedenen Einstellungen fir die
Steilheit

- ==20 0.1...10.0
100% - Z12 _ -100%

F

Heizen-
0% | Ausgang Ausgang
T
100% 50% 0%

PID-Ausgangssignal

D__Ein/Aus-Regelung fiir die Kiihlen-Seite

(-10.0...0%)

100% -100%
I oA
Heizen/ Kihlen-
0% Kihlen Ausgang
T
100% 50% 0%

PID-Ausgangssignal

100% Ein
Heizen- Kuhlen-
0% |Ausgang Ausgang |Aus
T
100% 50% 0%

PID-Ausgangssignal



4.4.3 ZUSATZPARAMETER-MENU

,l'l , I_ ,l Alarmhysterese AL1
(o e |
iz
20 2
1 201 0
Alarmhysterese der Ausgénge OP1, OP2
und OP3. Sie wird in % der Spanne ange-
geben.

Il
(N

Alarmhysterese AL2

Alarmhysterese AL3

_ ] Quittierung

=1 und
Unterdriickung

=) beim

Anfahren

— e
——
1

Il
(]
[ -
(-
-
(-

Fir jeden der drei Alarm kénnen folgende
Funktionen eingestellt werden:

I'l o Keine

L & h Quittierung

bl Unterdriickung

[
L £.bL  Quittierung und Unterdriickung

[

QUITTIERUNG

Wenn die Quittierung aktiviert ist, wird ein
aufgetretener Alarm angezeigt, bis er vom
Bediener quittiert wurde. Zur Quittierung
kann eine beliebige Taste betétigt werden.
Nach der Quittierung wird das Alarmrelais
nur zurickgesetzt, wenn die
Alarmbedingung nicht mehr erfiillt ist.

4 - Bedienung

UNTERDRUCKUNG BEIM
ANFAHREN

Fallende Rampe

™ Unterdriickt
ASP
SP —
On
Off
4+ Anfahren

Steigende Rampe

SP e
ASP Unterdriickt
On
Off
4+ Anfahren

Sollwert A SP = SP + Bereich



4 - Bedienung

4.4.3 REGELPARAMETER-MENU

ALARME MIT LBA- (MEBKREIS OFFEN)
UND SENSORBRUCH-FUNKTIONEN

Wahlen Sie bei der Konfiguration den Kode 1 fur Parameterindex
@ E oder@ (s. Seite 21 oder 22), damit folgende Parameter ver-

flgbar sind:

[
I=.0- 210
Die Verzégerung des Alarms
fur offenen MeBkreis kann zwi-
schen 1 und 9999 Sekunden
eingestelit [1]

Dieser Alarmzustand wird durch
eine rote LED sowie eine blin-
kende PV-Anzeige gemeldet.

'l 'llll'll
I B A \

hAcir o
[ o
0D o O
0O <o O ,: I._

| [mA - +__:)
SN

~I| LBA-Verzogerung

In der Einstellung OFF arbeitet
der Alarm als Sensorbruch-
Alarm mit sofortiger Wirkung.
Dieser Alarmzustand wird durch
eine rote LED des entsprechen-
den Alarms sowie durch folgen-
de Anzeige gemeldet:

Z L rie

Ausgangswert
.- gk

bei Softstart

Der Wert, den der Regelausgang
fOr die Dauer der Softstart-
Funktion annehmen soll.

I I_ _ 11| Dauer der

JiZ0 1)

Softstart-Phase

Dauer (ab Anliegen der
Netzspannung), fur die die
Softstart-Funktion aktiv ist.

— 0P
100% 4+
21 T1Z 1] oder B 'T 'l-l' l-' |
[ X [ R AN
J=IE] JEIE)
O o O O O O SEOF]
() S~ ) () S~ )
Anmerkung [1] Bei einem Softstart
Sensorbruch-Alarm ) erfolgt die Zei;
Alarmgabe ohne Verzdgerung. _
Einschalten

Wenn der zum Alarm fiihrende Zustand nicht mehr besteht, verlischt

der Alarm.
40

Eingangsfilter-
Il. | Konstante

Zeitkonstante des RC-Filters in
Sekunden, der auf den Eingang
angewendet wird.

In der Einstellung O F F

Funktion abgeschaltet

ist diese

Wirkung des Filters
100% *
63,2% PV

0/ t.Fil Zeit

Eingangs-

|
Hl-lll

korrektur

Ein hier eingegebener Wert wird
zum Eingangssignal addiert und
verschiebt den gesamten
Eingangsbereich um diesen Wert
(£60 Stellen).



2l ) ) _ | Gerdteadresse
Craran
Die Gerateadresse gibt eine
Nummer zwischen 1 und 247
an, unter der dieser Regler ange-
sprochen wird. Alle an den glei-
chen Kommunikationsbus ange-
schlossenen Instrumente mus-
sen eine unterschiedliche
Gerateadresse haben.

In der Einstellung (JF - ist keine
Kommunikation mit dem Regler
moglich.

[ _ Nullpunkt des

= 11| Analogausgangs
Ll Endwert des

d1

Analogausgangs

4.4.4 TIMER- UND ANFAHR-
MENU(OPTION)

Zwei Sonderfunktionen runden

das Leistungsspektrum dieses

Reglers ab und reduzieren die

Installations- und

Wartungskosten:

4.4.4.1 Anfahrbetrieb

4442 Timer

Bei Geraten, die mit diesen

Funktionen ausgestattet sind,

lautet die Stelle @ des

Produktkodes 2 (s. Seite 19).

Beispiel: X3 3100-2000

Zur Einstellung dieser Funktionen

wéhlen Sie folgende Parameter

(s. Seite 43):

Timer/Anfahr-
Betriebsart

Lr._ _
.11

A Bei Verwendung der Timer-
oder Anfahrfunktionen ist die
Softstart-Funktion abge-
schaltet. Daher werden die

Parameter und
nicht angezeigt (s.
Seite 29).

4 - Bedienung

4.4.4.1 ANFAHR-FUNKTION (OPTION)

Mit dieser Funktion kann der
Regelausgang beim Einschalten
des Reglers beeinfluBt werden.

-— —

R by B

.1
a

] < O]

Zur Konfiguration der Anfahr-

Funktion muBB der Parameter

»1imer/Anfahr-Betriebsart" auf
gesetzt werden

(s. Seite 43).

Die Anfahr-Funktion verflgt Gber

drei Parameter:

Haltezeit der
Anfahr-Funktion
0...500 min.

[ iy Iy |
.10 .

I 1211 1 1] Anfahr-Sollwert
4. GF L. 5P H)

M) | Obere Ausgang-

LU0 21 ghegrenzung

5.0%...100.0%

Die Anfahr-Funktion besteht aus

drei Phasen:

1. "Limy" - Der Regelausgang wird
aufdenin eingestellten

Wert begrenzt.

2. "Hold" - Der ProzeBwert wird
wahrend der im Parameter

5L |definierten Haltezeit auf

den Anfahr-Sollwert geregelt.

3. "Off" - Nach Verstreichen der
Haltezeit erfolgt die Regelung
nach dem eingestellten Sollwert.

4. Wenn der ProzeBwert unter
einen Wert von ( -40
Stellen) absinkt , beginnt die
Anfahrfunktion wieder mit der
ersten Phase "Limy".
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4.4.4.1ANFAHR-FUNKTION (OPTION)

Wenn der lokale Sollwert in
der Haltephase auf einen Wert
unter dem Anfahrsollwert ein-
gestellt oder auf Handbetrieb
umgestellt wird, endet damit
die Anfahr-Funktion.

Beim Anfahren gibt es zwei

Moglichkeiten:

A Der Anfahr-Sollwert[5F5.1)]
ist kleiner als der lokale
Sollwert.

Die Haltephase "Hold"
beginnt, wenn der ProzeBwert
PV den Anfahr-Sollwert
erreicht (mit einer

Toleranz von 1 Stelle).

B Der Anfahr-Sollwert 5 F5.L]
ist gréBer als der lokale
Sollwert oder gleich diesem.

Wenn der ProzeBwert PV den

lokalen Sollwert (mit einer Toleranz

von 1 Stelle) erreicht, ist die

Anfahr-Funktion beendet ("Off").

42

Ist beim Einschalten des Regler
der ProzeBwert PV groBer als
der kleinere der beiden Sollwerte
(lokaler und Anfahr-Sollwert),
wird anstelle der ,Limy"-Phase
die nachste Phase (Halten oder
Ende der Anfahr-Funktion) ein-
geleitet.

[
[ |
L2 r
L

O S o

Anfahr-
Sollwert

Wahrend der Begrenzung des
Ausgangs (Limy) wund der
Haltephase (Hold) leuchtet die
LED

A 5FP51) < Lokaler Sollwert SP

Einschalten i Stérung _:

SoIIwert SP
Lee\
A 49???!'90 ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
- P—.‘H'H'. ;
wobei TC = 25%
1sek min ‘ i ‘ ‘
1.“Limy”| 2. Hold” 3. “Off” ~ 1. “Limy” ~2.“Ho|d”~ 3. “Off"”

B > Lokaler Sollwert SP.

Einschalten

PV 1 Stelle  :Stdrung: ‘
| | 3 i ; Sollwert SP

”””””””””” N N D NG

40 Stellen

OP=[F 'H'u
wobei TC = 25%
1sek min.

1. “Limy” | 3. “Off”

) 1. “Limy” | 3. “Off”



4.4.4.2 TIMER-FUNKTION (OPTION)

/\ Bei der Heizen/Kiihlen-
Regelung kann der Timer
nicht verwendet werden

Um diese Funktion zu aktivieren,
nehmen Sie folgende
Einstellungen vor:

1 Wenn mit dieser Funktion AL3
verwendet werden soll, ist bei
der Konfiguration im Index

Q] der Wert  einzugeben
(siehe S. 22).

2 Um einen der 6 moglichen
Funktionsarten des Timers
einzustellen, bei der
Parametereinstellung (siehe
S. 29) den Wert der folgenden
2 Parameter eingeben:

I M _ _I| Timer/Anfahr-
L.AJLIL] Betriebsart
Dieser Parameter definiert: (s.
Tabelle 1)

- Startzeitpunkt des Timers

- Status des Regelausgangs nach

Ablauf des Timers
Tabelle 1
Timer/Anfahr-Betriebsart Wert
Abgeschaltet OFF
Anfahr-Funktion !
Startzeit- Betriebsart
punkt beim Ende
Innerhalb des|Regelung c
Bereichs AusgangaufQ | J
Nach dem Regelung -
Start AusgangaufO | £
Nach dem
%%rglung Regelung &
abgeschaltet
Nach dem
g;g:dby- Regelung 1
Sollwert

I 12 _ I | Timer-

L.UTE | Arpeitsweise

Dieser Parameter definiert: (s.

Tabelle 2)

- Zeiteinheit

- Start-Betriebsart

- Status des Ausgangs OP3 bei
laufendem Timer. Wenn der
Timer nicht lauft, nimmt AL3 den
entgegengesetzten Status an.

Tabelle 2

Zeit- Start- [1]AL3- Wert

einheit |Betriebsart |Status
Manuell Ein | ]

Uber Tastatur| Aus )
Sekunden| Autom. beim | Ejn

Einschalten
2] Aus | 7
Manuell Ein | 4

Uber Tastatur| Aus | £
Minuten |Autom. beim | Ein | ¢

Einschalten =
2] Aus | 7

4 - Bedienung

I 71101 Timer-

I Einstellung
(1...9999 Sekunden/Minuten.)

[ Y | Standby-

Nun kénnen die Ubrigen Parameter
eingestellt werden:

[1] Wenn mit Timer benutzt ist
[2] Indieser Einstellung ist auch ein
manueller Start mdglich.

2720 Soliwert
(nur fur £lad =7)

)




4 - Bedienung
4.4.4.2 TIMER FUNKTION (OPTION) (FORTSETZUNG)

TIMER-BETRIEBSARTEN

B - Start des Timers innerhalb des
Bereichs, nach Ablauf wird der
Regelausgang auf Null gesetzt.

A - Start des Timers innerhalb des
Bereichs, nach Ablauf erfolgt
Regelung.

C - Start des Timers = Startzeitpunkt des
Timers, nach Ablauf erfolgt
Regelung.

Der Timer wird nur ausgeldst, wenn die
Regelabweichung innerhalb + 1 Stelle liegt.
Die Regelung selbst wird nicht durch den
Timer beeinfluBt.

Der Timer wird nur ausgel6ést, wenn die
Regelabweichung innerhalb + 1 Stelle liegt.
Nach Ablauf der Timers wird der
Regelausgang auf Null gesetzt. [1]

Start des Timers Start des Timers‘

Sollwert N | Sollwert ==

Der Timer beginnt zu laufen, wenn der Timer
gestartet wird. Die Regelung selbst wird nicht
durch den Timer beeinfluft.

Start des Timers

Sollwert

+1 Stelle
ProzeBwert PV

/ Ausgang OP

ProzeBwert PV

Ausgang OP

| AL3 TALS

ProzeBwert PV

/ Ausgang OP

[1] Wenn der Timer nicht [auft, wird der
Ausgang auf 0 gesetzt. Dies gilt auch flr die
Zeit vor dem Start des Timers.



D - Start des Timers = Startzeitpunkt des
Timers, nach Ablauf wird der
Regelausgang auf Null gesetzt.

Der Timer beginnt zu laufen, wenn der Timer
gestartet wird.

Nach Ablauf der Timers wird der
Regelausgang auf Null gesetzt. [1]

Start des Timers

Sollwert :

Azeﬁwen PV

Ausgang OP

. AL3

E - Wahrend des Timers-Ablaufs
erfolgt keine Regelung.

4 - Bedienung

F - Wahrend des Timers-Ablaufs erfolgt die
Regelung nach dem Standby-Sollwert.

Der Timer beginnt zu laufen, wenn der Timer
gestartet wird. Wahrend der Timer lauft, wird
der Regelausgang auf Null gesetzt.

Nach Ablauf des Timers wird die Regelung
aufgenommen.

Start des Timers

Sollwert

ProzeBwert PV

Ausgang OP

[1] Wenn der Timer nicht [auft, wird der
Ausgang auf 0 gesetzt. Dies gilt auch fur die
Zeit vor dem Start des Timers.

Der Timer beginnt zu laufen, wenn der Timer
gestartet wird. Wahrend der Timer l&uft, erfolgt
die Regelung nach dem Standby-Sollwert.
Nach Ablauf des Timers wird die Regelung
mit dem lokalen Sollwert fortgesetzt.

=7
Sollwert ‘

ProzeBwert PV
\ Py / -ﬂm

Ausgang OP

Start des Timers




4 - Bedienung

4.4.4.2 TIMER FUNKTION (OPTION)

NETZAUSFALL

Tritt bei laufendem Timer ein
Netzausfall auf, geht der
Timerstand verloren.

Je nach Betriebsart des Timers
ergibt sich folgendes
Verhalten, wenn die Spannung wie-
der anliegt und der Regler startet:
¢ Bei automatischem Betrieb
=6, startet
der Timer erneut mit der vor-
eingestellten Dauer.

¢ Bei manuellem Betrieb
=,1,4.5, startet
der Timer nicht erneut. Der
Regelausgang wird auf O
gesetzt, wennlE od =3
oder 5 ist; anderenfalls
erfolgt die Regelung nach

dem aktuellen Sollwert.

STARTEN DES TIMERS

Das Starten ist auf Seite 50
beschrieben (Abschnitt 6.2.2).

ANZEIGEN

e r

[
e r
(|

Y
L] < 0]

Wahrend der Timer lauft, leuch-

tet die LED (RUNJ.
21 M
(o s
[ |
-1
Py

() < ()

Nach Ablauf des Timers wird in der
Sollwertanzeige abwechselnd die
Meldung £ el und der Sollwert
angezeigt, bis eine Taste gedriickt
wurde.

RESTLAUFZEIT DES TIMERS

Wahrend der Timer lauft, kann
die verbleibende Laufzeit jeder-
zeit angezeigt und verandert wer-
den.

21 r
0 )
™ |

(RN

S
O <o &

Normaler Betrieb
mit laufendem Timer

.H Driicken bis
¥
234
- 7., Restlaufzeit
—_—_— -
-0
A
O & O
L, Anhalten
des Timers
234
', 7. Wert fiir
_ -
'-A L Restlaufzeit
O s [

b Anderung des Werts

- 1M

i

e s Bei
L@' LU | wird der Timer

O < abgeschaltet.




4.4.5 KONFIGURATIONSMENU

ANALOGAUSGANG
Wenn der Ausgang OPS5 instal-
liert und nicht als

Regelausgangs konfiguriert
ist, kann er zur linearisierten
Ausgabe von PV oder SP ver-
wendet werden.

Bei der Konfiguration (s. Seite
31) kann eingestellt werden:

- 0. _ | Ausgang-

LI o | sbereich

i B i R A O e N by |
[ Ry ) LI S |

Il Wert fiir
(] Analogausgang
(WA= in] l':-' l':'.l'.l'. '.:l.l':'.
Diese Parameter geben den
Wertebereich an, der Uber den
Analogausgang OP5 ausgege-
ben wird., indem die Werte flr
0/4 mA und 20 mA spezifiziert

werden (s. Seite 29):

_ I 1 _ | Nullpunkt fir
LI S P Analogausgang

| Endwert fur

- L

L.l Analogausgang

Beispiel:

e Thermoelement Typ S,
Bereich 0...1600°C

¢ Ausgangsbereich 4...20 mA

¢ Der Analogausgang gibt den
PV Uber einen Bereich von
800...1200°C aus.

mA
oo EBEr]=4-20
rEH J=FU
- =800
=100
4 e
800 1200 1600'
Wenn r -.L o gréBer gewahlt
wird als r .1 kann die

Ausgabe invertiert werden.

4 - Bedienung

STROMTRANSFORMATOR-EINGANG (CT)

Mit dieser Option kann der
Laststrom angezeigt und mit
einem Alarm versehen werden.

Die Einstellung erfolgt durch
Eingabe einer 8 oder 9 flr den
Konfigurationsindex O, P oder
Q (s. Seiten 21 und 22).

Bei der zeitproportionalen
Regelung kann der Alarm (s.
Seiten 21 und 22) so konfigu-
riert werden, daB ein Alarm aus-
geldst wird, wenn der Laststrom
wahrend der Einschalt-Zeit
unter einem spezifizierten
Grenzwert liegt (Index 8) oder
wahrend der Ausschalt-Zeit
Uber 3% des Nennstroms liegt.

Der Alarmzustand muB fir mehr
als 120 msek bestehen, um den
Alarm auszuldsen.

Mit dem Parameter

1. IZ 17 | CTEndwert des
JI_.l ..l] Bereichs an der
Primarseite

OFF/71...200A
kann die Anzeige des
Laststroms an den verwende-

ten Transformator angepalt
werden (OFF steht fur Aus).

Wahrend der Ausschalt-Zeit des

Regelzyklus puffert  der
Parameter den letzten
wahrend der Einschalt-Zeit
gemessen Strom.



4 - Bedienung
4.4.5 KONFIGURATIONSMENU

STROMTRANSFORMATOR-EINGANG (CT)

Beispiel: CT-Eingang Uberwacht OP1, Alarm AL2 ist fur die
Einschalt-Zeit des Regelzyklus konfiguriert (Konfiguration Stelle
[P] =8s. Seite 21).

: :120ms : :120ms

oP1 [ ON L OFF [oN

AL2 OFF [on] OFF o~ 1 OFF

SERIELLE KOMMUNIKATION

i l Kommunikation-

C U DE | sprotokoll

rie s | .
L 0 e 1 I e

Baudrate

I
(M.

V2007 20000000
T L7 o i
12 E 2z rr
T/ i



5.1

) Option, s. Seite 46)

PROZEBWERT
21 7)) (D) | Normaler
I= J TIIZJ | Betrieb =) =1 1.1 ()] Technische
= M I 1 1.0 Einheiten
[ e A N} 1" | (siehe Tabelle 2
=— Seite 31)
CJ % =3 > | [ %
Bedienungsanleitung <—L> AUTO
Lokaler IR TN = Z11_)| Ausgang
Sollwert - 10 =) ). 7| NurPID
Wert kg”:t L Lut
> [
et |6 o &
| . 5
1017 ()| Zielsollwert
=) L1 1202 Sollwert der Regelung
'l_ l:, ll:l (nur bei lokalem
= Sollwert, wird nicht
() < [ angezeigt, wenn Slopes
abgeschaltet sind)
R | I_l 71| Last-Strom
e -l =1 Restlaufzeit ] - b1} in Ampere
Cil-. | des Timers Cd (SN%;!PAT407F)>UOH CT,
S Verénderbarer Wert S - ob
e (bei installierter U~

5.2 KONFIGURATIONSKODES

o I |
- J
(| 'l'

- - = | Normaler
(12 1M Betries
1 a7 M
[ I I N |
O
] < = S
Fre <
I \
]
J g L. Release
< (] software
—/

[N
2 <o O

\ 4

o I N |
A
[ e R
(L= N

N
2 < OJ

o
2 < OJ

\ 4

[N

vCJ

5 - Anzeigen

Technische
Einheiten
(siehe Tabelle 2
Seite 31)

Modellschliissel
Basisgerat
(Hardware s. Seite 19)

Erster Teil des
Konfigurationskodes
(s. Seiten 20 und 21)

Zweiter Teil des
Konfigurationskodes
(s. Seiten 21 und 22)



6 - Eingaben und befehle

EINGABEN
UND BEFEHLE

STEUERUNG DES REGLERS UND FUNKTIONSABLAUFE

11213

4580

SCI|AT

=*43280

Der Regler kann auf verschie-

dene Weisen gesteuert werden:

|

6.1 EINGABEN UBER
DIE TASTATUR

siehe Seite 51

6.2 STEUERUNG UBER DEN
LOGIKEINGANG

siehe Seite 54

6.3 STEUERUNG UBER DIE
SERIELLE SCHNITTSTELLE

Bitte in der separaten

e Anderung des Sollwerts Anleitung zur seriellen
e Automatik/Handbetrieb Schnittstelle nachlesen.
e Start des Timers
. e Programm Start/Stop
Y0 Bn (s.Seite 59)
B e Auswahl lokaler/externer

Sollwert

Auswahl gespeicherter
Sollwerte

Sperren der Tastatur
Verriegeln der Ausgange




6.1 EINGABEN UBER DIE TASTATUR

6.1.1 ANDERUNG DES
SOLLWERTS

Der Sollwert kann direkt durch
Betatigung der Tasten Ay und
K~ verdndert werden.

Bei der Anderung des Sollwerts
wird der neue Wert aktiv, nach-
dem flr 2 Sekunden keine Taste
betatigt wurde. Zur Bestétigung
blinkt die Sollwertanzeige einmal.

p—— =1 Normaler
& 148 | st
a7
[ = A

1 & (| Beispiel: Anderung
des Sollwerts von
275,0 auf 350,0°C
=1 THLC) | Gednderter
“angp ) S
) @ )

@ Nach 2 Sekunden

Ubernahme des
(= 1 7.0 | neuen Sollwerts,
ac A

angezeigt durch ein-
=L L maliges Blinken,
(J s [ J]| danach Riickkehr
Zum normalen
Betrieb.

b I

Normaler
Betrieb
(Automatischy)

Bei Umschalten auf
Handbetrieb
leuchtet die griine

LED

I
- 1

o i

[ e NN

i O
o <~ O]

20
[l A
500

D@B

Einstellung des Ausgangswerts

Der neue Wert wird sofort
wirksam, ohne weiter
Bestatigung

Anderung des
Ausgangswerts

Zuriick

l

2700
[l A
345.0

) O
h < [

zum normalen Betrieb J

6.1.2 AUTOMATISCHER/HANDBETRIEB

Aufruf und Anderung des
Sollwerts im Handbetrieb sind
in Abschnitt 5, Seite 49
beschrieben.

Die Umschaltung zwischen auto-
matischem und Handbetrieb (und
umgekehrt) erfolgt stoBfrei.

AUTO ) MAN ) AUTO
100%
Sollwert SP
—SP (PV—0—==< SP—

~
~o PV | ne-
~—~-

0 SP=PV

100% _PMAN:OPA AN

Ausgang OP R IIY RN
1

I

o’ g b— SN 4 QP / ‘\
. .. Tc)\op .
0 A OPAUTO=0P

6 - Eingaben und befehle

6.1.3 START DES TIMERS
(Option)
Je nach Einstellung des
Parameters|-.dc £ ], gibt es zwei
verschiedene Moglichkeiten zum
Start des Timers:
- Automatisch beim Einschalten
- Manuell Uber die Tastatur,
digitale Eingédnge oder die
serielle Kommunikation.
Zum Starten/Anhalten des
Timers:
1z
|
350

S
DVC;

Normaler
Betrieb

Start des Timers

A

Bei einem Netzausfall
bleiben der Status (Auto/Man)
sowie der Ausgangswert
gespeichert.

iz r

I
M
o e

Timer lauft
led leuchtet

S G
[j@cl

Anhalten des Timers
Zurtick zum normalen Betrieb



6 - Eingaben und befehle
6.1 EINGABEN UBER DIE TASTATUR

6.1.4 STARTEN
EINES PROGRAMMS

(s. Abschnitt 7, Seite 55)

6.1.5 AUSWAHL LOKALER/

EXTERNER SOLLWERT
(Konfigurationsindex =" oder
Iz
) 00

Normaler [ e A |
Betrieb ':n ',l l:, ll',l
Gedrugkt_heﬁen_ bis | S
'
l - - - g
- '-" - r &1 fir Auswahl
. " 1" | desexternen
o £ Sollwerts
= o
f "' ' L o fir Auswahl
L " | des lokalen Sollwerts
O %
Der Sollwert wird nach Betétigung der
Taste aktiv.
Bei externem Sollwert leuchtet die griine
LED

52

6.1.6 AUSWAHL GESPEICHERTER SOLLWERTE

(Konfigurationsindex [R] = | oder &)

|

- 1 L

RVl

- )

[N
. < OJ
GedrUckt halten bis X
Nachfiihrung =S = ——
Index [R] = 1

mon e wahlen, um
Sollwertanderung
aufzuheben. Der Sollwert
kann direkt durch Betétigung

der Tasten Ayund 27

verandert werden.

L

- =y = =1
(.
[l lu ]
e | oy

7

D
0 $ =

- 12 |
X I J
[l I
o g ) gy

0 P =

[ B

N P
[l I
o g ) gy

0 P =

L. ) fiir ersten

Sollwert wahlen

L2 fiir zweiten

Sollwert wahlen

Standby

Index [R] = ¢

|

[ -
- LI
[l u ]
e | iy 8

A
) $ =

4

IZ 12 |
X I I
- 120
o g ) gy

A
] F =

4

[ B

N R
- 120
o g ) gy

O P =

Der Sollwert
wird nach

Betatigung der
Taste & aktiv
Es leuchten die betref-

fenden griinen Leds
1 oder $2 auf

L o wahlen, um zum
vorherigen lokalen Sollwert
zurlickzukehren.



6.1.7 SPERREN DER TASTATUR

Zum Sperren bzw. Freigeben der
Tastatur betétigen Sie die Tasten
(9] und (2] gleichzeitig und
halten Sie diese 2 Sekunden
gedrickt.

Zur Bestéatigung der Eingabe
blinkt die Anzeige einmal.

Zur Ruckkehr zur normalen
Arbeitsweise diese Eingabe wie-
derholen.

Zur Ruckkehr zur normalen
Arbeitsweise diese Eingabe wie-
derholen.

AWenn die Tastatur gesperrt
wurde, bleibt diese Sperre
auch nach einem Ausfall der
Spannungsversorgung erhal-
ten.

Normaler Betrieb

X3

L0
I L

Lz e
[

Gleichzeitig fur 2 Sekunden
dricken.

6 - Eingaben und befehle

6.1.8 VERRIEGELN DER AUSGANGE

Die Ausgénge kénnen auf einem
Ausgangssignal von 0% verrie-
gelt werden, indem die Tasten
und VQleichzeitig
gedriickt werden.

Bei verriegelten Ausgéngen wird

die MeldungJF £ Janstelle des
Sollwerts angezeigt.
Zum Entriegeln der Ausgange
betétigen Sie die beiden Tasten
erneut (die Softstart-Funktion
wird dabei aktiviert).

Die Ausgange kénnen auch Utber
die serielle Schnittstelle verriegelt
bzw. freigegeben werden.

/\Der Status der Ausginge
(Verriegelt/Freigegeben) bleibt
auch nach einem Ausfall der
Spannungsversorgung erhalten.

Normaler Betrieb

X3

Lz 2
Ry

[z
(SN |

U

Gleichzeitig fur 2 Sekunden
driicken.



6 - Eingaben und befehle

6.2 STEUERUNG UBER
DEN LOGIKEINGANG

Bei der Konfiguration kann den
Eingangen IL1, IL2 und IL3
jeweils eine Funktion zugeord-
net werden (s.
Parametereinstellung in Tabelle
1, Seite 31).

Die konfigurierte Funktion wird
ausgefihrt, wenn der
Logikeingang (Uber einen poten-
tialfreien Kontakt oder Open-
Collector-Ausgang) geschlossen
wird. Beim Offnen des Kontakts
am Eingangs wird die entspre-
chende Funktion abgeschaltet.
Wenn eine Funktion Uber den
Logikeingang aktiviert wird, hat
dies Prioritat vor Eingaben tber
die Tastatur oder Befehlen, die
Uber die Schnittstelle gesendet
werden.

Zugeordnete

Status des Eingangs

Funkti Parameterwert Anmerkung
unktion — o Ne- Aus|—g~e— Ein
Keine "-,' ": ": o o Nicht verwendet
= ; Auch bei gesperrter Tastatur nimmt
ggf'rlraesr’]catur "-' ,'-' ,'-, ,' Nicht t Gesperrt  |der Regler Befehle Gber den Logikeingang
= 1= Il gesper und die serielle Schnittstelle an.
Istwert PV NN Normale Istwert PV | Der Istwert PV wird mit dem Wert "gespeichert", den er
halten (AN Arbeitsweise | wird gehalten|beim SchlieBen des Kontakts am Logikeingang hatte.
Umschaltung auf R : ,
Handbetrieb FLLT I Automatisch| Hanbetrieb
£ | Erster Bei permanent geschlossenem Kontak’g_ wird der
O |gespeicherter ||I= I=1 | Lokal Erster gewahlte Sollwert ohne Mdglichkeit zur Anderung
= Sollwert It J Sollwert  des Sollwerts aktiviert.
3 Bei kurzem KontaktschluB wird der Sollwert akti-
g Zwei viert und kann anschlieBend verandert werden.
weiter . . oo
° : - =) Zweiter  |Wenn mehr als ein Logikeingang zur Anwahl von
C |gespeicherter ||'= = - Lokal ,
S Solwert N . - Sollwert | Sollwerten verwendet wird, legt der zuletzt
2 geschlossene Kontakt den Sollwert fest.
Externer [
Sollwert L~ Lokal Extern
Timer ] Start Zum Starten des Timers ist eine kurze
. i - des Timers |Kontaktgabe ausreichend.
& E Starten/ Bei geschlossenem Kontakt (Ein-Status) wird
8_% Anhalten 0 _ _ Anhalten Starten  |das Programm bis zum Ende ausgefiihrt.
€ 5,des Rampen- |[l). 1| (Hold) (Run) Bei offenem Kontakt (Aus-Status) wird
g O’ programms das Programm angehalten.
o}




ral RAMPEN-

PROGRAMM

EINFUHRUNG

Wenn der Regler mit der
Rampenprogramm-Option aus-
gestattet ist(Mod. X3-3... [1]
),gestattet diese Option, ein
Programm zur zeitabh&ngigen
Anderung des Sollwerts zu defi-
nieren, zu speichern, anzuzeigen
und auszufuhren.

ALLGEMEINE MERKMALE

e 1 Programm mit max. 8
Segmenten

e Start, Stop und Halten des
Programms Uber die Tastatur

e Zeitbasis in Sekunden,
Minuten oder Stunden

¢ Kontinuierliche Ausflihrung oder
1 bis 9999 Wiederholungen

e 1 digitaler Ausgang OP3 kann mit
dem durch das Programm defi-
nierten Profil verknUpft werden.

e Maximal zuldssige Abweichung
vom Sollwert programmierbar

7.1 AUFBAU DES PROGRAMMS

Ein Rampenprogramm besteht
aus einer Abfolge von
Segmenten.
Fir jedes Segment kann defi-
niert werden:

e der zu
erreichende
Sollwert immer
e die Dauerlt. . | Pvorhanden

e der Status des
Ausgangs OP3

Ein Programm besteht aus:

e 1 Startsegment mit der
Bezeichnung &

e 1 Endesegment mit der

Bezeichnung F
¢ 1 bis 6 normale Segmente

Startsegment - [}

Zweck des Startsegments ist es,
den Istwert auf einen definierten
Wert zu bringen, bevor das
Programm gefahren wird.

Endsegment -
Das Endesegment definiert den
Istwert, der bei Ende des

Programms erreicht sein soll und
der gehalten wird, bis der
Sollwert gedndert wird.

Normale Segmente - - - -
Das Profil des Programms ent-
steht aus den normalen
Segmenten, die drei Formen
annehmen kénnen:

7 - Rampenprogramm

Rampensegmente

Haltesegmente

‘
4
/

5F = Zielsollwert

t . =Dauer
= Vorhergehendes Segment

= = Akiuelles Segment

—— =Nachfolgendes Segment



7 - Rampenprogramm

BEISPIEL FUR EIN PROGRAMM 7.2 ARBEITSWEISE DES PROGRAMMS
.1 Sollwert aF, 'I;;'I| | '-:I'-":'- 5 7.21 MAXIMAL ZULASSIGE ABWEICHUNG ( bdnd )
axima
zuléssige
Abweichung Sollte der Istwert PV eine gegebene Abweichung vom Sollwert Gber-
B .Lh ard schreiten, wird die Segmentdauer um die Zeit verlangert, fir die der
350 — T— Istwert die zulassige Abweichung Uberschreitet. Diese Abweichung
300 wird im Programm definiert.
Start des Die tatsachliche Segmentdauer ergibt sich aus £ .- - +Ti
250 4 Programms
200 | v
150 |
100 A. Rampensegment B. Haltesegment
7 -
?
50 — PRy sSp ,,”lzu_:l'l'l:l'/
/7 d g =
y / bded]
- -
- 7 SP
0 3050 7080 110 170 190 Zeit
Ti
Segment |Anfang|1°| 2° [3°] 4° 5° 6° | Ende
PV
' t0  [t1] t2 [t3| t4 t5 t6 .
zeft Ti b +Ti
Digitaler |IL_1w El |
Ausgang | e k.. ]+ Ti
OP3|li— *

56



7.2 ARBEITSWEISE DES PROGRAMMS

7 - Rampenprogramm

7.2.2 WIEDERAUFNAHME DES PROGRAMMS NACH EINEM AUSFALL DER SPANNUNGSVERSORGUNG

Das Verhalten des Reglers nach
einem Ausfall der
Spannungsversorgung  wird

durch den Parameter
definiert (s. Seite 58), der drei
Werte annehmen kann:

Fortsetzen
Riicksetzen
Rampe

In der Einstellung

Das Programm wird dort fort-
gesetzt, wo es unterbrochen
wurde.

Alle Parameter wie Sollwert
und verbleibende Segmentzeit
werden auf die Werte unmit-
telbar vor dem
Spannungsausfall gesetzt.

SP
Unterbrechung

ﬁ _____

t 1| Dauer der

Unterbrechung

In der Einstellung

Das Programm ist beendet, der
Regler arbeitet in der normalen
Betriebsart (lokal)

In der Einstellung

Das Programm wird dort fortge-
setzt, wo es unterbrochen wurde.
Der Istwert PV wird wieder mit
der Rampensteigung auf den
Sollwert gefiihrt, die das
Segment vor dem Ausfall der
Spannungsversorgung hatte.

Unterbrechung wéhrend eines
Haltesegments

Unterbrechung

Unterbrechung wéhrend eines
Rampensegments

Unterbrechung
»

e
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7.3 PARAMETRIERUNG- RAMPENPROGRAMM-MENU (OPTION)

I I
[ 8 |
M0
(W= WA

Menii

Programm-

O
O <o =

[1] Injedem Segment kann der
digitalen
Ausgangs gesetzt werden.
Hierflir wird in der Regel
Ausgang OP3 verwendet.
Um die Steuerung des
durch
Segmente zu unterbinden,
stellen Sie den Parameter

Status eines

Ausgangs

auf OF F

A
O <o &=

Wiederaufnahme nach
Spannungsausfall

L. ok = Fortsetzen

r '5 =Riicksetzen

r &1 = Rampge
fortsetzen

Einheit der Zeitbasis
5 E - = Sekunden

lﬂ” 1 = Minuten

Anzahl der
Segmente
1...6 max.

Anzahl der

Wlederholun en
l l l'l 121 12)
Fr e

Maximal zulédssige
Abwelchung

UF  / gesamter
Bereich

R
y
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Status des digitalen
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abgeschaltet



7.4 PROGRAMM STARTEN/ANHALTEN

Die verfugbaren Befehle und
Eingabemoglichkeiten sind von
den Funktionsabschnitten des
Reglers abhangig, die wie folgt
unterschieden werden:

A] Normaler Betrieb mit lokalem
Sollwert

B]Wé&hrend der Ausflhrung
eines Programms

C]Bei angehaltenem Programm

Verflugbare Befehle in den ein-
zelnen Funktionsabschnitten

Art des Lokal Programm Programm
Sollwerts
Funktionsab- Starten eines Laufendes Programm ist
schnitt Programms Programm angehalten
A B C
Verflgbare
Befehle und -
Eingaben _Eingabe
P eines lokalen
Sollwerts
Starten des Anhalten des Fortsetzen des
b | Programms [ Programma- [--*| Programma-
blaufs blaufs
[ )]
v
Programm im Programm im Programm im
lokalen Betrieb lokalen Betrieb lokalen Betrieb
anhalten anhalten anhalten

<«

Wenn das
Programm
abgelaufen ist,
kehrt der
Regler zum
normalen
Betrieb zuriick.

7 - Rampenprogramm

Zum besseren Verstandnis sind
die verschiedenen
Funktionsabschnitte der Reihe
nach dargestellt.

Zum Starten und Anhalten des
Programmes gibt es zwei
Moglichkeiten:

Direkt mit der Taste

Uber das Parameterment



7 - Rampenprogramm

7.4 PROGRAMM STARTEN/ANHALTEN

DIREKT MIT DER TASTE 2° UBER DAS PARAMETERMENU
= -l ,” H ,' Normaler
= D | Betrieb
2 TEI | (okater Soliwert 1
s & ( ) |
i "
Starten T
des Programms O
' ) T =t Starten
= L0 Programm des Programms
= 17 liuft
m -5 Led (RUN] leuchtet
- & @ kontinuierlich Hal A
y (il B Y
‘[ Anhalten des - ‘l& (-
Programmablaufs T = = Anhalten des
! Programmablaufs
200107 Programmablauf
:l'. !—_, :', !'-:_' angehalten s
g I3 RN Led el
o S = blinkt b
Fortsetzen des L _
Programmablaufs bis zum O % = > Riicksetzen
Ende des Programms | des Programms
G —

Die griine LED blinkt in einem
schnelleren Takt, wenn der Istwert
auBerhalb des zulassigen
Abweichungsbereichs liegt.

Die Segmentdauer verléangert sich um
die Zeit, fur die der Istwert auBerhalb
des Abweichungsbereichs liegt.



I TECHNISCHE DATEN

Spezifikationen

(bei 25°C Umaebunastemperatur)

Frei konfigurierbar
Abschnitt 3.2 Seite 20
Abschnitt 4.3.5 Seite 30)

ProzeBeingang PV
(siehe Seiten 11,12
und Seite 20)

Beschreibung

8 - Technische Daten

Uber die Tastatur oder die serielle Schnittstellen kann eingestellt werden:

- Eingangsart - Art und Arbeitsweise von Alarmen

- Regelalgorithmus - Art des Sollwerts

- Art des Ausgangs - Einstellung aller Regelparameter
A/D-Wandler mit einer Auflosung von 50000 Stellen

. MeBintervall: 0,2 Sekunden

&%Tker:1n;igme Ausgangsaktualisierungs-Intervall: 0,5 Sekunden
Korrektur des Eingangssignals: +60 Stellen
Eingangsfilter: 1...30 Sekunden, zuschaltbar

Genauigkeit 0,25% + 1 Stelle (fir Temperaturaufnehmer) Von 100...240V~
0,1% = 1 Stelle (fir mA und mV) ist der Fehler zu vernachlassigen.

%‘ﬂ?eﬁ?gﬁggrmomﬂer PH00Q bei 0°C 2- oder 3-DrahtanschluB ALeitung 2002 max. (3-Leiter)

missen zusammen Wahleibe °C oder gﬂ&%ﬁ?neurggAnscmurs) 0,35°G/10°C Tamb

< 320 Q sein) g <0,35°C/10Q RLeitung
LJ,TKS, R, B, N, E, W3, W5 Interne RLeitung 150Q max.

(IEC 584) Kaltstellenkompensation Input drift:

Thermoelemente Rj >10MQ mit NTC: 1°C/20°C +0,5°C Fehler 24iV/1°C Tamb
wahlweise °C oder °F Brucherkennung <5uVv/10Q RLeitung.
4...20mA,0-20mA In technischen Einheiten : ot

Gleichstrom mit externem Shunt 2.5Q mit einstellbarer Dezimalstelle, E'"Q%nngflzt-

Ri >10MQ Nullpunkt -999...9999, O 2t
i 10...50mV, 0-50mV Fndwert -999. 9999 <51?V/ 10gQ Leﬁungsv;liderstand
Gleichspannung Rj >10MQ (Spanne: 100 Stellen min.)

61



8 - Technische Daten

Spezifikationen
1 25°C Umaebunastem

CT Hilfseingang

Digitale Eingange
3 Logikeingange

Betriebsarten und
Ausgange

r

: Beschreibung

Externer Sollwerteingang

(Option)

nicht galvanisch getrennt,

Gleichstrom
0/4...20mA
Rj = 30Q

Gleichspannung

Basissollwert in technischen Einheiten,
+ MeBspanne Skalenfaktor von -9,99...+99,99,
Lokaler und externer Sollwert

Genauigkeit 0,1% 1-5/0-5/0-10V

Rj = 300KQ

50 oder 100 mA  |Anzeige: 10 ... 200A,
CT Stromtransformator Fingang, per Aufldsung 1A,

(siehe Seiten 13 und 47)

Briicke einstellbar

sowie Heizungsbruch-Alarm

SchlieBen eines externen
Kontakts kann folgende
Funktionen auslosen:

Umschaltung automatischer/Handbetrieb, Auswahl des lokalen/externen Sollwertes,
Abrufen von gespeicherten Sollwerten, Sperren der Tastatur, Halten des Istwerts

Start des Timers, Programm Start/Stop (bei installierter Option)

1 PID-
Regelung

mit zwei
Zonen oder
Ein/Aus-
Regelung

mit 1, 2 oder 3
Alarmen

Regelausgang Alarm AL1 | Alarm AL2 | Alarm AL3 |Analogausgang

Eine OP1-Relais/Triac OP2-Relais/Triac| OP3-Relais | OP5-Analog
Regelzone 0P4- Logikaus/Relais OP1-Relais/Triac OP2-Relais/Triac| OP3-Relais | OP5-Analog

0P5-Analog OP1-Relais/Triac OP2-Relais/Triac| O0P3-Relais

OP1-Relais/Triac  OP2-Relais/Triac 0P3-Relais | OP5-Analog

OP1-Relais/Triac | OP4- Logikaus/Relais OP2-Relais/Triac| OP3-Relais | OP5-Analog
é\gg(ialzonen OP4- Logikaus/Relais| OP2-Relais/Triac  |OP1-Relais/Triac 0P3-Relais | OP5-Analog
Heizen/Kiihlen |OP1-Relais/Triac  OP5-Analog OP2-Relais/Triac| OP3-Relais

0P5-Analog 0P2-Relais/Triac  |0P1-Relais/Triac 0P3-Relais

0P5-Analog 0P4- Logikaus/Relais|0P1-Relais/Triac OP2-Relais/Triac| OP3-Relais
Ventilregelung |OP1-Relais/Triac |0P2-Relais/Triac 0P3-Relais | OP5-Analog




Spezifikationen
(bei 25°C Umgebungstemperatur)

Beschreibung

8 - Technische Daten

Regelung

Regelalgorithmus

PID mit Uberschwing-Unterdriickung oder Ein/Aus - PID-Algorithmus fiir Ventile, zur Ansteuerung von Servomotoren

Proportionalbereich (P) 0.5...999.9%

Nachstellzeit (|) 0.1...100.0 Minuten

Vorhaltezeit (D) 0.01...10.00 Minuten aFF =0

Totbereich 0.1...10.0 Stellen

Uberschwing-Unterdriickung 0.01...1.00 PID-Algorithmus
Manuelles Integral 0.0...100.0% fir eine Regelzone
Zykluszeit (nur zeitproportional) 1...200 Sekunden

Obere Begrenzung des Regelausgangs |10.0...100.0%

Ausgangswert bei Softstart 0.1...100.0% aFrF =0

Sicherheitsstellung des Ausgangs 0.0...100.0% (-100.0...100.0% fiir Heizen/Kiihlen)

Hysterese des Regelausgangs 0.1...10.0% fur Ein/Aus-Regelung
Totbereich -10.0...10.0%

Steilheit (Kiihlen) 0.1...10.0 PID-Algorithmus

Zykluszeit (nur zeitproportionale Regelung)

1...200 Sekunden

Obere Ausgangsbegrenzung

10.0...100.0%

flr zwei Regelzonen
Heizen/Kihlen,
uberlappende Regelzonen

Hysterese des Regelausgangs 0.1...10.0%
Stellzeit fiir vollen Hub 15...600 Sekunden PID-Algorithmus filr Ventile,
Mindest-Schrittweite 0.1...5.0% ohne Positionsriickmeldung




8 - Technische Daten

Spezifikationen

(bei 25°C Umgebungstemperatur)
Ausgange OP1-0P2

0P3 Ausgang
0P4 Ausgang

0P5 Analogausgang
(Option)

Alarme
AL1 - AL2 - AL3

Sollwert

Beschreibung

Relais, 1-poliger SchlieBer, 2A/250V~ (ohmsche Last)
Triac, 1A/250V~ (ohmsche Last)

SPDT Relais, Wechsler, 2A/250V~ fiir ohmsche Lasten

Logik, nicht galvanisch getrennt: 0/5V—, +10% 30mA max. - Relais, 1-poliger SchlieBer, 2A/250V~ (ohmsche Last)

Zur Regelung oder Galvanische Trennung: 500 V~/1 Minute, Ausgangsbereich:

Auflosung 12 Bit (0,025%),
Ausgabe von PV/SP Genauigkeit: 0,1 %

0/4...20mA 750Q/15V max.

Hysterese 0,1 - 10,0% der Bereichsspanne

Maximalalarm Abweichungsalarm + Bereich
Funktion Abweichungsbereichs-Alarm 0...Bereichsendwert
o Minimalalarm Grenzwert-Alarm Gesamter Bereich
Arbeitsweise .
Sensorbruch, Heizungsbruch
Sonderfunktion Quittierung, Unterdriickung beim Anfahren
Mit Timer oder Programm verkn(pft (bei installierter Option)
Lokal

Lokal + 2 gespeichert, mit Tracking im Stand-by

Lokal und extern

Lokal, nachfihrbar

- bei installierter Option
Extern, nachfuhrbar

Programmierbar

Steigende/fallende Sollwertrampe. 0,1...999,9 Stellen/min (OFF=0)

Untere Sollwertbegrenzung vom unteren Grenzwert des Bereichs bis zur oberen
Sollwertbegrenzung

Obere Sollwertbegrenzung: von der unteren Sollwertbegrenzung bis zum oberen
Grenzwert des Bereichs




Spezifikationen

(bei 25°C Umgebungstemperatur)

Beschreibung

8 - Technische Daten

Soliwert-Rampenprogramm 1 Programm mit 8 Segmenten (davon je ein Anfangs- und ein Endesegment)- 1 bis 9999 Wiederholungen oder kontinuierlich (Off)
Starten, Anhalten und Beenden uber die Tastatur, Logikeingange oder serielle Schnittstelle.

(Option)

Sonderfunktionen
(Option)

Fuzzy-Tuning: Einmalige

Selbstoptimierung

Handsteller

Timer (siehe Seite 43)

Automatischer Start bei Einschalten, manueller Start Uber Tastatur, digitale Eingange oder serielle Kommunikation.
Ablaufzeit: 1...9999 s/min.
Standby-Sollwert; von der unteren bis zur oberen Sollwert-Begrenzung einstellbar

Anfahr-Funktion

Sollwert beim Anfahren: von der unteren bis zur oberen Sollwert-Begrenzung einstellbar

. . Haltezeit: 0...500min
siehe Seite 41
(8 ! ) Obere Ausgangsbegrenzung: 5.0...100.0%
mit automatischer Auswahl des Algorithmus abhéngig Schrittmethode

von den ProzeBbedingungen.

Eigenfrequenz-Methode

Standard, mit stoBfreier Umschaltung
uber Tastatur, digitalen Eingang oder serielle Kommunikation

Serielle Kommun. (Option) RS 485, galvanisch getrennt, Modbus/Jbus-Protokoll, 1200, 2400, 4800, 9600 bps, 3-Drahtiibertragung
+24\— +20%, 30mA max. zur Versorgung externer Aufnehmer

Transmitterversorgung

Betriebssicherheit

Allgemeine
Spezifikationen

ProzeBeingang Erkennung von Bereichstiberschreitung, Sensorbruch oder KurzschluB mit automatischer Fehleranzeige und Setzen des Ausgangs auf Fehlersignal
Regelausgang Verhalten bei Fehler : -100%...+100%

Parameter Alle Parametereinstellungen und Konfigurationsdaten werden in einem nicht-fliichtigen Speicher abgelegt.
Zugangssicherung Fir den Zugang zu den Konfigurationsdaten sowie fiir den das Sperren der Tastatur oder der Ausgénge ist ein PaBwort erforderlich,
Spannungsversorgung 100 - 240V~ (-15% + 10%) 50/60Hz oder i

(mit PTC) 24V~ (-15% + 25%) 50/60Hz und 24V— (-15% + 25%) Leistungsaufnanme 4W max.
Elektrische Sicherheit |[EN61010 -1 (IEC 1010 - 1 Installationsklasse 2 (2500V), Verunreinigungsklasse 2, Instrumentenklasse Il

EMV Erflllt die CE-Anforderungen fiir Industriegerate und -systeme s. Seite 2

Eindringschutz ENG0529 (IEC529)  Front: IP65

Zulassungen UL und cUL | File 176452

Abmessungen

/5 DIN - 48 x 96, Tiefe 110 mm, Gewicht ~250 g




Garantie

] GARANTIE

Wir garantieren, daB3 die Produkte
frei von Material- und
Verarbeitungsfehlern sind. Diese
Garantie gilt fir einen Zeitraum von
18 Monate ab dem Lieferdatum.
Diese Garantie bezieht sich nicht
auf Fehler, die daraus entstehen,
daB das Produkt nicht in Uberein-
stimmung mit den Anweisungen
dieser Bedienungsanleitung ein-
gesetzt wird.






