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Informacion

C€

OBSERVACIONES
SOBRE SEGURIDAD
ELECTRICA Y
COMPATIBILIDAD
ELECTROMAGNETICA

N

Antes de proceder a la instalacion de este regulador, lea atentamente las siguientes
instrucciones.
Aparato Clase ll, montaje en el interior del cuadro.

Este regulador ha sido disefiado cumpliendo con:

Normas sobre aparatos eléctricos de acuerdo con la directiva 73/23/EEC modificada por la
directiva n® 93/68/EEC y las normas genéricas sobre condiciones de seguridad electrica EN61010-
1:93 + A2:95

Normas sobre compatibilidad electromagnética de acuerdo con la directiva 089/336/EEC
modificada por la directiva n® 92/31/EEC, 93/68/EEC, 98/13/EEC y las normas que a con-
tinuaciéon se mencionan:

- normas genéricas de las emisiones de radio frecuencia:

EN61000-6-3 : 2001 entornos domeésticos

EN61000-6-4 : 2001 para equipos y sistemas industriales
- normas genéricas sobre inmunidad de radio frecuencia:

EN61000-6-2 : 2001 para equipos y sistemas industriales

IMPORTANTE: Se entiende que es de responsabilidad absoluta del instalador, ase-
gurar el estricto cumplimiento de las normas sobre condiciones de seguridad y de
la EMC

Este regulador no dispone de piezas que puedan ser reparadas por el usuario. Las reparaciones sélo podran
llevarse a cabo por personal especializado y convenientemente formado. A este respecto el constructor
proporciona asistencia técnica y servicio de reparaciones a todos sus clientes.

Para mas informacién, pdongase en contacto con su Representante masproximo.

Todas las informaciones y advertencias sobre seguridad y compatibilidad electro-
magnética aparecen con el simbolo junto a las observaciones.
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1 - Instalacion

1| INSTALACION

La instalacién sélo podra llevarse a cabo
por personal cualificado.

Antes de proceder a la instalacion de este
regulador, siga las instrucciones de este
manual, especialmente en cuanto a las pre-
cauciones que deben tenerse en cuenta
sobre instalacién, que se encuentran enmar-
cadas con el simbolo fC¢, y ademas estan
vinculadas a las directrices de la Comunidad
Econdémica Europea sobre seguridad eléc-
trica y compatibilidad electromagnética.

Al

Para evitar cualquier contacto accidental
con las manos o utensilio de metal, con las
piezas que reciben corriente eléctrica, los
reguladores deberan instalarse en un con-
tenedor y/o cuadro eléctrico.

[

1.1 DESCRIPCION GENERAL

Terminales IP 20
EN61010 - 1 (IEC1010 - 1)

Etiqueta cédigo de producto

Abrazaderas de montaje

Junta de estanqueidad del panel frontal

Panel
del cuadro

A

Proteccion del
panel frontal IP65
EN 60529 (IEC 529)




1.2 DIMENSIONES

48 mm

1.89in
96 mm
3.78in

PZAN

a0 <z

110 mm
4.33in

10 mm max

0.39in max

10mm max

0.39in max
I

1 - Instalacion

1.3 TROQUELADO DEL PANEL

92+0.8 mm
3.62+0.031 i,

65 mm min

2.56 inmin

]

113 mm min
4.45 inmin

45+0.6 mm
1.78+0.023 i

(&)}



1 - Instalacion

1.4 CONDICIONES AMBIENTALES

(o)}

Al
Condiciones de funcionamiento
% Altitud hasta 2000 m
tc Temperatura 0...50°C
%Rh Humedad relativa 5...95 % sin condensacion
Consejos

Condiciones especiales

Utilizar version con fuente

2000, .
2 Altitud >2000 m alimentacion 24Vac
tc Temperatura >50°C Utilizar ventilacion por aire forzado
%Rh Humedad > 95 %Rh Calentar
Utilizar filtro

Atmosfera conductora

Condiciones prohibidas ®

= . .
:Z% Atmésfera corrosiva
W . ,
W/é Atmosfera explosiva
e




1.5 MONTAJE DEL PANEL [1]

1.5.1 INSERTAR
EL APARATO

1 Troquelar el panel

2 Comprobar el posiciona-
miento de las juntas del panel
frontal

3 Insertar el instrumento

UL note

[1] For Use on a
Flat Surface of a
Type 2 and Type
3 ‘raintight’
Enclosure.

1.5.2 FIJACION
EN EL CUADRO

1 Posicionar las abrazaderas de
montaje

2 Deslizarlas hacia la superficie
del panel hasta que el instru-
mento quede bien fijado.

1.5.3 RETIRADA
DE LAS ABRAZADERAS

1 Colocar el destornillador en la
lengUeta de las abrazaderas
2 Girar el destornillador

1 - Instalacion

1.5.4 EXTRACCION

FRONTAL ViNC €
1 Empujary

2 tirar para extraer

Posibilidad de cargas electroes-
taticas que pueden dafar el apa-
rato

MQ ;;7

Antes de extraer el aparato el
operario debera descargarse él
mismo a tierra.

~N



2 - Conexiones eléctricas

2 | CONEXIONES 2.1 TERMINALES [1] N €
ELECTRICAS T : Tapa protectora @ 5.7 mm
A 5@25 posterior de los l—'_ L o22in
T terminales \‘@] []| Dimensiones
o +[Od [E&ne 25 @26 | del cable
% -[2] [4ne e—n j:::::::::,’x ﬂ 1 mm*=[2]
clE] [Ene Epor
[4Ine [elne BeINC] L = .
Elne AN BElc |os 5@28 :_, 24 terminales de rosca M3
[EIne B[ Bano L @ . .
- R Terminales opcionales
[ve [id+ j|o|:>5 E1INO OP1 @29
TA 2 - B2lc = iig— @ Par de apriete 0.5 Nm
9] Eilne B3]no |OP? | @30
+fio? EInc -ENG) ] §=+= Destornillador positivo PH1
mV+ AP B- ]REM +Eglc @31 E&}——=  Destornillador negativo
- Ba+ 24y~ e = 0.8x4mm
A A @ @32 Terminales
@33 :I(:] Clavija de conexion
] 7 1.4 mm 0.055 in max.
&
— 1 Horquilla AMP 165004
1@35 | @ @5.5mm-0.21in
UL notes P
o 3 | Cable pelado
[1] Use 60/70 °C copper (Cu) conductor only. ;@36 L — L 55 rFr)mm 2021in

[2] Wire size 1mm? (18 AWG Solid/Stranded)

8



PRECAUCIONES ViNC €

Aunque este aparato ha sido dise-
fAado para trabajar en ambientes
industriales altamente desfavora-
bles (nivel IV de las normas indus-
triales IEC 801-4) recomendamos
seguir escrupulosamente los
siguientes consejos:

A Todos los cables de conexion
deben cumplir con las leyes
nacionales en vigor.

Los cables de alimentacion
deberan separarse de los cables
de potencia.

Evitar la proximidad de contac-
tores electromagnéticos, de relés
y de motores de alta potencia.
Evitar la proximidad de unida-
des de potencia, especialmen-
te si son de control de fase.

Separar los cables de bajo nivel de
la alimentacion de los de salida.
Si ello no fuera posible, utilizar
cables blindados para los sen-
sores de entrada, con el blinda-
je conectado a tierra.

2.2 RECORRIDO ACONSEJADO DEL CABLEADO

2 - Conexiones eléctricas

Canal para cables de alimentacion y de salida

|
A B A B

D E E C D E
| I | |

A = Alimentacién

B = Salidas

C = Entradas
analégicas

D = Salidas
analdgicas

E = Entrada/salida
digital
Comunicacién
serie

Canal para cables conductores de senal de bajo nivel

[©



2 - Conexiones

eléctricas

2.3 EJEMPLO DE UN ESQUEMA DE CONEXION (CONTROL CALOR/ FRIO)

Supervision

[

Retransmision

i

+ —

T: RS485

2] -
{3]c

I[P+

SEEEE
BN

PTC

Vo~

d d

Interruptor
linea de

Sous

:

Alarma

alimentacionl[3]

5|fe
"B
i3

e
? o 2 :[6] g L
o
el ]}
e

lEnfriamient

T =

;

(8] [&] (8]

TA Transformador Amper 50 mA~

A

Notas:

1] Asegurese de que la tension de alimenta-
cion corresponde a la que figura en la eti-
queta del producto.

2] Conectar a la red so6lo después de haber
completado todas las conexiones.

3] De acuerdo con las normas de seguridad,
el interruptor debe mostrar su identificacion
en un lugar completamente visible del apa-
rato. Este interruptor sera de facil acceso
al operario.

4] El instrumento esta protegido con fusible
PTC. En caso de fallo, recomendamos
devolvelro al fabricante para su repara-
cion.

5] Para proteger los relés internos, conectar:
- Fusibles 2Aac T para salida a Relé (220 Vac);
- Fusibles 4Aac T para salida a Relé (120 Vac);
- Fusibles 1Aac T para salidas Triac.

6] Los contactos de relé estan ya protegi-
dos con varistores.

Sélo para cargas inductivas de 24 Vac
utilizar varistores modelo A51-065-
30D7 (sobre demanda)



2.3.1 ALIMENTACION [FiNC¢

Del tipo de alta frecuencia con
doble aislamiento y fusible PTC
incorporado

Version estandar:

Tensioén nominal:

100... 240Vac (-15...+10%)
Frecuencia 50/60Hz
Version para baja tension:
Voltaje nominal:

24Vac (-25...+12%)
Frecuencia 50/60Hz 6 24Vdc
(-15...+25%)

Potencia absorbida 4W max.

Fusible PTC

d
incorporado = DQ‘_ L

|§| Alimentacion

E“ﬂ
N
!
zZ

—_|_

Para tener mayor inmunidad a las
perturbaciones, es preferible no
conectar el tornillo de tierra pre-
visto para las instalaciones civiles.

2.3.2 ENTRADA CONTROL PV

A Para termopar L-J-K-S-R-T-B-N-E-W

2 - Conexiones eléctricas

¢ Conectar los cables con la polaridad tal como se indica i
e Utilizar siempre un cable de compensacién correcto + f}_@_'_
segun el termopar usado <
e | apantalla, sila hay, debe estar correctamente conec- i
tada a tierra. - n’_’_a“,f—‘[)@_ 335:385 de resistencia
max.
B Para termoresistencia Pt100
e Siel sistema empleado es de 3 hilos, utilizarlos siem-
pre de la misma section (1mm? min.) (linea 20/ max.) ﬁ A
e Si el sistema es de 2 hilos, utilizarlos siempre de la Solo
misma section (1.5mm? min.) y colocar un puente entre | - @ para 3 hilos
los terminales 11y 12 Linea 20Q/ max.
—O0g L@ por hilo
C Para AT (2x RTD Pt100) Especial
Cuando la distancia entre el regulador y el sensor es
de 15 my el cable es de 1.5 mm? se produce un error AT Utilizar hilos
de medida de 1°C. R1 de 1.5mm?y de
BT {)@ la misma longitud.
R1 + R2 debe ser < 320Q = Linea 20Q/max.
,,,,,,,,,,,,, D@ por hilo.
A




2 - Conexiones eléctricas

2.3.2 ENTRADA MEDIDA PV

D En continua mA, mV

A

D2 Con transmisor de 3 hilos

mV mA

+<§+{E@ +
st |22
externo 2.5Q

Rj >10MQ

D1 Con transmisor de 2 hilos

Transmisor

24Vdc
PV — | 4..20mA [1]
-G
T
Shunt

mA

externo 2.5Q

Transmisor

24Vdc
PV + [1]

—

Shunt
externo 2.5Q

[1] Alimentacién auxiliar para transmi-
sor 24Vdc +20% /30mA max. sin
proteccion corto circuito

2.3.3 ENTRADA AUXILIAR (OPTIONAL)

A - Desde el Punto
de Consigna Remoto

Corriente 0/4...20mA
Interna = 30Q

Tensiéon 1...5V, 0...5V, 0...10V
Interna = 300kQ2

- B
Rj

-

B- Para transformador
amp. CT
No aislado

Para la medida de corriente en
la carga (ver pag. 45)

e Bobina primaria 10A...100A
e Bobina secundaria 50mA
estandar 100mA S3 selec-

cionable con puente interno
S3

A

Resistencia externa

5 Watios

0.5Q para secundario 1A
0.1Q para secundario 5A

Carga TA
e o—— —P

S 1

10...100A 50/100mA

N

Puente para

bobina
secundaria de 100 mA

| & (&l




2.3.5 SALIDAS OP1 - OP2 - OP3 - OP4 - OP5 (OPTIONAL)

El modo de funcionamiento aso-
ciado a las salidas OP1, OP2 y
OP4, se define durante la fase
de configuraciéon del aparato
indice@ (ver pag. 19)

Las combinaciones sugeridas
son:

2 - Conexiones eléctricas

A

Salidas control Alarmas Retransmision
Calor Frio AL1 AL2 AL3 PV /SP

A Simple OP1 0P2 0OP3 OP5

g | accion 0P4 OP1 0P2 0P3 0P5

c OP1 0P2 0P3 OP5

p | Doble OP1 OP4 0P2 0P3 0P5
| accion

E OP4 0P2 OP1 0OP3 OP5
donde:
OP1 - OP2 Salida a Relé o Triac
0P3 Salida relé (solo para AL3)
0P4 Salida digital de control o Relé
0P5 Salida continua de retransmision




2 - Conexiones eléctricas

2.3.5-A SALIDA CONTROL
SIMPLE ACCION A RELE

Fusible

Zig\ggj By i

Bobina contactor
carga calor

2.3.5-B SALIDA DE CONTROL POR SER-
VOMOTOR DE ACCION SIMPLE

Relé
_. - estatico
nP or4 ng Carga
+

Salida a relé

Un contacto SPST N.A.:
2A/250Vac (4A/120Vac),

Fusibles: 2AT/250Vac (4AT/110Vac);

Salida digital no aislada
0...5Vdc, +20%, 30 mA max.

2.3.5-C SALIDA CONTROL DOBLE ACCION
RELE (TRIAC) / RELE (TRIAC)

Fusible

ﬁé\f@ By

Bobina contactor
carga calor

2.3.5-D SALIDA CONTROL DOBLE ACCION
RELE (TRIAC)/SSR

Fusible
—Bib—

ZS@LO@F R
=

Bobina contactor
carga calor

2.3.5-E SALIDA CONTROL DOBLE ACCION

SSR/RELE (TRIAC)
Relé
- estatico
B
NP or4 KSZ
_I :_
+@ Carga
calor

A
Fusible
ﬁg)g op2 | R
Bobina del
contactor carga frio
A
Relé
- estatico
34—
nQ or4
+ @ Carga
frio
NC4
Fusible
ﬁg)g op2 [ i)
Bobina del
contactor carga frio



2.3.6 SALIDAS ALARMAS AQE

/\ Las salidas OP1, OP2 y OP3 pueden utili-
zarse como alarmas, solamente si no han
sido configuradas anteriormente como sali-
das de control.

Fusible

Fusible

Fusible

Fusible

[1] Varistor sélo para carga inductiva
24Vac

2.3.7 SALIDA CONTINUA OP5
(OPTIONAL)

i o

Para retransmision PV/SP
¢ Aislamiento galvanico 500Vac/1 min
e 0/4...20mA (75092 6 15Vdc max)

/A\Consultar las instrucciones del suplemento:
gammadue®and deltadue® controller series
serial communication and configuration

2 - Conexiones eléctricas

2.3.8 COMUNICACIONES SERIE
(OPTIONAL)

L
—@_
—@ C

¢ Aislamiento galvanico 500Vac/1 min
Conforme normas EIA RS485 protocolo
Modbus/Jbus

¢ |nterruptores Dip de ajuste

v

O
N

1 2 3 4

/ ON P OFF

Posicion On off

1 Polarizacién |Polarizacion
de 5 VCC excluida
Terminacion |Terminacion

2 A .
insertada excluida

3 Polarizacion |Polarizacion
de 0 VCC excluida

4 -




3 - Cddigo de producto

3 | CODIGO
DE PRODUCTO

El cddigo completo aparece en la etiqueta
distintiva del aparato.

La identificacion del cédigo de producto se
obtiene del panel frontal por medio de un pro-
ceso particular descrito en la pag. 47 cap. 5.2

Indice cédigo configuracion (software) . E m E]
— [ M| [N

Caodigo producto basico (hardware)
JARBECHED

/

N\

X1

“-' e
Etiqueta :,
(SCDAD

P/N : X1-3150-0000
CONF :0320-2301
S/N : AOA-9909/0013

-
s2 0 ) |

: st TN )
DR ‘B

Yy

I 2L

V~(L-N) : 100+240V 50/60 Hz - 4W

0
C€




3.1 CODIGO DEL MODELO

3 - Codigo de producto

El cédigo del producto indica la configuracion especifica del hardware del aparato, y que s6lo podra modificarse, por ingenieros o técnicos espe-

cializados.

Linea Base Accesorios

@ parte

Configuracion
2 parte

. 1p 7
Mod-- - BEEE / [1][L]M]N] - [O]

PlQ|R]

Linea

Alimentacion

Funcion especial

100... 240Vac (-15...+10%)

No instalado

24Vac (-25...+12%) 6 24Vdc (-15... +25%)

Start-up + Timer

Salidas OP1 - OP2 - OP4

Relé - Relé - Digital

Triac - Triac - Digital

Relé - Relé - Relé

Comunicaciones serie

Ninguna

RS485 Modbus/Jbus SLAVE

Opciones

Ninguna

Salida de retransmision + Entrada de punto de consigna remoto

oo ool ew-E o

Manual de instrucciones

ltaliano/Ingles (estandar)

Francés/Inglés

Aleman/Inglés

Espanol/Inglés

Color panel frontal

Oscuro (est.)

Beige

=l em=o ok




3 - Cddigo de producto

3.2 CODIGO DE CONFIGURACION Tipo de entrada y campo escala _ _ L
indice q][?@m?‘ TR Pt100 IEC751 -99.9...300.9 C -99.9...572.(1 Flo|o
Para configurar este regula- v Parte [t TR Pt100 IEC751 -200...690 C —328...11102 Flol1
dor, es necesario insertar un del codiga do | L '] TC L Fe-Const DIN43710] 0...600 °C 32..1112°F |02
codigo de 4+4 indices que configuracion o | TC J Fe—Cu45.% Ni IEC584 0...600 °C 32...1112 °F 03
sigue la sigla del modelo (cap. e TC T Cu-CuNi -200...400 °C |-328...752°F |04
3.1 pag. 17) _ _ S TC K Chromel-Alumel [EC584/ 0...1200 °C  |32...2192°F |05
Ej. Introducir el codigo 3% a  TC'S Pt10%Rh-Pt IEC584|0...1600 °C  [32..2912°F |06
e'gg't“ J : | TC R Pt13%Rh-Pt IEC584| 0...1600 °C  |32..2912°F |07

- ENtrada para termopar J con 0
escala 0...600°C Do B PSRy 0..1800°C  |32..3272°F |o|8
- Algoritmo PI.D. de accion sim- TG N 'Nichrosil-Nisil IEC584| 0...1200 °C | 32...2192°F |0 |9
ple inversa TC E Ni10%Cr-CuNi [EC584 | 0...600 °C 32..1112°F [1]o0
- Salida Rele TC NI-NiMo18% 0..1100°C | 32..2012°F |11
indice @@@@ TC W3%Re-W25%Re 0..2000°C [32..3632°F |12
2 parte [P TC W5%Re-W26%Re 0..2000°C [32..3632°F |13
del codigode | = it Entrada lineal 0...50mV | En unidades de ingenieria 14
configuracién Cand Entrada lineal 10...50mV | En unidades de ingenieria 1|5
O S o Entrada y escala “custom” [1] 116

[1]1Ej. otros tipos de termopar, entradas no lineales definidas segun

Ej. Introduccion codigo &340 |
especificacion etc.

para elegir:

- AL1 absoluto, activo alto

- AL2 absoluto, activo bajo

- AL3 asociado al temporizador

- Punto de Consigna Local + 2
memorizados con funcion de
seguimiento



3 - Codigo de producto

Unidades de ingenieria M
ON-OFF accién inversa 0
ON-OFF accién directa 1
P.I.D. accién simple inversa 2
P.I.D. accién simple directa 3
Salida frio lineal 4
., ON-OFF salida frio 5
P.1.D. Doble accion Salida frio por agua [2] 6
Salida frio por aceite [2] 7
Tipo de salida N
Accidén simple Doble accién
Relé (OP1) Calor OP1 , frio OP2 0
SSR drive o relé (OP4) Calor OP1, Frio OP4 1
- Frio OP4, Frio a OP2 2

[2] En consideracion a las caracteristicas térmicas del liquido de
enfriamiento, existen 2 métodos de correcion de la salida,
1 por agua y otra por aceite.

OP agua = 100¢(OP2/100)> OP aceite = 100¢(OP2/100)"*

[3] Sdlo es posible si “Salida configuracion” @ 061)y siel

parametro HEF 5 es distinto de OF F, (ver pag. 29)

Alarma 1 tipo y funcién 0)
Inhabilitada 0
Alarma de rotura sensor/rotura de ciclo (LBA) (Loop break alarm) 1
Absoluto act!vo alt.o 2
activo bajo 3
Desviacion aCt.IVO altlo 4
activo bajo 5
Banda act!vo fuera 16|
activo dentro 7
Interrupcion de activo durante el periodo de ON de lasalida | 8
calor por transf.
Amp. [3] activo durante el periodo de OFF de la salida |9
Tipo y modo de intervencién alarma AL2 P
Inhabilitada 0
Alarma de rotura sensor/rotura de ciclo (LBA)(Loop break alarm) | 4
Absoluto aCt.IVO altlo 2
activo bajo 3
Desviacion aCt.IVO altlo 4
activo bajo 5
Banda act!vo fuera 6
activo dentro 7
Interrupcion de gaetivo durante el periodo de ON de la salida | 8
calor por Transf.,—— - :
Amp. [3] activo durante el periodo de OFF de lasalida |9

|_L
[(o]



3 - Cddigo de producto

Tipo y modo de intervencion alarma AL3

Inhabilitado o utilizado por el Temporizador

Alarma de rotura sensor/rotura de ciclo (Loop break alarm) (LBA)

ti [t
Absoluto activo afto

activo bajo

L activo alto
Desviacion

activo bajo

Banda activo bajo

activo dentro

Interrupcion de| aetivo durante el periodo de ON de la salida

calor por Transf.
Amp. [3] activo durante el periodo de OFF de la salida

© oo |Noahs~N= 0|0

Tipo Punto de Consigna

Soélo Local

Local y 2 Puntos de Consigna memorizados
con seguimiento (tracking)

Local y 2 Puntos de Consigna memorizados en Stand-by

Local y Remoto

Local con capacitor

Remoto con capacitor

ahON = O




4 - Funcionamiento

FEll FUNCIONAMIENTO

4.1.1 FUNCIONES DEL TECLADO Y PANTALLA EN MODO OPERATIVO

Entrada Fuera escala Fuera escala
control PV superior inferior
X1 En unidades e e -
de ingenieria
8 LEDs de modalidad funcionamiento (verdes) '-,' '-, "-,' " ,'
(8¢ Comunicacion en curso 'm ==
Tuning en ejecucién
Temporizador en curso . selLVIC 210 Punto de Consigna operante SP
Punto de consigna Remoto activo L memst ) LIV I)® .
S1  Primer Punto de consigna memorizado activo (SB[ wA[ED N~ (Local/Remoto o memorizado)
$2 Segundo Punto de consigna memorizado activo >/ \T/
LEDs del estado de la salida de control (rojo)
(2] OP1/0OP4 ON - (@] OP2/0OP4 OFF
LEDs del estado de las alarmas (rojos) @ Seleccion/Confirmacioén datos
0 AL1ON R ¥
(2J AL2ON
(3] AL3ON

Modificacion Punto de Consigna

Acceso menl

21
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4.1.2 FUNCIONES DEL TECLADO Y PANTALLA EN PROGRAMACION

A

El proceso de ajuste de para-
metros es por Temporizador. Si
no se pulsan teclas, durante al
menos 30 segundos, el regula-
dor regresa a modo operativo.

Después de haber selecciona-
do el parametro o el codigo
deseado, pulsar, Ay
para visualizar o corregir el valor
(ver pag. 23)

El valor queda confirmado cuan-
do el siguiente parametro es
seleccionado, pulsando la tecla
().

Mientras se pulsan las teclas
A 6 X2 o bien se produce
una espera durante 30 s, el valor
del parametro no queda intro-
ducido

Pulsando la tecla , el siguien-
te grupo de parametros desfilara
por pantalla.

22

X1

J

—J
J

Valor del parametro

B

D.l =l

Codigo del parametro

(| ([

Seleccién/Confirmacién cédigo parametro

Modificacion valor del parametro

Acceso ment de:

Ajuste parametros
Configuracion



4.2 IMPUTACION DE DATOS

4.2.1 ENTRADA VALORES
NUMERICOS
(ej. modificacion Punto de Consigna
de 275.0 a 240.0)
Pulsar & 6 X2 para cambiar
momentaneamente el valor de 1
unidad en cada pulsacion.
Si se mantiene la tecla Ay 6
X~ pulsada, se modifica el valor
a un ritmo que se duplica por
segundo. Si se deja de pulsar dis-
minuye el ritmo de modificacion.
En cualquier caso, la modifica-
cion de valores cesara cuando
alcance el limite max./min. ajus-
tado por el parametro.

En caso de Modificacion del
Punto de Consigna: pulsar
A 6 X~ para visualizar el
Punto de Consigna Local en
lugar del Punto de Consigna
operante. Este cambio
queda evidenciado mediante
un parpadeo de la pantalla.

i B
- J L
o i Wy
[ A |

a

()] sz [OJ
N
[ X |
b B i |
[ R AN |

I |
- 7L
J2200M0M
[ |

A
) ¥ [

y

1T

- 7 1L
mEE NNy
- I

Modo

operativo con
visualizacion
Punto de Consigna
operante

Visualizacion
Punto de Consigna
Local

Disminuye

Modificacion
Punto de Consigna

Incrementa

@ después 2 s

Gonfirmacion
Punto de Consigna.
La operacion queda
confrmada por un
parpadeo de la pan-
talla.
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4.2.2 INTRODUCCION VALORES NEMONICOS
(Ej. de configuracion ver pag. 28)

Pulsar la tecla AR 6 X2 para visualizar el siguiente o anterior nemanico.
Si se continua apretando la tecla Ay 6 N2 apareceran mas
nemonicos en pantalla a un ritmo de 1 nemodnico cada 0.5 s.

El nemonico visualizado al tiempo que el siguiente parametro es
seleccionado, es el que queda memorizado.

I21 7 | Unidades I211Z | Grados
0 "- de ingenieria 0 " Fahrenheit
iJr g | Grados Lo
& Centigrados &
) P 7 L) ¥ 7
I211Z | Grados - = = Iz | ninguna
0 " Fahrenheit ‘ J ”1-” I
ooz ooz
O 9 O O £ o
v :
Q- Gradps ;
. ll_ Centigrados (1L | ph
- r
(M 0
O 2 O (AT
[
L] << J
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4.3 AJUSTE PARAMETROS - MENU PRINCIPAL

= R<e£reso a modo operativo
— — — N
2 748
= =" | operativo yeng punto Menui control Parametros Menii Configuracion
'l 0N de Consigna (ver pag. 26) auxiliares (ver pag. 28 y 29)
l- &l =)L (ver pég. 25) (ver pag. 27)
o '-l l'-' l'- o IL l'-l'l J. l'-' l-l' l'- =1 I': W
1o COVIAIDOS ~ nn al= al= al=
solo en configuracion) e Lz rw LIz e LIz
[y [y [y Py
Acceso directo a < O < O QP < O < U
( parametros > L L > 4
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 2 O I |
L _ | Arranque/Parada | (s0lo si i iz iz’ <5000) |
I=.I" LI} Temporizado " y  Nmmm=e-- -
SO erpig. 49 | Password } :
! ' |
i Solosi - izl £ ) OPTIONAL |
””” 1777 seleceion I valor 25000 (s6lo si esté instalada) |
L1 Punto de Consigna | | '
&@ < (| Local/Remoto | Debe ser igual | !
(ver pag. 50) | alvalor del parametro ! !
l I~ ] *
(o e ]
v I 4 :
IZ IZ 1211 | Seleccion Punto de | _— = = = = =
=J. -11Z" L | consigna memorizado [ iy R | Menu | [_ 1T1IZ [] I
=2 S O (Verpégg.50) : I | Temporizador/Arranque | I= [ J. ZJ.1-J )
o i I ol (ver pag. 27) re )
/' [ e e S LIZ 0w \
\ . O S —><‘o§> ° O l
NO
Regreso a modo operativo L e - .,'




4.3.1 AJUSTE PARAMETROS - MENU PUNTO DE CONSIGNA

4 - Funcionamiento

, »
Menii Punto de Consigna
- 1
. !\ [ - [ | | Limite inferior Nota
1 ""@ - Puntlo d?:(‘::(')ns‘!'gna [1] No se presentara si el regulador ha
(] IQ- (NS L] < escaia...ar. 1 sido configurado con alarma n® 2
] < H.escalal 1 no activa o del tipo de rotura de
0] 1 R B - 71 ()| Limite superior SEensor.
”””” - 1= (| Umbral Alarma AL1 =l.U_. T]]| Punto de Consigna Cuando el Digito O/P del cédigo
R S 5.F L .. fondo escala
oo oam no 0 < - de configuracion tiene valor 06 1.
O S (ver pag. 30) l
1]
[ 0] 1 (————- kil d et T \
""" (71 71 - (71| Umbral Alarma AL2 I l [
o oL o | LOCAL, REMOTO, PROGRAM. [
o S (ver pag. 30) | configuracién indice[R] =0, 3 I
i ' ,
—————— — S =) Umbral Alarma AL3 LOCAL, + 2 MEMORIZADOS. LOCALE 0 REMOTO TRIMMERATO
l"l' :l' ':l."' [1] configuracién indice[R| = 1,2 configuracion indice[R] = 4, 5
as (ver pag. 30) '
— ... R .. SR
A A - ;) 1 Punto | q Relacion (Ratio)
fffff =1 Punto de Consigna de 2107, 1| de Consigna J 121 | Punto de Consigna
=11 1| Ia pendiente de subida O S memorizado o S Remoto
N - v v
O S wirr/0.1...999.9 1 1
=k digito/min m 77777777 V. ... . o
COFF 1 - A 5| 2° Punto_ f -) (- | Polarizacion )
—————— = 1| Punto de Consigna de 211", 12| de Consigna I=)_11Z) J)| Punto de Consigna
S . II| pendiente de bajada o S memorizado o S Remoto
== 0F F/0.1...999.9 i !
(_ digito/min_ ey < < D -




4 - Funcionamiento

4.3.2 AJUSTE PARAMETROS - MENU CONTROL

r | T ’
- o N Menﬂ 1 VaIOI‘ de
- _'-,_ i Control U seguridad salida
)= | LODR, iz M1 10.0...100.0%
el | i T iempo derivado Sz |0 190956
N = e 7~ (-100.0...100.0%
0o < = 1. OF F 70.01..10.00 L)<~ & Jpara Calor/ Frio)
JL - S @ min'
—I y
( . . ) 100 v Algoritmo
Algoritmo Algoritmo | ArFT Control Overshoot Calor / Frio
P.LD. On-Off‘ AR 0.01...1.00
Histéresis _ O < [ .5 y
salida control m 1 — 1 e Li Banda muerta
0.1..10.0% | === V. A WECR Y CLEOIC -10.0...10.0%
sc L0 =T = Reset manual == =
' . 1 LI~ 1= 23| (s6lo con tiempo inte- O S
Za P gral en posicion OFF)
D < 0 < 0.0...100.0% uscita .S
| I 1 _ I~ 1~ 71 Ganancia relativa
. _ (71| Arranque/Parada T - Banda muerta error " .1 .IL1.10) | salida frio
LT S""‘t"":'z?"',‘?“m CLE " T OFF /04 10.0% o S 0.1...100
] < R ) % del rango de entrada j————- <=
— mEn | v mmEm | Tempo
[w IR Banda proporcional | [ [ Tiempo de ciclo L) [ poenee o) giclo frio
[ l-él 0.5...999.9%campo .. (sdlo tiempo proporcional) Histéresis - v ,'- - ,' (con;igura(iién calor/frio,
escala Y 1...200s ; ‘ L r == con frio s6lo tiempo
0 < 1o S (sfj?(:lgﬁ-g;?) - él l- o S proporcional)
i . L1000 1 0.1..10.0% sc. LE < 0001 1 1...200s
[ Tiempo integral | [ T Limite superior | = o= 727| Limite superi
- e E , oo o I WY=1nY perior
Z. @' wr e /0.1..100.0 min JI~. (7| salidacontrol 10.0... I .07 I | salida frio
ay 100.0% Py s6lo PI.D.
o ‘ ) M ‘ Regreso al parametro - .y £ j 0 < (10_0___10)0_0%




4.3.3 AJUSTE PARAMETROS - MENU PARAMETROS AUXILIARES

[ O o I | . l
g iy | Mend I
-1 0 paramerros CL LM
1112 (71 |auxiliares JCC T
o S o S
e | mEa |
CoL ) HistéresisAL1 | [ ' l- 777777 '
(1 110 JJ]01...10.0% escala [
[y N
O < <
et B o |
U 11| Funcionesde | [T =R
"1 T .121| reconocimiento e 10120
o inhibicion alarmas P
> monE / LEch E L,
y bloc/LERL —
Z [ B I
Parametros AL2 y AL3 Foo
N
Ea 4 Retraso intervencion 0 <
Lo por LBA 1
Lk o tverpég. 38) L.escalaly
= £1F F = rotura sensor S
O < 1599595 sLBA { "Q‘" L.
e | 0 S
””” = 1. 1 2] Valorsalida Hescalall
. Soft-start | e e
S (solo kot =0FF) - l':.ll'l ]
~ OF F/0.1...100.0% a
L . L) <

Regreso a parametro 1 1"

Tiempo de activacion
Soft-start

(s6losi 5 EOF

es distinta de [ F F)

1...9999 s

Constante de
tiempo filtro
OFFNA..30s

Correccion medida
0F F/-60...60 digito

Direccion
comunicacion

(solo si opcion instalada)
OFF /1...247

Lrta
Valor inicio gscala
retransmision

(s6lo si esta instalada)
escala completa

Valor fondo escala
retransmision

(s6lo si esta instalada)
escala completa
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4.3.4 AJUSTE PARAMETROS - MENU TEMPORIZADOR
Y START-UP En caso de que la opcion esté instalada

Meni Temporizador
y Start-up

[
D
0

LM _
.

ay
L] <

FUNCION TEMPORIZADOR
(sdlo con AL3 habilitada)

Accion
""" Cm Temporizador
.07 1z | (0o para ke
fa distinto de i - 0 de 1)
— (ver cuadro pag. 41)

Ajuste del
Temporizador
1...9999 s 6 min

""" COC L
o e

PN
O <o =

Punto de
Consigna Stand-by

(sdlosi kllod =7)
I =R

Regreso al J parametro tod

.

R

Modo operativo
Temporizador/Start-up

(ver cuadro 1 pdg. 41)

FUNCI(')'N lS'TAR"I'-UP
(sélosic.irzo =1)

””” COCT
o/l 18

o
0O <o =

722z
i a

oy
0O <o =

Tiempo espera
0...500 min

Punto de Consigna
de Start-up
[l B | [l R N |

- o
X I e | N |

Limite superior
salida

durante Start-up
5.0...100.0%
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4.3.5 MENU CONFIGURACION

mme@@@@

1? Parte TR
del codigo de Ll -l [y |

Introducir el Password antes
del acceso a menu de confi-

guracion. configuracién Con )
o 8 o
Si el regulador se suministra sin
configurar, a la primera subida, Ej. Introducir cédigo [ 3 para elegir:
se visualiza: - Entrada para termopar J con esca-
la 0...600°C
l:,l 212120 - Algoritmo control PI.D., accién sim-
r 0 ple inversa
b - Salida relé
0 <o O

indice @@@@

2° parte Ty
del codigo de e 30
configuracién =T ”_l

En estas condiciones, el regu-
lador permanece es estado de
espera, con entrada y salida

desactivadas, hasta la imputa- O 2 o
cion de un codigo de configu-
racion correcto. E.g. Introducir el cédigo ' 30 | para

elegir:

- AL1 absoluto, activo alto

- AL2 absoluto, activo bajo

- AL3 asociado al Temporizador

- Punto de Consigna Local + 2
memorizados con seguimiento
(tracking)

Para configurar este regula-
dor es necesario imputar un
cédigo de 4+4 indices que
sigue a la sigla del modelo.
(ver cap. 3.1 pag. 17)

28

~ _ _IC
- I

Introduccion
Password

Sdlo si valor parametro
Codf
es <5000

(33 valor fabricacion)

Debe ser igual
al valor del parametro

Introduccidn digitos
I-L-M- N del codigo
de configuracion

(cap. 3.2pag.18,19)

Introduccion digitos
0-P-Q-Rdel codigo
de configuracion

(cap. 3.2 pag. 19, 20)

En unidades
de ingenieria
(ver cuadro 1)

N
O <o &=
v
.|
|
LT CadE
N
O <
f{egreso a Modo NO Sl
operativo 2
WEa
r_ _
- v
O S =
mEa |
= _ _ 1
- JUI-
O S =
coot RN
1 _ I
-
Pz
O <
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-~ > =
SOLOESCALA _ j’ OPCION COMUNI- Y
£ 7T U LNeaL  * — — CACIONSERIE  <cceo- )
7777777777777777777 V. \° de decimal .55 (s6lo si esté instalada)
11 l'l' 1210 3? eamaes Ll (7 _ _ (| Protocolo
== [~ - f’ﬁ comunit':?ci(m
0o < w5 7dbus
? E < L[ S e Ry A o Y e | {
y  / y (]
"""" =777 Inicio escala ZE00 B .
(n [ LA Velocidad
SIEL D Er??r?'ibgogg%'to) 00| de ﬁqﬂuql,c'?,c,lgn
in. igi = e la =1 TaTa
= = L < llll-'lll-"lll-'l/'I'l r ‘a0
‘ oo H0OARND ey
""" [ :_,_, Fondo escala
T 1]-999...9999 OPCION SALIDA
o S (min. 100 digito) o === CONL.OP5 . — —/
— e e e ] m 77777777 ; (solo -SI esta instalada)
oo - Bl | e
== === ~ -
m 77777777 : - ((jsél(r), Si etsté jonfigurado) O % 0-204-20 mA
- ntrada Punto de v
r5on Consigna Remoto Al Seleccis
> — lwercuado? 0\ VYT eleccion
o ercuedo?) r k| salida control
il ittt \ o S = Al /SR
\ <
CT 1
— =  (S0lo salida discontinua .. . . 4 e e e e e o -> - -
; " diferente del servomotor) BEE) |
""" 111 1~ 1~ | CT fondo L Password [~ )
711217 . J)| escala primario (password)o .9999 [
O S Off/1...200 A i I3 defabrica | S
\ S Regreso al parametro Com.t )

Cuadro 1 Unidades de
Ingenieria
Valor Descripcion
o |grados centigrados
o | Grados Fahrenheit
mom | ninguna
rd mV
U Volt
rH mA
A |Amperio
e Bar
P50 | PSI
rH  |Rh
P [pH

Cuadro2 Campo entrada
Punto de Consigna Remoto

Descripcién
..5 Volt

..5 Volt

..10 Volt

.20 mA

.20 mA

Valor
r._
[ |

| Iy
|

-
1
1=
i}
Tl

|

)

»Ooo e

.
(=)
.
(=)
[

T
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4.4 PARAMETROS

Para facilitar el uso de este regu-
lador, los parametros han sido
organizados en grupos (menu),
de acuerdo con su area de fun-
cionalidad.

Los grupos (menu) estan dis-
puestos segun un criterio de
funcionalidad y en el mismo
6rden en que son visualizados.

4.41 MENU PUNTO DE CONSIGNA

Las salidas OP1, OP2 6 OP3, pue-
den utilizarse como alarmas si no
se utilizan como salidas de con-
trol

Es posible configurar hasta 4 alar-
mas: AL1, AL2, AL3, AL4 (ver pag.
19y 20), seleccionando, para cada
una de ellas:

A el tipo y el modo de intervencién
B la habilitacion de la funcion de

A TIPO Y MODO INTERVENCION ALARMAS

Alarma absoluta (escala completa)

On  Activo
® Off] alto
Wﬁi*f%ﬁniﬁz'
ctivo
[0ffe bajo
hy

Fondo escala
Umbral Alarma

Inicio escala

Desviacion alarma

reconocimiento (latching) IL & c F
(ver pag. 37)

C la habilitacion de la funcién de
inhibicion a la ascension (blocking)
(ver pag. 37)

D La habilitacién de la funcion
“Rotura de ciclo” 6 rotura sensor
(ver pag. 38)

SP On  Activo

® 0fff alto

o [ |  Activo

|off® bajo
hy

o+ —e
- inicio escala + fondo escala

Umbral alarma

Banda alarma

. SP 0n Activo
| 1 1 ® Offl fuera
W”*ﬁﬂfiﬁifiﬁi’_’
Off : ® : Activo

T ‘ T dentro

L} ’ ’
ascala completa N ; escala completa

Umbral alarma

Umbral
alarma AL 1
Umbral
alarma AL 2

21000
1.
171 211C 21| Umbral

(==X alarma AL 3
Umbral de intervencion de las sali-

das OP1,0P2 y OP3, asociadas
respectivamente a AL1, AL2 y
AL3.

El campo de imputaciéon del
umbral de la alarma correspon-
de a la escala completa y no
estd limitado por el campo del
Punto de Consigna SP.

Cuando se produce la interven-
cion de las alarmas, en pantalla
se visualizaran los LEDs rojos
(1],2]6 (3], encendidas
respectivamente.




[l Punto de Cons.
k. LI dgelapendiente

de subida

[l _1] Punto de Cons.

=ll-. LJ]| delapendiente
de bajada

Este parametro especifica la
velocidad de variaciéon del Punto
de Consigna, expresado en
digit/min.

Cuando el parametro esta en
UFF) , esta funcion iesta
inhabilitada y el nuevo valor
del Punto de Consigna, una
vez introducido, se consigue

de inmediato.

De lo contrario, el valor del punto
de Consigna se consigue de
acuerdo con la velocidad de
variacion configurada.

El valor del nuevo Punto de
Consigna de denomina Punto
de Consigna de Objetivo
“Objetivo Setpoint”. Se visuali-
za mediante el parémetro
(ver proceso en pag. 47).

Con Punto de Consigna
Remoto, sugerimos inhabilitar
los parametros [5L. wly [5L. d

[
.

Ejemplo Punto de Consigna
. del Objetivo = 350°C
Cambio Punto ———

de Consigna
Punto de =10
Consigna digito/minutos
inicial v
=250°C

' lt=10

Limite inferior
Punto de cons.
I 171 ()] Limite superior
=.l_. Ul] punto de Cons.
Limite inferior o superior del
valor del Punto de Consigna

[ |
N

1¢" Punto

de Consigna
memorizado

2° Punto

de Consigna
memorizado
Valores prefijados de Set acti-
vables por medio del teclado y
comunicacién serial. El Punto
de Consigna activo esta sefa-
lado por el LED verd 81 6 §2.

iz 10 |
N J

[ I B
N
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Si esta configurado con el
indice @ =1 (Tracking), una
vez seleccionado el Punto de
Consigna memorizado, el valor
precedente del Punto de
Consigna Local se pierde.

Si esta configurado con el
indice @ = 2 (Stand-by), el
valor del Punto de Consigna
Local no se perdera y cuando
recuperara el modo Local de
nuevo volvera a ser operativo.
Ver procedimiento seleccion
Punto de Consigna memoriza-
do en pag. 50.
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4.41 MENU PUNTO DE CONSIGNA

Bias y Ratio del Punto de consigna Remoto

Ratio Punto

de Consigna
Remoto

Ratio es el coeficiente que defi-
ne la escala del punto de con-
signa remoto con respecto a la
escala de entrada

- L .
[ S

I 11 | Polarizaciéon
L) 1L -1 pynto de

Cons. Remoto
Bias define el punto de partida
del punto de consigna remoto
en unidades de ingenieria
correspondientes al inicio de la
sefial remota (corriente o vol-
taje)

Senfal
remota
10V X ab
N bias = 20
AN ratio = 0.1
\
N\ ab
\ bias = 100
. ratio = -0.1
K
\
\
: \ ; Escala
-200 0 20 100 600 °C
LR a(’) b(@) HR

Escala del
punto de

consigna Remoto

LR
HR
SR
a)=
b (b)=

Variable del proceso
Inicio escala de la entrada
Final escala de la entrada

= Punto de consigna remoto

Punto de partida del SR
Punto final del SR

Si el Punto de partida del SR es
menor que el punto final, ambas
expresadas en unidades de
ingenieria:

& a5 = punto de partida = a

. __ b-a
reCc o 1a= —HR- LR

Ejemplo:
bd5=20
rt o=

100-20 _ 80

= =0.1
600 - (-200) 800




Si el Punto de partida del SR es
mayor que el punto final, ambas
expresadas en unidades de
ingenieria:

& 1d 5= punto de partida = a’

. . b-a
i 1= —HR _ LR
Ejemplo
l_l ll-l = 100
[ ll: 1=
20-100 _ -80

=-0.1

600 - (-200) 800

Punto de consigna de
Trabajo como combinacién
del punto de Consigna local
y la senal remota

Punto de consigna tipo Lzt

(indice configuracién [R] = 4)

SP =SL + (l' oo e REM)
+ bod5

Punto de consigna tipo r £'11t

(indice configuracién [R] = 5)

SP = REM + (l' Eog e SL)

Lo
+ ooco

SIGN = Porcentaje de la senal

remota
SPAN = HR-LR
SIGN * SPAN
REM = 100

Ejemplos:

Punto de consigna Local (SL)
con un ajuste externo con un
coeficiente multiplicador de
1/10:

Punto de consigna tipo =L o
[ l- 1= 01

I ot Yy
ooao= 0

Punto de consigna remoto (SR)
con un ajuste interno con un
coeficiente multiplicador de 1/5:
Punto de consigna tipo = £l

[ l. 1= 0 2

1 a1
oda=0

Escala del Punto de consigna
Remoto igual a la escala de la
Entrada

Punto de consigna tipo = L. @« .k
[ ll 10 = 1

l.l lll l_ LR

5% =0

4 - Funcionamiento
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4.4.2 MENU CONTROL

I _ 71| Arranque
O] 1yne

4.4.2.1 SINTONIZACION
AUTOMATICA (TUNING)

El Fuzzy-Tuning determina
automaticamente, el parametro
P.I.D. mas 6ptimo, respecto a la
conducta del proceso.

El regulador esta dotado de dos
métodos distintos de sintoniza-
cion inicial “one shot”, en funcion
de las condicionesde partida.

Método Respuesta paso

- SP
sambio Punto -+ o

e Consigna Final proceso e
“.imputacién parametros
Jariable PV Arranque Auto Ajuste

3alida control

34

Se selecciona cuando al inicio de
la operacion de autoajuste, el PV
se halla distanciado del punto de
consignaen mas de un 5% de la
escala. Este método posee una
gran ventaja: calcula muy rapi-
do. La precision en cuanto al cal-
culo es muy razonable.

Frecuencia Natural

Arranque ajuste

Variable PV \
) \N\'

Final proceso e
imputacion
parametros

Este tipo se selecciona cuando
el PV coincide con el Punto de
Consigna SP.

Este método tiene por ventaja
una mejor precision de calcu-
lo, con una velocidad de calcu-
lo razonable.

Salida control

El autoajuste Fuzzy determina
automaticamente el mejor
método para calcular el P.I.D.
de acuerdo con las condicio-
nes de proceso.

PROCESO DE
ARRANQUE/PARADA
FUZZY-TUNING

El arranque o parada de este
proceso puede ejecutarse en
cualquier momento.

El LED verde esta encendi-
do cuando el Fuzzy Tuning esta
en proceso de jecucion. Al final
de esta operacion, los parame-
tros P.I.D. calculados quedan
memorizados y utilizados por el
algoritmo de control. El regula-
dor regresa a modo operativo.
El LED rojo se apaga.

o R N |
- 1
iy N iy |
- )

oy
2 <o O

L}
|
|
- _ _ L
- i

[
[

Za
O <o =

i I |
|
I - 0
- e

E@D

[y R
Y S Iy

I - 10
- LIryi-

o
O < =

Modo
operativo

pulsar hasta

Mena
Control

Para el arranque
seleccionar

[y
Jorc

Para la parada
seleccionar

[y R |
iy |



Izl Banda

.. proporcional

La accidén proporcional deter-
mina una variacion, de la sali-
da de control OP, proporcional
al error (SP - PV)

I Tiempo

. ] integral

Es el valor de tiempo integral que
especifica el tiempo requerido por
el término integral para generar
una salida equivalente al término
proporcional. En posicion O
el término integral no se incluye

en el algoritmo de control.

L Tiempo

= .IJ. derivado

Es el tiempo requerido por el ter-
mino proporcional P para repetir
la salida proporcionada por el tér-
mino derivado D. En posicion
UF F el término derivado no esta
incluido en el algoritmo de control.

mr Control Sobre-

LI .

modulacion

(Overshoot)

Imputando valores decrecientes
(1.00 — 0.01) aumenta su capa-
cidad para reducir la sobremodu-
lacion (overshoot), durante la varia-
cion del Punto de Consigna, sin
que influya en la eficiencia del PI.D.
al reanudar la toma de carga. Con
ajuste a 1, el control overshoot
estd inhabilitado.

M _ 112 | Reset

LL” 2 JJ manual

A falta de la accion integral (s6lo
PD) especifica el valor de la sali-
da de control PV = SP

10 _ _ | Banda muerta
)l U1 de error

En el interior de esta banda (PV
- SP), la salida de control, per-
manece constante para proteger
el accionador (salida Stand-by)

'l_ _ Tiempo de ciclo

salida de control

L _ (-1 Tiempo de ciclo

- ... I frio

Dentro de este tiempo, el algo-
ritmo de control modula en por-
centaje, los tiempos ON y OFF
de la salida principal de control
discontinua..

Limite superior
salida control
M- | Limite superior

[ I
. vl

LI .1l | salida frio
Valor maximo de ajuste de la
salida de control. También se
aplica en modo manual.

IZ 1 (| Valor seguridad
U UL | galida

Valor que asume la salida de
control en caso de anomalia en
la entrada.
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Histéresis salida
de control

Histéresis salida

O3 - fio

SP
| on
off ! |

hy

Zona de histéresis de la salida
de control o de alarma. Se espe-
cifica en % de la escala com-
pleta.
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4.4.2 MENU CONTROL

4.4.2.2 CONTROL CALOR/FRIO

El aparato controla con un Unico algoritmo PI.D.,
2 salidas distintas e independientes. Una accio-
na el calentamiento y la otra el enfriamiento.
Ambas salidas pueden estar superpues-
tas

El parametro banda muerta , es la
zona en que es posible separar o superpo-
ner las acciones Calor y Frio.

La accidn Frio puede corregirse mediante el
parametro “ganancia relativa de Frio’-L.0d ]

Con los parametros [0F._H y[dPHL] es

posible limitar separadamente la salida de
Calor y la de Frio.

En caso de superposicién, la salidaldut |
que aparece en pantalla, es la suma alge-
braica de las salidas de Calor y Frio.

A Separacion de las acciones Calor/Frio

C Correccion accion Frio

Insertar | f, o | valor positivo (0...10%)

100% -100%

Ejemplo con diversas ganancias relativas de Frio

-—=20 0.1...10.0
100% = =1.0 -100%
=05 P

Salida Salida
0o | calor frio
T
100% 50% 0%
Salida P.I.D.

B Superposicion acciones Calor/Frio

F

Salida
0% | Calor Frio
T
100% 50% 0%
Salida P.1.D.

D On-Off Accion Frio

Insertar valor negativo (-10...0%)

100% -100% 100% On
- H OFHE
4‘
w7 A
Salida Salida ; i
A Salida Salida
0% | Calor Frio 0% | Calor Frio |Off
T
100% 50% 0% 100% 50% 0%
Salida P.I.D. Salida P.I.D.



4.4.3 MENU PARAMETROS AUXILIARES

1I_ I_)]| Histéresis
1t ) alarma AL1
) 1. )| Histéresis
- U] .l alarma AL2
1 1 ()| Histéresis
1 .J1) ) alarma AL3
Zona de histéresis de las salidas OP1, OP2
y OP3. Se expresa en % de la escala com-
pleta.

21 11 | Funcién
1) JL.l] {e reconocimiento
21 JI1 I_ | e inhibicion

D L.V ye jas alarmas

W
M JL.o] A1 AL2, AL3

Para cada alarma es posible seleccionar las
siguientes funciones:
monE ninguna

Lk reconocimiento

bloe bquueo
L £.laL ambos, reconocimiento + inhibicién

FUNCION DE RECONOCIMIENTO
DE LA ALARMA

La intervencion de la alarma se presenta en
pantalla hasta el tiempo de reconocimien-
to. Esta operacion consiste en pulsar cual-
quier tecla.

Después de ello, el estado de alarma cesa-
ra sélo cuando se compruebe la causa que
la ha provocado

4 - Funcionamiento

FUNCION DE INHIBICION

DEL ARRANQUE

En descenso
¢

ASP nhabilitad
SP —
On
Off

4 Ascension
En subida
SP A
ASP ™ Ainhabilitada
On |
Off

4+ Ascension
A Umbral SP = SP +range
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4.4.3 MENU PARAMETROS AUXILIARES

FUNCIONAMIENTO ALARMAS PARA INTERRUPCION CICLO
REGULACION LBA (ALARMA DE ROTURA DE CICLO)

O BIEN POR ROTURA DE SENSOR

Se puede escoger, en configuracion (ver pag. 21 6 22) los indices @ ,
@ é@ con codigo 1. Solo en este caso se halla disponible el parametro:

[ I
.- LI

por LBA

Si se ajusta un valorentre 1y
9999 s la alarma funciona
como LBA+Rotura sensor con
retardo [1]

Esta condicion se visualiza con el
LED rojo encendido asi como con
un parpadeo de la pantalla PV.

RIRYEYa]
=y A RN

) il i S
[ R N
S

O O D
! -
|_ DA +__)
< Ly

=)l | Retraso intervencion

Ajustar en OFF para una inter-
vencioén inmediata en caso de
rotura de sensor.

Esta condicién se manifiesta por
el LED de la alarma selecciona-
da, asi como:

2L o I
[ e A -
D2E) 0]

—
1

-
—

[1
——

)
S S
L) S~ 0J L) S~ 0J

Nota [1] Incluso en estas condicio-
nes, si la causa de la anomalia se
debe a rotura de sensor, la interven-
cion es inmediata.

Cuando desaparece la causa de la alarma, el estado de alarma para.

38

Valor Soft-start
de la salida

de control

Valor de la salida de control
durante todo el tiempo de la fase
Soft-start.

L re
=L

[ B iy

Tiempo
CC i) P

de activacion
de la funcién
Soft-start
Duracién de la funcion Soft-Start
que comienza en el momento
de la ascension del regulador.

100% +

Soft-start

Tiempo

Ascension

Constante

de tiempo

del filtro digital
introducido
Constante de tiempo expresa-
do en segundos del filtro RC
aplicado a la entrada PV.

En posicion U F esta funcién
estéa inhabilitada.

Efecto del filtro

100% 4
63,2% PV
0] tFil Tiempo
| _ IZ [_ | Entrada
JUL U yariacion
medida
“Input shift”

Este valor se anade a la entra-
da de medida PV. Su efecto es
cambiar la escala completa PV
hasta + 60 digitos.



i | Direccion

Crcicn” regulador

La direcciéon imputable es desde
1 a 247y debe ser Unica entre
reguladores conectados a un
Unico supervisor.
En posicién LIF F el regulador

no esta conectado.

_ LI _ | Valorinicio

.l I} escala
retransmision

L Valor fondo

I .Ul 1] escala

retransmision

4.4.4 MENU TEMPORIZADOR
Y START-UP (OPCIONAL)
Para aumentar el nivel de auto-
matizacién y para reducir el
numero de componentes insta-
lados, dos funciones especiales
han sido implementadas en este
regulador:

4441 Funcién Start-up
4.4.4.2 Funciéon Temporiz.
Para tener ambas funciones, el
digito codigo de producto @
debe ser 2 (ver pag. 19)

Por ejemplo: X3 3100-2000
Para seleccionar estas funcio-
nes utilizar el parametro: (ver

pag. 41).
- r_
(R =]

Modo operativo
Timer/Start-up

A La activacion de estas
funciones inhabilitan la
accion de limitaciéon de la
salida Soft-start, por lo
que los parametros 5.0
y no se mostraran
en el menu. (ver pag. 29)
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4.4.4.1 FUNCION START-UP (OPCIONAL)

Por medio de esta funcion es
posible manipular la salida de
control cuando el regulador esta
en ascension

Para confi-
gurar la
funcidn
Start-up el
parametro
“Modo
operativo Timer/Start-up ” debe
estar ajustado a cod. 1)
(ver pag. 41)

Tres parametros estan asocia-
dos a la funcion Start-up.

— —

DL r
= lll.ll_

DVD

[ iy |

Tiempo de
=.070. 2.1

espera Start-up
0...500 min.

Punto
de Consigna
de Start -up

- l' [
o X S A 1 ll)

l'lll'll
LT DL

[

Limite superior de
A2

la salida de control
5.0%...100.0%

La funcion Start-up incluye tres

fases:

12 “Limy” - La salida de control
estd limitada al parametro

22 “Hold” - La variable de pro-
ceso se mantiene en el Punto
de Consigna del Start-up

durante el tiempo fijado por
el parametro
32 “Off” - Cuando el tiempol-h5L] |
termina, la variable de proceso
se mantiene en el Punto de
Consigna en funcionamiento.
Si por cualquier circunstancia,
(ej. cambio carga), la variable de
proceso disminuye en un valor
inferior a - 40 digitos),
la funcion the Start-up se reini-
ciara desde la fase “Limy”.
(instalado de fabrica) el proce-
dimiento vuelve a iniciarse auto-
maticamente desde la 12 fase.

39
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4.4.4.1 FUNCION START-UP (OPCIONAL)

En la fase de espera (Hold), el
proceso Start-up se inte-
rrumpe si el Punto de
Consigna en funcionamiento
desciende por debajo del
Punto de Consigna de Start-
up, o bien pasa a manual.

Existen 2 posibilidades:

A Punto de Consigna de
Start-up < al Punto de
Consigna local
La fase de espera “Hold” se
inicia cuando la variable de
proceso PV alcanza
(con tolerancia de 1 digito).

B Punto de Consigna de
Start-up mayor o
igual que el Punto de
Consigna Local.

Cuando la variable de proceso

PV alcanza el Punto de

Consigna Local (con tolerancia

de 1 digito), la funcién Start-up

pasa directamente a la fase OFF.

40

Si durante el arranque la varia-
ble PV es superior a la inferior
entre y el Punto de
Consigna en funcionamiento, la
12 fase “Limy” se omite pasan-
do directamente a la fase
siguiente (“Hold” o bien “Off”).

1 V2 C

[ A |
(W
(=N

N
L] < O]

Punto
de Consigna
Start-up

Durante el proceso Start-up (12 y
22 fase), el LED verde esta
encendido.

A 5P 51 < Punto de Consigna Local

per‘turbamon Punto de

arranque conS|gna SP

AVNE

OP—.‘,'."H‘. 3
conTC =25%

1seg. min. ‘

2? “Hold" 3 “0ff”

~ 12 “Limy”

12“Limy” |22 “HoldP 3 “0ff”
B 5" 5L!]> Punto de Consigna Local SP
arranque
(. perturbacion Punto de
F"V § 1 ?|g|to : § Consigna SP

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

|

40 digito
OP—.‘H'H':

con TC =25%

1seg. min.

12 “Limy” | 3 “0ff” ) 12 “Limy” ( 3 “0ff”



4.4.4.2 FUNCION TEMPORIZADOR (OPCIONAL)

A El temporizador no puede
ser activado con el algo-
ritmo de regulacién
Calor/Frio.

Para habilitar esta funcién pro-

ceda segun:

1 Si desea utilizar esta funcién
AL3, es necesario establecer
en la configuracién el indice

[Q] convalor I (véase la pag.
20).

2 Para seleccionar uno de los 6
posibles modos de funciona-
miento del Temporizador,
establezca en la parametriza-
cion (véase la pag. 27) el valor
de los 2 parametros siguien-
tes:

I 17 _ _I| Modo operativo
L.l Timer/Start-up
Con este parametro puede defi-
nirse: (ver cuadro 1)

- el instante en que se inicia el
proceso de contador

- el estado de la salida de con-
trol cuando finaliza el proce-
so de contador

cuadro 1

Modo operativo contador
Temporizador/Start-up
Desactivado OFF
Funcién Start-up !
Contador Final
start time Temporizador
Modo control | /2
En banda Consalidaen0 2
Modo control |+
ConsalidaenQ

Valor

En arranque

En arranque.
Control
desactivado

Modo control | £

En arranque
con Punto de
Consigna en
stand-by

Modo control | 7

En este instante ya pueden intro-
ducirse nuevos valores de otros
parametros:

4 - Funcionamiento

I 171 _ I | Accion I e Tiempo

(S I Temporizador L I ejecucion

Con este parametro puede defi- Temporizador
nirse:(ver pag. 2) (1...9999 s/min)

- La escala del tiempo I 101 _ | Puntode

- el modo de arranque SRR EN Consigna

- el estado de OP3 cuando el Stand-by
temporizador esta funcionando.  (sélo para t.lod = 7)

Cuando el temporizador no (& L..5%° H)
esta en funcionamiento, OP3

asume la posicién contraria.

cuadro 2

Escala del Inicio Estado Valor

tiempo OP3 [1]
Manual On 0
por teclado  Off !

Segundos Autom. al On Pl
arranque [2] Off 3
Manual On Y

. porteclado Off | £

Minutos Autom. al On [

arrancar [2]| Off 7

[1] Siesta utiizado por el Temporizador

[2] Con esta seleccidn, es posible
efectuar también el arranque en
manual.
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4.4.4.2 FUNCION TEMPORIZADOR (OPCIONAL)

MODO FUNCIONAMIENTO TEMPORIZADOR

A - Inicio contador en banda,
fin en modo control

B - Inicio contador en banda,
finalizacion con salida a cero.

C - Inicio proceso contador en arranque,
final en modo control.

El proceso contador del tiempo se inicia
solamente cuando el error estd al interior de
una banda =+ 1 digito

El control no queda afectado por el
Temporizador.

Arranque Temporizador

Punto de
,,,,,,,, Consigna " ibj.__

A Banda
11 digito

Variable
proceso PV

/ Salida OP

El proceso contador de tiempo se inicia sola-
mente cuando el error esta en el interior de
una banda =+ 1 digito.

Al final, la salida de control se fuerza a cero[1]

Arranque Temporizador

Punto de
Consigna

El proceso contador del tiempo se inicia
en el arranque.

La accioén control no queda afectada por
la funcion Temporizador.

Arranque Temporizador

Punto de Consigna

Salida OP

OP3

Variable
proceso PV

/ Salida OP

[1] Cuando el Temporizador no esta acti-
vo, la salida control es forzada a cero, aun-
que antes del arranque del Temporizador.



D - Inicio proceso contador al Arranque,
finalizacion con salida control a cero

E - Durante el proceso contador
de tiempo, no hay accién control.

El proceso contador del tiempo se inicia al
arranque.
Al final, la salida de control es forzada a cero.

[1]

Arranque Temporizador

EfMad =5

Punto de Consigna 3

El proceso contador de tiempo se inicia,
cuando el temporizador arranca y la salida
de control es forzada a cero.

Al finalizar, se inicia la accién control

Arranque Temporizador

4 - Funcionamiento

F - Control con Punto de Consigna
Stand-by durante el proceso
contador de tiempo

El proceso contador se inicia cuando el tem-
porizador arrancay la accién control utiliza
el Punto de Consigna de Stand-by

Al finalizar, el control reanuda el proceso en
el Punto de Consigna en funcionamiento.

Arranque Temporizador

Variable
proceso PV

Salida OP

1 OP3

-m _"
‘ !
Punto de Consigna Punto de Consigna
Variable Variable /
proceso PV roceso PV 3
Procsso PV ProcesoPV.
SalidaOP Salida OP
,,,,,, ST
OP3

[1] Cuando el Temporizador no esta acti-
vo, la salida control es forzada a cero, aun-
que antes del arranque del Temporizador.
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4.4.4.2 FUNCION TEMPORIZADOR (OPCIONAL)

FALLO TENSION

Si durante la ejecucion del
Temporizador se produce un
fallo de tension, el tiempo cal-
culado en el periodo anterior
a la interrupcion, se perdera.

En funcion de la accion
Temporizador selec-
cionada, cuando el regulara-
dor reinicia el proceso, pueden
ocurrir dos situacfiones dife-
rentes:

e en modo automatico
=¢',3,6,7, lafuncion
Temporizador se repone y el
proceso contador de tiempo
vuelve a inicializarse.

e en modo manual
=1, 1,45, 1a salida

control

es forzadaa ™ [ si

=1 e%; delocon-
trario la accién control rea-
nuda desde Punto de
Consigna operante

ARRANQUE
DEL TEMPORIZADOR

El proceso Arranque Tempo-
rizador se indica en el capitulo
de comandos en pag. 49.

PANTALLA

2z r
[y
=350

Py
L) < [J

Con el Temporizador en funcio-
namiento, el LED esta
encendido.

e M
[ e

- _
[
e

L] <o O

Cuando el Temporizador finaliza, en
la pantalla del Punto de Consigna se
visualiza alternativamente el men-

saje y valor del Punto de

Consigna hasta pulsar cualquier tecla.

TIEMPO RESIDUAL DEL TIMER
Cuando el temporizador esta en
funcionamiento, es posible visua-
lizar el tiempo residual y también
su modificacion.

'II,I l:, 'l',l Modo operativo
» A= 1 | contemporizador en
I | funcionamiento
[
L] <
'HPulsar hasta
.
l:' :,l L,l Tiempo residual
- . r .
R o
A
) =2 [J
L Parada contador.
':l :,l L,l Valor tiempo
T residual
S = A
a
() sz [
Modificacion
del valor
'l: 'l',' Ajustado a
o
'-@' L el temporizador
O < finaliza




4.4.5 MENU CONFIGURACION

RETRANSMISION

Cuando existe, la opcion de sali-
da OP5 retransmite, segun se €lija,
(linealizacion) PV 6 SP.

En configuracion (ver pag. 29)
es posible ajustar

_ [ _] Campo
I - L1 | gesalida
[ =] [ I ]
U-cu/H-cu
I N | Senal
L retransmision

U w B w Y ] Iz 10
LI P N 3 A

Los parametros siguientes defi-
nen la asignacion de los valores
de inicio y fondo de escala,
correspondientes a 0...4mA 6
20mA, respectivamente (ver
pag. 27):

- I 1 _ | Valorinicio
L.l L escala
retransmision

] Valor fondo

escala

retransmision
Ejemplo:
e Termopar S,
escala 0...1600°C
e Campo salida, 4...20 mA
e Sefal retransmisién PV en el
campo 800...1200°C

20!

(o]

vO

800 1200 1600
Con r i-.L o superiora r £.h
es posible obtener una esca-
la invertida.
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ENTRADA TRANSFORMADOR AMP.

La opcién entrada TA, permite
visualizar la carga de corriente
y fijar el umbral de alarma.

El ajuste puede realizarse por
medio de los indices de confi-
guracion 8 6 9 de los codigos
O, Po Q (ver pag 19y 20).

Es posible ajustar una de las
alarmas (ver pag. 19 y 20) para
conseguir una, siempre que,
durante el tiempo ON de la sali-
da de tiempo proporcional, la
carga de corriente descienda
por debajo del valor asignado
al umbral (indice 8), 6 si
durante el tiempo OFF hay un
valor > 3% de la escala com-
pleta de la carga de corriente.

Para asignar una alarma, cada
una de las fases debe durar mas
de 120 ms.

Con el parametro
I1I_ I IZ | Fondo escala
ne.r.. primario TA
UFF/1...200A
es posible adecuar las caracte-
risticas del transformador a la
indicacion de la corriente en el
transformador (con OFF esta
funcién esta inhabilitada)

La indicacion de corriente en la
carga en el menu variable de
proceso, con el parametro

muestra la corriente
durante la fase “activo”, man-
teniéndola en memoria durante
la fase “desactivada”.
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4.4.5 MENU CONFIGURACION

ENTRADA TRANSFORMADOR AMP.

Ejemplo: entrada TA en OP1, alarma en AL2 con fase activa ON
(indice de configuracién E = 8, ver pag. 19)

. 120 ms . .120 ms

arga de
corriente

AL2 OFF [onl OFF on ] OFF

COMUNICACIONES SERIE
] _ Protocolo de
L U L | comunicacién
”.1'3 (] '_:l l_l'.l':l I l:-l
L 0 _I| Velocidad de
LI comunicacion

122000 7 20 l'l r
[ A e NN
I l e/ Qe rn
T2/ Jca



5.1 DE LAS VARIABLES DE PROCESO
= o = |Modo
r’ - -l ,“ ,' ,' ,' operativo 21 T1_1(7)] Unidades
I - I= 1 7LIJ|  deingenieria
| (=l (ver Cuadro 2 pag. 29)
[ e A =
O S —»—J L =~
Manual AUTO
Punto de o0z r [ Z11_)| Salida
Consigna Local = 12 = 2.7 OP1
valor LF = solo P1D.
modificable O % = O % =
Y Y
| Y J
Z1 121 71 [71) Punto de Consigna
(_ | -" '7! H =11 del objetivo
33 Temeresawa | ESPiomotes
- Temporlzador O o = LR
- valor modificable pendiente inhabilitada)
Zay (si la opcion esta v )
(0 <~ B3] instalada, i1 1| Carga de corriente
Voover pag. 44) I 1| en Amperios
— -1 ., | (soloconopcion TA,
=< ver pag. 45)
L] < [%l
—

5.2 DEL CODIGO DE IDENTIFICACION

r’ -1 1) 2] | Modo
= 1 71| operativo 20
y A ) [ A
(gl e N =0y
O S = =2 S O
A
o 016 nrm
- |
A=
(=Tl
B S O
arm 0
|- Ll (.
Lo, |
) B < O
{ !
rre b e e I |
nr [ |
=T r A
! g = N° Versién Lg' e
<~ U goftware T < O
—/ \—/

5 - Pantallas

Unidades
de Ingenieria
(ver cuadro 2 pag. 29)

Cadigo del
producto base
(Hardware pag.17)

12 parte del cédigo
de configuracion
(ver pag. 18y 19)

22 parte del codigo
de configuracion
(ver paginas 19y 20)



6 - Comandos

(Ml COMANDOS CcOMANDOS DEL REGULADOR Y FASES DE FUNCIONAMIENTO

Los comandos pueden
introducirse de dos maneras:

6.1 TECLADO 6.2 COMUNICACIONES
ver pag. 49 SERIE
Consultar manual sobre
e Modificacion Punto de este tema
Consigna

¢ Arranque Temporizador

e Seleccion Local/Remo

¢ Visualizacion Punto de
Consigna memorizado

¢ Bloqueo teclado

¢ Inhibicion salidas




6.1 COMANDOS DEL TECLADO

6.1.1 MODIFICACION PUNTO DE CONSIGNA

El punto de Consigna se modi-
fica directamente pulsando las
teclas R .

El nuevo valor queda confirma-
do y por consiguiente es ope-
rativo transcurridos 2 s aprox.
Esta operacién queda eviden-
ciada por un parpadeo de la
pantalla con SP.

o B Y
- 1 0
b el |
[ e N

D@D

R |
- 7
M
oD L

A
(] & (I

)

o e AR

o N |
[ A ]
207100
L=

(] =& ([

Modo
operativo

Ejemplo modificacion
Punto de Consigna
275...350

Valor modificado
del Punto
de Consigna

después de 2 s

Confirma nuevo
valor del Punto de
Consigna y regresa
a Modo operativo

6 - Comandos

6.1.2 ARRANQUE TEMPORIZADOR (OPCIONAL)

En funcién de la accidén selec-

cionada del Temporizador, el

arranque puede ejecutarse de

2 maneras

- En automatico a la ascen-
sién

- En Manual, por teclado,
introduccion digital o
comunicacion serie.

Para Arranque/Parada

Temporizador:

=1~ () | Modo operativo
|
o
e
e

< ([

& Pulsar hasta

-

- - | Para el Arranque
[ I I | ’ e
o N | seleccionar =iz iz
1
-0
7o
) & [

B
Yy
o

PN
L] <o [

Para Parada
seleccionar 5 = i

Pulsar la tecla para confirmar



6 - Comandos

6.1 COMANDOS DEL TECLADO

6.1.3 SELECCION LOC/REM

(Iindice de configuracién
A
=1 0 -l)

Modo [ =) 9110
operativo| 1= J ILIJJ
o B Y i |

Pulsar hasta "@' =L
re——m—g o O

¥

|' CC Seleccionar ~ {1
B -l -_ _ para habilitar Punto
" | de Consigna Remoto
L) P
r |'_-' |'-,' Seleccionar £

_ _ | para habilitar Punto
{ de Consigna Local

4
1

U

El Punto de Consigna seleccionado
es operativo pulsando
EN Remoto, el LED ver
iesta encendido

Pulsar hasta

A
B2 < OJ

v
d

Tracking
indice [R] =

|

]
I

R |
(N -
(el el
R | ngl
o %
[ | ]
A ]
(el el
o R | oy
0o %
Seleccionar mom & para
quitar la modificacion del [l =
Punto de Consigna, "! - '_"'-
pulsar A b e | ngy 8

para cambiar el Punto | — %

de Consigna Local 1 L

«--—]\-——y

Seleccionar .-

para forzar el 1€ Punto
de Consigna

Seleccionar 5.

para forzar el 2° Punto
de Consigna

6.1.4 SELECCION PUNTOS DE CONSIGNA MEMORIZADOS
(indice de configuracion [R] = | 6 &)

Stand-by _
indice [R] =¢'

|

r _

- ic .
=T El Punto de Consigna
-’é; - L seleccionado es operati-

] P vo pulsando la tecla
-

'-, ,'-' ,' Se encendera respecti-
Pl =l =1] vamente el LED verde
-ldgl (gl 8 S1¢

O P

[ o I |
"! - '_"‘- Seleccionar L o
o M ) gy para volver al valor

O % de Punto de Consigna Local

1 L anteriormente imputado.



6.1.5 BLOQUEO DEL TECLADO

Para el bloqueo/desbloqueo del
teclado, pulsar las teclas
y simultaneamente duran-
te2s

Para confirmar el bloqueo/des-
bloqueo del teclado, la panta-
lla parpadea una vez.

El bloqueo/desbloqueo del
teclado puede modificarse tam-
bién por comunicacion serie.

AEI bloqueo de teclado se
memoriza en caso de fallo de
tension.

modo operativo

X1

e 2r
J L

02 20
[

)
N

Pulsar simultaneamente durante 2 s

6.1.6 INHIBICION SALIDAS

Las salidas estan en posicion de
OFF, pulsando las teclas y
alavez.

Cuando las salias estan bloque-
adas, el mensaje se
visualiza en lugar del valor del
Punto de Consigna.

Para desbloquear las salidas,
pulsar de nuevo las teclas ,simul-
taneamente, (el Soft-start sera
habilitado).

Las salidas bloqueo/desbloqueo
pueden modificarse también por
comunicacion serie

ALas salidas bloqueo/desblo-
gueo se memorizan en caso
de fallo de tension.

6 - Comandos

modo operativo

X1

L 0
J L

(WY
e

Pulsar simultaneamente durante 2 s
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7 - Especificaciones técnicas

rd ESPECIFICACIONES TECNICAS

Caracteristicas

(a 25°C temp. amb.)

Descripciéon

Configurabilidad total
(ver cap. 3.2 pag 18
cap. 4.3.5 pag. 28)

- tipo de entrada

- tipo de salida

Desde teclado o via serial es posible elegir:
- tipo y funcionalidad de las alarmas
- tipo de algoritmo de control - tipo Punto de Consigna

- todos los parametros de control

Convertidor A/D de 50000 puntos
Tiempo actualizacion medida : 0.2 segundos

ggrrlilg;[]%gsticas Tiempo de muestreo: 0.5 segundos
Input bias: - 60...+ 60 digitos
Filtro de entrada con activado/desactivado: 1 ... 30 s
Precision 0.25% =1 gjigitos para termoelemento Entre 100...240Vac
0.1% =1 digitos (para mV y mA) el error es irrelevante
: : ” £ hi Linea: 202 max. (3 hilos)
Entrada PV (ng?;oﬁlgfzgg Eynogtglzegc?gr? "(ICIJE/C°F751) ggg?gég?eﬁér?‘ignr][g(}%urnom) S%rgsjg}q?)gg:temperatura ambiente
(ver pag. 11,12 y pag. 18) debe ser <3202) (con cualquier combinacion <0.35°C / 10Q cable
L, J, TK S R,B,N,E W3, W5 Compensacion interna junta frio |Linea: 150 max.
Termonar (IEC 584) con NTC Modificacion medida:
P Rj >10MQ Error 1°C/20°C +£0.5°C <2uV/°C temperatura ambiente
Con seleccion °C/°F Sobrecalentamiento (Burnout) | <5pV/10€2 cable
Coriente cont 4.. -ng/?,ﬂ--t-ZOmé 50 Sobrecalentamiento. Unidades
orriente continua con shunt externo 2. ingenieria, conf. punto decimal . )
- 2 Deriva de la entrada:
Rj >10MQ Inicio Escala -999...9999 <0.1%/20°C temperatura ambiente
g . 10...50mV, 0...50mV Escala completa -999...9999
Tension continua Rj >10MQ (campo max. de 100 digitos)




Caracteristicas

(a 25°C temp. amb.)

Entradas auxiliares

Modo Operativo
y Salidas

Descripcion

7 - Especificaciones técnicas

Corriente
i 0/4...20mA , . . .
Z)ug}gngflz) Consigna Remoto Rj = 30Q Polarizacion en unidades de ingenieria y = campo escala
N icloan Vol ratio de -9.99...+99.99
precision 0.1% 1 510.5/0..10V Punto de Consigna Local + Remoto
Rj = 300kQ
Transformador Alcance max. 50 |Visualizacion de 1...200A
Amp.TA 0100 mA Resolucion 1A
(ver pag. 12 y 45) seleccionable Hard|y alarma Interrupcion de calor
Salida control Alarma AL1 | Alarma AL2 | Alarma AL3 | Retransmis.
Simple OP1-Relé/Tri OP2-Relé/Triac.  OP3-Relé | OP5-Conti
aCCi6N -Relé/Triac -Relé/Triac -Relé -Continua
1 ciclo P.I.D. o . L L , i
(loop) o bien ON- 0P4-Digital/Relé 0P1-Relé/Triac| OP2-Relé/Triac| OP3-Relé | OP5-Continua
OFF de simple
y doble accion
1,203 OP1-Relé/Triac OP2-Relé/Triac OP3-Relé | OP5-Continua
alarmas
DoDIe ASCION | 0p1-Relé/Triac | OP4-Digital/Relé OP2-Relé/Triac| OP3-Relé | OP5-Continua
0P4-Digital/Relé 0P2-Relé/Triac  |0OP1-Relé/Triac 0P3-Relé | OP5-Continua
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7 - Especificaciones técnicas

Caracteristicas Descrincion
(a 25°C temp. amb.) P

AlGoritmo P..D. con control sobremoduluacion (overshoot) 6 On-0ff - P..D. con algoritmo impulsion

g por valvula, para controlar posicionadores motorizados

Banda proporcional (P) 0.5...999.9%

Tiempo integral (1) 0.1...100.0 min

Tiempo derivado (D) 0.01...10.00 min OFF =0

Banda muerta error 0.1...10.0 digit

VControI sobremodulacion (overshoot) 0.01...1.00 Algoritmo PL.D.

Reset manual 0.0...100.0% simple accion

Tiempo de ciclo (sdlo tiempo proporcional) 1...200 s
Modo control Limite superior salida control 10.0...100.0%

Valor salida Soft-Start 0.1...100.0% arF =0

Valor de seguridad salida 0.0...100.0% (-100.0...100.0% para Calor/Frio)

Histéresis salida control 0.1...10.0% Algoritmo On-Off

Banda muerta -10.0...10.0%

Ganancia relativa frio 0.1...10.0

, Algoritmo P.L.D.

Tiempo de ciclo (sdlo tiempo proporcional) |1...200 s doble accion (Calor/Frio)

. . . con superposicion (overlap)

Limite superior salida control 10.0...100.0%

Histéresis salida Frio 0.1...10.0%




Caracteristicas
(2 25°C temp. amb.)

Descripcion

7 - Especificaciones técnicas

Salidas OP1-0P2

Salida OP3
Salida OP4

Salida continua OP5
(opcional)

Alarmas
AL1 - AL2 - AL3

Punto de Consigna

Relé, un contacto SPST N.A., 2A/250Vac (4A/120 Vac) para carga resistiva
Triac, 1A/250Vac para carga resistiva

Relé, un contacto SPDT, 2A/250Vac (4A/120 Vac) para carga resistiva

Digital no aislada: 0/5Vdc, +10% 30mA max. - Relé, un contacto SPST N.A., 2A/250Vac (4A/120 Vac) para carga resistiva

Para retransmision: PV/SP

Aislamiento galvanico: 500 Vac/1 min

resolucion 12bit (0.025%)
Precision: 0.1%

Con corriente: 0/4...20mA, 750€/15V max.

Histéresis 0.1...10.0% c.s.

Umbral desviacion + campo escala

Activo alto
Tipo accion Umbral de banda 0...campo escala
A Activo bajo Umbral absoluto campo escala completo
ceion Rotura sensor, Alarma de Interrupcion de calor
Funciones especiales Reconocimiento alarmas (latching), activacion, inhibicion (bloqueo)
Como opcion: asociado a Temporizador
Local

Local + 2, memorizados con tracking, de Stand-by

Local y Remoto

Local con Trim

Remoto con Trim

Si la opcion
esta instalada

Pendientes de subida y bajada 0.1...999.9 digito/min (£F F =0) Limite inferior:
de inicio escala al limite superior
Limite superior: del limite inferior a fondo escala




7 - Especificaciones técnicas

Caracteristicas

(@ 25°C temp. amb.)

Descripcion

Funciones especiales
(opcional)

Fuzzy-Tuning one shoot

Comun. serie (opcional)
Alimentacion auxiliar

Seguridad
de funcionamiento

Caracteristicas generales

Temporizador
(ver pag. 41)

Arranque automatico al encendido, manual por teclado, entradas digitales 0 comunicacion serie.

Tiempo de ejecucion: 1...9999 s/min

Punto de Consigna Stand-by: del limite inferior al limite superior del Punto de Consigna

Start-up

Comportamiento del regulador a
la ascension (ver pag. 39)

Punto de Consigna Start-up: del limite inferior al limite superior del Punto de Consigna

Tiempo de espera: 0...500 min

Limite superior salida control: 5.0...100.0%

El regulador aplica automaticamente el método mas optimo,
de acuerdo con las condiciones de proceso

Respuesta gradual

Frecuencia Natural

RS485 aislada, protocolo Modbus/Jbus, 1200, 2400, 4800, 9600 bit/s, 3 hilos

+24Vdc = 20% 30mA max. - para alimentar un transmisor externo

Entrada medida

Deteccion fuera de escala, corto circuito o rotura sensor con activacion automatica de estrategias de sequridad y alertas en pantalla

Salida control

Valor seguridad: -100%...100%

Parametros

Todos los valores de los parametros y de la configuracion se conservan durante un tiempo ilimitado y en una memoria no volatil

Clave de acceso

Password para acceder a los parametros y a la configuracion - bloqueo teclado - inhibicion salida

Alimentacion 100... 240Vac 6 24Vac (-15...+10%) 50/60Hz e : -

(proteccion con PTC) | 24Vdc (-15...+25%) Potencia absorbida 4W max.
Seguridad Segan normas EN61010-1 (IEC 1010 - 1), categoria de instalacion clase 2 (2.5kV) grado de polucion 2, instrumento clase Il
Compatibilidad electromagnétical De acuerdo con las normas marcadas por la CE (ver pag. 2)

Aprobaciones ULy cUL | File 176452

Proteccion

ENG0529 (EC529) Panel frontal IP65

Dimensiones 1/g DIN - 48 x 96, profundidad 110 mm, peso 250 g approx.




Garantia

mm GARANTIA

Nuestros productos estan garanti-
izados por un periodo de 18 meses,
a partir de la fecha de entrega , sin
cargo alguno por defecto de mate-
rial o de fabricacion.

Quedara excluido de toda garan-
tia cualquier fallo o defecto cau-
sado por una manipulacién inde-
bida del producto, no ajustada a
las instrucciones de este manual.



Tabla de los iconos

- TABLA D E Entrada principal Funciones entradas

L O S I C O N 0 S universal Entrada digital digitales
Termopar Contacto aislado . Auto/Manual
Arranque, espera,
:201 Termoresistencia NPN colector abierto ,g parada, y selecion de
los programas
21| Defta Temp (2x RTD) E TTL colector abierto [ Suspension de a

§74! Inhabilitacién pendiente
)N\d punto de consigna

LpE

Le-l<
3
>
<
3
<
J \C

Punto de consigna

lezt[om Escala custom Local
Salida
Frecuencia STB\'(\'D Espera ﬁ/ Relé un contacto

€| Bloqueo del teclado Triac

K
MI

Entrada Auxiliar

Transformador de
corriente

o

¢

Bloqueo de la salidas ‘{‘l’ Relé SPDT

%

il2Y| Punto de consigna

Arranque
externo en mA a

=
(=5~
=G
=

Punto de consigna

I externo en Volt Y= Temporizador

Potenciémetro del la

=
=
S
EHED
3 3
> >
3
<

posicién del motor Memorizado ||N Logica
Ay} Remoto
Programado












