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In der vorliegenden Anleitung sind alle Angaben enthalten, die fir [JRES=ISS{e IS =]1] N elo] Y el S37.§y

eine einwandfreie Installation und Verwendung sowie Wartung des
Produktes erforderlich sind. Daher sollten die nachstehenden
Anweisungen  aufmerksam  gelesen  werden. Bei  der
Zusammenstellung dieser Bedienungsanleitung wurde mit grdBter
Sorgfalt vorgegangen. Dennoch kann die Firma Ascon Tecnologic
S.r.l. fir Schaden, die aus der Benutzung der Bedienungsanleitung
hervorgehen, keine Haftung U(bernehmen. Dies gilt auch fir
samtliche Personen oder Gesellschaften, die an der
Zusammenstellung der Bedienungsanleitung beteiligt waren. Alle
Rechte der vorliegenden Unterlagen sind vorbehalten. Nachdruck
auch auszugsweise verboten, soweit nicht ausdriicklich zuvor von
Ascon Tecnologic S.r.l. genehmigt Ascon Tecnologic S.r.l. behalt
sich das Recht vor, jederzeit ohne besondere Anzeige jene
Anderungen vorzunehmen, die sie als notwendig erachtet.

1.1 - ALLGEMEINE BESCHREIBUNG

Das Modell TLK 38 ist ein mikroprozessorgesteuerter "single loop"
Digitalregler, mit Regelung EIN/AUS, EIN/AUS bei neutraler Zone,
PID mit einfacher Wirkung oder PID mit doppelter Wirkung (direkt
oder umgekehrt) und mit den Funktionen AUTOTUNING FAST,
SELFTUNING sowie automatischer Berechnung des Parameters
FUZZY OVERSHOOT CONTROL fir die PID-Regelung.

Die PID-Regelung des Gerates verflgt lber einen besonderen
ZWEISTUFIGEN Algorithmus, der die beiden Regelwirkungen
unabhéngig voneinander bei Prozessstérungen oder Anderungen
des Sollwertes optimiert.

Der Istwert wird auf einer vierstelligen roten Anzeige angezeigt und
der Sollwert Uber 2 Leds.

Das Gerat verfigt zudem (ber eine aus 3 Leds bestehende
programmierbare Abweichungsanzeige.

Im Gerat kdnnen bis zu 4 Sollwerte gespeichert werden und es kann
Uber bis zu 2 Relaisausgange verfligen oder zur Steuerung von
Statikrelais (SSR) verwendet werden.

Abh&nging von den Eingangsfuhler, kann es uber 4 Modelle
verflgen:

ASCON TECNOLOGIC Srl - TLK 38 - BEDIENUNGSANLEITUNG - Vr. 02 — ISTR-MTLK38DEUO3 - PAG. 1



C: fir Thermoelemente (J, K, S und Infrarotsensoren ZIS), mV
Signale (0..50/60 mV, 12..60 mV) und Widerstandsthermometer
Pt100;

E: fUr Thermoelemente (J, K, S und Infrarotsensoren ZIS), mV
Signale (0..50/60 mV, 12..60 mV) und Thermistoren PTC, NTC;

I: fir normierte Analogsignale 0/4..20 mA;

V: fur normierte Analogsignale 0..1 V, 0/1..5V, 0/2..10V.

Das Gerat kann zudem Uber einen Stromwandlerausgang fir die
Heater Break Alarmfunktion verfigen.

Weitere wichtige Funktionen sind: Loop-Break Alarmfunktion,
Erreichen des Sollwertes bei Uberwachter Geschwindigkeit,
Steuerung in zwei Schritten bei durchschnittlicher Erhaltungszeit,
Soft-Start Funktion, Kompressorschutz Funktion fir Regelung bei
Neutral Zone, Parameterschutz auf verschiedenen Ebenen.

1.2 - BESCHREIBUNG DER FRONTTAFEL
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1 - Taste P : Wird fir den Zugriff auf den Programmiermodus der
Betriebsparameter und zur Eingabebestatigung verwendet.

2 - Taste DOWN : Anhand dieser Taste wird der einzustellende
Wert reduziert bzw. ein Parameter angewahlt. Wird die Taste
gedriickt  gehalten, geht man zur  vorangegangenen
Programmierebene zurlick, bis der Programmiermodus verlassen
wird. Befindet man sich nicht im Programmiermodus, wird anhand
dieser Taste der vom Eingang TAHB gemessene Strom angezeigt.
3 - Taste UP : Anhand dieser Taste wird der einzustellende Wert
erhéht bzw. ein Parameter angewahlt. Wird die Taste gedriickt
gehalten, geht man zur n&chsten Programmierebene Uber, bis der
Programmiermodus verlassen wird. Befindet man sich nicht im
Programmiermodus, wird anhand dieser Taste die Regelleistung am
Ausgang angezeigt.

4 - Taste U : Die Funktion dieser Taste kann im Parameter “USrb”
programmiert werden. Mégliche Konfigurationen sind: Aktivierung
der Autotuning- oder Selftuning-Funktion, Umschaltung des Geréates
in den Handbetrieb, Quittierung eines Alarms, Anderung des aktiven
Sollwertes, Deaktivierung der Regelung.

5 - Led OUT1 : Signalisiert den Zustand des Ausgangs OUT1

6 - Led OUT2 : Signalisiert den Zustand des Ausgangs OUT2

7 - Led SET : Blinkend signalisiert diese Led den Zugriff auf den
Programmiermodus

8 - Led AT/ST : Signalisiert, dass die Selftuning-Funktion
eingeschaltet ist (leuchtet) bzw. das Autotuning gerade lauft (blinkt)
9 - Led - Abweichungsindex: Signalisiert, dass der Ist-Wert den im
Parameter “AdE” eingegebenen Wert unterschritten hat.

10 - Led = Abweichungsindex: Signalisiert, dass der Ist-Wert im
Bereich [SP+AdE ... SP-AdE] liegt.

11 - Led + Abweichungsindex: Signalisiert, dass der Ist-Wert den
im Parameter “AdE” eingegebenen Wert Uberschritten hat.

2 - PROGRAMMIERUNG

2.1 - SCHNELLEINSTELLUNG DER SOLLWERTE

Anhand dieses Vorgangs lasst sich der aktive Sollwert und ggf. die
Alarmgrenzwerte schnell einstellen (siehe Abschnitt 2.3).

Die Taste P kurz drlicken; auf der Anzeige erscheint “SP n” (n steht
fir die Nummer des zu diesem Zeitpunkt aktiven Sollwertes) und
abwechselnd der eingestellte Wert.

Erhéht wird der Wert anhand der Taste UP, reduziert wird er anhand
der Taste DOWN.

Bei Betatigung dieser Tasten steigt oder sinkt der Wert um eine
Einheit; werden die Tasten hingegen mindestens eine Sekunde
gedriickt gehalten, steigt bzw. sinkt der Wert schnell und nach zwei
Sekunden noch schneller, wodurch der gewiinschte Wert schnell
erreicht wird.
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Wurde der gewlinschte Wert eingestellt und die Taste P gedriickt,
wird der Schnelleinstellmodus verlassen, bzw. auf der Anzeige
erscheinen die Alarmgrenzwerte (siehe Abschnitt 2.3).

Der Schnelleinstellmodus wird nach Dricken der Taste P nach
Anzeige des letzten Sollwertes verlassen oder automatisch, wenn
ca. 15 Sekunden lang keine Taste mehr gedriickt wurde. Daraufhin
kehrt die Anzeige zum normalen Betriebsmodus zurlck.

2.2 - WAHL DER REGELZUSTANDE UND PROGRAMMIERUNG
DER PARAMETER

Wird die Taste "P" ca. 2 Sekunden lang gedrlickt gehalten, 6ffnet
sich das Hauptmena.

Anhand der Tasten "UP" oder DOWN” werden die verschiedenen
Wahlmdglichkeiten angezeigt:

"OPEr" | 6ffnet das Menu der Betriebsparameter

"ConF" | 6ffnet das Menl der Konfigurationsparameter

"OFF" | versetzt den Regler in den OFF-Zustand

"rEG" | aktiviert den automatischen Regelzustand des Reglers

"tunE" | Aktiviert die Autotuning- oder Selftuning-Funktion

"OPLO" | aktiviert die Handregelung des Reglers und ermdglicht
eine Einstellung des Regelwertes in % anhand der
Tasten UP und DOWN
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Wurde der gewlinschte Menlpunkt angewahlt, wird er durch
Driicken der Taste "P" bestatigt.

Die MenUpunkte "OPEr" und "ConF" 6&ffnen Untermenis mit
verschiedenen Parametern und zwar:

"OPEr" - Meni der Betriebsparameter: Dieses enthalt
normalerweise die Einstellparameter der Sollwerte; hier kdnnen
jedoch auch alle gewlinschten Parameter stehen (siehe Abschnitt
2.3).

"ConF" — Meni der Konfigurationsparameter: Dieses enthélt alle
Betriebsparameter und Konfigurationsparameter
(Alarmkonfiguration, Regelung, Eingang, usw.) .

YPEG”

Pl-@858 T
P

Hold for

-
|
|
|
|
2 sec. |
|

—_—— e~ — — —

SELFTUNING

|
|
'
|
|
|
-+
|
|
AUTOTUNING !
|
L
|
+

Das Meni “OPEr” wird durch Anwédhlen des entsprechenden
Menipunktes“OPEr” und Driicken der Taste P gedffnet.

Nun erscheint auf der Anzeige eine Abklrzung, mit der die erste
Parametergruppe (“ Isp ‘) identifiziert wird; anhand der Tasten UP
und DOWN kann die zu verandernde Parametergruppe angezeigt
werden.

Wurde die gewlinschte Parametergruppe angewahlt, muss die
Eingabe durch Drlicken der Taste P bestétigt werden, um die
Abkilirzung des ersten Parameters anzuzeigen.

Der gewlinschte Parameter wird anhand der Tasten UP und DOWN
angezeigt und durch Driicken der Taste P bestatigt; auf der Anzeige
erscheint abwechselnd die Parameterabkiirzung und der
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eingestellte Wert, der wiederum durch Driicken der Tasten UP oder
DOWN verandert werden kann.

Wurde der gewlinschte Wert eingestellt, ist erneut die Taste P zu
driicken: Der neue Wert wird nun gespeichert und auf der Anzeige
erscheint lediglich die Abklrzung des angewahlten Parameters.
Anhand der Tasten UP oder DOWN kann nun ein weiterer
Parameter (sofern vorhanden) angewahlt und wie beschrieben
verandert werden.

Soll eine neue Parametergruppe getffnet werden, ist die Taste UP
oder die Taste DOWN ca. 2 Sekunden lang gedriickt zu halten;
daraufhin  erscheint auf der Anzeige die Abklrzung der
Programmgruppe.

Die gedriickte Taste loslassen; anhand der Tasten UP und DOWN
kann nun eine neue Parametergruppe (sofern vorhanden)
angewahlt werden.

Der Programmiermodus wird verlassen, wenn ca. 20 Sekunden lang
keine Taste mehr gedrickt wird, bzw. indem die Taste UP oder
DOWN solange gedriickt gehalten wird, bis der Programmiermodus
verlassen wurde.

Das Meni "ConF" ist hingegen durch PASSWORTEINGABE
geschiitzt.

Bei der entsprechenden Aufforderung ist anhand der Tasten UP und
DOWN die auf der letzten Seite der vorliegenden
Bedienungsanleitung stehende Zahl einzugeben und die "P" zu
driicken.

Bei falscher Passworteingabe kehrt das Gerat in den Regelzustand
zuriick, in dem es sich zuvor befand.

Bei richtiger Passwortein?abe erscheint eine Abkirzung, mit die
erste Parametergruppe (“ 'SP “) identifiziert wird; anhand der Tasten
UP und DOWN kann die zu veradndernde Parametergruppe
angewahlt werden.

Programmierart und Verlassen des Meniis “ConF” entsprechen dem
Men( “OPEr”.

PARAMETER GROUPS

Previous
Group

PARAMETERS SET PARAMETER
P Ve
gl
e

Hold for
2

3
¥ 5P G V3

Hold for Hold
Next
Group

2 sec. Longer

EXIT

2.3 - PROGRAMMIEREBENEN DER PARAMETER

Das Menl “OPEr” enthéalt normalerweise die Einstellparameter der
Sollwerte, allerdings kann auf dieser Ebene bestimmt werden,
welche Parameter angezeigt oder ausgeblendet werden sollen.
Hierzu ist wie folgt beschrieben vorzugehen:

Das Meni “ConF” 6ffnen und den Parameter, der im Menl “OPEr”
programmierbar oder nicht programmierbar sein soll, anwahlen.
Wourde der Parameter angewahlt und ist die Led SET aus, so ist der
Parameter lediglich im Menl “ConF” programmierbar; leuchtet die
Led hingegen, so kann der Parameter auch im Menli “OPEr”
programmiert werden.

Zur Anderung der Parameteranzeige ist die Taste U zu driicken: Die
Led SET signalisiert den Anzeigezustand des Parameters (leuchtet
= Men( "OPEr” und “ConF”; aus = nur Men( “ConF”).

Auf der unter Abschnitt 2.1 beschriebenen Schnelleinstellebene der
Sollwerte erscheinen der aktive Sollwert und die Alarmgrenzwerte
nur dann, wenn die entsprechenden Parameter als operative
Parameter konfiguriert wurden (d.h. sie stehen im Men( “OPEr”).
Eine Anderung dieser Sollwerte nach der unter Abschnitt 2.1
beschriebenen  Vorgehensweise  unterliegt  hingegen  der
Programmierung unter Abschnitt “Edit” (in der Gruppe*“ lpAn ‘).
Dieser Parameter kann wie folgt beschrieben verandert werden:

= SE: Der aktive Sollwert ist editierbar, wahrend die
Alarmgrenzwerte nicht editierbar sind.

= AE: Der aktive Sollwert ist nicht editierbar,
Alarmgrenzwerte editierbar sind.

= SAE: Sowohl der aktive Sollwert als auch die Alarmgrenzwerte
sind editierbar.

wahrend die

= SAnE: Weder der aktive Sollwert noch die Alarmgrenzwerte sind
editierbar.

2.4 - REGELZUSTANDE
Der Regler kann 3
Automatische Regelung (rEG),
Handregelung (OPLO).

Das Geradt kann von einem Regelzustand
Ubergehen:

- Uber die Tastatur durch anwahlen des gewiinschten Zustands im
Hauptmend.

- Uber die Tastatur durch Driicken der Taste U und entsprechende
Programmierung des Parameters “USrb” (“USrb” = tunE; “USrb” =
OPLO; “USrb” = OFF) kann vom Zustand “rEG” zu dem im
Parameter programmierten Zustand (bergegangen werden und
umgekehrt.

- Automatisch (das Gerat versetzt sich nach Abschluss des
Autotuning-Vorgangs in den Zustand "rEG").

Bei Einschaltung versetzt sich das Gerat automatisch in den
Zustand, in dem es sich vor der Abschaltung befand.

verschiedene Zustande annehmen:
Regelung deaktiviert (OFF) und

in den anderen

AUTOMATISCHE REGELUNG (rEG) - Der automatische
Regelzustand ist der normale Betriebszustand des Reglers.
Waéahrend der automatischen Regelung kann die Regelleistung
durch Dricken der Taste "UP" angezeigt werden.

Far die Leistung kénnen die Werte H100 (100% Leistung am
Ausgang mit umgekehrter Wirkung) und C100 (100% Leistung am
Ausgang mit direkter Wirkung) angezeigt werden.

DEAKTIVIERTE REGELUNG (OFF) — Der Regler kann in den
"OFF"-Zustand versetzt werden, d.h. Regelung und entsprechende
Ausgénge werden deaktiviert.

Die Alarmausgange funktionieren jedoch normal weiter.

HANDREGELUNG BUMPLESS (OPLO) — Durch diese Option kann
nach Deaktivierung der Automatikregelung von Hand der
Prozentanteil der am Ausgang vom Regler abgegebenen Leistung
eingestellt werden.

Wenn das Gerat in die Handregelung versetzt wird ist der
Prozentanteil der ausgefiihrten Leistung die zuletzt am Ausgang
abgegebene Leistung und kann anhand der Tasten UP und DOWN
verstellt werden. Bei Regelung EIN/AUS entspricht der Wert 0%
dem deaktivierten Ausgang wéahrend ein beliebiger von 0
verschiedener Wert einem aktivierten Ausgang entspricht.

Genau wie bei der Anzeige kdnnen fir die Leistung die Werte H100
(+100%) und C100 (-100%) eingegeben werden.

Im Wahlmenli "rEG" anwahlen, um den Regler wieder in den
automatischen Regelmodus zu versetzen.

2.5 - WAHL DES AKTIVEN SOLLWERTES

Im Regler kdnnen bis zu 4 verschiedene Sollwerte eingestellt
werden (“SP1”, “SP2”, “SP3”, “SP4”), daraufhin kann bestimmt
werden, welcher Sollwert aktiviert werden soll.

Die Hoéchstzahl der Sollwerte wird im Parameter "nSP" in der
Parametergruppe*” ISP “ pestimmt.

Der aktive Sollwert kann gewéahlt werden:

- Durch den Parameter "SPAt" in der Parametergruppe “ Isp -

- Durch Driicken der Taste U, wenn der Parameter "USrb" = CHSP.
- Automatisch zwischen SP1 und SP2, wenn eine Erhaltungszeit
"dur.t" (siehe Abschnitt 4.8) eingestellt wurde.

Die Sollwerte "SP1", "SP2" "SP3", "SP4" werden nach der
Hochstzahl der im Parameter "nSP" eingestellten Sollwerte
angezeigt und nach einem Wert zwischen dem im Parameter
“SPLL” und dem im Parameter “SPHL” eingestellten Wert
verandert.

Hinweis: In den folgenden Beispielen steht fir den Sollwert
normalerweise "SP", jedoch funktioniert das Gerdt nach dem
aktivierten Sollwert.

ASCON TECNOLOGIC Srl - TLK 38 - BEDIENUNGSANLEITUNG - Vr. 02 — ISTR-MTLK38DEUO3 - PAG. 3



3 - HINWEISE ZUR INSTALLATION UND ZUM GEBRAUCH

3.1 - BESTIMMUNGSGEMASSER GEBRAUCH

Das Gerat wurde als Mess- und Regelgerat

konzipiert und entspricht der Vorschrift EN61010-1

fir das Funktionieren zu H6hen bis 2000 m.

Bei einem Gebrauch des Gerates fir nicht

ausdrlcklich in dieser Vorschrift vorgesehene
Anwendungen missen samtliche SchutzmaBnahmen getroffen
werden.
Das Gerat darf ohne angemessene Absicherung NICHT in
explosionsgefahrdeter Atmosphére verwendet werden
(entziindbarer oder explosiver Atmosphare).
Der Installateur hat sicherzustellen, dass die Normen in bezug auf
elektromagnetische Kompatibilitdt auch nach Installation des
Gerates erfillt werden, ggf. durch Verwendung von Spezialfiltern.
Falls eine Betriebsstérung des Gerates Personen- oder
Sachschaden verursachen kann, muss die Anlage mit zusatzlichen
elektromechanischen Schutzeinrichtungen abgesichert werden.

3.2 - MECHANISCHER EINBAU

Das Gerat befindet sich in einem 33 x 75 mm Geh&use und ist fur
den Schalttafeleinbau vorgesehen.

Es wird in eine 29 x 71 mm Aussparung gesetzt und daraufhin mit
dem vorgesehenen Klemmbuigel befestigt.

Es wird darauf hingewiesen, dass zur Gewahrleistung der
angegebenen Front-Schutzart die zur Ausstattung gehérende
Dichtung zu verwenden ist.

Die Innenseite des Gerates sollte weder Staub noch starker
Feuchtigkeit ausgesetzt werden, da sich Kondenswasser bilden
kénnte oder in das Gerateinnere leitende Teile oder Stoffe gelangen
kénnten.

AuBerdem ist sicherzustellen, dass das Gerat ausreichend belliftet
ist; ein Einbau in Bereichen, in denen sich Einrichtungen befinden,
die einen Betrieb des Reglers auBerhalb der angegebenen
Temperaturgrenzwerte verursachen koénnten, ist unbedingt zu
vermeiden.

Das Gerat ist so weit wie moglich entfernt von Quellen, die starke
elektromagnetische Stérungen verursachen kénnten, d.h. von
Motoren, Schitzen, Relais, Magnetventilen usw. zu installieren.

3.3 - ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

Das Gerat anschlieBen; dazu jeweils einen Leiter je Klemme
anschlieBen und entsprechend beiliegendem Anschlussschema
vorgehen; dabei sicherstellen, dass die Netzspannung den
Hinweisen auf dem Geréat entspricht und der Anschlusswert der am
Gerét angeschlossenen Verbraucher den vorgesehenen Héchstwert
nicht Uberschreitet.

Da das Gerét fir einen permanenten Anschluss in einer Einrichtung
vorgesehen ist, verfiigt es weder Uber Schalter noch Gber interne
Schutzvorrichtungen gegen Uberstrom.

Daher ist ein als Abschalteinrichtung markierter bipolarer
Schalter/Trennschalter vorzusehen, der die Stromversorgung zum
Gerat unterbricht.

Dieser Schalter muss so nah wie méglich am Geréat und an einer fur
den Betreiber gut erreichbaren Stelle installiert werden.

AuBerdem sind alle am Gerat angeschlossenen Kreislaufe durch
geeignete, den vorhandenen Stromwerten entsprechende
Vorrichtungen (z.B. Sicherungen) abzusichern.

Es sind Kabel zu verwenden, die Uiber geeignete, den Spannungen,
Temperaturen und Betriebsbedingungen entsprechende Isolierung
verfigen und es muss darauf geachtet werden, dass die Kabel der
Eingangsfihler separat von den Stromkabeln und anderen
Leistungskabeln verlegt  werden, um eine Induktion
elektromagnetischer Stérungen zu vermeiden.

Bei Verwendung von abgeschirmten Kabeln sind diese nur einseitig
zu erden.

Bei der Gerateversion mit 12V Speisung ist der entsprechende
TCTR Trafo bzw. ein gleichwertiger Trafo zu verwenden; es sollte
fir jedes Gerat ein Trafo verwendet werden, da zwischen Speisung
und Eingang keine Isolierung besteht.

Vor Anschluss der Ausgange an die Verbraucher ist unbedingt
sicherzustellen, dass die eingestellten Parameter auch tatsachlich
den gewinschten Parameterwerten entsprechen und die

Anwendung richtig funktioniert, damit keine Stérungen in der Anlage
verursacht werden, die zu Personen- oder Sachschaden fiihren
kénnten.

Die Firma ASCON TECNOLOGIC und ihre gesetzlichen Vertreter
weisen jede Haftung flir Personen- oder Sachschaden von sich,
die auf Abanderungen, unsachgemaBe, falsche oder nicht den
Merkmalen des Gerdtes entsprechende Verwendung
zuriickzufiihren sind.

3.4 - ANSCHLUSSPLAN

RELAYS: 8A—AC1 (3A—AC3) 250VAC
SSR: 8 mA / 8 VDC
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4 - BETRIEB

4.1 - MESSUNG UND ANZEIGE

A]IIe Parameter der Messfunktion befinden sich in der Gruppe
“InP”,

Abh&nging von dem Eingangstyp kann es Uber 4 Modelle verfligen:
C: fir Thermoelemente (J, K, S und Infrarotsensoren ZIS), mV
Signale (0..50/60 mV, 12..60 mV) und Widerstandsthermometer
Pt100 IEC

E: fir Thermoelemente (J, K, S und Infrarotsensoren ZIS), mV
Signale (0..50/60 mV, 12..60 mV) und Thermistoren PTC oder NTC
I: fir normierte Stromsignale 0/4..20 mA

V: fir normierte Spannungssignale 0..1 V, 0/1..5V, 0/2..10 V.
Nachdem das Modell gewahlt wurde, ist im Parameter “SEnS” die
Fahlerart am Eingang zu wahlen:

- for Thermoelemente J (J), K (CrAL), S (S) oder fir
Infrarotsensoren Serie ZIS mit Linearisierung J (Ir.J) oder K (Ir.CA)

- fir Widerstandsthermometer Pt100 IEC (Pt1)

- fir Thermistoren PTC KTY81-121 (Ptc) oder NTC 103AT-2 (ntc)

- fir mV Signale 0.50 mV (0.50), 0..60 mV (0.60), 12..60 mV
(12.60)

- fir normierte Stromsignale 0..20 mA (0.20
- fir normierte Spannungssignale 0..1 V (
(1.5), 0..10 V (0.10) oder 2..10 V (2.10).
Zur Gewabhrleistung eines ordnungsgemaBen Betriebs ist das Gerét
bei Anderung dieser Parameter aus- und wieder einzuschalten.

Bei den Geraten mit Eingang flir Temperaturfihler (tc, rtd) kann die
MaBeinheit der Temperatur (°C, °F) am Parameter “Unit” und
gewlnschte die Genauigkeit (0=1° 1=0,1°) am Parameter “dP”
eingestellt werden.

In Bezug auf die Geréte, deren Eingang fir normierte Analogsignale
konfiguriert wurde, muss hingegen zuerst die gewunschte
Genauigkeit im Parameter “dP” (0=1; 1=0,1; 2=0,01; 3=0,001) und
dann im Parameter "SSC" der Wert, den das Gerat bei
Skalenanfang anzeigen soll (0/4 mA, 0/12 mV, 0/1 V 0 0/2 V) und im
Parameter "FSC" der Wert, den das Gerat bei Vollausschlag
anzeigen soll (20 mA, 50 mV, 60 mV, 5 V o 10 V) eingegeben
werden.

) oder 4..20 mA (4.20)
0.1), 0.5V (0.5), 1.5V
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Das Gerat ermdéglicht eine Messkalibrierung, die je nach
Anwendung zur Neueinrichtung des Gerates verwendet werden
kann; hierzu werden die Parameter “OFSt” und “rot” verwendet.
Wird der Parameter “rot’=1,000 gestellt, kann im Parameter “OFSt”
ein positiver oder negativer Offset eingestellt werden, der einfach
vor der Anzeige zu dem vom Fuhler gemessenen Wert hinzuaddiert
wird und bei allen Messungen konstant bleibt.

Soll der eingestellte Offset hingegen nicht bei allen Messungen
konstant bleiben, kann die Kalibrierung an zwei beliebigen Punkten
vorgenommen werden.

In diesem Fall sind zur Bestimmung der in den Parametern “OFSt”

und “rot” einzugebenden Werte die folgenden Formeln zu
verwenden:

“rot” = (D2-D1) / (M2-M1) “OFSt” = D2 - (“rot” x M2)
Hierbei ist:

M1 = der gemessene Wert 1

D1 = der anzuzeigende Wert, wenn das Gerat M1 misst

M2 = der gemessene Wert 2

D2 = der anzuzeigende Wert, wenn das Gerat M2 misst

Daraus ergibt sich fir das Gerat die folgende Anzeige:
DV = MV x “rot” + “OFSt”

Hierbei ist:

DV = der angezeigte Wert

Wert

Beispiel 1: Das Geréat soll bei 20° den tatsachlich gemessenen Wert

anzeigen und bei 200° einen um 10° niedrigeren Wert (190°).

Daraus ergibt sich: M1=20; D1=20; M2=200 ; D2=190

“rot” = (190 - 20) / (200 - 20) = 0,944

“OFSt” =190 - (0,944 x 200) = 1,2

Beispiel 2: Das Gerat soll 10° anzeigen, wenn tatsachlich 0°

gemessen wurden, jedoch bei 500° einen um 50° héheren Wert

anzeigen (550°).

Daraus ergibt sich: M1=0; D1=10; M2=500 ; D2=550

“rot” = (550 - 10) / (500 - 0) = 1,08

“OFSt” = 550 - (1,08 x 500) = 10

Im Parameter “FiL” kann die Zeitkonstante des Softwarefilters der

Messung des Eingangswertes derart eingestellt werden, dass die

Empfindlichkeit gegen Messstérungen reduziert wird (Zeit wird

erhoht).

Bei Messfehlern sorgt das Gerat dafiir, dass am Ausgang die im

Parameter “OPE” eingegebene Leistung abgegeben wird.

Diese Leistung wird nach der fir den PID-Regler programmierten

Zykluszeit berechnet, wahrend fir die EIN/AUS Regler automatisch

eine Zykluszeit von 20 Sekunden angenommen wird.

(z.B. bei Fuhlerfehler und EIN/AUS Regelung und “OPE”= 50 wird

der Einstellausgang 10 Sekunden lang aktiviert, bleibt dann 10

Sekunden lang deaktiviert und so weiter, solange der Messfehler

besteht).

Im Parameter “InE” kann auch bestimmt werden, welche

Einfangsfehler dazu fiihren, dass das Gerat die im Parameter “OPE”

eingestellte Leistung abgibt.

Folgende Eingaben sind fur den Parameter “InE” méglich:

=Or : Der Zustand wird vom Overrange bzw. vom Fihlerbruch

bestimmt.

= Ur : Der Zustand wird vom Underrange bzw. vom Fihlerbruch

bestimmt.

= Our : Der Zustand wird vom Overrange oder Underrange bzw.

vom Fihlerbruch bestimmt.

Uber den Parameter “diSP” in der Gruppe “IPAn” kann die

normale Displayanzeige festgelegt werden; mdgliche Anzeigen sind

die Prozessvariable (dEF), die Regelleistung (Pou), der aktive

Sollwert (SP.F), der operative Sollwert bei aktiven Rampen (SP.0)

bzw. der Alarmgrenzwert AL1 (AL1).

Zur Gruppe “IpAn” gehort auch der Parameter “AdE”; dieser legt

den Betrieb des 3-stelligen Led-Abweichungsindex fest.

Durch Aufleuchten der griinen Led = wird signalisiert, dass der

Istwert im Bereich [SP+AdE ... SP-AdE] liegt, das Aufleuchten der

Led — bedeutet, dass der Istwert niedriger ist als der Wert [SP-AdE]

und das Aufleuchten der Led + heifB3t, dass der Istwert héher als der

Wert [SP+AdE] ist.

MV= der gemessene

4.2 - KONFIGURATION DER AUSGANGE
Die Ausgange des Gerates kdnnen in der Parametergruppe “lout”
konfiguriert werden, und zwar je nach der Anzahl der im Gerét

verfigbaren Ausgénge bestehen die folgenden Parameter “O1F” ,
“O2F”.

Die Ausgéange
konfigurieren:

- Hauptregelausgang (1.rEG)

- Nebenregelausgang (2.rEG)

- Alarmausgang normalerweise auf (ALno)

- Alarmausgang normalerweise zu (ALnc)

- Alarmausgang normalerweise zu aber mit Hinweis vom Vorder led
des Gerates leugnet (ALni)

- Ausgang deaktiviert (OFF)

Die Kombination Ausgangsnummer — Alarmnummer wird hingegen
in der entsprechenden Alarmgruppe vorgenommen (“]AL1”)

lassen sich fur die folgenden Betriebsarten

4.3 - EIN/AUS-REGELUNG (1rEG)

Alle Parameter der EIN/AUS-REGELUNG befinden sich in der
Gruppe “JrEG”.

Diese Regelart kann durch Einstellen des Parameters "Cont" =
On.FS oder = On.FA aktiviert werden und wirkt auf den als 1.rEG
konfigurierten Ausgang, nach der programmierten Messung, dem
aktiven Sollwert "SP", der Betriebsart "Func” und der Hysterese
"HSEt".

Das Gerat nimmt bei “Cont" = On.FS eine EIN/AUS-REGELUNG mit

symmetrischer Hysterese vor, bzw. bei “Cont” = On.Fa eine
EIN/AUS-REGELUNG mit asymmetrischer Hysterese.
Der Regler verhédlt sich dabei wie folgt: bei umgekehrtem

Wirkungssinn oder Heizen (“FunC’=HEAt) deaktiviert er den
Ausgang, wenn der Istwert den Wert [SP + HSEt] bei symmetrischer
Hysterese bzw. [SP] bei asymmetrischer Hysterese erreicht hat, und
aktiviert ihn wieder, wenn der Wert unter [SP - HSEt] sinkt.
Umgekehrt, d.h. bei direktem Wirkungssinn oder Kuhlen
("Func’=Cool) deaktiviert der Regler den Ausgang, wenn der
Istwert den Wert [SP - HSEt] bei symmetrischer Hysterese bzw.
[SP] bei asymmetrischer Hysterese erreicht hat, und aktiviert ihn
wieder, wenn er den Wert [SP + HSEt] Uiberschreitet.

PV A PV A
sp \ \ HSEf \ HSE
/ HsEr  SP / / HSE
the the
N ON
1rEG ‘t 1rEG off
On.FS — HEAt On.FS — CoolL
PV A PV A
s I HSE?
o I HSE
the the
o] . ONV
1rEG + 1rEG off

On.FA — HEAt On.FA — CoolL

4.4 - EIN/AUS-REGELUNG BEI NEUTRALER ZONE (1rEG - 2rEG)
Séamtliche Parameter der EIN/AUS-Regelung bei neutraler Zone
befinden sich in der Gruppe “rEG”.

Dieser Betrieb kann aktiviert werden, wenn 2 Ausgéange als 1rEG
und 2rEG konfiguriert wurden; die Funktion wird durch
Programmieren des Parameters “Cont” = nr bestimmit.

Die Regelart mit neutraler Zone wird zur Steuerung von Anlagen
verwendet, die Uber ein Element verfligen, das einen positiven
Anstieg erzeugt (z.B. ein Heizen, Anfeuchten usw..) und Uber ein
Element, das einen negativen Anstieg erzeugt (z.B. Kihlen,
Entfeuchten usw.).

Der Regelbetrieb wirkt auf die Ausgédnge, die nach der
programmierten Messung, dem aktiven Sollwert "SP" und der
Hysterese "HSEt" konfiguriert wurden.

Dabei verhalt sich der Regler wie folgt: Er schaltet die Ausgange ab,
wenn der Istwert den Sollwert erreicht und aktiviert den Ausgang
1rEG wenn der Istwert niedriger ist als [SP-HSEt], bzw. er schaltet
den Ausgang 2rEG ein, wenn der Istwert hoher ist als [SP+HSET].
Folglich muss das Element, das den positiven Anstieg erzeugt, an
den als 1rEG konfigurierten Ausgang und das Element, das den

ASCON TECNOLOGIC Srl - TLK 38 - BEDIENUNGSANLEITUNG - Vr. 02 — ISTR-MTLK38DEUO3 - PAG. 5



negativen Anstieg erzeigt, an den als 2rEG konfigurierten Ausgang
angeschlossen werden.

pv 4
HSE?
SP
HSE?
time
1rEG
(heqﬂmg) ON off off ON
2rEG off ON off
(cooling)

Wourde der Ausgang 2rEG als Kompressorschaltung verwendet, ist
die  Funktion ,Compressor Protection® (Verdichterschutz)
vorgesehen; diese Funktion hat die Aufgabe, ein standiges Ein- und
Ausschalten des Verdichters zu vermeiden.

Die Funktion bewirkt eine Zeitschaltung bei Aktivierung von
Ausgang 2rEG, die unabhanging von der Austeuerung des
Temperaturreglers ist.

Beider Schutzart handelt es sich um eine Abschaltverzdégerung.

Der Schutz besteht darin, dass der Ausgang wahrend einer im
Parameter “CPdt“ (angegeben in Sekunden) vorgegebenen Zeit, die
nach der letzten Abschaltung des Ausgangs beginnt, aktiviert wird;
d.h. eine mégliche Aktivierung kann erst nach Ablauf der Zeit ,CPdt*
erfolgen.

Sollte wahrend der Aktivierverzégerung wegen Hemmung der
Funktion ,Cpmpressor Protection” keine Ansteuerung des Reglers
erfolgen, wird die Aktivierung des Ausgangs naturlich aufgehoben.
Die Funktion wird durch Programmierung von “CPdt* = OFF
deaktiviert.

Wéhrend aller Phasen der Aktivierverzdgerungdes Ausgangs zur
Hemmung der Funktion ,Compressor Protection” blinkt die Led von
des Ausgangs 2rEG.

4.5 - PID-REGELUNG MIT EINFACHER WIRKUNG (1rEG)

A]IIe Parameter der PID-Regelung befinden sich in der Gruppe
“rEG”.

Die PID-Regelung mit einfacher Wirkung wird aktiviert, indem der
Parameter "Cont" = Pid gestellt wird und wirkt auf den Ausgang
1rEG nach dem aktiven Sollwert “SP”, der Betriebsart "FunC" und
dem Ergebnis des 2-stufigen PID-Regelalgorithmus des Gerétes.

PV 4
sP

time

0] ON

o

N

off ?
> < #‘

tcril teri

N
1rEG off

(HEat)

> < »le >
> > >

IJrcr‘l “rcr1 “rcr1 tcrl tcri
Zur Gewabhrleistung einer guten Stabilitdt der Variable bei schnellen
Ablaufen, muss als Zykluszeit “tcr1” niedrig sein und der
Regelausgang haufig ansprechen.
In diesem Fall sollte ein Statikrelais (SSR) zur Steuerung des
Verbrauchers verwendet werden.
Fir den PID-Regelalgoritmus mit einfacher Wirkung des Geréates
kénnen die folgenden Parameter eingestellt werden:
"Pb" - Proportionalband
"ter1" — Zykluszeit von Ausgang 1rEG
"Int" — Integralzeit
"rS" — manuelle Riicksetzung (nur bei “Int =0)
"dEr" — Vorhaltezeit
“FuOC” — Fuzzy Overshoot Control )
Durch diesen letzen Parameter kdnnen Uberschwingungen der
Variable (overshoot) bei Einschaltung des Prozesses bzw. bei
Anderung des Sollwertes vermieden werden.

Hierbei ist jedoch =zu berlcksichtigen, dass ein niedriger
Parameterwert das Overshoot reduziert, wahrend es ein hoher Wert
erhéht.

pv A

SP

time
1: Wert “FuOC” OK

2: Wert “FUOC” zu hoch
3: Wert “FuOC” zu niedrig

4.6 - PID-REGELUNG MIT DOPPELTER WIRKUNG (1rEG - 2rEG)
A]IIe Parameter der PID-Regelung befinden sich in der Gruppe
“rEG”.

Die PID-Regelung mit doppelter Wirkung wird zur Steuerung von
Anlagen verwendet, die Uber ein Element verfligen, das einen
positiven Anstieg erzeugt (z.B. Heizen) und (ber ein Element, das
einen negativen Anstieg (z.B. Kuhlen). Die Funktion wird aktiviert,
wenn 2 Ausgénge als 1rEG und 2rEG konfiguriert und der
Parameter “Cont” = Pid gestellt wurde.

Das den positiven Anstieg erzeugende Element muss an den als
1rEG konfigurierten Ausgang angeschlossen werden, wéahrend das
den negativen Anstieg erzeugende Element an den als 2rEG
konfigurierten Ausgang angeschlossen wird.

Die PID-Regelung mit doppelter Wirkung wirkt folglich auf die
Ausgange 1rEG und 2rEG nach dem aktiven Sollwert “SP” und
dem Ergebnis des 2-stufigen PID-Regelalgorithmus des Gerétes.
Zur Gewabhrleistung einer guten Stabilitdt der Variable bei schnellen
Ablaufen missen die Zykluszeiten “tcr1” und “tcr2” niedrig sein und
die Regelausgange haufig ansprechen.

In diesem Fall sollte ein Statikrelais (SSR) zur Steuerung der
Verbraucher verwendet werden.

Fir den PID-Regelalgorithmus mit doppelter Wirkung des Gerétes
kénnen die folgenden Parameter eingestellt werden:

"Pb" - Proportionalband

"ter1" — Zykluszeit von Ausgang 1rEG

"ter2" — Zykluszeit von Ausgang 2rEG

"Int" — Integralzeit

"rS" — manuelle Riicksetzung (nur bei “Int =0)

"dEr" — Vorhaltezeit

“FuOC” — Fuzzy Overshoot Control

"Prat" — Power Ratio oder Verhaltnis zwischen der Leistung des
vom Ausgang 2rEG angesteuerten Elements und der Leistung des
vom Ausgang 1rEG angesteuerten Elements.

4.7 - AUTOTUNING- UND SELFTUNING-FUNKTIONEN

Alle Parameter der AUTOTUNING- und SELFTUNING-Funktionen
befinden sich in der Gruppe“!fEG™.

Die AUTOTUNING-Funktion und die SELTUNING-Funktion
gestatten eine automatische Einstellung des PID-Reglers.

Die AUTOTUNING-Funktion beinhaltet eine Berechnung der PID-
Parameter durch einen FAST-Einstellzyklus; nach Abschluss des
Zyklus werden die Parameter vom Gerat gespeichert und bleiben
wéahrend der Regelung konstant.

Die SELFTUNING-Funktion (rule based "TUNE-IN") beinhaltet
hingegen die Steuerung der Regelung und eine fortwdhrende
Neuberechnung der Parameter wahrend der Regelung.

Beide Funktionen berechnen automatisch die folgenden Parameter:
"Pb" - Proportionalband

"ter1" — Zykluszeit von Ausgang 1rEG

"Int" — Integralzeit

"dEr" — Vorhaltezeit

“FuOC” - Fuzzy Overshoot Control

und fur die PID-Regelung mit doppelter Wirkung auch:

"ter2" — Zykluszeit von Ausgang 2rEG
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"Prat" — Das Verhéltnis P 2rEG/ P 1rEG

Zur _Aktivierung der AUTOTUNING-Funktion ist wie folgt
beschrieben vorzugehen:

1) Den gewilinschten Sollwert einstellen und aktivieren.

2) Den Parameter "Cont" =Pid stellen.

3) Bei Steuerung mit einfacher Wirkung ist der Parameter "Func"
nach dem Uber Ausgang 1rEG zu steuernden Prozess einzustellen.

4) Einen Ausgang als 2rEG konfigurieren, wenn das Geréat eine
Anlage mit doppelter Wirkung steuert.

5) Den Parameter "Auto" wie folgt einstellen:

= 1 - wenn das Autotuning automatisch bei jeder
Gerateeinschaltung gestartet werden soll, sofern der Istwert kleiner
(bei “Func” =HEAt) als [SP- |SP/2|] oder grdBer (bei “Func” =Cool)
als [SP+ [SP/2]].

= 2 - wenn das Autotuning automatisch bei der né&chsten
Gerateeinschaltung gestartet werden soll, sofern der Istwert kleiner
(bei “Func” =HEAt) als [SP- |SP/2|] oder grdBer (bei “Func” =Cool)
als [SP+ |SP/2|] ist und nach Abschluss der Einstellung automatisch
der Parameter “Auto”=OFF gestellt wird.

=3 - wenn das Autotuning von Hand durch Aktivieren des Punktes
“tunE” im Hauptmeni bzw. durch Betatigen der entsprechend
programmierten Taste U (“USrb” = tunE) gestartet werden soll. In
diesem Fall startet das Autotuning ohne Prifung des Istwertes.
Dieser Vorgang sollte nur dann durchgefihrt werden, wenn der
Istwert moglichst stark vom Sollwert abweicht, damit ein besseres
Ergebnis des Autotuning FAST sichergestellt wird.

= 4 - wenn es wilnscht, daB der autotuning automatisch am Ende
der programmiert Zyklus von Soft-Start gestartet wird. Sofern der
Istwert kleiner (bei “Func” =HEAt) als [SP- |SP/2|] oder gréBer (bei
“Func” =Cool) als [SP+ |[SP/2]|] ist.

6) Die Programmierung der Parameter verlassen.

7) Den Regler an die zu steuernde Anlage anschlieBen.

8) Das Autotuning durch Ab- und Einschalten des Gerates starten,
wenn der Parameter “Auto” = 1 oder 2 bzw. durch Aktivieren des
MenUpunktes “tunE” im Hauptmeni( (oder Uber die entsprechend
programmierte Taste U).

Nun wurde die Autotuning-Funktion aktiviert und dieser Zustand
wird durch Blinken der Led AT/ST signalisiert.

Der Regler nimmt nun an der Uberwachten Anlage zur Berechnung
der Parameter fiir die PID-Regelung eine Reihe von Einstellungen
Vvor.

Bei “Auto” = 1 oder “Auto” = 2 und falls zu Beginn des Autotunings
der Istwert (bei “Func” =HEAt) als [SP- |SP/2|] oder groBer (bei
“Func” =Cool) als [SP+ |SP/2|] war, erscheint auf der Anzeige
“ErAt” und das Gerét versetzt sich in den normalen Betriebsmodus,
nach den zuvor programmierten Parametern.

Um die Fehlermeldung “ErAt” zu I6schen, muss der Regler in den
OFF-Regelzustand (OFF) und daraufhin auf die automatische
Regelung (rEG) gestellt werden.

Die Dauer eines Autotuning-Zyklus ist auf maximal 12 Stunden
begrenzt.

Wurde der Vorgang innerhalb dieser 12 Stunden
abgeschlossen, erscheint auf der Anzeige "noAt" .

Sollte hingegen eine Fihlerstérung eintreten, unterbricht das Geréat
natirlich den laufenden Zyklus.

Die vom Autotuning berechneten Werte werden automatisch vom
Regler nach Abschluss eines ordnungsgeman erfolgten Autotuning-
Zyklus in den entsprechenden Parametern der PID-Regelung
gespeichert.

Hinweis: Das Gerat wurde werkseitig so eingestellt, dass bei jeder
Einschaltung des Reglers ein Autotuning-Zyklus erfolgt ("Auto" = 1).

nicht

Zur Aktivierung der SELFTUNING-Funktion ist wie folgt beschrieben
vorzugehen:

1) Den gewilinschten Sollwert einstellen und aktivieren.

2) Den Parameter "Cont"=Pid einstellen.

3) Bei Steuerung mit einfacher Wirkung ist der Parameter "Func"
nach dem durch Ausgang 1rEG zu Uberwachenden Prozess
einzustellen.

4) Einen Ausgang als 2rEG konfigurieren, wenn das Geréat eine
Anlage mit doppelter Wirkung steuert

5) Den Parameter "SELF" =yES stellen

6) Die Programmierung der Parameter verlassen.

7) Das Gerat an die angesteuerte Anlage anschlieBen.

8) Das Selftuning im Menipunkt “tunE” des Hauptmenils anwéhlen
(oder Uber die entsprechend programmierte Taste U).

Bei aktiver Selftuning-Funktion leuchtet die Led AT/ST fest und alle
Parameter der PID-Regelung ("Pb", "Int", "dEr", usw.) werden nicht
mehr angezeigt.

Um das Autotuning abzubrechen oder das Selftuning zu
deaktivieren, ist im Menl "SEL" ein beliebiger Regelzustand
anzuwahlen: "rEG", "OPLO" oder "OFF".

Wird das Gerat wahrend eines Autotuning-Zyklus bzw. bei
aktivierter Selftuning-Funktion abgeschaltet, sind diese Funktionen
bei Wiedereinschaltung des Gerates noch aktiv.

4.8 - ERREICHEN DES SOLLWERTES BEI VORGEGEBENER
GESCHWINDIGKEIT UND AUTOMATISCHE UMSCHALTUNG
ZWISCHEN ZWEI SOLLWERTEN  (AUFSTIEGSRAMPE,
ABSTIEGSRAMPE UND ERHALTUNGSZEIT)

A]IIe Parameter der Rampenfunktionen befinden sich in der Gruppe
“rEG”.

Es kann eine Einstellung vorgenommen werden, damit der Sollwert
innerhalb einer vorgegebenen Zeit erreicht wird (wobei diese héher
ist, als die Zeit, die das System normalerweise bendtigen wirde).
Dies kann in Prozessen (Warmebehandlungen, chemische
Behandlungen usw.) nitzlich sein, in denen der Sollwert
schrittweise und innerhalb einer vorgegebenen Zeit erreicht werden
muss.

AuBerdem kann daflr gesorgt werden, dass das Gerét, sobald der
erste Sollwert (SP1) erreicht wurde, automatisch nach einer
programmierten Zeit auf den zweiten Sollwert (SP1) umschaltet,
wodurch ein einfacher automatischer Warmezyklus erzeugt wird.
Diese Funktionen sind flir alle programmierbaren Regelarten
verfugbar.

Dem Betrieb liegen die folgenden Parameter zugrunde:

"SLor" — Neigung der Aufstiegsrampe (aktiv, wenn der Istwert
niedriger ist, als der Sollwert), angegeben in Einheit/Minute.
"SLoF" — Neigung der Abstiegsrampe (aktiv, wenn der Istwert

héher ist, als der Sollwert), angegeben in Einheit/Minute.

"dur.t" — Erhaltungszeit des Sollwertes SP1 bevor automatisch auf
SP2 umgeschaltet wird (angegeben in Stunden und Minuten).

Die Funktionen sind deaktiviert, wenn die entsprechenden
Parameter auf = InF gestellt werden.

Bei Anderung des Sollwertes oder Einschaltung des Gerates
bestimmt der Regler automatisch welcher der beiden Werte “SLor”
oder “SLoF” benutzt wird.

Hinweis: Ist bei PID-Regelung ein Autotuning durchzufihren und
eine Rampe aktiv, wird diese nicht durchgeflhrt, solange der
Einstellzyklus nicht abgeschlossen wurde.

Folglich muss das Autotuning ohne Rampe aktiviert und nach
erfolgter Abstimmung wieder deaktiviert werden (“Auto” = OFF);
daraufhin sind die gewunschten Rampen zu programmieren und
wird eine automatische Abstimmung gewinscht, so ist die

Selftuning-Funktion zu aktivieren.
[ i ]lA
Unit
dur.t=InF
sP+————— ==
B [—
S
.
ch'\éémge time
PV A Set [min.]]
[Unit] dur.t
SP1 ’%
SP2-
‘ -
chonge tfime
Set [rmin.]

Beispiele mit Start bei niedrigeren Werten als SP und Reduzierung
des Sollwertes.

4.9 - SOFT-START-FUNKTION
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A]IIe Parameter des Soft-Start-Betriebs befinden sich in der Gruppe
“rEG”.

Die Soft-Start-Funktion ist nur bei vorhandener PID-Regelung
aktivierbar und gestattet eine Einschrdnkung der Regelleistung bei
Einschaltung des Gerates wahrend einer vorgegebenen Zeit.

Dies ist dann nitzlich, wenn der vom Gerat angesteuerte
Verbraucher durch eine zu hohe Leistung beschadigt werden
kénnte, die abgegeben wird, wenn er noch nicht hochgefahren ist
(z.B. im Fall von einigen Heizelementen).

Der Betrieb wird durch die folgenden Parameter bestimmt:

“St.P” — Soft-Start-Leistung

“Sst” — Soft-Start-Zeit (angegeben in hh.mm)

und es sind zwei Betriebsarten méglich:

1) Werden beide Parameter mit von OFF verschiedenen Werten
programmiert, sorgt das Gerat bei Einschaltung daflir, dass am
Ausgang die im Parameter “St.P” eingestellte Leistung fir die im
Parameter “SSt” eingestellte Zeit abgegeben wird.

Damit arbeitet das Gerat im Handbetrieb und schaltet nach Ablauf
der Zeit “SSt” in den Automatikbetrieb um.

Folglich ist darauf zu achten, dass keine zu hohe Leistung “St.P”
eingestellt wurde, da die Funktion nicht deaktiviert wird, wenn die
automatische Regelleistung niedriger ist, als die eingestellte
Leistung.

2) Werden im Parameter “St.P” = OFF und im Parameter “SSt”
beliebige Werte eingegeben, wird die bei Einschaltung des Gerates
von der PID-Regelung berechnete Leistung zur Berechnung einer
Rampe durch die Zeit “SSt” geteilt. Die am Ausgang abgegebene
Leistung beginnt bei 0 und wird allmahlich nach der bis zum Ablauf
der Zeit “SSt” berechneten Rampe erhéht, solange die Leistung die
von der PID-Regelung berechnete Leistung nicht tGberschreitet.

Zur Abschaltung der Soft-Start-Funktion ist der Parameter “SSt” =
OFF zu stellen.

Tritt wahrend der Durchflihrung des Soft-Start ein Messfehler auf,
wird die Funktion abgebrochen und das Gerat sorgt daflir, dass am
Ausgang die im Parameter “OPE” eingestellte Leistung abgegeben
wird.

Der Soft-Start bleibt dennoch deaktiviert, auch wenn die Messung
wiederhergestellt wurde.

Wenn es wiinscht den Autotuning mit dem Soft Start auszufiihren,
steckt ein, es ist notwendig, den Abs. "Auto"=4 zu programmieren.
Auf diese Art und Weise wird der autotuning am Ende der Zyklus
von Soft-Start ausgefihrt werden, natirlich der Istwert kleiner (bei
“Func” =HEA1) als [SP- |SP/2|] oder gréBer (bei “Func” =Cool) als
[SP+ [SP/2]].

4.10 — ALARMBETRIEB (AL1)

4.10.1 — KONFIGURATION DER ALARMAUSGANGE

Zur Betriebskonfiguration der Alarme, deren Ansprechen mit dem
Istwert (AL1) verbunden ist, muss vorher bestimmt werden,
welchem Ausgang der Alarm entsprechen soll.

Herzu missen zunachst in der Parametergruppe “lout” die
Parameter der Ausgénge, die als Alarme (“O1F” , “O2F”) verwendet
werden sollen, konfigurieren werden, indem der Parameter des
gewlnschten Ausgangs programmiert wird:

= ALno wenn der Alarmausgang bei aktivem Alarm aktiviert werden
soll und bei nicht aktivem Alarm deaktiviert sein soll.

= ALnc wenn der Alarmausgang bei deaktiviertem Alarm aktiviert
werden soll und bei aktivem Alarm deaktiviert sein soll.

= ALni wenn es das gleiche Funktionieren von ALnc wiinscht aber
mit Funktionieren des verneinten Vorder led zeigt (der Vorder led
des Gerates den Staat des Ausganges in dieser Fall an)

Die Gruppe “IAL1” des zu konfigurierenden Alarms 6ffnen und bei
dem Parameter “OAL1” programmieren, fir welchen Ausgang das
Alarmsignal bestimmt werden soll.

Der Alarmbetrieb wird durch die nachstehenden Parameter
festgelegt:

"AL1t " — ALARMART

"Ab1" — ALARMKONFIGURATION

“AL1” — ALARMGRENZWERT

“AL1L” — UNTERER ALARMGRENZWERT (fir Bandwert-Alarme)
ODER TIEFSTER ALARMGRENZWERT SOLLWERT (fir
tiefstwertalarm und héchstwertalarm)

“AL1H” — OBERER ALARMGRENZWERT (fir Bandwert-Alarme)
ODER HOCHSTER ALARMGRENZWERT SOLLWERT (fur
tiefstwertalarm und héchstwertalarm)

“AL1d” — ALARMEINSCHALTVERZOGERUNG (in sec.)

"AL1i" — ALARMVERHALTEN BEI MESSFEHLER

"ALnt" - ALARMART: Es bestehen bis zu 6 verschiedene
Verhalten des Alarmausgangs.

LoAb = ABSOLUTER TIEFSTWERTALARM: Der Alarm wird
aktiviert, wenn der Istwert den im Parameter "AL1" eingegebenen
Alarmgrenzwert unterschreitet. Es ist zu den Abs. "AL1L" und AL1H"
zu gliedern mit dieser Beschaffenheit mdglich tiefster
alarmgrenzwert sollwert und héchster alarmgrenzwert sollwert

; i
o) ALT SP

HiAb = ABSOLUTER HOCHSTWERTALARM: Der Alarm wird
aktiviert, wenn der Istwert Uber den im Parameter "AL1"
eingegebenen Alarmgrenzwert Uberschreitet. Es ist zu den Abs.
"AL1L" und AL1H" zu gliedern mit dieser Beschaffenheit mdglich

—
-

PV

tiefster alarmgrenzwert sollwert und hdéchster alarmgrenzwert
sollwert.

S'TD PV
o AL
LHAb = ABSOLUTER BANDWERT-ALARM: Der Alarm wird

aktiviert, wenn der Istwert den im Parameter "AL1L" eingegebenen

Grenzwert unterschreitet oder den im Parameter "AL1H"
eingegebenen Grenzwert Uberschreitet.
=== ==
T PV
AL1TL SP
o ALTH

LodE = RELATIVER TIEFSTWERTALARM: Der Alarm wird aktiviert,
wenn der Istwert den Wert [SP + AL1] unterschreitet. Es ist zu den
Abs. "AL1L" und AL1H" zu gliedern mit dieser Beschaffenheit

moglich  tiefster  alarmgrenzwert  sollwert und  héchster
alarmgrenzwert sollwert.
i PV
SP
—AL1 =||

HidE = RELATIVER HOCHSTWERTALARM: Der Alarm wird
aktiviert, wenn der Istwert den Wert [SP + AL1] Uberschreitet. Es ist
zu den Abs. "AL1L" und AL1H" zu gliedern mit dieser
Beschaffenheit mdglich tiefster alarmgrenzwert sollwert und
hdchster alarmgrenzwert sollwert.

==

s
AL

7

LHdE = RELATIVER BANDWERT-ALARM: Der Alarm wird aktiviert,
wenn der Istwert den Wert [SP + AL1L] unterschreitet oder wenn er
den Wert [SP + AL1H] Uberschreitet

ore

—or
T PV

sSP

-
—ALTL ALTH

"Ab1" - ALARMKONFIGURATION: Der Parameter kann einen Wert
zwischen 0 und 15 annehmen.

Die einzugebende Zahl, die der gewiinschten Betriebsart entspricht,
ergibt sich aus der Summe der nachstehend beschriebenen Werte:
ALARMVERHALTEN BEI EINSCHALTUNG: Der Alarmausgang
verhalt sich je nach dem im Parameter “Ab1” summierten Wert auf 2
verschiedene Arten.

+0 = NORMALES VERHALTEN: Der Alarm wird bei einem
Alarmzustand stets aktiviert.
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+1 = BEI EINSCHALTUNG NICHT AKTIVER ALARM: Befindet sich
das Gerat bei Einschaltung in einem Alarmzustand, wird dieser nicht
aktiviert. Der Alarm wird lediglich aktiviert, wenn der Istwert nach
erfolgter Einschaltung nicht den alarmfreien Zustand und dann den
Alarmzustand erreicht hat.

PV A

AL

time

(Example with minimum Alarm)

ALARMVERZOGERUNG: Der Alarmausgang verhélt sich je nach
dem im Parameter “Ab1” summierten Wert auf 2 verschiedene
Arten.
+0 = NICHT VERZOGERTER ALARM: Der Alarm wird sofort beim
Auftreten des Alarmzustands aktiviert.
+2 = VERZOGERTER ALARM: Beim Auftreten eines Alarmzustands
startet die im Parameter “AL1d” eingegebene Verzdégerung
(angegeben in Sekunden) und erst nach Ablauf dieser Zeit wird der
Alarm aktiviert.
ALARMSPEICHER: Der Alarmausgang verhalt sich je nach dem im
Parameter “Ab1” summierten Wert auf 2 verschiedene Arten.
+ 0 = NICHT GESPEICHERTER ALARM: Der Alarm bleibt nur im
Alarmzustand aktiv
+ 4 = NICHT GESPEICHERTER ALARM: Der Alarm aktiviert sich im
Alarmzustand und bleibt auch dann noch bestehen, wenn dieser
Zustand nicht mehr besteht, bis die Taste U gedriickt wird, sofern
sie entsprechend programmiert wurde (“USrb”=Aac)

PV A

AL

time

(Example with maximum Alarm)

ALARMQUITTIERUNG: Der Alarmausgang verhalt sich je nach dem
im Parameter “Ab1” summierten Wert auf 2 verschiedene Arten.

+ 0 = NICHT QUITTIERBARER ALARM: Der Alarm bleibt in einem
Alarmzustand stets aktiv

+ 8 = QUITTIERBARER ALARM: Der Alarm wird in einem
Alarmzustand aktiviert und l&sst sich anhand der Taste U quittieren,
sofern diese Taste entsprechend programmiert wurde (“USrb”’=ASi),
auch wenn der Alarmzustand weiterhin besteht.

"AL1i" — ALARMAKTIVIERUNG BEI MESSFEHLER: Hier wird
bestimmt, in welchen Zustand sich der Alarm bei einem
Geratemessfehler zu versetzen hat (yES=Alarm aktiv; no=Alarm
nicht aktiv)

4.10.2 - ALARMHYSTERESE

Der Alarmbetrieb wird von der asymmetrisch funktionierenden
Alarmhysterese (Par. "HAL1") beeinflusst.

Bei einem Tiefstwertalarm schaltet sich der Alarm ein, wenn der
Istwert den Alarmgrenzwert unterschreitet und schaltet ab, wenn er
den Alarmgrenzwert + "HAL1" Uberschreitet; bei einem
Hochstwertalarm schaltet sich der Alarm ein, wenn der Istwert den
Alarmgrenzwert Uberschreitet und schaltet ab, wenn er unter den
Alarmgrenzwert - "HAL1" sinkt.

PV A pv A

ALn(ALnH)

IHALH
ALn(ALnL)

IHALn

ON time ON time
An

off off

An

/)

Maximum Alarm Minimum Alarm

Bei dem Bandwert-Alarm ist das Beispiel des Tiefstwertalarms auf
den unteren Grenzwert (AL1L") und das Beispiel des
Hdéchstwertalarms auf den oberen Grenzwert ("AL1H") anwendbar.

4.11 — FUNKTION DES LOOP BREAK ALARMS

A]IIe Parameter des Loop Break Alarms befinden sich in der Gruppe
“LbA”.

Bei allen Geraten ist ein Loop Break Alarm verfligbar, der den
Regler sofort abschaltet, wenn aus irgendeinem Grund (Kurzschluss
eines Thermoelements, Umschaltung eines Thermoelements,
Lastausfall) der Einstellring unterbrochen wird.

Zur Konfiguration des Ausgangs, dem der Loop Break Alarm
zugewiesen werden soll, muss jedoch zuerst bestimmt werden,
welchem Ausgang der Alarm entsprechen soll.

Dazu muss in der Parametergruppe “lout”

der Parameter des Ausgangs, der verwendet werden soll (“O1F” ,
“O2F”) unter Eingabe des entsprechenden Parameters des
gewulnschten Ausgangs konfiguriert werden:

= ALno wenn der Alarmausgang bei aktivem Alarm aktiviert werden
soll und bei nicht aktivem Alarm deaktiviert sein soll.

= ALnc wenn der Alarmausgang bei deaktiviertem Alarm aktiviert
werden soll und bei aktivem Alarm deaktiviert sein soll.

= ALni wenn es das gleiche Funktionieren von ALnc wlinscht aber
mit Funktionieren des verneinten Vorder led zeigt (der Vorder led
des Gerates den Staat des Ausganges in dieser Fall an).

Die Gruppe “ILbA” 6ffnen und im Parameter “OLbA” eingeben, fir
welchen Ausgang das Alarmsignal bestimmt werden soll.

Der Loop Break Alarm wird aktiviert, wenn die Ausgangsleistung
wahrend der im Parameter "LbAt" eingegebenen Zeit (angegeben
in Sekunden) beim Wert von 100 % bleibt.

Zur Vermeidung von Fehlalarmen muss der Einstellwert dieses
Parameters unter Berlcksichtigung der Zeit zum Erreichen des
Sollwertes eingegeben werden, wenn der gemessene Wert stark
hiervon abweicht (z.B. bei Einschaltung der Anlage).

Bei Ansprechen des Alarms erscheint auf der Gerateanzeige die
Meldung “LbA” und das Gerdt verhalt sich wie bei einem
Messfehler, wobei am Ausgang die im Parameter “OPE”
(programmierbar in der Gruppe “ ]InP”) eingestellte Leistung
abgegeben wird.

Zur Wiederherstellung des normalen Betriebs nach einem Alarm ist
die Regelart “OFF” anzuwahlen und schlieBlich der automatische
Regelbetrieb (“rEG”) zu aktivieren, nachdem der Flhler und der
Verbraucher auf ihre einwandfreie Funktionstlichtigkeit Uberprift
wurden.

Zur Deaktivierung des Loop Break Alarms ist lediglich “OLbA” =
OFF zu programmieren.

4.12 — FUNKTION DER TASTE U

Die Funktion der Taste U kann im Parameter “USrb” der Gruppe
“IPANn” bestimmt werden.

Folgende Einstellungen sind fir diesen Parameter méglich:

= noF : Keine Funktionsbelegung der Taste.

= tunE : Wird die Taste mindestens 1 Sekunde lang gedriickt kann
das Autotuning oder Selftuning aktiviert/deaktiviert werden.

= OPLO : Wird die Taste mindestens 1 Sekunde lang gedrickt,
kann zum automatischen Regelbetrieb (rEG) oder zum normalen
Regelbetrieb (OPLO) und umgekehrt Gbergegangen werden.

= Aac : Wird die Taste mindestens 1 Sekunde lang gedrickt, kann
ein gespeicherter Alarm zurlickgesetzt werden (siehe Abschnitt
4.10.1)

= ASi : Wird die Taste mindestens 1 Sekunde lang gedrlckt, kann
ein aktiver Alarm quittiert werden (siehe Abschnitt 4.10.1).
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= CHSP : Wird die Taste mindestens 1 Sekunde lang gedrickt,
kann nacheinander einer der 4 gespeicherten Sollwerte angewahlt
werden.

= OFF : Wird die Taste mindestens 1 Sekunde lang gedriickt, kann
vom automatischen Regelmodus (rEG) zum deaktivierten
Regelmodus (OFF) und umgekehrt ibergegangen werden.

4.13 — KONFIGURATION DER PARAMETER MIT “A01”

Das Gerat verfigt tber eine Steckbuchse, die eine Ubertragung der
Betriebsparameter von und zum Geréat gestattet; hierzu wird die
Einrichtung A01 mit 5 poligem Steckverbinder verwendet.

Diese Einrichtung wird zur serienmaBigen Programmierung von
Geréaten verwendet, die alle Uber die gleiche Parameterkonfiguration
verfigen sollen bzw. zur Sicherung einer Kopie der
Programmierung  eines  Gerates, damit diese  schnell
wiederhergestellt werden kann.

Bei Verwendung der A01 Einrichtung kann auch nur die Einrichtung
oder nur das Gerat gespeist werden.

Gespeistes Gerat und nicht gespeiste Einrichtung

SUPPLY

) 35 s s o
N — =
= = - —J
Von der Einrichtung gespeistes Gerat
) .
> | =
12 VDC Z AC SUPPLY = -y ]

SUPPLY ADAPTER

Zur Ubertragung einer Geréatekonfiguration auf die Einrichtung
(UPLOAD) ist wie folgt beschrieben vorzugehen:

1) Beide Dip Switch der A01 Einrichtung auf OFF stellen.

2) Die Einrichtung an das Gerat TLK anschlieBen; hierzu den
vorgesehenen Steckverbinder verwenden.

3) Sicherstellen, dass sowohl das Gerat als auch die Einrichtung
gespeist werden.

4) Die Signalled der AO1 Uberpriifen: Bei griner Led ist bereits eine
Konfiguration auf die Einrichtung geladen worden, bei blinkender
griner oder blinkender roter Led wurde noch keine glltige
Konfiguration geladen.

5) Den Taster an der Einrichtung driicken.

6) Die Signalled priifen: Nachdem der Taster gedriickt wurde, wird
die Led rot und nach erfolgter Dateniibertragung grin.

7) Nun kann die Einrichtung ausgesteckt werden.

Zur Ubertragung von einer auf eine Einrichtung geladenen
Konfiguration auf ein Gerat der gleichen Familie (DOWNLOAD) ist
wie folgt beschrieben vorzugehen:

1) Beide Dip Switch der AO1 Einrichtung auf ON stellen.

2) Die Einrichtung an ein Gerat TLK anschlieBen, das die gleichen
Merkmale aufweisen muss wie das Gerat, von dem die
Konfiguration geladen wurde, die nun durch Einstecken des
vorgesehenen Steckverbinders lbertragen werden soll.

3) Sicherstellen, dass sowohl das Gerat als auch die Einrichtung
gespeist werden.

4) Die Signalled der A01 Uberpriifen: Die Led muss grin leuchten;
bei griin oder rot blinkender Led wurde keine giiltige Konfiguration
geladen und es ist folglich sinnlos, fortzufahren.

5) Bei grin leuchtender Led ist der Taster an der Einrichtung zu
driicken.

6) Die Signalled prifen: Nachdem der Taster gedriickt wurde, wird
die Led rot und nach erfolgter Datenlibertragung erneut griin.

7) Nun kann die Einrichtung ausgesteckt werden.

Far weitere Informationen und Hinweise zu Fehlerursachen siehe
entsprechende Bedienungsanleitung der A01 Einrichtung.

5 - PROGRAMMIERBARE PARAMETER

Nachstehend werden alle Parameter beschrieben, Uber die das
Gerat verfligt. Es wird darauf hingewiesen, dass einige Parameter
moglicherweise nicht angezeigt werden; dies liegt entweder an dem
verwendeten Gerdtetyp oder an der Tatsache, dass die
betreffenden Parameter fir die ausgewahlte Betriebsart unwichtig
sind und folglich automatisch ausgeblendet werden.

5.1 - PARAMETERTABELLE

Gruppe “SP” (Parameter des Sollwertes)
Par. Beschreibung Bereich Def. | Note
1 | nSP |Anzahl der 1+4 1
programmierbaren
Sollwerte
2 | SPAt |Aktiver Sollwert 1 +nSP 1
3 | SP1 |Sollwert 1 SPLL +SPHL| 0
4 | SP2 |Sollwert 2 SPLL +SPHL| 0
5| SP3 |Sollwert 3 SPLL +SPHL| 0
6 | SP4 |Sollwert 4 SPLL +SPHL| 0
7 | SPLL |Tiefster Sollwert -1999 + SPHL | -1999
8 | SPHL |Hochster Sollwert SPLL +9999 | 9999
Gruppe “InP” (Parameter des Messeingangs)
Par. Beschreibung Bereich Def. | Note
9 [SEnS |Fuhlerart am Eingang input C : J
J/CrAL/S/
Ird/Ir.CA/
Pt1/0.50/
0.60/12.60
input E : Ptc
J/ CrAL/S/
Ird/Ir.CA/
Ptc/ntc /
0.50/0.60/
12.60
input | : 4.20
0.20/4.20
input V : 0.10
0.1/
05/15/
0.10/2.10
10| SSC [Unterer Grenzwert -1999 + FSC 0
Skalierung
Signaleingang V /|
11| FSC [Oberer Grenzwert SSC + 9999 0
Skalierung
Signaleingang V /|
12| dP [Dezimalzahlen Pt1 / Ptc / ntc: 0
0/1
norm sig.:
0=+3
13| Unit [MaBeinheit der °C/°F °C
Temperatur
14| FiL |Digitaler Eingangsfilter OFF=+20.0 0.1
sec.
15| OFSt |Offset der Messung -1999 + 9999 0
16| rot [Rotation der|0.000 +2.000( 1.000
Messgeraden
17| InE |Betriebszustand far| Our/Or/Ur | OUr
“OPE” bei Messfehler
18| OPE [Ausgangsleistung bei| -100 + 100 0
Messfehler Y%
Gruppe “Out” (Parameter der Ausgénge)
Par. Beschreibung Bereich Def. | Note
19| O1F [Funktion von Ausgang |1.rEG/2.rEG| 1.rEG
1 ALno / ALnc
ALni / OFF
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20| O2F |Funktion von Ausgang |1.rEG/2.rEG| ALno 47 | dur.t [Duration time 0.00 +99.59 | InF
2 ALno / ALnc / InF
ALni / OFF hrs.-min.
Gruppe “AL1” (Parameter des Alarms AL1) 48| SLoF |Geschwindigkeit der 0.00 +99.99 | InF
Par. Beschreibung Bereich Def. | Note Abstiegsrampe /InF
24]OAL1 [Ausgang fir Alarm AL1 | Out1/Out2 | Out2 unit / min.
OFF 49| St.P |Soft Start Leistung OFF / OFF
25| AL1t [Alarmart AL1 LoAb / HiAb | LoAb -100 + 100 %
LHADb / LodE 50| SSt |Soft Start Zeit OFF / OFF
HidE / LHdE 0.1+7.59
26| Ab1 |Betriebskonfiguration 015 0 /InF
Alarm AL1 hrs.-min.
27| AL1 [Alarmgrenzwert AL1 AL1L= AL1H 0 Gruppe “PAn” (Parameter der Benutzerschnittstelle)
28| AL1L |Unterer Alarmgrenzwert|-1999 = AL1H| -1999 Par. Beschreibung Bereich | Def. | Note
AL1  (fir Bandwert- 51| USrb |Funktion der Taste “U” | noF /tunE/ | noF
Alarme) oder Tiefster OPLO / Aac/
alarmgrenzwert AL1 ASi/ CHSP /
sollwert (fir tiefstwert OFF
alarm und héchstwert 52| diSP [Angezeigte Variable dEF /Pou/ | dEF
alarm) SP.F/SP.o/
29[ AL1H |Oberer Alarmgrenzwert| AL1L +9999 | 9999 AL1
AL1  (fur Bandwert- 53| AdE |Abweichungswert fur OFF...9999 2
Alarme) oder Hdchster Indexbetrieb
alarmgrenzwert AL1 54| Edit |Anderung des aktiven SE/AE/ SAE
sollwert (fur tiefstwert Sollwertes und der SAE / SAnE
alarm und hdchstwert Alarme im
alarm) Schnellverfahren
30 [HAL1 [Hysterese auf Alarm| OFF + 9999 1
AL1 5.2 - BESCHREIBUNG DER PARAMETER
31| AL1d |Einschaltverzégerung OFF +9999 | OFF
Alarm ALA1 sec. GRUPPE “ISP” (PARAMETER DES SOLLWERTES):
32| AL1i |Alarmaktivierung  AL1| no/YES no Hier werden die Sollwerte und die Betriebsarten der Sollwerte
bei Messfehler eingestellt.
Gruppe “LbA” (Parameter des Loop Break Alarms nSP — ANZAHL DER PROGRAMMIERBAREN SOLLWERTE: Hier
Par. Beschreibung Bereich Def. | Note | wird die Anzahl der Sollwerte, die eingestellt und gespeichert
30 [OLbA |Ausgang fur Alarm LbA | Out1/Out2 | OFF werden sollen (1 bis 4) festgelegt.
OFF SPAt - AKTIVER SOLLWERT: Wurden mehrere Sollwerte
31| LbAt |Zeit flr LbA OFF - 9999 | OFF gespeichert, so kann hier der zu aktivierende Sollwert angewahit
sec. werden.
Gruppe “rEG” (Parameter der Regelung) SP1 - SOLLWERT 1: Sollwert Nr. 1
Par. Beschreibung Bereich Def. | Note | SP2 - SOLLWERT 2: Sollwert Nr. 2 (erscheint nur wenn “nSP” >2)
32[ Cont |Regelart Pid / On.FA Pid SP3 — SOLLWERT 3: Sollwert Nr. 3 (erscheint nur wenn “nSP” >3)
On.FS/nr SP4 — SOLLWERT 4: Sollwert Nr. 4 (erscheint nur wenn “nSP” = 4)
33| Func |Betriebsart Ausgang HEAt/ CoolL | HEAt SPLL — TIEFSTER SOLLWERT: Tiefster als Sollwert einstellbarer
1rE Wert.
34 | HSEt Regge|hysterese 0 +9999 1 SPHL - HOCHSTER SOLLWERT: Héchster als Sollwert
EIN/AUS einstellbarer Wert.
35| CPdt |Verzdgerungs zeit| OFF+9999 | OFF
verdichterschutz 2.rEG sec. Gruppe “ InP” (PARAMETER DES MESSEINGANGS): Hier
36| Auto |Aktivierung Fast OFF / 1 werden die Merkmale der vom Gerat vorgenommenen Messung
Autotuning 1/2/3/4 eingestellt.
37| SELF | Aktivierung Selftuning no/yES no SEnS - FUHLERART AM EINGANG: Abhanging von dem
38| Pb |Proportionalband 0 - 9999 50 Eingangstyp kann es tber 4 Modelle verfligen:
39| Int |Integralzeit OFF =9999 | 200 C: fir Thermoelemente (J, K, S und Infrarotsensoren ZIS), mV
sec. Signale (0..50/60 mV, 12..60 mV) und Widerstandsthermometer
40| dEr |Vorhaltezeit OFF=9999 | 50 P1100 IEC
sec. E: fir Thermoelemente (J, K, S und Infrarotsensoren ZIS), mV
41| FuOc | Fuzzy overshoot control| 0.00 = 2.00 05 ISi;‘:]nale (0..50/6§ mV, 12..6|0 cr)r;‘\‘/);;d Lhermistoren PTC oder NTC
- ; : fir normierte Stromsignale 0/4..20 m
42| tert ﬁ/léslguszelt Ausgang 0.1 s:e1c:.30.0 20.0 V: fir normierte Spannungssignale 0..1 V, 0/1..5V, 0/2..10 V.
43| Prat |Leistungsverhaitnis 0.01 -99.99 | 1.00 Nachdem das _Modell gewahlt wurde, ist im Parameter “SEnS” die
2rEg / 1rEg F[]h!_erart am Eingang zu wéhlen: i
44| ter2 |Zykluszeit Ausgang 0.1 +130.0 | 10.0 - for Thermoelemgnte J. (‘.J)’ K (CrAL), S (S) oder for
orEg sec. Inf__rarot.sensoren Serie ZIS mit Linearisierung J (Ir.J) oder K (Ir.CA)
251 S |Manuelier Reset 1000210001 0.0 - far Wldergtandsthermometer Pt100 IEC (Pt1)
) % ) ) - fi]__r Thermlgtoren PTC KTY81-121 (Ptc) oder NTC 103AT-2 (ntc)
261 Slor Geschwindigkeit dor 0.00-99.99 | InF (1f21{éor)nv Signale 0..50 mV (0.50), 0..60 mV (0.60), 12..60 mV
Aufstiegsrampe / Ik ~ fiir normierte Stromsignale 0..20 mA (0.20) oder 4..20 mA (4.20)
unit/min. (0.1)

- fUr normierte Spannungssignale 0..1 V
(1.5), 0..10 V (0.10) oder 2..10 V (2.10).

1), 0.5 V (0.5), 1.5 V
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SSC - UNTERER GRENZWERT SKALIERUNG
ANALOGEINGANG FUR NORMIERTE SIGNALE: Wert, den das
Gerat anzeigen muss, wenn am Eingang der tiefste, messbare Wert
der Skalierung anliegt (0/4 mA, 0/12 mV, 0/1 V oder 0/2 V).

FSC — OBERER GRENZWERT SKALIERUNG ANALOGEINGANG
FUR NORMIERTE SIGNALE: Wert; den das Gerat anzeigen muss,
wenn am Eingang der hdéchste, messbare Wert der Skalierung
anliegt (20 mA, 50 mV, 60 mV, 5 V oder 10 V).

dP — DEZIMALZAHLEN: Legt die Anzeigeauflésung auf 1 (0), 0.1
(1), 0.01 (2), 0.001 (3) fest. Bei Temperaturfihlern Pt100, PTC und
NTC sind die Anzeigen 1°(0) und 0.1°(1) mdglich.

Unit — MASSEINHEIT DER TEMPERATUR: Bei Verwendung von
Temperaturfihlern bestimmt dieser Parameter, ob die Anzeige in
Grad Celsius (°C) oder Fahrenheit (°F) erfolgen soll.

Filt — KONSTANTE DES DIGITALEN EINGANGSFILTERS: Zur
Einstellung der Zeitkonstante des Softwarefilters, der sich auf den
Eingangsmesswert bezieht ( in sec.), um die Empfindlichkeit gegen
Messstérungen zu reduzieren (durch Erhéhen der Zeit).

OFSt — OFFSET DER MESSUNG: Positiver oder negativer Offset,
der zu dem vom Fihler gemessenen Wert hinzuaddiert wird.

rot — ROTATION DER MESSGERADEN: Diese Eingabe sorgt
dafir, dass der im Parameter “OFSt” eingegebene Wert nicht bei
allen Messungen konstant ist. Durch Eingabe von “rot”=1.000 wird
der Wert “OFSt” einfach vor der Anzeige zu dem vom Fihler
gemessenen Wert hinzuaddiert und bleibt damit bei allen
Messungen konstant. Soll der eingegebene Offset nicht bei allen
Messungen konstant sein, kann die Kalibrierung an zwei beliebigen
Punkten vorgenommen werden.

In diesem Fall missen die nachstehenden Formeln verwendet
werden, um die in den Parametern “OFSt” und “rot” einzugebenden
Werte zu bestimmen:

“rot” = (D2-D1) / (M2-M1)
Hierbei ist: M1 =Messwert 1;
anzuzeigende Wert
M2 =Messwert 2; D2 = der bei Messung M2 anzuzeigende Wert
Daraus ergibt sich fir das Gerét die folgende Anzeige: DV = MV x
“rot” + “OFSt”

Hierbei ist: DV = der angezeigte Wert; MV= der Messwert

InE — BEDINGUNGEN DIE DIE LEISTUNG “OPE” BEI EINEM
MESSFUHLER AKTIVIEREN: Hier wird bestimmt, welche
Fehlerbedingungen des Eingangs dazu fUhren, dass das Geréat die
im Parameter “OPE” eingestellte Ausgangsleistung abgibt.
Folgende Einstellungen sind mdglich:

=Or : Der Zustand wird vom Overrange bzw. vom Fihlerbruch
bestimmt.

= Ur : Der Zustand wird vom Underrange bzw. vom Fihlerbruch
bestimmt.

= Our :Der Zustand wird vom Overrange oder Underrange bzw. vom
Fihlerbruch bestimmt.

OPE — AUSGANGSLEISTUNG BEI MESSFEHLER: Zur Einstellung
der Leistung, die das Gerat am Ausgang bei einem Messfihler
abgeben soll. Bei EIN/AUS-Regelung wird die Leistung unter
Berlcksichtigung einer Zykluszeit von 20 sec berechnet.

“OFSt” = D2 - (“rot” x M2)
D1 = der bei Messung M1

GRUPPE “! Out” (PARAMETER DER AUSGANGE):

Hier wird der Betrieb der Ausgéange konfiguriert.

O1F - FUNKTION VON AUSGANG OUT 1: Bestimmt den Betrieb
von Ausgang OUT 1 wie folgt: Regelausgang 1 (1.rEG),
Regelausgang 2 (2.rEG), Alarmausgang normalerweise auf (ALno),
Alarmausgang  normalerweise zu  (ALnc), Alarmausgang
normalerweise zu aber mit Hinweis vom Vorder led des Gerates
leugnet (ALni), nicht verwendeter Ausgang (OFF).

O2F — FUNKTION VON AUSGANG OUT 2: Analog zu “O1F” aber
bezogen auf Ausgang OUT2.

GRUPPE “JAL1” (PARAMETER DES ALARMS AL1):

Hier wird der Betrieb des Prozessalarms AL1 konfiguriert.

OAL1 - FUR ALARM AL1 BESTIMMTER AUSGANG: Legt fest, an
welchem Ausgang der Alarm AL1 wirken soll.

AL1t - ALARMART AL1: Hier wird die Art des Alarms AL1 bestimmt;
es sind 6 verschiedene Einstellungen mdglich:

= LoAb — ABSOLUTER TIEFSTWERTALARM: Der Alarm wird
aktiviert, wenn der Istwert den im Parameter "AL1" eingestellten
Wert unterschreitet. )

= HiAb — ABSOLUTER HOCHSTWERTALARM: Der Alarm wird
aktiviert, wenn der Istwert den im Parameter "AL1" eingestellten
Wert Uberschreitet.

= LHAb — ABSOLUTER BANDWERT-ALARM: Der Alarm wird
aktiviert, wenn der Istwert den im Parameter "ALnL" eingegebenen
Grenzwert unterschreitet oder den im Parameter "ALnH"
eingegebenen Grenzwert (berschreitet

= LodE - RELATIVER TIEFSTWERTALARM: Der Alarm wird
aktiviert, wenn der Istwert den Wert [SP + AL1] unterschreitet

= HidE — RELATIVER HOCHSTWERTALARM: Der Alarm wird
aktiviert, wenn der Istwert den Wert [SP + AL1] Uberschreitet.

= LHdE - RELATIVER BANDWERT-ALARM: Der Alarm wird
aktiviert, wenn der Istwert den Wert [SP + AL1L] unterschreitet bzw.
wenn er den Wert [SP + AL1H] Uberschreitet.

Ab1 - BETRIEBSKONFIGURATION ALARM AL1 : Hier wird die
Betriebsart von Alarm AL1 durch Eingabe einer Zahl zwischen 0 und
15 bestimmt.

Die Zahl entspricht dem gewiinschten Betrieb und ergibt sich aus
der Summe der nachstehend beschriebenen Werte:
ALARMVERHALTEN BEI EINSCHALTUNG:

+0 = NORMALES VERHALTEN: Der Alarm wird bei einem
Alarmzustand stets aktiviert.

+1 = BEI EINSCHALTUNG NICHT AKTIVER ALARM: Befindet sich
das Gerat bei Einschaltung in einem Alarmzustand, wird dieser nicht
aktiviert. Der Alarm wird lediglich aktiviert, wenn der Istwert nach
erfolgter Einschaltung nicht den alarmfreien Zustand und dann den
Alarmzustand erreicht hat.

ALARMVERZOGERUNG: Der Alarmausgang verhélt sich je nach
dem im Parameter “Abn” summierten Wert auf 2 verschiedene
Arten.

+0 = NICHT VERZOGERTER ALARM: Der Alarm wird sofort beim
Auftreten des Alarmzustands aktiviert.

+2 = VERZOGERTER ALARM: Beim Auftreten eines Alarmzustands
startet die im Parameter “ALnd” eingegebene Verzdgerung
(angegeben in Sekunden) und erst nach Ablauf dieser Zeit wird der
Alarm aktiviert.

ALARMSPEICHER: Der Alarmausgang verhalt sich je nach dem im
Parameter “Abn” summierten Wert auf 2 verschiedene Arten.

+ 0 = NICHT GESPEICHERTER ALARM: Der Alarm bleibt nur im
Alarmzustand aktiv

+ 4 = NICHT GESPEICHERTER ALARM: Der Alarm aktiviert sich im
Alarmzustand und bleibt auch dann noch bestehen, wenn dieser
Zustand nicht mehr besteht, bis die Taste U gedriickt wird, sofern
sie entsprechend programmiert wurde (“USrb”=Aac).
ALARMQUITTIERUNG: Der Alarmausgang verhalt sich je nach dem
im Parameter “Abn” summierten Wert auf 2 verschiedene Arten.

+ 0 = NICHT QUITTIERBARER ALARM: Der Alarm bleibt in einem
Alarmzustand stets aktiv

+ 8 = QUITTIERBARER ALARM: Der Alarm wird in einem
Alarmzustand aktiviert und l&sst sich anhand der Taste U quittieren,
sofern diese Taste entsprechend programmiert wurde (“USrb”’=ASi),
auch wenn der Alarmzustand weiterhin besteht.

AL1 - ALARMGRENZWERT AL1 : Grenzwert von Alarm AL1 fir
Hoéchstwert- oder Tiefstwertalarme.

AL1L - UNTERER GRENZWERT ALARM AL1 Unterer
alarmgrenzwert (fiir bandwert-alarme) oder tiefster alarmgrenzwert
sollwert (fur tiefstwertalarm und héchstwertalarm).

AL1H - OBERER GRENZWERT ALARM AL1 Oberer
alarmgrenzwert (fir bandwert-alarme) oder héchster alarmgrenzwert
sollwert (fUr tiefstwertalarm und héchstwertalarm)

HAL1 - HYSTERESE AUF ALARM AL1: Asymmetrisches Halbband
fur den Alarmgrenzwert AL1, als Abschaltwert des Alarms AL1.
AL1d — EINSCHALTVERZOGERUNG ALARM AL1: Hier wird die
Einschaltverzdgerung fir den Alarm AL1 eingegeben, wenn die
Alarmverzégerungsfunktion im Parameter “Ab1” aktiviert wurde.
AL1i — VERHALTEN VON ALARM AL1 BEI MESSFEHLER: Hier
wird festgelegt, ob der Alarm AL1 bei einem Messfehler aktiv
("yES") oder nicht aktiv ("no") sein soll.

GRUPPE “LbA” (PARAMETER DES LOOP BREAK ALARMS):
Hier befinden sich die Parameter des Loop Break Alarms
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(Unterbrechung des Einstellrings); dieser spricht an, wenn der
Einstellring aus irgend einem Grund (Kurzschluss eines
Thermoelements, Lastausfall, usw.) unterbrochen wird.

OLbA - FUR DEN LOOP BREAK ALARM BESTIMMTER
AUSGANG: Legt fest, an welchem Ausgang der Loop Break Alarm
wirken soll. )

LbAt - ZEIT FUR DEN LOOP BREAK ALARM:
Einschaltverzdgerungszeit des Loop Break Alarms. Der Loop Break
Alarm wird aktiviert, wenn die Ausgangsleistung wahrend der im
Parameter eingegebenen Zeit (angegeben in Sekunden) beim Wert
von 100 % bleibt.

GRUPPE “ fEG” (PARAMETER DER REGELUNG): Hier befinden
sich alle Parameter des Regelbetriebs.

Prameter der Regelung:

Cont — REGELART: Erméglicht die Wahl einer méglichen Regelart,
Uber die das Gerat verfugt: PID (Pid), EIN/AUS mit asymmetrischer
Hysterese (On.FA), EIN/AUS mit symmetrischer Hysterese
(On.FS), EIN/AUS bei neutraler Zone Neutra (nr).

Func - BETRIEBSART AUSGANG 1rEG: Bestimmt, ob der
Steuerungsausgang 1rEG eine umgekehrte Wirkung, wie z.B. einen
Heizvorgang ("HEAt") oder eine direkte Wirkung, wie z.B. einen
Kihlbetrieb ("CooL") steuern soll.

HSEt — REGELHYSTERESE EIN/AUS: Halbband des Sollwertes,
der die Aktivier- und Deaktivierwerte des Steuerungsausgangs flr
den Betrieb der Regelung EIN/AUS (On.FA, On.FS, nr) bestimmt.
CPdt - VERZOGERUNGS ZEIT VERDICHTERSCHUTZ:
Verzdégerungszeit ab der letzten Abschaltung des Ausgangs,
w{hrend der der Regler den Ausgang 2rEG mit Neutrale Zone
Regelung deaktiviert lasst. Der Ausgang wird wieder aktiviert, wenn
eine entsprechende Ansteuerung des Reglers erfolgt und diese Zeit
abgeleufen ist. Die Funktion wird durch Programmierung con
“CPdt“=OFF deaktiviert.

Auto — AUTOTUNING-AKTIVIERUNG: Mit diesem Parameter kann
die Durchfiihrung der Autotuning-Funktion bestimmt werden. Die
folgenden Eingaben sind méglich:

= 1 - wenn das Autotuning automatisch bei jeder
Gerateelnschaltung gestartet werden soll, sofern der Istwert kleiner
(bei “Func” =HEAt) als [SP- |SP/2|] oder grdBer (bei “Func” =Cool)
als [SP+ [SP/2]]

2 - wenn das Autotuning automatisch bei der né&chsten
Gerateelnschaltung gestartet werden soll, sofern der Istwert kleiner
(bei “Func” =HEAt) als [SP- |SP/2|] oder grdBer (bei “Func” =Cool)
als [SP+ |SP/2|] ist und nach Abschluss der Einstellung automatisch
der Parameter “Auto”=OFF gestellt wird.
=3 - wenn das Autotuning von Hand durch Aktivieren des Punktes
“tunE” im Hauptmeni bzw. durch Betatigen der entsprechend
programmierten Taste U (“USrb” = tunE) gestartet werden soll. In
diesem Fall startet das Autotuning ohne Prifung des Istwertes.
Dieser Vorgang sollte nur dann durchgefihrt werden, wenn der
Istwert moglichst stark vom Sollwert abweicht, damit ein besseres
Ergebnis des Autotuning FAST sichergestellt wird.
= 4 - wenn es wilnscht, daB der autotuning automatisch am Ende
der programmiert Zyklus von Soft-Start gestartet wird. Sofern der
Istwert kleiner (bei “Func” =HEAt) als [SP- |SP/2|] oder gréBer (bei
“Func” =Cool) als [SP+ |[SP/2]].
= OFF — Autotuning deaktiviert.

Ist ein Autotuning-Zyklus aktiv, blinkt die Led AT/ST.

SELF — SELFTUNING-AKTIVIERUNG: Parameter zur Aktivierung
(YES) oder Deaktivierung (no) der Selftuning-Funktion. Wurde die
Funktion aktiviert, ist das Selftuning durch Anwahlen des
Menipunktes “tunE” im Hauptmen( bzw. anhand der entsprechend
programmierten Taste U (“USrb” = tunE) zu starten.

Ist die Selftuning-Funktion aktiv, leuchtet die Led AT/ST fest und
alle Parameter der PID-Regelung ("Pb", "Int", "dEr", usw.) werden
nicht mehr angezeigt.

Pb — PROPORTIONALBAND: Bandbreite um den Sollwert, bei der
die Proportionalregelung anspricht.

Int — INTEGRALZEIT: Im Algorithmus der PID-Regelung
einzustellende Integralzeit, angegeben in sec.
dEr - VORHALTEZEIT: Im Algorithmus der PID-Regelung

einzustellende Vorhaltezeit, angegeben in sec.
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FuOc — FUZZY OVERSHOOT CONTROL: Durch diesen letzen
Parameter kénnen Uberschwingungen der Variable (overshoot) bei
Einschaltung des Prozesses bzw. bei Anderung des Sollwertes
vermieden werden.

Hierbei ist jedoch zu beriicksichtigen, dass ein niedriger
Parameterwert das Overshoot reduziert, wahrend es ein hoher Wert
erhéht.

ter1 — ZYKLUSZEIT AUSGANG C1 : Zykluszeit von Ausgang 1rEG
bei der PID-Regelung, angegeben in sec.

Prat — VERHALTNIS ZWISCHEN DER LEISTUNG 2rEG UND DER
LEISTUNG 1rEG: In diesem Parameter wird das Verhéltnis
zwischen der Leistung des vom Ausgang 2rEG (z.B. Kihlen)
gesteuerten Elements und der Leistung des vom Ausgang 1rEG
(z.B. Heizen) gesteuerten Elements bei einer PID-Regelung mit
doppelter Wirkung eingestellt.

ter2 — ZYKLUSZEIT AUSGANG 2rEG : Zykluszeit fur den Ausgang
2rEG bei der PID-Regelung mit doppelter Wirkung, angegeben in
sec.

rS - MANUELLER RESET: Leistungs-Offset, der dem
proportionalen Leistungsanteil hinzuaddiert wird, damit der
Temperierfehler bei nicht vorhandenem Integralanteil ausgeglichen
wird. Dieser Parameter wird nur angezeigt, wenn “Int” =0.
Parameter der Rampen, die dafiir sorgen, dass der Sollwert
innerhalb einer bestimmten Zeit erreicht wird. AuBerdem kann
dafiir gesorgt werden, dass das Gerét sobald der erste Sollwert
(SP1) erreicht wurde, automatisch nach einer programmierten
Zeit auf den zweiten Sollwert (SP2) umschaltet, wodurch ein
einfacher automatischer Warmezyklus hergestellt wird (diese
Funktionen kénnen flr alle Regelarten aktiviert werden).

SLor — GESCHWINDIGKEIT DER AUFSTIEGSRAMPE: Neigung
der Aufstiegsrampe; diese wird fir die Regelung aktiviert, wenn der
Istwert niedriger ist, als der aktive Sollwert, angegeben in
Einheit/Minute.

Steht der Parameter auf = InF, ist die Rampe nicht aktiv.

dur.t - DURATION TIME: Erhaltungszeit des Sollwertes SP1 bevor
automatisch auf SP2 umgeschaltet wird (angegeben in Stunden und
Minuten). Mit diesem Parameter kann daflir gesorgt werden, dass
das Gerat sobald der erste Sollwert (SP1) erreicht wurde,
automatisch nach einer programmierten Zeit auf den zweiten
Sollwert (SP2) umschaltet, wodurch ein einfacher automatischer
Wérmezyklus erzeugt wird.

Steht der Parameter auf = InF, ist die Funktion nicht aktiv.

SLoF — GESCHWINDIGKEIT DER ABSTIEGSRAMPE: Neigung
der Abstiegsrampe; diese wird fir die Regelung aktiviert, wenn der

Istwert hoéher ist, als der aktive Sollwert, angegeben in
Einheit/Minute.

Steht der Parameter auf = InF, ist die Rampe nicht aktiv.

Parameter der Soft-Start-Funktion; diese begrenzt die

Regelleistung bei Einschaltung des Gerates wéahrend einer
vorgegebenen Zeit. Die Funktion kann lediglich bei der PID-
Regelung aktiviert werden.

St.P - SOFT START LEISTUNG: Wurde im Parameter “SSt” ein von
OFF verschiedener Wert eingegeben, so ist dies die Leistung, die
bei Einschaltung des Gerates wahrend der Zeit “SSt” am Ausgang
abgegeben wird. Das Gerat arbeitet im Handbetrieb und schaltet
nach Ablauf der Zeit “SSt” automatisch in den Automatikbetrieb um.
Wird der Parameter “St.P” hingegen auf = OFF gestellt, wird bei
Einschaltung die von der PID-Regelung berechnete Leistung durch
die Zeit “SSt” geteilt, um eine Rampe zu berechnen. Die am
Ausgang abgegebene Leistung beginnt bei 0 und wird allméahlich
nach der berechneten Rampe bis zum Ablauf der Zeit “SSt” bzw.
solange die Leistung die von der PID-Regelung berechnete
Leistung nicht Uberschreitet, erhéht.

SSt - SOFT START ZEIT (nur bei PID-Regelung): Dauer des Soft-
Start in Stunden und Minuten , siehe Parameter “St.P”.

Zur Deaktivierung der Soft Start Funktion ist der Paraemeter “Sst” =
OFF zu stellen.

GRUPPE “ IpAn” (PARAMETER DER

BENUTZERSCHNITTSTELLE) : Hier befinden sich die Parameter
der U-Tastenfunktion und der Displayfunktion.
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Usrb - FUNKTION DER TASTE U: Hier
Funktionsbelegung der Taste U bestimmt werden.
Einstellungen sind méglich:

= noF - Keine Funktionsbelegung der Taste.

= tunE - Wird die Taste mindestens 1 Sekunde lang gedrickt kann
das Autotuning oder Selftuning aktiviert/deaktiviert werden.

= OPLO - Wird die Taste mindestens 1 Sekunde lang gedrickt,
kann zum automatischen Regelbetrieb (rEG) oder zum normalen
Regelbetrieb (OPLO) und umgekehrt ibergegangen werden.

= Aac - Wird die Taste mindestens 1 Sekunde lang gedrickt, kann
ein gespeicherter Alarm zurlickgesetzt werden.

= ASi - Wird die Taste mindestens 1 Sekunde lang gedrlckt, kann
ein aktiver Alarm quittiert werden.

= CHSP - Wird die Taste mindestens 1 Sekunde lang gedrickt,
kann nacheinander einer der 4 gespeicherten Sollwerte angewahlt
werden.

= OFF - Wird die Taste mindestens 1 Sekunde lang gedriickt, kann
vom automatischen Regelmodus (rEG) zum deaktivierten
Regelmodus (OFF) und umgekehrt (ibergegangen werden

diSP - ANGEZEIGTE VARIABLE: Parameter, durch den die
normale Displayanzeige bestimmt wird; mdglich ist als Anzeige die
Prozessvariable (= dEF), die Regelleistung(= Pou), der aktive
Sollwert (= SP.F), der operative Sollwert bei aktiven Rampen (=
SP.o) oder der Alarmgrenzwert AL1 (= AL1).

AdE — ABWEICHUNGSWERT FUR INDEXBETRIEB: Hier wird die
Betriebsart des dreistelligen Abweichungsindex bestimmt. Durch
Aufleuchten der griinen Led “=” wird signalisiert, dass der Istwert im
Bereich [SP+AdE ... SP-AdE] liegt, das Aufleuchten der roten Led “-
” bedeutet, dass der Istwert niedriger ist, als der Wert [SP-AdE] und
das Aufleuchten der roten Led “+” heif3t, dass der Istwert hdher ist,
als der Wert [SP+AdE].

Edit — ANDERUNG DES AKTIVEN SOLLWERTES UND DER
ALARME IM SCHNELLVERFAHREN: Hier kann bestimmt werden,
welche Sollwerte im Schnellverfahren programmierbar sein sollen.
Folgende Einstellungen sind mdglich:
= SE: Der aktive Sollwert ist
Alarmgrenzwerte nicht editierbar sind.
= AE: Der aktive Sollwert ist nicht editierbar,
Alarmgrenzwerte editierbar sind.

= SAE: Sowohl der aktive Sollwert als auch die Alarmgrenzwerte
sind editierbar.

= SAnE: Weder der aktive Sollwert noch die Alarmgrenzwerte sind
editierbar.

6 - STORUNGEN, WARTUNG UND GARANTIE

6.1 - FEHLERMELDUNGEN

kann die
Folgende

editierbar, wahrend die

wahrend die

Fehler Ursache Abhilfe
- Unterbrechung des | Den Fihleranschluss am
Fihlers Gerat und die
uuuu Gemessene  Variable | Funktionstichtigkeit des
unter den | Flhlers tberprifen
FlUhlergrenzwerten
(Underrange)
0000 Gemessene Variable
Uber den
FlUhlergrenzwerten
(Overrange)
ErAt Autotuning nicht | Den Regler auf OFF
durchfihrbar da der | stellen (OFF) und
Istwert  gréBer (bei | daraufhin die
“Func” =HEAt) als [SP- | Automatikregelung (rEG)
|SP/2|] oder kleiner (bei | aktivieren, um den Fehler
“Func” =Cool) als [SP+ | zu beseitigen. Das
|SP/2|] Autotuning wiederholen,
nachdem die
Fehlerursache gefunden
wurde.
noAt Autotuning nicht | Das Autotuning
innerhalb von 12 | wiederholen, nachdem
Stunden abgeschlossen | der Fuhler und der
Verbraucher auf ihre
Funktionstiichtigkeit

Uberpruft wurden
LbA Unterbrechung des | Das Gerat wieder in den
Einstellrings (Loop | Regelzustand versetzen
break alarm) (reG) nachdem der
Fahler und der
Verbraucher auf ihre
Funktionstiichtigkeit
Uberprift wurden
ErEP Mogliche Stdrung im | Die Taste P driicken
EEPROM Speicher

Bei einem Messfehler gibt das Gerat am Ausgang die im Parameter
“OPE” eingestellte Leistung ab und aktiviert alle gewlnschten
Alarme ,wenn bei den entsprechenden Parametern “AL1i" = yES
eingegeben wurde.

6.2 — REINIGEN

Es wird empfohlen, das Gerat mit einem feuchten Tuch mit etwas
Wasser oder mit einem I6sungsmittelfreien, leichten
Reinigungsmittel zu reinigen.

6.3 - GEWAHRLEISTUNG UND INSTANDSETZUNG

Das Gerat hat ab Lieferdatum eine Garantielaufzeit von 12 Monaten
auf Baufehler oder Materialméngel.

Die Garantie ist begrenzt auf Reparatur bzw. Auswechslung des
Produktes.

Das Offnen, die eigenstandige Arbeit am Gerat sowie eine
unsachgeméaBe Verwendung bzw. Installation des Gerates fiihren
automatisch zum Ausschluss der Garantieleistung.

Bei defektem Produkt innerhalb oder auBerhalb der Garantielaufzeit
ist die Abteilung “Verkauf” der Fa. ASCON TECNOLOGIC zu
benachrichtigen, um die Erlaubnis zum Versand des Geréates
einzuholen.

Unter Angabe der aufgetretenen Stérung ist das defekte Gerét
frachtfrei an die Fa. ASCON TECNOLOGIC zu senden, es sei denn,
es wurden andere Vereinbarungen getroffen.

7 - TECHNISCHE DATEN

7.1 — ELEKTRISCHE MERKMALE

Stromversorgung: 12 VAC/VDC, 24, 115, 230 VAC, 24 VAC/VDC,
100.. 240 VAC +/- 10%

Frequenz AC: 50/60 Hz

Aufnahme: ca. 4 VA

Fahler: 1 Eingang fir Temperaturfihler: tc J,K,S ; Infrarotsensoren
ZIS J und K; RTD Pt 100 IEC; PTC KTY 81-121 (990 Q@ @ 25 °C);
NTC 103AT-2 (10KQ @ 25 °C) oder Signale in mV 0..50 mV,
0...60 mV, 12 ...60 mV bzw. normierte Signale 0/4...20 mA, 0..1 V,
01..5V,0/2..10 V.

Eingangsimpedanz normierte Signale: 0/4..20 mA: 51 Q; mV und
V: 1 MQ

Ausgang/Ausgénge: bis zu 2 Ausgange. Relaisausgange SPDT (8
A-AC1, 3 A-AC3 / 250 VAC) oder Spannungsausgange zur SSR-
Steuerung (8mA/ 8VDC).

Ausgang Hilfsversorgung: max. 12 VDC / 20 mA (Nur fiir Modell 12
V)

Elektrische Lebensdauer der Relaisausgénge: 100000 Schaltspiele
Installationskategorie: |l

MaBKategorie: |

Schutzart gegen Stromschlage: Frontseitig Klasse |l

Isolierungen: Verstarkung zwischen den Niederspannungsbauteilen
(Versorgung 115/230 V und Relaisausgénge) und Frontseite;
Verstarkung zwischen den Niederspannungsbauteilen (Versorgung
115/230 V und Relaisausgange) und den Unterspannungsbauteilen
(Eingang, Statikausgange); Keine lIsolierung zwischen Versorgung
12 V und Eingang; Keine Isolierung zwischen Eingang und
Statikausgangen.

7.2 - MECHANISCHE MERKMALE
Gehéduse: UL 94 VO Kunststoff
EinbaumaBe:33 x 75 mm, Einbautiefe 64 mm
Gewicht: ca. 180 g

Einbau: Schalttafel in 29 x 71 mm
Anschluss: Schraubklemmleiste 2,5 mm?
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Front-Schutzart: IP 65 mit Dichtung 7.5 - TABELLE DER MESSBEREICHE

Umweltbelastung: 2 EINGANG “dP” = 0 “dP”=1,2, 3
Betriebstemperatur: 0 ... 50 °C . _ tc J 0 ..1000 °C -
Feuchtellm Betriebsbereich: 30 ... 95 relative Luftfeuchte % nicht “SENnS” = J 30 1832 °F
kondensierend tc K 0..1370 C .
Transport- und Lagertemperatur: -10 ... 60 °C “SEnS” = CrAl 30 2498 F
7.3 - MECHANISCHE MERKMALE, AUSSPARUNG UND tc S 0..1760 °C il
BEFESTIGUNG [mm] “SEnS” =S 32 ...3200 °F
75 - Pt100 (IEC) -200 ... 850 °C -199.9 ... 850.0 °C
0 ST T P;gli;?;;it;ﬂ -328 ... 1562 °F -199.9 ... 999.9 °F
are - -55...150 °C -55.0 ... 150.0 °C
o 8353 (v] HHHH Mm HHHH 9 “SEnS” = Ptc 67 ...302 °F 67.0....302.0 °F
etrrud| 13104 nonnaaannann NTC (103-AT2) 50 .. 110 °C 750.0 ... 110.0 °C
[ T 1 “SEnS” = ntc -58 ... 230 °F -58.0 ... 230.0 °F
64 -199.9 ... 999.9
min. 15 mm 0..20 mA -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
2 “SEnS” =0.20 -1.999 ... 9.999
B -199.9 ... 999.9
2 4.20 mA -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
“SEnS” = 4.20 -1.999 ... 9.999
-199.9 ... 999.9
0..50 mv -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
c “SEnS” = 0.50 -1.999 ... 9.999
£ RECOMMENDED:
N PANEL CUTO0T -199.9 ... 999.9
< 0..60 mV -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
£ % “SEnS” = 0.60 -1.999 ... 9.999
-199.9 ... 999.9
[ 12...60 mV -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
BRACKETS I “SEnS” = 12.60 -1.999 ... 9.999
TYPE 2 -199.9 ... 999.9
Il ] } 0..1V -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
86 * “SEnS” = 0.1 -1.999 ... 9.999
5 ~ -199.9 ... 999.9
} 0.5V -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
| o o “SEnS” = 0.5 -1.999 ... 9.999
[@ -199.9 ... 999.9
@; 1.5V -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
BRACKET — “SEnS” =1.5 -1.999 ... 9.999
i TYPET ) -199.9 ... 999.9
‘ ‘ 0..10V -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
“SEnS” =0.10 -1.999 ... 9.999
+ . i -199.9 ... 999.9
SO0600000000]]  &: 2..10V -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
- 1 oo. = = “SEnS” = 2.10 -1.999 ... 9.999
g P g £y —
“ g Fzg 7 "
o T g % 7.6 - CODIERUNG DES GERATES
€24 : = =V
il ; ég = TLK38abcdee
= ——— | a : STROMVERSORGUNG
A =24 VAC
7.4 - FUNKTIONSMERKMALE PSS
\I;{Vt?rgkill;;g’ : EIN/AUS, PID mit einfacher Wirkung, PID mit doppelter L — 24 VAC/VDG
Messbereich: je nach Fiihlerausfiihrung (siehe Tabelle) H =100... 240 VAC
Anzeigegenauigkeit: je nach Fuhlerausfihrung. 1/0,1/0,01/0,001
Gesamtgenauigkeit: +/- 0,5 % Vollausschlag b : EINGANG

GroBter Fehler von Ausgleich der kalten Verbindung (in tc): 0,1 € = Thermoelemente(J, K, S, I.R), mV,Widerstandsthermometer
°C/°C mit Betriebstemperatur 0... 50 °C dopen einst von warm-up (Pt100)

(Zindung Gerat) von 20 min. E = Thermoelemente(d, K, S, I.R.), mV,Thermistoren( PTC, NTC)
Erfassungsgeschwindigkeit: 130 ms I = Normierte Signale 0/4..20 mA

Display: 4-stellige rote Ledanzeige Hohe 12 mm V = Normierte Signale 0..1 V, 0/1..5V, 0/2..10V.

Konformitat: Vorschrift EWG EMC 2004/108/CE (EN 61326),

Vorschrift CEE NS 2006/95/CE (EN 61010-1) ¢ : AUSGANG OUT1

R = Relaisausgang
O = Spannungsausgang VDC fir SSR
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d : AUSGANG OUT2

R = Relaisausgang

O = Spannungsausgang VDC fir SSR
- = Nicht vorhanden

ee = SONDERCODIERUNGEN

TLK 38 PASSWORT = 381
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