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INFORMACOES
SOBRE A SEGURANCA
ELETRICA E A
COMPATIBILIDADE
ELETROMAGNETICA

N

Antes de proceder a instalacao deste aparelho ler com atencao as
seguintes informacoes.
Aparelho de Classe Il, para montagem no interior de um painel elétrico.

Este regulador é realizado em acordo com:

Normas sobre BT descritas na Portaria 73/23 CEE, modificada pela
sucessiva 93/68/CEE, com aplicacao da Norma genérica sobre a segu-
ranca elétrica EN61010 - 1 (IEC 1010 -1) 90 +A1:92 + A2:95

Normas sobre a compatibilidade eletromagnetica em acordo com a
Portaria 89/336 CEE, modificada pela sucessiva Portaria n® 92/31/CEE
com aplicacao:

- das normas genéricas a respeito das emissdes:

EN50081 - 1 para locais residenciais

EN50081 - 2 para equipamentos e sistemas industriais
- da norma genérica relativa a imunidade:

EN50082 - 2 para equipamentos e sistemas industriais

IMPORTANTE: A responsabilidade do cumprimento das exigén-
cias das normas que regulam a seguranca elétrica e as emissoes,
cabe s6 ao instalador dos paineis e sistemas elétricos.

Esse regulador ndo tem partes que possam ser consertadas pelo Usuario.
Eventuais consertos devem ser executados por técnicos especializados
apos treinamento adequado.Informamos que € disponivel um departamento
de Assisténcia Técnica e Manutencdo. Para maiores informagdes, reco-
mendamos contatar o Representante da Sua Area.

Todas as informacoes e adverténcias referentes a seguranca e a
compatibilidade eletromagnetica sao evidenciadas com o simbolo
iNC€| , colocado ao lado da adverténcia.
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1 - Instalacéo

fl  INSTALACAO

Recomendamos que a insta-
lacao seja feita por pessoal qua-
lificado.

Antes de proceder a instalacao
deste controlador, seguir todas as
instrugdes do presente manual,
com particular atencao para as
recomendacdes evidénciadas com
o simbolo relativas as
Portarias CE referéntes a segu-
ranca elétrica e compatibilidade
eletromagnetica.

Para evitar um contato acidéntal
das partes sob tensao elétrica com
as maos ou com ferramentas
metalicas, esse controlador deve
ser instalado dentro de uma caixa
e/ou painel elétrico.

[~

1.1 DESCRICAO GERAL

Borneira IP20
EN61010 -1 (IEC1010 - 1)

Etiqleta com
dados do Modelo

Clipes de fixacao

Junta de vedacéao do display frontal

Porta/parede do
painel elétrico

Protecao do
display frontal IP65
EN 60529 (IEC 529)




1.2 DIMENSOES

48 mm
1.89in

48 mm
1.89in

120 mm
4.72in

20 mm max

0.79in max

1 - Instalacéo

1.3 FURAGAO DO PAINEL ELETRICO
65 mm min
2.56 inmin
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1 - Installazione

1.4 CONDICOES DO LOCAL DE INSTALAGCAO PiNC €]

Condico6es padroes

% Altitude até 2000 m

i°c Temperatura 0...50°C

%Rh  Umidade relativa 5...95 %Rh sem condensacio

Condicoes especiais Recdmendacdes

200Q : Utilizar o modelo com
2 Altitude > 2000 m alimentacéo elétrica 24V~
ioc Instalar um ventilador

Temperatura >50°C de resfriamento

Aquecer o interior
do painel elétrico
Instalar filtros nas tomadas

%Rh Umidade > 95 %Rh

YA Atmosfera condutiva : e
RS de ar do painel elétrico
Condicoes proibidas ®
= :
& Presenca de atmosfera corrosiva

W/é Presenca de atmosfera explosiva

(o)}



1.5 INSTRUGCOES PARA MONTAGEM NUM PAINEL ELETRICO

1.5.1 INSERCAO NO PAINEL
ELETRICO

1 Furar o painel nas medidas indi-
cadas a pag. 5

2 Controlar que a posicao da junta
de vedacao do display frontal
do aparelho esteja correta

3 Inserir o aparelho no furo

1.5.2 FIXACAO NO PAINEL
ELETRICO

1 Posicionar as clipes de fixacéo

2 Fazer deslizar as clipes de fixacdo
até o fim, forcando-as contra a
parede do painel, assim que o
aparelho esteja bloqueado na
posicao de funcionamento

1 Pressionar
2 Puxar para retirar o corpo do
aparelho

Cuidado! Possiveis descargas ele-
trostaticas podem danificar o apa-
relho.Descarregar o corpo a terra

1 - Instalacéo

1.5.3 REMOGAO DAS CLIPES DE
FIXACAO
1 Inserir a ponta duma chave de
fenda pequena na lingtieta da clip
de fixacao
2 Forcar delicadamente a clip com
movimento giratério da chave

1MQ ;;7
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2 - Conexoes elétricas

2 CONEXOES
ELETRICAS
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2.1 BORNEIRA

1 :E 7 @13 Tampa de
____________ N protegéo das
------------ R ------------=- G conexoes

D S | S

3ER0ED 9 £t

4 @(*) 10 5@16

5 ‘ﬁ 11 5@17 )

L :::::::::::: @ ) 5.7 mm
£ - | — 1 0222in
6 ()| e Eps =E
— : Dimensao do fio

0,5...1,5 mm?2
(22 a 16 AWG)

=0

18 bornes com

Terminais

a
ﬁ parafusos 3M recomendados ou equivalc_epte_s
@ bornes das opcdes X :=(:| Com ponta cilindrica
Jr A 1.4 mm
@ Momento de aperto — 0.055 in max
do parafuso =0.5Nm - Com ponta aforquilha
Ghave tipo o AMP 165004
== Philips PH1 | :
G55mm-0.21in
—=_—— Chave de fenda
= 0,8 x4mm = I Fio descascado
L 5.55mm-0.21in




PRECAUCOES ViNC €
Se bem esse aparelho seja desenha-
do para trabalhar em ambientes indu-
striais altamente desfavoraveis (nivél
IV das normas IEC 801-4), € bda
norma seguir as precaucoes abaixo.

A

Todas as conexdes devem ser feitas
em acordo com as leis vigéntes no
local de instalacao.

As linhas de alimentacao elétrica
devem ser separadas dos cabos de
poténcia.Evitar a proximidade de con-
tatores electromagneticos, de tele-
ruptores e de motores de grande
poténcia. Evitar a proximidade de
maodulos de poténcia, em particular,
de aqueles com controle de fase.

Separar os cabos dos sinais em baixo
nivel dos fios de alimentacéo elétri-
ca e das saidas.Se nao for possivel,
utilizar cabos shieldados (impropria-
mente, sd0 as vezes chamados de
“cabos blindados”) para os sinais de
baixo nivel, aterrando oportunamen-
te a malha de protecao

2 - Conexoes eléctricas

2.2 LAY-OUT RECOMENDADO PARA OS CABOS

A

Calha para alimentacao e saidas
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A = Alimentacao

B = Saidas

C = Entradas
analdgicas

D = Saidas
analogicas
Comunicacéo
serial

E = Entrada/saida
ldgica

Calha para condutores de sinais em baixo nivel

(e}



2 - Conexoes elétrica

2.3 EXEMPLO DE ESQUEMA DE CONEXAO TiPICA (REGULAGAO COM AGAO DUPLA QUENTE-FRIO) [iNC €]

Alimentacao Regulador

Supervisorio

Retransmissao

V~
Interrutor | | I:I %%%%
linha de
alimentacéo 6\§ t‘;_l
[3] RS485
RX/TX l l 0P4
4...20mA
Resfriamento
/T /TN
Fusivel
[5]
_E_f\_f\ /T
] ] [ Fusivel 0.2 AT [4]
+—r—plt= 7 — s
—J B8 HI ﬁg OPs | ¥_iel
Fusivel \D@ _ Ints
[5] + Fusivel 2A~T
{-=—3} ev[eb s ——=-
[6]: OP‘I{ + \OP2 | =" i[6] vy~
---------- . m’ T
Nnoor2 X
N Alarme

{s]- b

fel+ [

B &
|

—o

o
g TA Transformador de corrente 50 mA

V~
Aquecimento

10

Notas:

1] Assegura-se que a tenséo de ali-
mentacao seja igual aquela indica-
da na etiqueta do aparelho.

2] Conectar o aparelho a alimentag&o elé-
trica, s6 apos certifica-se que todas as
outras conexdes foram completadas.

3] As normas de seguranca exigem que
seja instalada uma chave interrupto-
ra na linha de alimentacao elétrica dos
aparelhos, marcada com uma etiqlie-
ta de identicao especifica.Esta chave
deve ser de facil acesso ao Operador.

4] Este aparelho é protegido com um fusi-
vel 0.5 A"V T. Caso ocorra a queima do
fusivel, recomendamos enviar o aparelho
de volta ao fabricante para conserto.

5] Para proteger os reles internos do
instrumento, instalar:

Fusiveis de linha 2A™ T para saidas
relé ou fusiveis 1AV T para saidas
Triac

6] Os contatos dos reles so ja prote-

gidos com varistores.

Em caso de presenca de car-
gas indutivas 24V~ adquirir e
instalar os varistores cédigo
A51-065-30D7.



2.3.1 ALIMENTAGCAO

interno.

¢ Modelo padrao:

Tensdo nominal

100 - 240V~ (-15% + 10%)
FrequUéncia: 50/60Hz

¢ Modelo com alimentagéao
em baixa tensao:

Tensdo nominal:

24V~ (-25% + 12%)
FrequUéncia: 50/60Hz ou
24\/- (continua) (- 15% + 25%)
Poténcia consumida

1.6 W max
Fusivel 0.5A T
interno
L—1}=

Alimentacao (O]

Fonte chaveada tipo “switching”
com duplo isolamento e fusivel

2.3.2 ENTRADA DE MEDICAO PV

A Paratermopares tipo L-J-K-S-T

e Conetar os fios respeitando a
polaridade

¢ Quando torna-se necessario uti-
lizar uma extensao, instalar sem-
pre o cabo compensado corre-
spondénte ao termopar usado.

¢ A malha de protecao deve ser
conectada a um terra eficiente
numa so extremidade.

B Para Termoresisténcias Pt100
e Na conexao com 3 fios, utilizar
a mesma bitola (1mm? min).

Resisténcia de linha 20Q max
por fio

e Para a conexao com 2 fios, uti-
lizar a mesma bitola (1.5mm?
min)jampeando os bornes 5 € 6

C ParaAT(2xPt100) execucoes especiais
Quando a distancia entre o tran-
smissor de temperatura e o regula-
dorfor =de15 m. (cabo com seccdo
1.5mm? o erro introduzido na
medic&o é aproximadamente 1 °C

R1 + R2 deve ser < 320Q

2 - Conexoes elétricas

A

*+ Resisténcia de linha
150Q max

6|+ Sé no casode

conexao com 3 fios
Resisténcia de

EI linha 20Q2 max

por fio

Utilizar fios do

S|~ mesmo compri-
mento e secgao
6|+ 1.5 mm?

Resisténcia de

~Z

12| linha 20Q méx

— por fio

11



2 - Conexoes eléctricas

2.3.2 ENTRADA DA
MEDIDACAO PV

D Em corrente continua mA, mV

mV mA
— cg_ N 5 |-
++
Shunt 61+  gistome
externo 2.5Q —
D1 Com transmissor de 2 fios
4...20mA
18V-[1
PV |Zﬂ<»— 9 [
Transmissor_ NS -
+
Shunt -D__G_
externo 2.5Q
D2 Com transmissor de 3 fios
9| 18v-[1]
== -
oy | . 5
Transmissor + 6 |+
Shunt =—
externo 2.5Q

[1] Alimentacdo auxilidria para transmis-
sor em campo 18V-+20%/30mA max.

sem protecao contra cu

12

rto circuito

2.3.3 ENTRADA AUXILIAR

(opcional)

De transformador de corrente
TC - Nao isolada

Para medicao da corrente que

passa na carga (ver pag. 32)

e Bobina primaria: 10A...100A

e Bobina secundaria: 50mA é o fim
de escala padrao, 100mA pode
ser selecionado através do fecha-
mento de uma ponte de solda
entre dois contatos

Resisténcia externa 5Watt
0.5Q para secundario 1A
0.1Q para secundario 5A

TA carga
—

18k |
1 50/100mA 10...100A

Contatos com
ponte de solda
para selecédo de
secundario com

2.3.4 ENTRADA DIGITAL
(opcional) (pag.35) A

e Quando o comando digital
externo esta em ON (contatos
fechados) a funcéo associada é
ativa.

Quando o comando digital
externo estda em OFF (contatos
abertos), a funcédo associada
esta desabilitada.

Saida NPN
IL 1 cq1 “conetor aberto”
+ (9 (H—o <

0
—11

Contato Saida TTL

R “conetor

Com. isolado aberto”



2.3.5 SAIDAS OP1 - OP2 - OP3

As caracteristicas de funcionamento associadas a cada saida OP1, OP2
e OP3 séo definidas na configuracéo do indice (ver pag. 18).
As combinac¢des que podem ser escolhidas sao:

Saidas de regulacao [1] Alarmes
AL2 AL3
Acao OP1 i
A simples Quente OP2-R OP3
Acao 0P2-L
B simples Quente OP1 OP3
C Dupla OP1 0P3 0OP2-R
acao Quente Frio [2]
D Dupla OP1 0P2-L OP3
acdo Quente Frio [2]
E Dupla OP2-L OP3 OP1
acao Quente Frio [2]
onde:
OP1 - OP3 Saidas relé ou Triac
OP2-L Saida logica
OP2-R Saida relé
Notas:

[1] Cada saida de regulacao pode ser substituida pela saida continua OP4. A
saida substituida torna-se indisponivel.
[2] Na regulacao a dupla acao Quente/Frio os alarmes AL2 e AL3 devem com-

partilhar a mesma saida ( a unca que sobrou) conforme a funcao légica
OR.

2 - Conexoes eléctricas
iNC €

A saida OP2 pode ser escolhida
entre: Logica (padrao de fabrica)
ou Relé.

A escolha é executada posicio-
nando o jumper de selecédo, insta-
lado na placa do alimentador.

Jampear:
Pin 1-2 para a escolha de OP2-Relé
Pin 2-3 para a escolha de OP2-Logica

Jumper

Placa
auxiliaria




2 - Conexoes eléctricas

2.3.5-A SAIDA DE REGULACAO
SIMPLES ACAO “RELE”

(“TRIAC”) ViNC €
Fusivel 3
=T8I
EEE:
(] 2
Bobina do

Varistor s6
para cargas
indutivas 24V~

contator da
carga “Quente”

2.3.5-B SAIDA DE REGULACAO
SIMPLES ACAO LOGICA PaNC€

Relé
es,te.ldo G

+ 10p-{— solido arga
RCEOPZ Sz jﬁ

—(11p1+—
Saida “Relé”
e Contato NA, com capacidade 2A/250

Vv para carga resistiva, fusivel 2Ans T

Saida “Triac”

e Contato NA, com capacidade 1A/250
Vv para carga resistiva, fusivel 1A~y T

Saida lIégica nao isolada

® 0...5V—, £20%, 30 mA max

14

SAIDA DE REGULACAO A DUPLA ACAO “RELE” (“TRIAC”)
“RELE” (“TRIAC”)

Bobina do
contator da

carga “Quente”

lodam e

Varistor s6
para cargas
indutivas 24V~

13}

Fusivel

P3 |

14}

Bobina
contator da
carga “Frio”

2.3.5-D SAIDA DE REGULAGAO DUPLA AGCAO “RELE”
(“TRIAC”) / “LOGICA”

Fusivel

Bobina do
contator da
carga “Quente”

pkdny
o 4
{4

Varistor s6
para cargas
indutivas 24V~

2.3.5-E USCITA REGOLANTE DOPPIA AZIONE
LOGICA/RELE (TRIAC)

Relé
estado c
+ solido arga
10P —
oo | YR
—{11 —

Relé
estado c
+ 3l arga
@__‘ sélido :gl—
L@ OP2 jz QA
—{11 —
A3
Fusivel
. 13— =
AYY, oms [
14 D
Varistor sé6 Bobina
para cargas contator da
indutivas 24V~v carga “Frio”



2.3.6 SAIDAS ALARMES FiNC€

/\ As saidas OP1, OP2 e OP3,
podem ser utilizadas como sai-
das de alarme quando nao sao
anteriormente destinadas a sai-
das de regulacao.

Fusivel

— R 3 _|
ol opqu

Bobina contator
do alarme

Fusivel

LS r—
Xi oP2 | "V !
16} [

Bobina contator
do alarme

—fi——e=
A, oms [ 5%
14 M

Bobina contator
do alarme

Varistor s6 para cargas indutivas 24V "V

2.3.7 SAIDA CONTINUA DE REGULAGAO OP4 (opcional)

¢ |solada galvanicamente
500V~ /1 min
e 0/4...20mA (750Q o 15V- max)

2 - Conexoes eléctricas

mA¢

2.3.8 COMUNICAGAO SERIAL (opcional)

¢ |nterface passiva e isolada
galvanicamente 500V /1 min
Conforme as normas EIA RS485
protocolo Modbus/Jbus

AConsultar o Manual de
instrucées “PROTOCOLO
MODBUS/JBUS LINEA M4”

A
b
7
OP4 Q#]Carga
8
A
+ 7 P+
—| 8 P



3 - Identificacdo do modelo

<l IDENTIFICACAO
DO MODELO

O codigo completo de identifi-
cacao do instrumento € impres-
so na etiqueta do aparelho.

A identificacdo do modelo através
do display frontal torna-se possi-
vel seguindo o procedimento de
visualizacdo descrito na pag. 21
cap.4.2.2 .

\
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(sp2)man |
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N,

71 [N\

2 (o

Etiqlueta de
identificacao

PN  :M4-3150-0000

CONF :2002

S/N  :ADA-9909/0013
V~(L-N).100+240V 50/60 Hz - 1,6W

e

Cddigo do modelo
(hardware)

Cddigo formado pelos indices
de configuracéo (software)




3.1 CODIGO DO MODELO

3 - Identificacdo do modelo

O cdbdigo do modelo indica as caracteristicas do hardware do instrumento, que podem ser modicadas sé por pessoal qualificado.

Linha Base Acessorios  Configuragéo
vod.: LOE ENENEEY - EGEEE / [1]L[m|N
Linha

Alimentacao

100 - 240V~ (- 15% + 10%)

24V~ (- 25% + 12%) ou 24V (- 15% + 25%)

Saidas OP1 - OP3

Relé - Relé

Relé - Triac

Triac - Relé

Triac - Triac

Comunicacao serial Opcoes
Nenhuma

Nao instalada

o
cn.hm-nm me

Funcoes especiais

Nao instaladas

Entrada transf. de corrente TC

Start up + Timer

Alimentacao Transmissor em campo

Alimentacao Transm. + Retransmissao

Alimentacao Transmissor + TC

Alim. Transm. + Retransmissao + TC

RS485
Modbus/Jbus

Nenhuma

Alimentacao Transmissor

Alimentacao Transmissor + TC

Entrada digital

Nenhuma

Manual de Instrucoes para Ustario

[taliano - Inglés (padrao)

Francés - Inglés

Aleméo - Inglés

Espanhol - Inglés

TA

Cor da moldura do display

Saida continua de regulacao

Grafite (padrao)

Saida continua de regulagcédo + TC

oo oooo oo

ONWOI0 OO NOD WO

Bege

< =l ookl mo



3 -Identificacdo do modelo

3.2 CODIGO

DE CONFIGURACAO
O cédigo de configuracao identi-
fica as caracteristicas do softwa-
re do regulador. E formado por 4
digitos que determinam o modo
de funcionamento do regulador.O
inteiro procedimento de escolha e
alteracdo dos indices que formam
o codigo de configuracao, €
descrito na pag. 30 cap. 4.6.

[1H[LIM][N]

N -
- LI
I
I D01
N
0O < O

A visualizacao do codigo de con-
figuracao através do display fron-
tal torna-se possivel seguindo o
procedimento de visualizacido
descrito na pag. 21 cap. 4.2.2.

Tipo de entrada e campo de escala

|
TR Pt100 IEC751 -99.9...300.0 °C -99.9...572.0°F| 0
TR Pt100 IEC751 -200...600 °C -328...1112 °F |1
TC L Fe-Const DIN43710 0...600 °C 32...1112 °F 2
TC J Fe-Cu45% Ni IEC584 0...600 °C 32...1112 °F 3
TC T Cu-CuNi -200 ...400 °C -328...752 °F |4
TC K Cromel -Alumel IEC584 | 0...1200 °C 32...2192 °F 5
TC S Pt10%Rh-Pt IEC584 0...1600 °C 32...2912 °F 6
Entrada linear 0...50mV Em unidades de Engenharia 7
Entrada linear 10...50mV Em unidades de Engenharia 8
Entrada e campo de escala “Custom” [1] 9

[1] Exemplo: outros tipos de termopares, entradas n&o lineares especificadas

pelo cliente etc.

Tipo de regulacao e saida [2]

Saida de regulagdo em OP1 / de alarme AL2 em OP2

L

PID 0
Saida de regulacao em OP2 / alarme AL2 em OP1 | 4

On - Off Saida de regulagcdo em OP1 / alarme AL2 em OP2 | 2
Saida de regulacdo em OP2 / alarme AL2 em OP1 | 3

PID Saida de reg. “Quente” em OP1, “Frio” em OP3 / alarme AL2 em OP2| 6
dupla agdo Saida de reg. “Quente” em OP1, “Frio” em OP2 / alarme AL2 em OP3| 7
“Quente/ Frio” Saida de reg. “Quente” em OP2, “Frio” em OP3 / alarme AL2 en OP1| 8

[2] Cada saida de regulacéo pode ser substituida pela saida continua OP4
(ver pag. 31). A saida substituida torna-se indisponivel.

Acao de regulacao

Reversa (simples acéo)

Frio linear (Dupla agcao Quente/Frio)

Direta (saida unica)

Frio ON-OFF (Dupla acdo Quente/Frio)

-0l




3 - Identificacdo do modelo

Tipo e modo de acao do Alarme 2 N
A Desativado 0
Se, no instante em que o apa-  Rompimento do transmissor / Loop Break Alarm 1
relho é energizado pela primei- Absoluto ativo acima do limiar 2
ra vez, aparece no display ativo abaixo do limiar 3
Desvio ativo afora do intervalo de desvio 4
— ativo adentro do intervalo de desvio 5
O (71 (7)™ ativo afora da banda 6
%‘:" f:' ':' '-:" Banda ativo adentro da banda 7
l'. (] l" Falha no circuito de| ativo quando a saida de regulacédo esta em ON 8
A aquecimento [3] | ativo quando a saida de regulacdo esta em OFF 9
X7

Tipo e modo de acao do Alarme 3 o)
0 regulador NAO é configurado Desat_lvado ou Utlllzac?lo pelo temporizador (timer) 0
Neste caso, o aparelho se man- Rompimento dotran§m|ssgr / LOf)p. Break Alarm 1
tem em estado de espera, com  Apsoluto ativo acima do limiar 2
entradas e saidas desativadas, at?vo abaixo d? limiar _ 3
até a impostagéo do codigo de  pogyio ativo afora do intervalo de desvio 4
configuracdo desejado (Ver ativo adentro do intervalo de desvio 5
pag.35 cap.4.6). ativo afora da banda 6

Banda .
ativo adentro da banda 7
Falha no circuito de| ativo quando a saida de regulagdo esta em ON 8
aquecimento [3] | ativo quando a saida de regulacdo estaem OFF |9

Para os procedimentos de configuracdo do tipo e acao do alarme 3, ver
a sequiéncia de instrucdes L o' de pag. 36.

Notas

[3] E possivel configurar esta funcéo sé quando é instalada a opgao TC
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4

4.1.B

FUNCOES
OPERACIONAIS

4.1.A FUNCOES DAS TECLAS E DO DISPLAY “EM OPERAGCAO”

‘I)Ila?‘idalgglopc:,a Se o valor medido  Se o valor medido &

indicada em ultrpassa o finaldo  menor do inicio do
Unidades de campo 9sgala campo escala Setpoint
Engenharia SRR OI?erattivczj S
no ato da
. LEDSd 55143 OP1 ON energizacio

indicacao do : gizag
p Saida OP2 ON m4 Setpoint de
estadodas saidas Saida OP3 ON . — = .
(vermelhos): 0 TTgy | tal_rgectje
Funcéo Start up / Timer el LI V'g%%'zl?ngoe
em execucio (verde) am 7, 9 Jnaos
Setpoint intermediario de  } @l | LI
Stand-by (patamar) A
ativo(verde):permanénte
Auto sintonia em QD N7 () Selecdo
execucao (verde): Confirma
intermitéente Acesso 5 0 d Qt
Modo de operacao aos paramett
menus

manual (verde):
permanénte

Setpoint

Modificacao do

FUNCOES DAS TECLAS E DAS TELAS DO DISPLAY NA SEQUENCIA DE PROGRAMAGCAO

M4

Valor do parametro

Caédigo do parametro

AcessSO a0S MENUS : ammm | —o(C))

N\ Z

=21 1Z ]
D - -
N N N
12 Selecio /
=1 WL Confirmaca
odo
@ codigo do
parametro

- configuracao

- parametrizacao

Modificacao do valor

do

parametro
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4.2 VISUALIZACOES 4.2.1 DAS VARIAVEIS DE 4.2.2 DOS CODIGOS DE
PROCESSO IDETIFICACAO
Durante a sequiéncia de visua-
lizacao, nao é possivel modifi- 21 1)) | Modo ) =) =)o) ) | Modo “Em
A I= 1 7112 | “Em operacao” (= 1 110 | Operagao
car os valores dos parametros. T T
[ e N | [ e N |
[N S
0 <o B 0 <
|_:' -|' l_,l'l_:,l Unidades de ,:-' -,' '-,',':-,' Unidades de
o1 (- | Engenharia [1] (-1 - | Engenharia [1]
I -
A LD % < =) % )
. v v acM|
Setpoint =] 1 211 | Cédigo do

R | [

local | = | o1.LJ o e R | , [ R | ha‘rdware
(manual) (ol ML (S)?,Hda JL 'i' ! (pag. 16)
/A (N =5 & O

—~ —~ em automatico
0 < & ) < B2
- 1 ) | L
h - LJIJJ1. | Codigo da

- -~ _ _ I- | configuracao
l_,l ,| - lil [N} (pag. 18)

Notas . Corrente 5 o [
[1] Ver tabela de pag. 37 C..r E‘?] carga
[2] Tela ndo apresentada com regulador ) % ] 7117112

configurado para controle On-OFF. ""_"7' U1 | Ne de versdo do
[3] Valor em Amperes. Apresenta-se s i | L. software

quando é ativada a fungéo TC (ver ( '_"' -l Tempo restante S MO

pag. 34) cConr. d:] timer _J
[4] Apresenta-se s6 quando é ativada - S = [ Exemplo:

a funcdo TIMER (ver pag. 42) ] M4 - 3150 - 2002 / Versao 00A

21
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4.3 IMPOSTACAO DOS DADOS
OPERACIONAIS

4.3.1 NTRODUGAO DOS VALORES NUMERICOS
(exemplo: modificacao do Setpoint de 275.0 para 240.0)

Pressionando por pulsosé?y ou
X~ modifica-se o valor de uma uni-
dade (step) a cada pulso.Mantendo
pressionanda A ou N2 , modi-
fica-se o valor em continuo com
uma velocidade que duplica cada
segundo. Soltando a tecla, inter-
rompe-se a sequéncia aceleracao,
reduzindo a velocidade de modifi-
cacao. A possibilidade de modifi-
cacao termina ao alcangar os limi-
tes max./min. do intervalo de
variacéo do Setpoint.

No procedimento de modifi-
cacao do Setpoint, com o pri-
meiro pulso sobre uma das
teclas A ou X~ , passa-se
da visualizacao do Setpoint em
operacao para aquele local.

=l VL)1) Modo “Em
I= 1 7112 | Operacdo “ com
= -1- ) | visualizagdo do
- ) LI | Setpoint operativo
-1 1) 2] | Visualizagao
'-_ '_ !"-;' Setpoint corrente
-z M
| I |
o' O
—Diminue
-2 Modificacao
"_ '_ !"-_' Setpoint local
2000
L L
CJ @ CJ
—Incrementa
-1 i
- 1 .
Jrnr
- T
JaN
L] < [

NN
)

(I

N
L

CJ

Confirmacao

A confirmacao do
novo Setpoint é
indicada por um
piscar do display
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4.3.2 INTRODUGAO DE VALORES MNEMONICOS
(exemplo de configuracao pag. 35)

Um toque sobre A ouZ’ visualiza o codigo anterior ou seguinte.
Mantendo pressionada &y ou N2’ sdo visualizados em sucessao todos
0s codigos, com uma cadéncia de 0,5 seg. O valor de cada um € memo-
rizado s6 ao passar ao codigo sucessivo.

21| unidades de FH- | Graus
( ,' Engenharia Graus [ ( Fahrenheit
1 i centigrados =0 e
(- S I |
I~ | Graus ooz | Nenhuma
[ Fahrenheit A M. L
=1 ois Ny
O 9 O - % -
|
v ]
i
zr '
- | Graus H
11 _ I | Centigrados
(NIn A 1 | ph
A (]
() Y’ () 11
= oe
[N
L) <o [




4.3.3 BLOCAGEM DO TECLADO

Para bloquear o teclado, pressio-
nar simultdneamente as teclas
e (<2])por um tempo de 2
segundos. A confirmacédo do blo-
queo do teclado é efetuada pelo
piscar temporaneo do display. Para
desbloquear o teclado repetir a
mesma operacao.

00
- 1
2700
[ = X

AD
%

modo “Em Operagao”

Pressionar simulta-
neamente por 2

4.3.4 BLOCAGEM DAS SAIDAS

As saidas de regulacéo sdo colocads
em estado de OFF, pressionando
simultaneamente as teclas e
X~ por 2 segundos. A confirmacao
do bloqueio das saidas é indicada
através da mensagem que
aparece no display no visualizador
do Setpoint. Para voltar ao funcio-
namento normal repetir a mesma
operacao. (A fungéo Soft-start, quan-
do habilitada, € ativada).

=T D)

- 11
e
LI
AD

segundos

O estado de bloqueio do teclado
pode ser modificado também
através da linha serial.

O blogqueio das saidas pode ser coman-
dado também através da linha serial.

AO bloqueio é memorizado
mesmo no caso de falha da rede
de aliméntacao.

AO bloqueio das saidas é
memorizado mesmo no caso de
falha da rede de aliméntacéo.

4 - Funcdes Operacionais

4.3.5 AUTOMATICO / MANUAL

-
- 1 L
o B Y i
[ - A

JN
828 <o O

H | ”L (7 | Selecionar
para comutar para regu-
lagao manual

Modo
“Em Operacao”

[ Y e
Cleran
A
() s [
y

: ,' '.,l I Selecionar
- para comutar para regu-

e 2o
AN 00 )

lagdo em automatico
iy
L) < (]

¢ Pressionar para confirmar o
comando. Apds esta operacio retor-
na-se ao modo “Em Operacdo”

¢ O estado de regulacdo Manual é

visualizado no display mediante o

indicador luminoso aceso

Durante a fase de regulacédo em

Manual, no visualizador do Setpoint

€ mostrado o valor da saida de regu-

lacéo, que pode ser incrementado

/ diminuido através da tecla

A ou 7
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4.4 PARAMETRIZACAO {
Valor do Cédigo do -1 T = Start / Sto
parametro parametro - 1 L f\ﬁlt%%m)an do TIMER P
W | 7z 1) ModoEm (ver pég. 24) (50 se a funcao for ativa)
= 2N - VLT operagio>
[ A N Sl iy oo
%'l:l'l_, . L (MANE=NN) . i
~ . S 9
L R L R
Y (& 4 ~ g
1 Notas:
Acesso ao Modifica  Selecao / [1] Nao se apresenta quandoo  [2] Ndo sdo memorizados
menu ao dos Confirmacao . - .
parametros %alores barametros regulador é configurado com automaticamente eAntre 0s
o alarme correspondente desa- correspondentes parametros, <
A tivado ou do tipo “Rompiménto no menu PID.
O procedimento de parametrizacéo do transmissor”. Indice de
temporizado. Se nenhuma tecla for configuraggo N/M =001
acionada num intervalo de 30 seg., 0 p
sitema volta ao modo “Em Operacéo”. [ ] [ .00 1
""" Cac o oL o
Apbs a selecdo do parametro ou L1 -1 LU Limiar de alarme AL3 [1] L), Tempo dgrwatwlo .
cédigo desejado, pressionar A iR (ver pag. 28) ik ﬁ'[;arfce/sg 8"‘; regl;gggg m‘in)
ou 7’ para visualizar ou modifi-  gEE 1 =D 1 ] o
car o valor deste (Ver pag.22). [~ T e B T
O valor modificado é memorizado "2 Banda proporcional 4 I-.C. Tempo de ciclo
sO ao passar ao parametro suces- O % gl%arecg 988 g% /regulagao PLD) O % (1aparg((;)% S0 na regulagdo PI.D)
sivo, pressionando (<. B l 09999705, L0 l 00 SEC
""" R A controls do Overshost
Se pode passar ao grupo seguinte de l-. @, Tempo integral "”é . (aoelllre::% gc') ng revﬁlgség??l y
um parametro qualquer, pressionan- 0o < (@narece S0 na regulacao PLD) 0o < 0%1 100 S
do [ L i /0.1...100.0 min ) L e

25
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MENU PARAMETROS

m ____________ Introducéo de senha m ____________
¢ 'El 'l:,l l:, II, (Password) 'l:,l ':l l:, 'lIl 1° GRUPO
| = Estatelaapresenta-se so no - | Limiar de alarme AL2 [1]
[ [J & CJJem que o valor do pardmetn <~ & (ver pag. 28)
—p Lol e 25000 |
___________ V... (erpag.35.37)
IZ 71171 171] Introducdo de um
=L LVLILT} valor definido nd
O < intervalo
da 5000 a 9999
0 valor digitado é aceito s
quando é coincidénte com
aquele introduzido para g J
OK arametro L ool \
NEO N SIM )
AT YR Zona morta
J 1212 71121 (s6 na configuragdo Quente
§ M % / Frio) -10.0...10.0%
20 1 Tempo de ciclo para 000 1
""" TR Saida Frio (] Limite superior da saida
CrC. L (FSQ na conﬂg(;JraFggonutente/ LI~ [/ deregulacdo
= rio, com salda rrio de tempo P (aparece so na regulagao
= proporcional) U~ P1.D) 10.0...100.0%
.0 l 1...200 segundos. 100.0 1
........... SR _ - --—-----—-—-) Limite superior da saida
} - I = 71| Ganho relativo da PN | de regulacio Frio
U . .1J | gaida Frio (MR ; o
o~ . . ) o (@parece so na configuragéo
O < (S0 na configuracao Quente < Quente / Frio P1.D)
R | /Fi001..100 R | 100..1000%
------ ( (1~ | Histerese Saida Frio Ty | Histerese saida
(71 ZJ. I | (80 na configuracdo Quente 71 2. de regulacao
AN / Frio On-0ff) 0.1...10.0% o aparece so na regulagdo
0 < da escala L < On-0ff) 0.1...10.0% do

campo de escala

Retorno ao 1% parametro do 1° grupo

= s 2° GRUPO
==~ Start/Stop da Auto
< [@ | Sintonia inicial
(One shot Tuning)
(aparece so6 na regulacao
P.1.D)
.\ Start / Stop sintonia
Iz 2 continua
L '-”Q I (Adaptive Tuning) (s6 na
0 < regulacéo PID)
,-, ',' """"" - , Banda Proporcional cal-
.0 O culada pelo Tuning [2]
(s0 visualizagao) (quando
D < adaptive tune for ativado)
l_ ----------- l :l Tempo Integral calcula-
I '-Q L do pelo Tuning [2]
] < (S0 visualizagao) (quando
1 adaptive tune for ativado)
' """ , """ ' -' Tempo derivativo calcu-
IZ.2). 17 | lado pelo Tuning [2]
(S0 visualizagao) (quando
O < adaptive tune for ativado)




a
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)
I_ 72
- ll@ll_
] <
mn |
Iz 1l |
N
oS
o |
1
I R N |
o S
mEa |
(| |
R N |
o S

Tempo de contagem
doTimer

(s6 quando a funcéo for ativada)
1...9999 sec. o min.

Setpoint intermediario
de “stand-by

[ ' B | IZ 12
1]

Il
X I e L |

Rampa de subida
do Set Point

UFF/0.1...999.9
digitos/min

Rampa de descida do
Set Point

UFF/01...999.9
digitos/min

,
m‘i?F.' Limite inferior lm ............
i do Set Point Fe e
""Q' - | inicio escala.. 57 H ) 'Q" I
) < ) <
Fscala B8 e |
(- (71 ()| Limite superior 0 2 )
0. U QO_Set Point - J
- S 5.F L ...fim da escala o S
(|| R |
CoC Sgtpomt de St?rt-u_p wi=1002
N N | (s6 quando a funcéo for instalada) [ .

[l B | [l B Y |
D % ot 1 I ] D <
' 1 ~ Tempodemanutencdo (hold) | ENFAH |
_ L (- ()| paraafuncao Start-up mE=1IRN
- .UJ. _J.1J | (quando a funcéo for habilitada) 1o
oS 0...500 min. o S
L ) L

Limite superior da saida
de regulacao durante a
execucao de Start-up

(quando a funcéo for habilitada)
5.0...100.0%

Histérese alarme AL2
0.1...10.0% do campo de
escala [1]

Funcao de reconheci-

mento e inibicao de AL2
none [ LEch

Bloc /LERL
Histérese alarme AL3

0.1...10.0% do campo de
escala [1]
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<

\
_______________________ Introducédo da senha
o "" ,',l ", ", (Password)
o~ Apresenta-se so se o valor do
< parametro =o' & <5000
L (ver pag. 35...37) )
L-______________________., Acesso direto a
configuragéo (pag.
35...37)
-
Funcao de 1 1
m _______ 1 reconhecimento | OFF -l ____________ . L.
=l einibicio AL3 | [T T Zona morta do erro (1 1 _y _ | Indirizzo comunicazione
[ S Y = Lech LI 1™ | (80 C,Of“ regulagao PID) 79420 121 1~ | (solo se presente)
- S . - = it r/0.1_10.0 digitos - & g UFF /1...247
HEa 1 Retardacdo da acao por | [ETEGE 1 Valor da saida de regu-
L L ) “LBA” (verpag.3l) | [ el =] lacao na fungao Soft-
I=.I- 1207 F F = rompimento do J)IZ .01 | Start (SO com regulacao
O = transmissor Ja PDetlad =0FF)
7 e Y Y=l L < MEE/01. 1 0 A
I...037 seg LBA - /0.1...100.0%
- - |
I_ I~ [ | Constante do tempo (- (| Tempo di attivazione
.0 1| do fllt;o o = (Soflt-staft_ ap g
e >
=) | i /1...30 seg S0I0 per 5 =.0F diverso
— T o da F F)1...9999 sec.
WEE —
| [~ (| Correcéo da medicao | [ ,‘ :":,",‘:,‘i",‘ Valore di sicurezza uscita
J10.2107| OF F/-60...60 digitos —112.1 '] 0.0...100.0%
) % O % (-100.0...100.0% per Ritorno al 1° | parametro del 2° gruppo
L L Caldo/Freddo)
Y < J

28
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4.5 DESCRICAO DOS
PARAMETROS

PRIMEIRO GRUPO

Para facilitar a programacao do apa-
relho, os parametros séo divididos
em grupos, cada um com fungdes
operacionais homogéneas entre elas.
Os grupos séo ordenados segundo
um critério de prioridade funcional.

'l:,l ,:l I 71| Limiar de alarme

-,.' AL2
(71 1 1C 71| Limiar de alarme
(1l AL3

Limiar de intervencdo das saidas
OP1, OP2 e OPS3. O tipo e as
caracteristicas de acéo dependem
da configuracéo escolhida. .
Quando o regulador é configurado
com acao dupla Quente/Frio, os alar-
mes AL2 e AL3 compartilham a
mesma saida (aquela que se tornou
disponivel) em acordo com a funcao
Iégica OR (ver tabela de pag. 13)

29

Rompimento do
transmissor e interrucao do sinal de entrada

Transmissor
|

Indicagéo

mommLommL ™ Forade
escala

1

! .
i% »- ! superior

|

} Fora de
| escala
| ‘em’ (mm’ (wm' Cwm [ inferior
|

Alarme absoluto

On  Ativo
® 0Offf acima
On | 1 o A '
VO
[Offg 3 abaixo
hy
f —_—e
Inicio da escala = Fim da escala
Limiar de alarme
Alarme por desvio
SP On  Ativo
Off| afora
On Ativo
| adentro
hy
o+— ¢ —_—e
- campo de escala + campo de escala
Limiar de alarme
Alarme em Banda
S 0n Ativo
| : : ® Off afora
On il 1 ) _l o o
Off ® Ativo
hy ‘ hy adentro

o : : { ]
Campo de escala N ; Campo de escala

Limiar de alarme

(. Banda

L proporcional

A acéao proporcional determina
uma variacao da saida de regu-
lacdo OP, proporcional ao desvio
SP - PV.

'l_ | Tempo integral
Tempo que demora a s6 agao inte-
gral para repetir o efeito provocado
pela acao proporcional. Na posicéo

UF F aacéo integral é excluida.

[ | Tempo

I .I). derivativo

Tempo necessario para que a so
acao proporcional P possa alcancar
o mesmo nivel D. Na posicao U
a acao derivativa € excluido.

L Tempo de ciclo da
.l saida de regulacao

_ _ -] Tempo de ciclo
l-.l.. - | paraa saida Frio
Dentro deste periodo o algoritmo
de regulacdo modula, em percen-
tual, os tempos de ON e de OFF da
saida de regulacgao.
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PRIMO GRUPO

- Controle

).l . de Overshoot
(Quando o Adaptive Tune é acio-
nado, esta funcdo torna-se
automaticamente desabilitada)
Programando este parametro com
valores decrescéntes (0.99 ---
>0.01) incrementa-se a capacida-
de de reducdo do Overshoot ,
durante as variacdes de Setpoint,
sem prejudicar a eficiéncia do PID
na retomada do controle apds
modificagcdes de carga. Ao impo-
star o valor = 1, torna-se insensi-
vel o efeito deste pardametro.

Banda
morta entre as
saidas Quente/Frio
Banda morta entre as acdes de
regulacdo Quente / Frio.
(71171 ()| Limite superior da
LIT . U] saidade regulacao
FI - | Limite superior
LI 1)L | dasaidade
regulacao Frio
Valor maximo atingido pela saida
na fase de regulagéo.

30

Y R |
(MASy N

[ Histerese saida
0 ). de regulacao
L 1] [ | Histerese saida

M0 L ge regulacdo Frio

Histerese de intervencao

SP
| On

Off |

hy

Zona de histerese da saida de
regulacao ou de alarme. E indi-
cada em % do campo de escala.

SEGUNDO GRUPO

[

Setpoint interme-
diario de Stand-by
Utilizado também pela funcéo Timer

iz 1 Rampa de
=Jl-. L] salida do Setpoint
=1 _1| Rampa de descida

JI. ] do Setpoint
Velocidade de variacéo do Setpoint
indicada em digitos/min.

Se o parametro estiver em U F |
a funcéao é desabilitada.

Limite inferior

[ I B

do Setpoint

Limite inferior de excursao do
Setpoint

- 'l_,l Limite superior

do Setpoint

Limite superior de variacdo do
Setpoint [SP].

[
(A=

170 21 1_)| Histerese

Histerese
alarme AL2

10D ) alarme AL3

Zona de histerese das saidas de
alarme. E indicada em % do
campo de escala.

Funcao

de reconhecimen-
to e inibicao dos
alarmes AL2 e

AL3.

Para cada alarme € possivel sele-

cionar as seguintes fungdes

marc nenhuma

L& ch reconhecimento

bl o inibicdo na energizacéo
ambas, reconhecimento

[ |
[ S N
+ inibicao



FUNGAO DE
RECONHECIMENTO
DO ALARME

A intervencao do alarme perma-

nece até o reconhecimento (silen-

ciamento), efetuado pressionando

uma tecla qualquer.

O estado de alarme, porém, ter-

mina somente quando desapare-

ce a causa que 0 provocou.

FUNCAO INIBICAO
NA ENERGIZAGAO

Variavel com curva descendente

Inibicao
ASPK %
SP - /Q.\
On
Off

+ Energizacéo

Variavel com curva ascendente

SP SN
ASP Inibig&o
On |
Off

+ Energizagao

Limiar ASP +campo escala ao redor de SP

4 - Funcdes Operacionais

ACAO DOS ALARMES POR INTERRUPCAO

DA MALHA DE REGULACAO LBA (LOOP BREAK ALARM)

OU POR ROMPIMENTO DO TRANSMISSOR

Selecionar o cddigo 1 para os indices de configuragéo@ ou @ (ver pag.
18 ou 19). S6 neste caso apresenta-se o parametro:

I_ 1 I_ 01| Retardacao da
L.l L) acao por LBA
Ajustar entre 1...9999 seg. para
conseguir uma intervencao retar-
dada em caso de LBA [1]

Esta condicao é indicada no display
pelo LED vermelho, correspondénte
ao alarme selecionado, iluminado
e por um piscar do visualizador PV.

AL
- At AN
l-' l' '.H'.n _%P?%
N
| , 0 < O D----
| [rA D>
o [€T nyY

Selecionando OFF para ter a
intervencao imediata unicamén-
te do alarme por rompimento do
transmissor.

Esta condicao é indicada no display
pelo LED vermelho, correspondénte
a alarme selecionado, iluminado e
com :

721 ou 2
[ R AN [ R AN

N N
L) s~ O L) s~ [

Notas: [1] Nesta condicéo, também, a
intervencado do alarme € imediata quan-
do a causa da anémalia € o rompimento
do transmissor.

O estado de alamme termina quando desaparece a anomalia que o provocou.
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SEGUNDO GRUPO
[ = Constante de tempo
.1l ] dofiltro digital

para a entrada

Constante de tempo indicada em
segundos, do filtro RC instalado
na entrada PV.

Se os pardmetros estiverem em

LF F esta funcéo é desabilitada..

Efeito do filtro

100% 4
63,2% PV
0] tFil Tempo
| _ 17 [_ | Imput Shift
IU). 11T haentrada

Esta funcao permite a translagéo,
da inteira escala de medigcao PV,
de até + 60 digitos.
I _ _ | Zonamortado erro
L T 1 com blocagem da
regulacao

Dentro desta banda (PV-SP), a saida
de regulacdo permanece constan-
te para proteger os mecanismos de
comando (blocagem da regulacao)

32

Valor “Soft-Start”
da saida de
regulacao
Representa o valor que a saida de
regulacdo assume durante o
tempo de duragéo da fase de Soft-
start.

[ I i
=10

(71| Tempo de ativacao
da funcao
Soft-start
Duracao da acéo de Soft-Start
que comenca no momento da
energizacao do regulador.

0P
100% 4+

Fase de
Soft-start

Tempo

Energizagao

] Valor de seguranca
A1 da saida de
regulacao
E o valor que a saida de regulacéo
assume em caso de anémalia da
entrada.

(71 _1 _1 _ | Endereco serial
MENENE do regulador

O endereco deve ser definido no
intervalo de 1 a 247, em modo uni-
voco entre todos os reguladores
interligados com um Unico
Supervisorio. Se o parametro esti-
ver em U F o regulador ndo esta
interligado.




REGULAGCAO DE AGAO DUPLA QUENTE / FRIO

Através de um uUnico algoritmo de
controle PID, é mantida a regu-
lacao de 2 saidas independéntes
das quais uma comanda a acéo de
aquecimento (Quente) e a outra a
acao de resfriamento (Frio)

As duas saidas podem ser
sobrepostas (overlap).

O parametro “Zona morta
, identifica a zona dentro da qual
€ possivel separar ou sobrepor a
acao Quente a aquela Frio.

A acao Frio pode ser ajustada uti-
lizando o parametro “ganho rela-

tivo Frio “

Programando os parametros

re FCer . s S
OF Hle/oFHL & possivel limi-
tar, em forma independénte, as sai-

das Quente e Frio

No caso de sobreposicao (over-
lap), a saida [[Juk |, visualizada
no display, mostra a soma algé-
brica das saidas Quente e Frio.

A Separacao das
acoes Quente / Frio

4 - Funcbes Operacionais

C Ajuste da acao Frio

Inseririzizric_Gom valor positivo (0. ..10.0%)

100%
|‘ 0P H

Exemplo com diferentes valores
de Ganho relativo do Frio

=2.0 0.1...10.0

—:1

Saida

0% Quente

Saida
Frio

100%

Saida

B Sobreposicao das
acoes Quente / Frio

0%
PID

Inseriridliziic_dom valor negativo(-10.0..0%)

-10

0%

]

Saida Saida
0% Quente Frio
1 1
100% 50% 0%
Saida PID

0
100% === =0.5 _-100%
dhndl /T
&
Saida /v Saida
0% | Quente Frio
1
100% 50% 0%
Saida PID
D Saida Frio com
acao On-Off
100% On
v A
l:“:l.l-l l:l'
Saida Saida
0% | Quente . Frio |Off
100% 50% 0%
Saida PID
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SAIDA CONTINUA DE
REGULACAO OP4

Quando esta opcao é instalada
e ativada, torna-se inativa a
saida descontinua de regulacao
escolhida com o indice do
codigo de configuracao (ver
pag. 18)

(exemplo: Se o indice =0e
r £ |={1Ll. OP1 torna-se indi-
sponivel)

_ [0 _ | Campo de escala
LI S para a saida conti-
nua de regulacao

[y e i A N e Ny |
[ R [ =

[
.t

nont excluida
(L Quente(simples ac&o)

(i L. Frio

Selecao da saida

Quando for selecionada a saida
continua de regulacéo, os para-
metrosltc  Jou [k £ Jnao sdo
apresentado.

4 - Funcdes Operacionais

ENTRADA DO TRANSFORMADOR DE CORRENTE

A opcéo de entrada TC permite monito-
rar a corrente através a carga e visualiza-la
entre as variavéis do processo. Essa funcéo
permite, também, definir um limiar de inter-
vencao de alarme em consequéncia de
anémalia na carga. O alarme pode ser assi-
nado em configuracio seja como AL2 seja
como AL3 (indice 8 e 9, ver pag. 19). O alar-
me toma-se ativo em duas situacdes distin-
tas em relagcéo a saida “Tempo propor-
cional” de regulacao, respetivamente:quan-
do a saida for “ativa” (na fase ON com indi-
ce=8, ou OFF com indice=9) se a corren-

te atinge um valor menor que aquele defi-
nido como limiar de alarme;quando a saida
for “Inativa” se for monitorada uma corrente
circulante na carga (>3% da escala). Para
disparar o alarme, € necéssario que cada
uma das fases “ativa” ou “initativa” tenha
uma duracdo =120 ms. A visualizacdo da
corrente na carga, indicada com o para-
metro [tCur] no menu das variaveis do pro-
cesso, mostra, durante a fase “ativa”, o
valor efetivo, mantendo-o memorizado pela
duracédo da fase “inativa”.rente durante la
fase “attiva’” mantenendola memorizzata
durante la fase “inattiva”.

Exemplo: entrada do transformador TC ligada a OP1 com alarme em
AL2 e fase “ativa” ON (indice de configuracdo N = 8, ver pag. 19).

: :120ms

‘ :120ms

OP1 | ON

QO ®© i

D : ‘ :

O ®© i ' :

£ i 3 3

o2 |

aw | I \ ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
AL2 ofFf  [Tonl OFF o~ ] OFF
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4.6 CONFIGURACAO ( .
i
_ ] — - 170
Para configurar este regulador é =) =1 - ()| Modo _
preciso introduzir um cédigo de SR “Em operagao” o . Start / sdt°P lemgr
4 digitos, cujo valor define tipo de S O Autog/ Man és?ngfjgdg)a e
entrada, tipo de saida de regulagéo l (erpdg.24) .
e de alarme (cap. 3.2 pag. 18 R N e { L.
(cap Pag ) W‘ (HANN=RD) . i
as N
Valor do Cédigo do \ < \ <
parametro parametro R
‘ =<11rr 2
[: - -
]
DI Iz .
Ol e . <
A
Y & N\ N\
[ [ Protocolo de comuni-
Acesso ao Modificacao Selecao / o . cacao serial
menu de dos Confirmacao [ 77 T Selecao saida continua | [ A (] 0 quando a opgao é instalada)
configuracdao valores parametros C ?e reg[élags;)f - CCoOC DELS  dELS
i - . N s6 quando or instalada
ApOs a selecao do parametro ou do L < r1oe 2 excluida <
codigo desejado, pressionar A l (i Quente i) L Fio l Velocidade de comuni- ,
ou N2’ para visualizar ou modificar [ T = = R ;57| cagdo
- (71 IZ .. 21| Fim de escala primario TC Sl (so_qu_arldo_a 0pgéo € instalada)
o valor que aparece .(ver’pag. 22_)' Zay (s6 quando a funco é instalada) o 10000
O novo valor introduzido é memori- < 0...200A < weoomEoo
zado no momento da passagem ao l
parametro sucessivo, pressionando [ = I~ Senha (Passwordyde | [ AL Campo de escala da
. L ooc " I C [~ | saida continua de regu-
atecla(«2]. Pressionando a tecla () = =1l acesso [2] == lacio
passa-se diretamente ao grupo L < Q,- -_;9999~ ) < (86 quando a funcéo € instalada)
sucessivo de parametros a partir de l 2131 padrao de fabrica \ - J O-c0/4-c0mA
qualquer posicao.
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4 - Fungbes Operacionais MENU DE CONFIGURACA
Introducio dasenha [ | 0100 o
------- ... (Password) e -1 - GRuPO
4 ,'-' ,'-,' ':, ':, Tela que se apresenta s0 > < [
| quando o valor do parametro l
| L U L oo e =5000
N V.
___________ \ S 1
(= (71 11 1| Introdugao da Senha
= I 1) 1) | com valor de 5000 2 9999
o S 0 valor é aceito se for
coincidénte com aque-
le introduzido no para-
metro L. @l
N
» 4 |
NAO\/SIM """ (1 ( |Unidades de Engenharia
I 171 )iz | (ver tabela 1))
| | ==7
TR Fqngéo entrada gﬁgital """ - | 1| N° de casas decimais
JI_.I" 17| (Soquandoatuncao € instalad 11 .ICLIC) | (6 para escalas lineares)
7N (ver tabela 2) Za 0 3
0 <> O <
1 Modo de Operagéo 1
_______________________ TIMER/START UP L S AT i
o M) _ )| s6quando essas fungdes sao - _( _ |Iniciocampo deescala [1
.10 instaladas) =) 1= 1= 12J| (s6 para escalas lineares)
S . S -999...9999
(] < GEB]| (verpag.40etabela 1 pag. 42 O <
___________________ 1 Acao TIMER l i
120 _ 1. | (s6por .01 diverso da (- _ () |Finalcampodeescala [1]
l- l@' - 0FF ot =) 2.0 1 (s para escalas lineares)
- N
O < (ver tabela 2 pag. 42) O < -999...9999

buwny

""" =]
O] 9 grUPO
=
<
)
I

Acesso direto

ao procedimento

d

Selecao dos indices
I-L-M-Ndo cddigo
de configuracao

(cap. 3.2 pag. 18 e 19

e configuracéo

<o ao» av av av a» a» e a» e

AFC) 0| e— -
(g A Lo
J
=S =S

Configuragao do codigo ------------------V---

AL3
(ver tabela O, pag. 19)

~ o
- L.

s
O <o =

a

A 4

I

\ 4
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....................... Introducao da senha , ,
20 212 12| (Password) Tela que se Tabela 1- Unidades de Engenharia
! 2 =) -1 apresenta s6 quando o Gradi Celsius * e
¢ valor do parametro Gradi Fahrenheit * o
l ooz e <5000 ) —
A nenhuma 1=Isl=
mV rid
"""""""" 57°5] ) Volt L
~ =l I\ Introduco do codigo mA (A
0 < da0a 4999 (73 padrdo de fabrica) O Ampere [
valor digitado € aceito se for coincidénte Bar L
com o valor introduzido no pardmetro LITIT
Codf PSI l"I ':l l|
OK J Rh - l"l
~ H =10
SN NAO P i

* para entradas de termopar ou ter-

moresisténcia, a opcéao € limitada
A entre °C ou °F
Acesso direto a configuracao Tabela 2-
A partir do procedimento de parametrizacao (ver pag. 27). Comandos atraves da entrada digital IL
B Quando o regulador nao for configurado Excluido NEF
na primeira energizagao. Nesse caso aparece: Blocagem teclado o)
Comutacdao em Manual| H {14
- Selecéo Setpoint A
95515 Start Timer Ll F
Lot
0O S O Notas
0 aparelho se mantem em estado de espera, com entradas e saidas desativadas, [1] Campo de escala minima 100 digitos.
até a impostacao do cddigo de configuracao desejado [2] Para evitar o acesso aos parametros

inserir um valor entre 5000...9999
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5 - Sintonia automatica

M = SINTONIA
AUTOMATICA (Tuning)

Existem dois procedimentos de sin-

tonia:

e Auto sintonia inicial Fuzzy-
Tuning “one-shoot”

e Auto sintonia continua
Adaptive-Tuning com auto
correcao

Mediante a fungcéo Fuzzy-Tuning
de analise das resposta do pro-
cesso as solecitagdes, € determi-
nado o conjunto de valores P.I.D.
mais eficaz. O regulador € provido
de 2 procedimentos distintos de
Auto Sintonia inicial “one shot”
definidos em relacéo as condicdes
de partida:

Procedimento de tuning com
Resposta em degraus

Quando, no momento da partida
desta funcédo, a variavel PV difere
do Set Point por um valor maior de
5% do campo de escala. Este pro-
cedimento € mais rapido, em detri-
mento de uma maior aproximacao
no calculo dos parametros.

38

Com Freqiiéncia natural

E selecionado pelo regulador quan-
do a variavel PV é coincidénte com o
Setpoint SP, no lancamento da fungéo.
Este procedimento tem uma melhor
precis&o no calculo, em detrimento de
uma maior duracao. Para unir as van-
tagens dos 2 procedimentos, o
Fuzzy Tuning seleciona, em automa-
tico, a melhor alternativa de calcu-
lo dos valores de P.I.D. em relacao
a qualquer condicao de processo.
Procedimento de tuning com Resposta em degraus

SP
\Slgigt();i?](’: do : Fim do procedimento de
sintonia e memorizagéo
\ dos parametros
» calculados
Variavel PV , Start Auto Tune
Saida de
regulacao

Procedimento de tuning com Fregiiéncia natural
Start Auto Tuning

Variavel PV
Fim do procedimento de
; intonia e memorizagao
Saida de . dos parametros
regulacao

W calculados

-l T 21 | Modo “Em
I- - '., ,1"".', Operacao”
[ A
S O
pressionar até
l:, 'l_ 0 'l:l Selecionar
',_' '_ - para lancar a funcao
L =1 -l -
) @ CJ
l:, 'l. r 'l_ Selecionar
e (1 | paradesativara funcéo
- e ci_n
— ]
O <

O led verde-MAN)se acende piscan-
do quando a fungao Fuzzy Tuning
esta sendo executada. Quando o
processo de sintonia termina, o
proprio regulador insere, em
automatico, os parametros P.I.D.
calculados e, em seguida, volta ao
modo “Em Operacdo”. Neste
momento apaga-se o led verde

:



A auto sintonia Adaptive - Tuning,
com auto correcdo dos parame-
tros, € do tipo ndo intrusivo. O pro-
cedimento continuo de célculo dos
parametros PID mais eficazes ndo
influencia o processo em quanto
a saida de regulacdo nao ¢ afeta-
da pelo procedimento.

Auto sintonia continua Adaptive Tuning

Perturbacéao

Esse procedimento é particu-
larménte recomendado no caso
de processos variaveis no tempo
ou afetados por grandes nao
linearidades ao mudar do
Setpoint.

Nao é preciso acompanhamento
por parte do Operador. A sequién-
cia das operacdes € simples e
segura: analiza a resposta do pro-
cesso que segue uma pertur-
bacédo, memoriza a reacdo, em ter-
mos de intensidade e frequéncia,

e, tendo em conta o universo de
dados estatisticos memorizados,
corrige e torna operativos os para-
metros PID. E o procedimento de
sintonia ideal para as aplicagOes
nas quais € indispensavel o recal-
culo e a modificacido continua dos
parametros PID, para adapta-se
as mudantes condigcdes de pro-
CEeSsSsO.

Se houver uma queda de forca,
quando a sintonia Adaptive
Tuning estiver em execuc¢ao, os
novos parametros PID calcula-
dos sao perdidos. No retorno da
alimentacao, o regulador volta a
funcionar retomando a exe-
cucao da funcao Adaptive
Tuning e recalculando os para-
metros PID.

5 - Auto sintonia automatica

o o |
- 1 1Ll
B |

=l

7l
]
S
<o [

[ I |
-

Pz
O <o =

[ I

e L
i Y
L .«

D@D

y

gy
R
W= )R
==

P
0O <o &=

Modo “Em
Operacao”

pressionar até

pressionar

Selecionar
para lancar a fungéo

[y
i Sy

Selecionar

para terminar a funcao

L _ 0
ju iy ]



6 - Funcdes Especiais
6 FUNCOES
ESPECIAIS

Para incrementar o nivel de auto-
macao do processo, diminuindo o
numero de aparelhos utilizados, esses
reguladores s&o disponiveis com
duas fungdes especiais opcionais:
6.1 Funcao Start-up

6.2 Funcao Timer

Estas fungdes podem ser habilitadas
no procedimento de configuracéo, s6
se € presente a opcao 2 do indice E
no codigo do modelo (ver pag. 17)
Exemplo: mod. M4 3100-2000

Para selecionar estas fungdes, uti-
lizar o parametro (ver pag. 36):
Modo de Operacao
Timer / Start-up

L _
-.Lu

A Ao selecionar estas funcoes
inibe-se a acao de limitacao
da saida de regulacao (Soft-
start) e, portanto, os relativos
parametros|5EOF e S5EET
nao sao apresentados no

menu (ver pag. 27).

6.1 FUNCAO START-UP

Por meio desta funcéao, é possivel
pre-determinar o andamento da
saida OP de controle, na energi-
zacao do aparelho.
| Para habilitar
esta funcao
Sl M ) deve-se sele-
.1

cionar o
O % — | parametro
“Modo de

Operacao Timer/ Start-up” intro-
duzindo o valor

S6 nesta condigéo, serdo mostra-
dos os parametros associados a
funcao Start-up no 2° GRUPO (ver
pag. 27)

[ Y
L0 L)

Setpoint da funcao

Start-up

GF LGP H)

[

I_ I_ IZ 11| Tempo de duracao
.U 2

(Hold)
da 0...500 min.

o

Limite superior da
(MR-

saida de regulacao
5.0%...100.0%

Durante a execucdo da funcao
Start-up, se sucedem 3 etapas:
12 “Limy” - Regulacdo com saida
OP limitada pelo valor do para-
metro
22 “Hold” — A variavel do proces-
so é mantida no valor de
Setpoint do Start -up (patamar)
por um tempo definido com o
parametro
32 “Off” — Fim do execucgéo da
funcdo Start-up. Terminado o
tempo a variavel regu-
lada PV é direcionada ao valor
do Setpoint SP de operacéao.
Se por causa de uma “pertur-
bacao” a variavel regulada PV cae
de pelo menos 40 digitos abaixo
do menor valor entre [5F5( e SP,
a funcao Start-up, automatica-
mente, inicia de novo partindo da
1a. etapa.
Se o Setpoint de operacao desce
abaixo do Setpoint de Start-up
na etapa de Hold ou comuta-se
a regulacao para Manual, a
funcao é interrompida em qual-
quer momento.



Deve-se distinguir 2 casos:

6 - Funcdes especiais

Coer
]

A Setpoint de Start-up
< Setpoint local SP.
Quando o valor da variavel regu-
lada PV atinge, com tolerancia
de 1 digito, o Setpoint de Start-
up, passa-se para a 2a. etapa de
“Hold”.

B Setpoint de Start-up
> Setpoint local SP.

Quando o valor da variavel regulada

PV atinge, com tolerancia de 1 digi-

to, o Setpoint local SP, passa-se dire-

tamente para a 3a. etapa de “Off”.

Se, na energizacao do aparelho, a
variavel regulada é maior que o
menor valor entrd5 P50 e SP,
pula-se a 1a. etapa “Limy” pas-
sando diretamente a etapa seguin-
te (“Hold” ou “Off”).

I D - Duranteas 1ae
JIZ IZ] 2) | 2a etapas da
I_L JI171 | execugao da
Ql‘ LU fung&o Start-up,

(J < CJ | permanece
Setpoint aceso o iqdica-

de Start-up dor luminoso

verde (RuN]

A < Setpoint local SP
Energizacéo
gizac perturbagao Setpomt Sp
P
1 dlglto :
0 dlgltos
“TOP=(FHS |
con TC =25%
1seg min. ‘ ‘
1% “Limy” [2* “Hold” 3° “Off” 1% “Limy” |2° “Hold” 3° “Off”
B 5P 50> Setpoint local SP

Energizacao el

PV 1 digito  Perturbaggo |

| | : : § Setpoint S|
B T T DT T U g ........... LT EEEErEE e P EE R

0 dl’gitosJ
OP=[FHS |
con TC =25%
1seg min. ‘ ‘
13 “Limy” 33 “Oﬁ” 16 “Limy” 33 “Of.f”
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6.2 FUNCAO TIMER

Esta funcao, quando a opc¢éo for
instalada, pode ser ativada sé

dando ao parametro (codi-

go de configuracdo AL3 ) o valor (.

A A funcao Timer nao pode ser
habilitada com o regulador
configurado para dupla acao
Quente/Frio.

Para selecionar um dos 6 modos pos-

siveis de acao da funcdo Timer, deve-

se introduzir, durante o procedimen-

to de configuragao ( ver pag. 35) os

valores dos seguintes parametros:

I_ 17 _ _I| Modode Operacao

L.lIL Timer/Start-up

Com este parametro ( ver tabela 1)

define-se:

- Inicio da contagem do tempo.

- estado da saida de regulacdo no
fim da contagem do tempo.

I_ 12 _ I_ | Acaodo Timer

[ -

Este parametro ( ver tabela 2) define:

- Escala dos tempos

- Modo de partida

- O estado do alarme AL3 ( e relati-

42

va saida OP3) assumido durante
o periodo de acao Timer. Quando
a funcao Timer ndo é ativada, AL3
assume o estado complementar.

Tabela 1
Modos de contagem do Timer |Valores
Inicio Fim
Regulagdo mantida !

Em banda ComsaidaigualQ 5

. Regulagdo mantida -]
Na partida Com saidaigualQ £
Na partida, =
com inibicéao Regulljgao [
daregulacdo | Mantida
Na partida com =
Setpoint interme- Reg;xllggao 7]
diario de stand-by Mantiaa

Tabela 2

Escala dos|Modo de [1]Estado Valores

tempos  |partida deAL3
Manual, off | O

Em pelo teclado | On |

segundos |Automatico 2] | Off | 2

na energizacdo| On 3

Manual, Ooff | 4

Em pelo teclado | On L

minutos  |Automatico [2] | Off [

na energizacdo, On 7]

[1] Se esta utilizado pelo Timer
[2] Com esta selecdo é possivel,
também, dar partida em manual.

Apés deste passo de configu-
racao, no 2° grupo de parametros
(ver pag.26), aparecerao aqueles
associados a funcao Timer.
I I71121| Tempo de conta-
Il gem Timer
(1...9999 seg/min.)
I 101 21| Setpoint interme-
L. L diario (Stand-by)
(sdquando Eflod =7)
SFOLLSFH

6.2.1. TELAS DE VISUALIZACAO

e r

[
2z 1
[y

S
L) <o [

O indicador luminoso O aceso
mostra que esta havendo a con-
tagem do Timer.

e r
[ |
| |
=
N
(L) <o [

O fim da contagem é indicado pela men-
sagem que aparece em alter-
nativa ao valor de setpoint, até que uma
tecla qualquer seja pressionada.



Durante a execucao da funcéao
Timer € sempre possivel, em
tempo real, visualizar e/ou modifi-
car o tempo restante da contagem.

ez r
izl 2
o W |
[

ay
O <o &

Modo “Em Operacao”
com Timer em
execucao

4

'F Pressionar até
H
v
M
)

Tempo restante

I Interrupcéo
da contagem

Valor do tempo
restante

i Modificacéo do valor

,' 1] | Se se muda para
T - -

* | aexecucdo da fungéo
=2 | Timer terminada.

6.2.2 START DA FUNCAO TIMER

Dependendo da programacao do para-

metro ‘Agéo Timer”, a partida

da funcao pode ser realizada em 2

modos:

- Start automatico na energizacéo do
aparelho

- Partida Manual com comando pelo
teclado, pela linha serial ou pela
entrada digital. O comando Start /
Stop do Timer pode ser executado
en qualguer momento com o pro-
cedimento seguinte:

iz r
R |
|
.

Modo “Em Operacao”

. R
& Pressionar até

Skl Para a partida

'l: run selecionar oz i =

O 8 O
|

|

-: - U - | Pparaparar

.7 L7 | selecionar 5k o
[

L) <o O]

Pressionar a tecla para confirmar

6 - Funcdes especiais

6.2.3 FALHA DA REDE
DE ALIMENTACAO

Se houver uma queda na ali-
mentacao do regulador em
quanto a funcao Timer esta em
execucao, o tempo contado
antes da falha é perdido ao
retorno da forca.

Dependendo da programacgao do
parametro “Acao Timer”,
no retorno da forca, a funcao pode
ter 2 comportamentos:

e Se a funcao Timer tem partida
automatica na energizacao,
=',3,6,7, esta é nova-
mente aviada e a contagem do
tempo reiniciada.

e Se a funcao Timer tem partida
manuallkdc b ] =0, 1,95 esta
fica parada. A salda de regu-
lagdo é forcada a =]
e :'n, nos outros casos, volta ao
controle retomando o Setpoint
de operacao.



6 - Funcdes especiais

6.24 MODOS DE ACAO DO TIMER

A - Inicio da contagem na banda,
fim com regulacao mantida

A contagem do tempo inicia s6 quando o
desvio da variavel em relagéo ao Setpoint
esta dentro de uma banda de tolerancia de
+ 1 digito.

A funcéo Timer ndo interfere na regulacao.

Start da
fungo timer, Fod 1= 2
_____ Setpoint ————————,
I . 2 L Banda
Variavel =1 digito
regulada PV

/ Saida OP

B - Inicio da contagem na
banda, fim com saida de regu-
lacao igual a zero

C - Inicio da contagem na parti-
da da funcao, fim com regulacao
mantida

A contagem do tempo inicia s6 quando o
desvio da variavel em relagio ao Setpoint
esta dentro de uma banda de tolerancia de
+ 1 digito.

No fim da contagem a saida de regulacéo
é forcada a zero. [1]

Start da
funcao timer =
oo .
_____ Setpoint = g}
I Y 'H Banda
Variavel P \Z1digito
regulada PV ;

Saida OP

A contagem do tempo inicia na partida da
fungao, com comando dado via teclado
ou via linha sérial. A funcéo Timer nao
interfere na regulacao.

Start da
fungéo timer

etpoint

Variavel
regulada PV

/ Saida OP

[1] Quando o timer tiver inativo, a saida de
requlacdo é forcada a zero, mesmo antes
de dar partida a fungao.



D - Inicio da contagem na parti-
da da funcao, fim com saida de
regulacao igual a zero

A contagem do tempo inicia na partida da
funcao.

No fim da contagem a saida de regulacao
é forcada a zero. [1]

Start da
fungao timer

Setpoint

Variavel
regulada PV
—

Saida OP

AL3

E - Inibicao da regulacao duran-
te a contagem do tempo

A contagem do tempo inicia na partida
(Start) da funcdo e pelo inteiro periodo
a saida de regulagdo é forcada
a zero. No termino da execugao da funcao
timer é retomada a acéo de regulacio.

Start da
funcéo timer =
]
etpoint E
Variavel :
regulada PV
Saida OP 5

[1] Quando o timer tiver inativo, a saida de
requlacdo é forcada a zero, mesmo antes
de dar partida a fungao.

6 - Funcdes especiais

F - Regulacao com Setpoint
intermediario de Stand-by duran-
te a contagem do tempo

A contagem do tempo inicia na partida
(Start) da funcdo e pelo inteiro periodo
,a saida de regulagdo é dirigi-
da ao Setpoint intermediario de stand-by.
No termino da execugao da fungao timer
é retomada a acao de regulacao dirigida
pelo Setpoint de operacao.

Start da
funcao timer

=7
Setpoint
ariavel
regulada PV

e /o

Saida OP




7 - Dados técnicos

ydll DADOS TECNICOS

Caracteristicas
(a 25°C T. ambiente)

Descricao

Possibilidade total de

configuracao

(ver par. 3.2 pag. 18
par. 4.6 pag.33)

Entrada de medicao PV
(ver pag.11,12 e pag. 18)

Pode-se escolher, através o teclado frontal ou via comunicacéo serial:
- modos de operacéo e saidas associadas

- tipo de entrada

- tipo de acao de regulacao
- tipo/ modo de acao dos alarmes

- tipo de saida e condicdes de seguranca
- inserir todos os parametros de regulacéo

Conversor A/D com 50.000 pontos
Tempo de atualizacion das medigdes: 0.2 segundos

gg;?ﬁ;znsncas Tempo de amostragem (T max. de atualizacdo saida): 0.5 segundosi
Imput Shift: - 60...+ 60 digitos
Filtro na entrada: 1...30 seg.- Pode-se exclui-lo
Precisio 0.25% =+ 1 fjl'_gito (para termo-eleméntos) Entre 100. .. 240V~
0.1% = 1 digitos (para mA e mV) 0 erro é irrelevante
Termoresisténcia | Pt100Q a 0°C Conexao 2 ou 3 fios Bg:}iﬁgg rr::gi égQ(Bflos)
(para AT:R1+R2 | (IEC 751) Burnout (em qualquer va de medigao.
deve ser <32092) com alternativa °C/°F caso) 0.1°G/10°C T. ambiente
<0.1°C /10 R. de linha
L,J,TK,S Compensacdo interna | Linha: 150Q max
Termonar (IEC 584) junta fria com NTC Deriva de medicao:
P Rj >10MQ Erro 1°C/20°C +0.5°C  |<2pV/°C.T.ambiente
com alternativa®°C/°F Burnout <0.5puV /10Q R. de linha

Corrente continua

4...20mA,0-20mA
com shunt externo 2.5Q
Rj >10MQ

Tensao continua

10...50mV, 0-50mV
Rj >10MQ

Unidades de Engenharia
com ponto decimal mobil
Inicio escala. -999...9999
Fim escala -999...9999
(Campo min.100 digitos)

Deriva de medicao:
<0.1% / 20°C T.amb.
<0.5pV /1022 R. da linha




Caracteristicas
(@ 25°C T. ambiente)

Descricao

7 - Dados técnicos

Entrada auxiliaria TC
(opcional)

Entrada Digital
(opcional)

Modos de operacao
e saidas associadas

Regulacao

Transformador
de corrente
(ver pag. 12)

Capacidade max
50 ou 100 mAem
ac com selecao via
Hardware

Visualizagdo 10 ....200A
Resolugdo 1A
Limiar de alarme por rompimento da resisténcia (Heater Break Alarm)

0 fechamento
permanente do contato
externo permite:

Comutacao Auto / Man, ativagao do Setpoint de Stand-by, blocagem do
teclado, langcamento da funcao Timer

1 malha PID Acio Saida de regulacao Alarme AL2 Alarme AL3

ou On/Off simples OP1-Relé /Triac OP2-Relé ou logica | OP3-Relé /Triac

com acao OP2 -Lagica OP1-Relé /Triac  OP3-Relé /Triac

simples ou B OP1-Relé /Tiac | OP3-Relé /Triac | OP2-Relé ou logica

duplacom 1 AG20 dUPIR Topy b miac | 0P2 Logica OP3-Relé /Triac

ou2 alarmes MO ps sica  |OPS-Relé/Tac | OP1-Relé Mriac

Algoritmo P.1.D. com controle de overshoot ou On-Off

Banda proporcional (P) 0.5...999.9%

Tempo integral (1) 0.1...100.0 min

Tempo derivativo (D) 0.01...10.00 min OFF=0 Algoritmo PID

Banda de erro 0.1...0.10 digitos

Tempo de ciclo 1...200 seg

Zona morta (neutra) -10.0...10.0% B
Para regulacao

Ganho relativo saida Frio 10.1...10.0 com acao dupla

_ : (Quente/Frio)
Tempo de Ciclo Frio 1...200 seg
Controle de Overshoot 0.01...1.00 Algoritmo PID

Limite superior

100.0...10.0% (Quente) -100.0...-10.0% (Frio)

Histerese

0.1...10.0%

Algoritmo On-0ff
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Caracteristicas
(@ 25°C T. ambiente)

Descricao

Saida OP1
Saida OP2
Saida OP3

Saida de regulacao
continua OP4 (opcional)

Alarme AL2 - AL3

Setpoint

Tuning

Estacdo Auto / Man
Com. serial (opcional)

Relé 1 contacto NA, 2A/250V~ para carga resistivaTriac

1A/250V~ para carga resistiva

Logica ndo isolada: 5V—, + 10%, 30mA max
Relé, 1 contacto NA, 2A/250V~ para carga resistiva

Protegao com varistor
para 220V~
e condensador

Selecionavel com
jumper (pag. 13)

Relé 1 contacto NA, 2A/250V~ para carga resistivaTriac,

1A/250V ~ para carga resistiva

Isolacdo galvanica: 500 V~~/1 min
Resolucdo 12bits (0.025%)
Precisdo: 0.1 %

Em corrente: 0/4...20mA 7509/15V max

Histerese 0.1...10.0% do inteiro campo de escala

Ativo acima

Tipo de acao
Ativo abaixo

Modo de agao

Intervalo de desvio +campo de escala

Faixa da Banda 0...campo de escala

Limiar absoluto programavel no inteiro campo de escala

Rompimento do transmissor, rompimento eleménto de aquecimento
(heater break), Latching/ Blocking, Loop Break Alarm

Local e de Stand-by - selecionavel pelo teclado, entrada digital ou comunicacéo serial

Rampa de subida e descida. Podem ser excluidas

0.1...999.9 digitos/min

Limite inferior

desde o inicio da escala até o limite superior

Limite superior

desde o limite inferior até o fim da escala

Auto sintonia Fuzzy- Tuning o proprio regulador utiliza o procedimento
de calculo mais eficiente em funcéo das condicdes de processo

Procedimento “em degraus”

Procedimento em “freqliéncia natural”

auto sintonia Adaptive - Tuning, com auto correcdo dos parametros, de tipo néo intrusivo, analiza
com continuidade a resposta do processo as perturbacdes e recalcula os parametros PID.

Incorporada com agao bumpless. Comutacao pelo teclado, entrada digital ou comunicagao serial.

RS 485 isolada, protocolo Modbus-Jbus, 1200, 2400, 4800, 9600 bit/seg., 2 fios

Saida de Alimentacao para o campo +18V— +20%, 30mA max. para alimentar um transmisor externo
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Caracteristicas
(@ 25°C T. ambiente)

Descrisao

7 - Dados técnicos

Seguranca de
funcionamento

Caracteristicas gerais

Entrada de medicao

E visualizado quando o sinal de entrada esta afora do campo de medi¢ao ou ocorre uma falha na
linha ( interrupcéo ou curto circuito), e as saidas sao forgadas aos valores de seguranga programados.

Saida de regulacao

Valor de seguranca programavel: -100% ...100%

Parametros

Todos os valores dos parametros e da configuracio sdo memorizados por
tempo ilimitado numa meméaria nao volatil.

Chave de acesso

Senha (Password) para acessar os dados de configuragao, blocagem
do teclado, inibicao das saidas

Alimentacao
(protegida com fusivel)

100 - 240V~ (- 15% + 10%) 50/60 Hz oppure
24V (- 25% + 12%), 50/60 Hz e 24V- (continua) (- 15% + 25%)
Consumo de poténcia 1.6 W max.

Seguranca eléctrica

EN61010-1 (IEC1010-1), Categoria de instalagao 2 (2500V), grau de
poluicao 2, aparelho de classe II

Compatibilidade

De acordo com as normas requeridas para a marcacao CE de sistemas e

electromagnetica aparelhos industriais ver pag.2

Protecdo conforme :

EN60529 (IEC 529) Display frontal IP65

Dimensoes 1/16 DIN - 48 x 48, profundidade 120 mm, peso 130 grs. Aprox.




Garantia

] GARANTIA

Este aparelho € garantido
ser isento de defeitos de
fabricacdo por 18 meses a
partir da data de entrega.
Nao estao coubertos pela
garantia defeitos e danos
causados por uso nao
respondente as prescricoes
presentes nestas instrucoes
de uso.






