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OBSERVACIONES
SOBRE SEGURIDAD
ELECTRICA Y
COMPATIBILIDAD
ELECTROMAGNETICA

Antes de proceder a la instalacion de este regulador, lea atenta-
mente las siguientes instrucciones.
Aparato Clase Il, montaje en el interior del cuadro.

Este regulador ha sido disefiado cumpliendo con:

Normas sobre aparatos eléctricos de acuerdo con la directiva 73/23/EEC
modificada por la directiva n® 93/68/EEC y las normas genéricas sobre con-
diciones de seguridad electrica EN61010-1 : 93 + A2:95

Normas sobre compatibilidad electromagnética de acuerdo con la
directiva 089/336/EEC modificada por la directiva n° 92/31/EEC,
93/68/EEC, 98/13/EEC y las normas que a continuaciéon se mencionan:
- normas genéricas de las emisiones de radio frecuencia:

EN61000-6-3 : 2001 entornos domésticos

EN61000-6-4 : 2001 para equipos y sistemas industriales
- normas genéricas sobre inmunidad de radio frecuencia:

EN61000-6-2 : 2001 para equipos y sistemas industriales

IMPORTANTE: Se entiende que es de responsabilidad absoluta del
instalador, asegurar el estricto cumplimiento de las normas sobre
condiciones de seguridad y de la EMC

Este regulador no dispone de piezas que puedan ser reparadas por el usua-
rio. Las reparaciones sélo podran llevarse a cabo por personal especiali-
zado y convenientemente formado. A este respecto el constructor propor-
ciona asistencia técnica y servicio de reparaciones a todos sus clientes.
Para mas informacién, pdngase en contacto con su Representante mas-
préximo.

Todas las informaciones y advertencias sobre seguridad y compa-
tibilidad electromagnética aparecen con el simbolo junto alas
observaciones.
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1 - Instalacién

il INSTALACION

La instalacién sélo podra llevarse
a cabo por personal cualificado.

Antes de proceder a la instalacion
de este regulador, siga las ins-
trucciones de este manual, espe-
cialmente en cuanto a las precau-
ciones que deben tenerse en cuen-
ta sobre instalacion, que se
encuentran enmarcadas con el
simbolo y ademas estan vin-
culadas a las directivas de la
Comunidad Europea sobre segu-
ridad eléctrica y compatibilidad
electromagnética

Para evitar cualquier contacto acci-
dental con las manos o utensilio
de metal, con las piezas que reci-
ben corriente directa, los regula-
dores deberan instalarse en un
contenedor y/o cuadro eléctrico

(I

1.1 DESCRIPCION GENERAL

IP20 Terminales
EN61010 - 1 (IEC1010 - 1)

Panel del
cuadro

Etiqueta codigo
de producto

Abrazaderas de montaje

Junta de estanqueidad

del panel frontal Proteccion

del panel frontal
EN 60529 (IEC 529)




1.2 DIMENSIONES

48 mm
1.89in
48 mm
= 1.89in
O <2 O
120 mm
4.72in
E 7
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1.3 TROQUELADO DEL PANEL

20 mm max.

0.79in max.

65 mm min.
2.56 in min.
N
c £
€ E
€<
Eo©
£ mE [ToRTe]
EAq O
N © 2
o
lo}
—
45+0.6 mm
1.78+0.023 j,

lon



1 - Instalacién

1.4 CONDICIONES AMBIENTALES

Al
Condiciones de funcionamiento
% Altitud hasta 2000 m
i"C Temperatura 0...50°C [1]
%Rh  Humedad relativa 5...95 %Rh sin condensacion
Condiciones especiales Consejos

% Altitud > 2000 m

Utilizar version con fuente
de alimentacién 24Vac

i"C Temperatura >50°C

Utilizar ventilacion
por aire forzado

Calentar

%Rh  Humedad > 95 %Rh

Atmosfera conductora

Utilizar un filtro

Condiciones prohibidas ®

== L, .
Fa‘% Atmosfera corrosiva

D
na

y/_//é Atmosfera explosiva

UL notes
[1] Operating surrounding
temperature 0...50°C

6



1.5 INSTRUCCIONES DE MONTAJE [1]
1.5.1 INTRODUCCION 1.5.2 FIJACION EN EL CUADRO
EN EL CUADRO
1 Troquelar el panel
2 Comprobar la posicién de la
junta del panel frontal
3 Insertar el aparato en la abertura

1 Posicionar las abrazaderas de
montaje

2 Deslizarlas hacia la superficie
del panel hasta que el instru-
mento queda bien fijado

1.5.4 EXTRACCION FRONTAL

1 Presionary
2 Tirar para extraer el aparato

Posibles descargas electroesta-
ticas pueden dafar el aparato
Descargarse a tierra

1MQ /;7

UL notes

[1] For Use on a Flat Surface
of a Type 2 and Type 3
‘raintight’ Enclosure.

1 - Instalacién

1.5.3 RETIRADA
DE LAS ABRAZADERAS

1 Colocar el destornillador en la
lenglieta de las abrazaderas.
2 Girar el destornillador




2 - Conexiones eléctricas

7  CONEXIONES
ELECTRICAS
L—[E+ E N/C
v EE-] 28 Mm@
[OIIEH [15] NCj
c[4]fid+]> [elc
B
7o N L I [T nve
n:A N/C
mv

RTD

A A 4741A1M1 @

UL notes

[1] Use 60/70 °C copper (Cu)
conductor only.

[2] Wire size 1mm? (18 AWG
Solid/Stranded)

8

2.1 TERMINALES [1]

A

Tapa protectora
posterior
de los terminales

w

)
(N ZCO
3,
-@
©

5 @1 1 .
AN O I&'_
5.7 mm
6@ 12 O || S 0622 n
= Dimensiones
m de cable 1 mm?
(18 AWG) [2]
= 14 terminales d
D M3 erminaies derosca Terminales aconsejados
] terminales opcionales Clavija de conexion
g A 1.4 mm
@ Par de apriete 0.5 Nm 0.055 in max.
Horquilla

E&——= Destornillador
+ Positivo PH1

E==—= Destornillador

U

| AMP 165004
@5.5mm-0.21in

= negativo 0.8 x 4mm

Hl

Cable pelado
L 55mm-0.21in




Aunque este aparato ha sido dise-
Aado para trabajar en ambientes
industriales altamente desfavora-
bles (nivel IV de las normas indus-
triales IEC 801-4) recomendamos
que se sigan escrupulosamente los
siguientes consejos

A

Todos los cables de conexion
deben cumplir con las leyes nacio-
nales en vigor.

PRECAUCIONES

Los cables de alimentacién deberan
separarse de los cables de potencia.
Evitar la proximidad de contacto-
res electromagnéticos, de relés y
de motores de alta potencia. Evitar
la proximidad de unidades de
potencia, especialmente si son de
control de fase.

Separar los cables de bajo nivel de
la alimentacion de los de salida.
Si ello no fuera posible, utilizar
cables blindados para los senso-
res de entrada, con el blindaje
conectado a tierra.

2.2 RECORRIDO ACONSEJADO DEL CABLEADO

2 - Conexiones eléctricas

A

Canal para cables de alimentacion y de salida

B A B
’1@L@77 [e) 1@L@77 [e)
i2@N@87 O 2@.\1@87 (o)

@ @ ||@ @ @ || @
‘@@ | [@r ‘@@ @
—15 @ 111 O 5 @ 11| O
[— e@ )12 (@) e@ @12 o)
A = Alimentazione
B = Salidas
C = Entradas
analogicas
D = Salida
analogica
Cc ED ED comunicacion
serie
E = Salida légica

Canal para cables conductores de sefial de bajo nivel

|©



2 - Conexiones eléctricas

2.3 EJEMPLO DE UN ESQUEMA DE CONEXION TiPICO

Vac
Interruptor linea o
de alimentacion [ =]

Alimentacién Supervision

Retransmision

3] RS485
RX/TX opP4
4...20mA
N
Fusible
2A~T
=
[] PTC [4]
— \— + 7P
_\ v~ B
sh Fusible 2] -[e}-
unt [5] +
externo [] —
2.5Q [6]:°:
O+ o+
mA mV Tc

+ Covertidor 2 hilos
PV

A

Notas:

1] Asegurese de que la tension de volta-
je es la misma que indica el aparato.

2] Conectar la alimentacién, soélo des-
pués de haber comprobado que las
conexiones han sido completadas.

3] En cumplimiento con las normas de
seguridad, el interruptor de la alimen-
tacion debe llevar la correspondiente
identificacion de este relevante ins-
trumento. El interruptor debera ser
facilmente accesible al operario.

4] El instrumento esta protegido con fusi-
ble PTC. En caso de advertir fallos,
aconsejamos devolverlo al fabrican-
te para que proceda a su reparacion.

5] Para proteger los circuitos internos del
instrumento, utilizar los fusibles:

- 2 A~T para entradas de relé
(220Vac)

- 4 A~T para entradas de relé
(110Vac)

-1 A~T para salidas Triac

6] Los contactos de relé estan ya pro-
tegidos con varistores.

En caso de cargas inductivas de 24Vac,

utilizar solamente varistores del mode-

lo A51-065-30D7 (bajo demanda).



Del tipo conmutable, con doble ais-

lamiento y fusible PTC incorporado.

e \/oltaje estandar:

Voltaje nominal:

100...240Vac (15...+10%)

Frecuencia: 50/60Hz

Voltaje de baja tension:

Voltaje nominal:

24Vac (-25...+12%)

Frecuencia: 50/60Hz o bien

24Vdc (-15...+425%)

e Consumo de potencia orbita
2.6W max.

2.3.1 ALIMENTACION

Fusible PTC
L incorporado
N Alimentacién

2.3.3 SALIDA OP2

A] Salida légica no aislada
0...5Vdc, +20%, 30 mA max.

Relé

estatico Carga

ya[

2.3.2 SALIDA OP1

A] Salida de relé

e Contacto NA, para carga resis-
tiva de hasta 2A/250Va max.

e Fusible 2A~ T
Tipo T (IEC 127)

B] Triac de salida

e Contacto NA, para carga resis-
tiva de 1A/250 Vac

e Fusible 1A~ T
Tipo T (IEC 127)

B] Salida de relé

e Contacto NA, para carga resis-
tiva de hasta

e Fusible 2A~ T
Tipo T (IEC 127)

2 - Conexiones eléctricas

Fusible

Bobina del

contactor Varistor sélo

de carga para carga
inductiva 24Vac

Fusible

Bobina del

contactor Varistor sélo

de carga para carga
inductiva 24Vac

Al

Bobina del
Varistor sélo contactor
para carga de carga

inductiva 24ac



2 - Conexiones eléctricas

SALIDA OP2 iNC €
La salida OP2 puede ser relé (estan-
dar) o de légica.

El "puente" del cuadro auxiliar selec-
ciona el tipo de salida:

Clavijas de empalme 1-2 para relé
OoP2

Clavijas de empalme 2-3 para
Légica OP2-Logic

Cuadro
auxiliar

2.3.4 SALIDA OP4 (opcional)

Retransmision del valor de proceso

¢ Aislada galvanicamente
500Vac/1 min

e 0/4...20mA, 750€/ 15Vdc max.

2.3.5 COMUNICACION SERIE (opcional)

¢ Interficie pasiva y aislada gal-
vanicamente 500Vac/1 min
Conforme normas EIA RS485,
protocolo Modbus/Jbus

/\Consultar las instrucciones del
suplemento: gammadue® y
deltadue® controller series
serial communication and con-
figuration

Zﬁ carga

A

Al



2.3.6 CONTROL DE ENTRADA PV

e Conectar los cables con la pola-
ridad tal como indica el dibujo

e Utilizar siempre un cable de
compensacion correcto segun
el termopar usado

e |apantalla, silo hay, debe estar
correctamente conectado a la
tierra

Termopar L-J-K-S-T
N5]-

Cable
+ i —1 6|+ . .
Y ﬂ de resistencia

Flﬂ_‘ 150Q max.

2 - Conexiones eléctricas
Al

En continua mA, mV

mV mA

o e
é*{gl@*' Rj > 10MQ

Shunt
externo
2.5Q

e Si el sistema empleado es de 3
hilos, utilizarlos siempre de la
misma seccion (1mm? min.)
Linea 20Q2 max. por hilo.

e Sj el sistema es de 2 hilos, utili-
zarlos siempre de la misma sec-
cion (1.5mm? min.) y colocar un
puente entre los terminales 5y 6

/A Cuando la distancia entre el
regulador y el sensor es de 15
mtsy el cable es de 1.5mm?,
se produce un error de medida
de 1°C

Para termoresistencia Pt100

o -
B DIE‘ + Solo para
3 hilos

AT D@ Linea 20Q max.
por hilo

Con transmisor de 2 hilos

4...20mA
8Vdc
ov 12

G
5]-

Transmisor

Shunt -DIE'-'-

externo 2.5Q

Para ejecuciones especiales AT (2x Pt100)

&8l

R1 Utilizar cables de
........ + mMmisma longitud y
B 2

R2 1.5 mm

Linea 20Q2 max.
por hilo

112

R1 + R2 debe ser <320Q2

Con transmisor de 3 hilos

'@ 18Vdc
i5]-
Transmisor + -DlEl+
Shunt —

externo 2.5Q




3 - Codigo de producto

3 | cODIGO
DE PRODUCTO

El cédigo completo aparece en la
etiqueta distintiva del aparato.

La identificacién del codigo de pro-
ducto se obtiene del panel frontal,
por medio de un proceso particu-
lar descrito en la pag. 19 cap. 4.2.2

AN

M1
Etiqueta identificati
% :' '-' '-' '-, Iqueta iaentiticativa
> ) ‘
(2] P/N  :M1-3000-0000
CONF  :2002
S/IN  :AOA-9809/0013

V~(L-N) : 85+264V 50/60 Hz - 2.6W

ZAS 00T

J

N Ze=] C€

’ Codigo del producto basico
(hardware)

B »
Codigo de configuracion
(software)




3.1 CODIGO DEL MODELO

El cédigo del producto indica la
configuracion especifica del ins-
trumento.

Cualquier modificacion sélo podra
ser llevada a cabo por ingenieros
o técnicos especializados.

3 - Codigo de producto

Linea Base Accessorios  Configuracion
mod.: [TIEN ENEEIEY - AN / (1L [M[N]
Linea m
Alimentacién A
100...240Vac (-15...410%) 3
24Vac (-25...+102%) 6 24Vdc (-15...+25%) 5
Salida OP1 B
Relé 0
Triac 3
Comunicacién serie Opciones
Ninguna 0|0
No instaladas Alimentacién para Convertidor 0|6
Alimentacién convertidor + Transmision| Q | 7
RS485 Ninguna 50
Modbus/Jbus Alimentacién para convertidor 56
Manual del usuario
Italiano - Inglés (estandar) 0
Francés - Inglés 1
Aleman - Inglés 2
Espafiol - Inglés 3
Color del panel frontal E
Oscuro (estandar) 0
Beige 1

&



3 - Codigo del producto

32 coODIGO )
DE CONFIGURACION

El cédigo de configuracion identi-
fica las caracteristicas del regu-
lador.

Consta de 4 digitos que determi-
nan el modo de funcionamiento.
Ver pag.26 cap. 4.5 donde figuran
instrucciones completas de como
modificar el cédigo de configura-

o

.
[

N
O < OJ
El cédigo de configuracion puede
visualizarse en el panel frontal,
siguiendo las instrucciones de la
pag.19 cap. 4.2.2

Tipo de entrada y escala

1

TR Pt100 IEC751 -99.9...300.0 °C -99.9...572.9 °F| 0
TR Pt100 IEC751 -200...600 °C -328...1112°F |1
TC L Fe-Const DIN43710 0...600 °C 32...1112 °F 2
TC J Fe-Cu45% Ni IEC584 0...600 °C 32...1112 °F 3
TC T Cu-CuNi -200 ...400 °C -328...752°F |4
TC K Chromel -Alumel IEC584, 0...1200 °C 32...2192 °F 5
TC S Pt10%Rh-Pt IEC584 0...1600 °C 32...2912 °F 6
Entrada lineal 0...50mV Unidades de ingenieria 7
Entrada lineal 10...50mV Unidades de ingenieria 8
Entrada y escala “Custom” 9
Control Salida L
PID Salida de control OP1 / alarma AL2 en OP2 0
Salida de control OP2 / alarma AL2 en OP1 1

On - Off Salida de control OP1 / alarma AL2 en OP2 2
Salida de control OP2 / alarma AL2 en OP1 3

Indicador Alarma AL1 en OP1/alarma AL2 en OP2 4
con 2 alarmas | Alarma AL1 en OP2/alarma AL2 en OP1 5
Tipo de accién y seguridad M
Inversa (AL1 activa baja) Seguridad 0% 0
Directa (AL1 activa alta) Seguridad 0% 1
Inversa (AL1 activa baja) | Seguridad 100% 2
Directa (AL1 activa alta) Seguridad 100% 3




En el instante en que el regula-
dor es alimentado por primera
vez, la pantalla muestra el
siguiente mensaje.

M

=]

-
L

BrH

AT

AD
9 Y I

Ello significa que el regulador no
ha sido configurado.

El regulador permanece en posi-
cién de espera, hasta que la uni-
dad se configura correctamente.
(ver pag.26 cap. 4.6)

3 - Identificazione modello

Tipo y funcionamiento de la alarma 2 N
Desactivada 0
Rotura del sensor 1
Aosoluta | 2civacién ata 2

activacion baja 3
Desviacion [1] act!vac!?n altg 4

activacion baja 5

activacion fuera (de la banda) 6
Banda [1] activa dentro (en banda) 7
Nota

[1] No seréa posible esta opcién cuan-
do el regulador esté configurado
como indicador de 2 alarmas (digito
Lde4ab)




4 - Funciones

4 | FUNCIONES 4.1 FUNCIONES DEL TECLADO Y PANTALLA

¢ Valor del proceso
(modo operador)
(en unidades de ingenieria)
cuando el valor medido
supera la escala o
¢ Indicador de error (SP-PV) maxima del sensor
cuando el valor medido
LED verde encendido +1% es inferior a la escala
OK 1 minima del sensor  _' ||| _
* Cédigo y/o de valor del
parametro (programacion)

LED verde con _ .
1 LED rojo encendido 2% M1

000
1 7LID)

2N 4N

LED rojo encendido 52%

Salida OP1 encendido (rojo)
rojo)

Salida OP2 encendido (
Autoajuste en marcha (verde)
NN

R vy &

Modificacion

de valores
Acceso Tecla
al menu de Modificacion/
los parametros Seleccion



4 - Funciones

4.2 PANTALLA 4.2.1 PANTALLA DE 4.2.2 PANTALLA DEL CODIGO
VARIABLES DE PROCESO DE CONFIGURACION

Durante el funcionamiento no

podran modificarse los valores JA e B Y Y o | I R IV

de los parametros. Modo = T Modo I A
Transcurridos _2,segundos después ~ operador O 2 = operador 02 =

de la operacion, la pantalla del después desous
regulador parpadea y vuelve a sus 4605 N
condiciones normales de opera- '

cion. @ Unidades 1 _ [

Unidades | | 11 _ _ de ingenieria| | ) 171 112
de inge- [N . [1] =
nieria. [1] ~ 2 <o [
0O < &= ] '4:
codigodel | | 10 21— 1|
hardware trannr
- (=] (ver pag. 15)
Puntode | | IZ 171 -
consigna N 8 < O
= 3000
0O < &= v —
_y Codigo de I
I configura- e
Notas _ K/Igrnpag. 16) = % =
[1] Ver tabla pag. 27 salida [2] ,‘ ,l L ”L - =i B
[2] Esta pantalla no aparece si el apa- === Clc
rato estéa configurado como todo S N° version _ o
o nada. S delsoftware | | | - I-. [
[alia i}
(530 S 5
Ejemplo: oo

M1 - 3000 - 2002 / Version 00A
19



4 - Funciones

4.3 AJUSTE PARAMETROS

4.3.1 VALORES NUMERICOS

(elemplo: la modificacion del valor de punto de consigna desde 275.0 a 240.0)

Pulsar &2 o &4 para cambiar
momentéaneamente, el valore de 1
unidad en cada pulsacién. Si se
mantiene la tecla &2 o &2 pulsa-
da, se modifica el valor, a un ritmo
que se duplica por segundo. Si se
deja de pulsar, disminuye el ritmo
de modificacion. En cualquiera de
los casos, la modificacion de valo-
res cesara cuando alcance el limi-
te max./min. Ajustado por el para-
metro.

21 T (2D | Modo operador
- 1 1L
]
=) <11Z [7) | Pantalla de punto de
[ A N | consigna corriente
—Disminuye
- = =) = Modificacion
1207 F
- - punto
o s de consigna
2
—Incrementa
NN
- ).
<
@ después de 2 s
S ) = = El nuevo punto
l-' '—,' " ,' " ,' W de consigna
n Y es aceptado automa-
[z | ticamente con un par-
<

padeo de la pantalla

4.3.2 VALORES MNEMOTECNICOS

(ejemplo de configuracion pag.26, 27)

Pulsar la tecla @ o0 &2 para mos-
trar el siguiente o anterior mne-
motécnico para el parametro
seleccionado.

Si se continua apretando la tecla
A 0 & apareceran mas mne-
motécnicos en pantalla, a un ritmo
de 1 mnemotécnico cada 0.5
segundos. El ultimo mnemotécni-
co visualizado al cambiar el para-
metro es el que esta guardado en
memoria.



Unidades
de ingenieria

Grados
centigrados

Grados
Fahrenheit

Unidades
no definidas

Grados
Fahrenheit

Ph

4.4 FUNCIONES ESPECIALES
4.4.1 BLOQUEO DEL TECLADO

Para bloquear/desbloquear el tecla-
do, pulsar las teclas y
simultaneamente durante 2 s.

La orden de confirmacién de blo-
queo/desbloqueo del teclado se
manifiesta a través de un parpa-
deo de la pantalla.

4 - Funciones

4.4.2 BLOQUEO SALIDAS

Las salidas se conmutan a la posicion
de OFF mediante pulsacion de las
teclas yv alavez. Cuando
las salidas estan bloqueadas, apare-
ce el mensaje OFF Jen lugar del
valor del punto de consigna. Para des-
bloquear las salidas, pulsar una vez
mas las teclas, de manera simultanea
(Soft-start quedara activado).

S0 modo operativo SN0
[ - [ - o
%L 1710 %L 170
A A
7
Pulsar
simultaneamente

durante 2 segundos

Puede bloquear el teclado median-
te el puerto de comunicaciones
serie

Puede conseguirse que las salidas
se bloqueen o desbloqueen median-
te el puerto de comunicaciones serie

AEI teclado permanece bloque-
ado ante un fallo eventual de la
potencia.

ALas salidas bloqueo/desblo-
queo se mantienen en caso de
fallo de la potencia.




4 - Funciones

4.4 PARAMETRIZACION
M1 K12
000

[ R

EREKIOD

A
> @

Modificacién
de valores
Confirmacién
(enter) Modificacion/
Seleccién

A
El proceso de ajuste de parametros
tiene un temporizador. Si durante al
menos 30 segundos no se pulsan
teclas, el regulador vuelve auto-
maticamente al nivel de operador.

0

Acceso
al menu de
parametros

Una vez se ha seleccionado el
parametro o el cédigo, pulsar &N
o & para mostrar o modificar el
valor (Ver pag. 20) El valor es intro-
ducido al pasar al siguiente para-

metro.[J).

Si se pulsa la tecla el siguiente
grupo de parametros desfilara por
pantalla

22

[ —
b R N | ~ (21 )12 (21| 1 GRUPO
L 'Q L.LLJ | Modo operador tl '&- | Valor de la alarma AL1
o O < B [1] (ver pag. 24)
}
[} [i]
] AT Introduccion ]
=1t I 1o | Password
o Ul =L amente siel valor 71 S1 = (1] Valor dela alarma AL2
) &2 [ decodigo o £ (WA = L | 2] ver pag. 24)
>5000 [
(ver pag. 26...27) 1
=¥ Banda proporcional
1~.12. (s6lo algoritmo PID)
S
(= 171 {71 11 Codigo de entrada O S 0.5...999.9%C.s.
21 1) I_J ] | desde 5000...9999 1
Ll - 5h
0 < Debe ser |gugl a [ Tiempo integral
Regreso al valor del pardmetro C. (s6lo algoritmo PID)
Lo fa OF F /0.1...100.0 min
Modo operador L < o
oK o |
No SI [ Tiempo derivado
Notas .. (s6lo algoritmo PID)
[1] Sdlo se presentara si el regulador O % OFF /0.1...10.00 min
ha sido configurado con 2 alarmas ] 1
Cuahdo el,fjlgl,to L del codllgo de L _ Tiempo de ciclo
configuracion tiene valor 4 6 5. .-, (s6lo tiempo proporcional)
[2] No se presentara si el regulador ] % 1...200s
ha sido configurado con alarma 2 L

no activa o del tipo de rotura de sen-
sor. Cuando el digito N del cédigo
de configuracion tiene valor 0 6 1.




4 - Funciones

MENU DE PARAMETROS

[

= Dk

—

()
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o

—
_
L1
—_—
_I-

[
Dk

~—

D=
]

v

[

Control Sobremodulacion
(Overshoot)

(s6lo algoritmo PID)
0.01...1.00

Limite superior
salida control
(s6lo algoritmo PID)
10.0...100.0%

Histéresis

salida control

(s6lo control On-0ff)
0.1...10.0% de la escala

2° GRUPO

Autoajuste
paro/marcha
(s6lo algoritmo PID)

Introduccion password
Solamente si il valor de
codigo Code < 5000
(verr pag. 26, 27)

Rampa de subida

punto de consigna

(no disponible con 2 alarmas)
0FF/0.1...999.9 digito/min

Rampa de bajada

punto de consigna

(no disponible con 2 alarmas)
0FF/0.1...999.9 digito/min

Limite inferior

punto de consigna

(no disponible con 2 alarmas)
escala min.. 5 H

Limite superior

punto de consigna

(no disponible con 2 alarmas)
5 L...Escala max.

Histéresis alarma AL1
0.1...10.0% de la escala [1]

Histéresis alarma AL2
0.1...10.0% de la escala [2]

=== <=<==-=<= Accesodirectoala

configuracion
(pag. 26...27)

Constante del filtro
OFFN...30s

Correccion
de la entrada
{OFF/-60... +60 digitos

Direccion

de comunicacion

(slo si la opcion ha sido
instalada) O F F /1...247

Retransmision

escala minima

(solo si la opcion ha sido
instalada) escala completa

Retransmision

escala maxima

(s6lo si la opcion ha sido
instalada) escala completa

Regreso al 1¢" parametro



4 - Funciones

4.5 DESCRIPCION
PARAMETROS DEL
PRIMER GRUPO

Los parametros del regulador han sido

organizados por grupos, de acuer-

do con su area de funcionalidad.

Valor de la alarma
AL 1

El valor de la alarma sélo se pre-
senta si el regulador ha sido con-
figurado con 2 alarmas. (Cédigo L
=4065)

Valor de la alarma
AL 2

Los casos de alarma que se pro-
ducen, manipulan de forma dis-
tinta las salidas OP1y OP2 segun
la configuracion de los tipos de
alarma, tal como indica el dibujo.

Rotura de sensor o desconexion de entrada
Sensor | Visualizacion

I
= wm mm, o= | fuera de
escala

I
I

3 superior
@ I
!

fuera de

I
| escala
I
I

m= == == == | inferior

Alarma absoluta (escala completa)

Tiempo integral

Este valor el tiempo
que precisa el término integral para
generar una salida equivalente al
tiempo proporcional. En posicion
OFF el término integral no esta
incluido en el algoritmo de control.

[ Tiempo derivado

On Activacion
® Offf max.
on T L
[offg Activacion
min
.
escala minima escala maxima
valor de la alarma
Desviacion alarma
SP On_Activacion
® Off] max
o Activacion
ffe min
l hy

- escala completa

valor alarma

+ escala completa

Banda de la alarma

SP On Activa
[ ® Offfuera
on I
off ® Activa
aentro

oy Ly

escala completa < ; escala completa

valor alarma

proporcional
Este parametro especifica el coe-

ficiente de banda proporcional que
multiplica el error (SP — PV).

L. Este valor especifi-
ca el tiempo que precisa el térmi-
no proporcional P, para alcanzar el
nivel D. En posicion OF F el tér-
mino integral no estéa incluido en
el algoritmo de control.

Tiempo de ciclo
salida de control
Ciclo de tiempo de control de salida
l6gica. El control de salida PID se obtie-
ne a través de lamodulacién del ancho
de pulsacion de la onda digital.

Control

Sobremodulacion
Este parametro especifica la escala
de accion del valor Sobremodulacion.
Imputando valores minimos (0.99 -
> 0.01) se reduce la Sobremodulacion
generada por el cambio del punto de
consigna. El control Sobremodulacion
no afecta la eficiencia del algoritmo



PID Imputando 1, se desactiva la
Sobremodulacion.

Limite superior
salida control

Especifica el valor maximo que

puede ajustarse el control de salida

salida control

Histéresis del valor

Zona histéresis la salida de regula-
cién. Expresado en % de la esc.
completa.

SEGUNDO GRUPO

de subida

de bajada
Especifica el maximo ritmo de
cambio del p. de consigna en

dig/min Si el parametro esta en
0F F, funcion inhabilitada.

Limite inferior
punto de consigna
Limite inferior del valor del p. de
consigna. Si el parametro esta en
0F F funcion inhabilitada.

Limite superior
punto de consigna
Limite superior del valor del p. de
consigna. Si el parametro esta en
{F F funcion inhabilitada.

Histéresis

de alarma AL1
Histéresis

de alarma AL2
Histéresis del valor de ambas alar-
mas que activan la salida de con-
trol OP1y OP2. Se especifica con
un % de la escala completa.

Entrada constante
del filtro

Tiempo constante expresado en
segundos del filtro de entrada RC
aplicado a la entrada de PV. Si el
parametro esta seleccionado OF F,
filtro es desactivado.

4 - Operativita

Respuesta del filtro
100% 4
63,2% PV

4

Tiempo

Correccion de la
entrada

Este valor se anade al valor medi-
do de entrada PV. Su efecto es
cambiar la escala integra PV de
hasta = 60 digitos.

o
—
s}

Direccion del
regulador

El rango de direccion es de 1 a
247. Debe ser Unico para cada reg.
entre el comunicador y el supervi-
sor. En posicion OF F el regulador
no comunica.

Retransmision
escala minima
Retransmision
escala maxima
Parametros quedefinen el rango
de salida de retrans. OP4. Ej: sali-
da 4...20mA relativa a 20...120°C.



4 - Funciones

4.6 CONFIGURACION

La configuracion del regulador se
expresa por medio de un cédigo
de 4 digitos que define el tipo de
entrada y salida de control y el de
las alarmas(pag.16 cap. 3.2)
Otros parametros especifican el
tipo de funciones auxiliares

D

B Vv =

Modificacion
de valores
Confirmacion
(enter) Modificacion/
Seleccion

Seleccion
menu de
parametros

Pulsar A o & para visualizar el
siguiente parametro o bien el codi-
go consecutivo y cambiar su valor.
El tltimo valor visualizado es alma-
cenado en memoria cuando se
presiona y seleccionamos el
siguiente parametro.

26

MENU DE CONFIGURACION
Modo operador Introduccion Password 1¢" GRUPO
o e N N | A 2V IZHIZ A | sdlosi el valor el u]
| I A | : | I e | de codigo [ A
i [0 € o Ladf >5000 S o
y] C
I (711171 Codigo de entrada
) 1) 1) [_) | desde
pay 5000...9999
Debe ser igual al
valor del parametro
Codf
J

(

[ -} A
[N ]
o S
Y i Y
[ Ql. ]

<
| |
. s
O S

D

Velocidad
de comunicacion
(s6lo si la com. estd instalada)

1300 /3000
[ ARy J AR

HanomMenn
Escala

de la retransmision
(s6lo si esta presente)

O-a0/4-20mA

Password [3]
0...9999
(3 3 por defecto)

-1 .
o |

Sl

( 3\
Principio de escala [2]
(s6lo escala lineal)

o 8 -999...9999

iz _ I Final de escala [2]

.U ) (s6lo escala lineal)
-999...9999

I | Protocolo de
comunicacion

(s6lo si la comunicacion
esta instalada)

M/ dbus




(cap. 3.2 pag. 16)

S,

20700 20 [

[ l.g.l [y L Dl
O S O S
Unidades | 1 | _ I
deingenieria[1] |1 1] J .
(ver cuadro) | — S
N° de decimales | IZ _ _I _I
(s6lo escala lineal) | =) l= él.l.l.l
0.3/ <

2° GRUPO Introduccién Password
R ] (2117 (7 | solosielvalor de codigo
IZ iz 0700 Codf <5000
S o [
[\ S
Entrada codigo
9 da0...9999 (3 3 por
~J Tj | defecto). El Password
P introducido debe corres-
0 < ponderse con el que esta
1 memonzado en el para-
metro £ ool
Entrada de digitos
I-L-M- N del codigo OK
de configuracion Sl No

A

Si el regulador no ha sido configura-

do, aparecera i

ok en el panel
central del alimentador

En estas condiciones, el regulador
tiene sus salidas y entradas desacti-
vadas. Se corrige al introducir un
codigo de configuracion correcto

4 - Funciones

Notas

pulsando la tecla el siguiente
grupo de parametros desfilara por
pantalla

[1] Cuadro de Unidades métricas reco-

mendadas:
Grados Centigrados * o
Grados Fahrenheit * G
ninguna =Ta
mV ntd
Volt U
mA nA
Amperio A
Bar b
PSI =
Rh rh
pH Fh

*  para entradas de termopar o termo-
resistencia, sélo existe opcién entre
°C 6 °F.

[2] Escala min. 100 digitos.

[3] Si el password es de 5000 a 9999, el
ajuste de parametros solo es posible
entrando el password correcto.



5 - Autoajuste automatico

Bl AUTOAJUSTE
AUTOMATICO

(Tuning)

Arranque/Paro del autoajuste
Fuzzy. El autoajuste puede
arrancar o parar en cualquier
momento

21 TN (2D modo

I- ] J.I-J| operador
P

< O

pulsar hasta

I .

[ R

(] (]

IZ I _ IZ] Paraarrancar

| seleccionar

O @ O Skrk

IZ 1. _ I_| Paraparar

Y seleccionar

o % o Lkaf

El led verde se enciende cuan-
do el autoajuste Fuzzy esta en mar-
cha. Al término de esta operacion,
los parametros PID calculados que-
dan memorizados y utilizados por
el algoritmo de control. El regula-
dor vuelve al nivel de operacion. El
led verde se apaga.

Dicha funcién permite el célculo
6ptimo de los parametros PID,
analizando la respuesta del pro-
ceso a las alteraciones.

El regulador esta dotado de 2 tipos
de autoajuste “one shot” que
seleccionan automaticamente
segun las condiciones del proce-
SO en que se inicia la operacion:
Respuesta gradual

Se selecciona cuando al inicio de
la operacién de autoajuste, el PV
se halla distanciado del punto de
consigna en mas de un 5% de la
escala. Este método posee una
gran ventaja: calcula muy rapido.
La precision, en cuanto al célculo,
es muy razonable.

Frecuencia natural

Se selecciona cuando el PV esta

muy cercano al punto de consigna
SP. Este método tiene por ventaja
una mejor precision de célculo, con
una velocidad de célculo razonable.
El autoajuste Fuzzy determina auto-
maticamente el mejor método para
calcular el PID de acuerdo con las

condiciones de proceso.
Método respuesta paso
SP

Cambio punto A i —
de consigna in de sintonizacion y
4gﬁ‘ ajuste de nuevos

“~.__términos calculados
Variable PV Arranque Autoajuste

Salida de control || v

Frecuencia natural

Arranque Autoajuste

Variable PV

Fin de sintonizacion y
_ ajuste de nuevos
términos calculados

Salida control




(I
Caracteristicas
(a25°C Temp. ambiente)

Descripcion

ESPECIFICACIONES TECNICAS

6 - Especificaciones técnicas

Configurabilidad total
(ver cap.3.2 pag.16
cap.4.6 pag.26

Entrada PV
(ver pag.13 y pag.16)

Indicador de error

Por medio del teclado o de la comunicacion serie, el usuario selecciona: - el tipo de entrada - las funcio-
nes asociadas y las correspondientes salidas - el tipo de algoritmo de control - el tipo de salida y las con-
diciones de seguridad - el tipo y funcion de las alarmas - los valores de todos los parametros de control

Convertidor A/D con resolucion de 50000 puntos
Tiempo de actualizacion de la medicion 0.2 segundos

Caracteristicas .
Tiempo de muestreo: 0.5 segundos
comunes Correccion de la entrada: -60...+60 digitos
Filtro de entrada: 1...30 s incl./excl.
Precisi6 0.25% =1 digito (para sensores de temperatura) Entre 100...240Vac
recision . -
0.1% =1 digito (para mA 'y mV) el error es minimo
PHO0Q 2 0°C Resmtenc‘la méaxima cable:
. 20€ (3 hilos)
. . (IEC 751) Conexion I,
Termoresistencia con Seleccion 963 hilos Sensibilidad:
oC/oF 0.35°C/10°C Temp. amb.
<0.35°C/10€2 cable
L J,TKS Res. méaxima cable: 150Q
Termonar (IEC 584) Compensacion interna | Sensibilidad:
P con Seleccion junta fria en °C/°F <2pV/°C Temp. amb.
°C/°F <5pV/10Q cable

Corriente continua

4...20mA, 0...20mA
con shunt (derivacion)
externo 2.5Q Rj >10MQ

Tension continua

10...50mV, 0...50mV
Rj >10MQ

Unidades métricas

Conf. punto décimal
Princ. escala. -999...9999
Rango max.-999...9999
(Rango min. 100 dig.)

Deriva de la entrada:
<0.1%/20°C

LED con tecla verde cuando el error es de <1% (ver pag.18)




6 - Especificaciones técnicas

Caracteristicas L
(225°C Temp. ambiente) Descripcion
Indicador Alarma A!.1 : AIarma’A!.Z :
) con 2 Alarmas OP1 - Relé o triac 0P2 - Ldgica o Relé
Modo operativo 0P2 - Ldgica o Relé OP1 - Relé o triac
y salidas 1 Lazo PID o bien On-0ff lazo Salida coptrol. AIarma’AI..Z :
OP1 - Relé o triac 0P2 - Ldgica o Relé
con 1 Alarma - - o
0P2 - Ldgica o Relé 0P1 - Relé o triac
Tipo de algoritmo PID con control Sobremodulacion (Overshoot) o bien ON-OFF
Banda proporcional (P) 0.5...999.9%
T!empo mte_gral (I) 0.1...100.0 m|n_ Excluible
Control Tiempo derivado (D) 0.01...10.00 min Algoritmo PID
Tiempo de ciclo 1...200 s
Control Sobremodulacién (Overshoot)| 0.01...1.00
Limite superior 100.0...10.0%
Histéresis 0.1...10.0% Algoritmo ON-OFF
. Relé, 1 contacto NA, 2A/250Vac (4A/120Vac) para carga resistiva
Salida OP1 : S
Triac, 1A/250Vac para carga resistiva
salida OP2 Logica no aislada: 5Vdc, +10%, 30mA max.
Relé, 1 contacto NA, 2A/250Vac (4A/120Vac) para carga resistiva
0 5
Alarma AL 1 H|s?ere§|’s 0.1...10.0% escala completa
S Activacion alta
(indicador con 2 alarmas) — Valor absoluto: escala completa
Activacion baja
Histéresis 0.1...10.0% escala completa
Activacion baja Valor desviacion + Escala
Alarma AL2 Acci6 Tipo de accion Valor banda 0...Escala
ccion "
Attivo Basso Valor absoluto Escala completa

Funcion especial.

Rotura de sensor




Caracteristicas
(225°C Temp. ambiente)

Descripcion

6 - Especificaciones técnicas

Punto de consigna

Retransmision
0P4 (opcional)

Autoajuste Fuzzy 1 shot
con seleccion automatica
Comunic. serie (opcional)
Alimentacion auxiliar

Seguridad
de funcionamiento

Caracteristicas
generales

Rampa de subida y bajada. Excluida.

0.1...999.9 digito/min

Limite inferior

Desde inicio escala hasta limite superior

Limite superior

desde limite inferior hasta fondo escala

Aislada galvanicamente: 500 Vac/1 min
Resolucion 12bit (0.025%)

Precision: 0.1 %

Salida corriente: 0/4...20mA 750€/15V max.

El regulador selecciona automaticamente el método
mas conveniente segun las condiciones de proceso

Método gradual (step)
Método de frecuencia natural

RS 485 aislado, protocolo Modbus-Jbus, 1200, 2400, 4800, 9600 hit/s 2 cables

18Vdc +20%, 30mA max. para alimentar un transmisor externo

Entrada de de medidas

Detecta: fuera de gama, corto circuito o rotura de sensor con activacion
automatica de estrategias de seguridad y alerta en pantalla

Salida de control

Valor de seguridad 0...100% (uso habilitado/inhabilitado)

Parametros

Datos de parametros y configuracion guardados en memoria no volatil
durante un tiempo ilimitado

Clave de acceso

Password para acceder a los datos de configuracion

Alimentacion

100...240Vac (-15...+10%) 50/60Hz
0 bien 24Vac, (-25...+12%) y
24Vdc (-15...+25%)

Consumo de potencia 2.6W max.

Seguridad eléctrica

EN61010, clase instalacion 2 (2.5kV), grado de contaminacion 2

Compatibilidad

Normas CE para equipos y sistemas industriales

electromagnética

Aprobaciones ULy cUL |File 176452

Proteccion EN650529 | Terminales IP20, panel frontal IP65

Dimensiones 1/16 DIN - 48 x 48, profundo 120 mm, peso 130 g aprox.




Garantia

[ ] GARANTIA

Estos productos estan garan-
tizados por un periodo de 18
meses a partir de la fecha de
entrega, sin cargo alguno, por
defectos de material o de fabri-
cacion. Quedara excluido de
toda garantia cualquier fallo o
defecto causado por una uti-
lizacion indebida del producto,
no ajustada a las instrucciones
de este manual.






TABLA DE
LOS ICONOS

Entrada digital

I .
Contacto aislado

Entrada principal
universal

- NPN colector abierto

Funciones entradas

Termopar

Pt100
Termoresistencia
ol

- Delta Temp (2x RTD)

é) mAy mV

o2

E TTL colector abierto

Punto de consigna

Local

Auto/Manual

RUN Arranque, espera,
parada, y selecion de
los programas

STAND Espera

G0N Suspension de la
A medicion

Inhabilitacion pendiente
)& punto de consigna

Custom
i | Escala custom

Bloqueo del teclado

Salida

Frecuencia

Bloqueo de la salidas

Relé un contacto

Entrada Auxiliar

il Arranque

?
c
S5

—L
Triac

Transformador de
corriente

Y=y Temporizador

REM Punto de consigna
externo en mA
REM Punto de consigna

V
externo en Volt

i Potenciémetro del la
=2l posicién del motor

Memorizado

=
m
=

27} Remoto

)

Programado

o |

‘(‘ Relé SPDT




