ASCON Temperaturregler

mit /16 DIN-MaB
TECNOLOGIC ™ "]

Modell M1 C€

|SO 9001 Bedienungsanleitung ¢ 04/07 e Code: ISTR_M_M1_D_04_--
Certified c@us

LISTED

Ascon Tecnologic srl

viale Indipendenza 56,

27029 Vigevano (PV)

Tel.: +39-0381 69 871

Fax: +39-0381 69 8730
Internet site:

W, ascont ecnol ogi ¢. com
E-Mail address:

sal es@scont ecnol ogi c. com




Temperaturregler
mit '/1¢ DIN-MaB

-48 x 48
Modell M1 C€
= =) L)
%L 7.0
(2]
A,
© 2




H

N

inweise

C€

HINWEISE ZUR
ELEKTRISCHEN SICHER-
HEIT

UND ZUM
EMV-ScHutz

Bitte lesen Sie diese Hinweise aufmerksam, bevor Sie das Instrument
installieren.
Klasse Il Gerat fiir den Tafeleinbau

Dieser Regler entspricht der
EG-Niederspannungsrichtlinie n°73/23/EEC mit der Ergénzung
n°93/68/EEC sowie der EN61010-1 : 93 + A2:95

Hinsichtlich der EMV erfiillt dieses Instrument die Richtlinie 89/336/EEC
mit der Erganzung 92/31/EEC, 93/68/EEC, 98/13/EEC:
- Vorschriften zu HF-Emissionen

EN61000-6-3 : 2001 fir Wohnumgebungen
EN61000-6-4 : 2001 flr industrielle Umgebungen

- HF-Storfestigkeit
EN61000-6-2 : 2001 flr Industriegerate und -systeme

Bitte beachten Sie, daB es in der Verantwortung des installierenden Tech-
nikers liegt, die Einhaltung aller Sicherheits- und EMV-Schutzbestim-
mungen sicherzustellen.

Dieser Regler verflgt Uiber keinerlei vom Anwender zu wartenden oder
instandzusetzenden Teile. Reparaturen an diesen Reglern kénnen nur
von speziell ausgebildetem Personal mit entsprechenden Geréaten aus-
geflihrt werden. Daher bietet Ascon einen technischen Kundendienst
und Reparaturservice.

Bitte wenden Sie sich an Ihre ndchstgelegene Ascon-Vertretung.

Alle fiir Sicherheit und EMV-Schutz relevanten Warnungen und Infor-
mationen sind mit dem Zeichen kenntlich gemacht.
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1 - Installation

il INSTALLATION

Die Installation darf ausschlieB-
lich durch qualifiziertes Perso-
nal ausgefiihrt werden.

Bitte beachten Sie bei der Instal-
lation des Reglers alle Anweisun-
gen dieser Bedienungsanleitung.
Dies gilt insbesondere fir die mit
dem Symbol gekennzeich-
neten Sicherheits- und EMV-
Schutzhinweise.

Um Berthrung oder Kontakt mit
spannungsfiihrenden Teilen zu ver-
hindern, muB der Regler in einem
geschlossenen Gehause, einem
Schaltschrank oder einer Schalt-
tafel installiert werden.

(I

1.1 ALLGEMEINE BESCHREIBUNG

Montageklammern

1P20 Klemmenblock
EN61010 - 1 (IEC1010 - 1)

Typenschild

Dichtung

Schalttafel

Frontseitiger
Gehauseschutz: IP65
EN 650529 (IEC 529)




1.2 ABMESSUNGEN

48 mm
1.89in
48 mm
= 1.89in
0O <2 O
120 mm
4.72in
[ A

1 - Installation

1.3 TAFELAUSSCHNITT

20 mm max

0.79in max

65 mm min
2.56 inmin
N
c £
£¢
£ £
Ew©
es 8%
N <8 oo
i3
N
—
45+0.6
1.78+0.023
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1 - Installation

1.4 UMGEBUNGSBEDINGUNGEN PNC €

Normale Betriebsbedingungen

Zz""" Hohe tiber N.N. bis zu 2000 m

if’c Temperatur 0...50°C

% r. F.  Feuchte 5...95 % r. F,, nicht kondensierend

Besondere Betriebsbedingungen Vorschlag

Zz"“’ Héhe tber N.N. > 2000 m | Modell fiir 24Vac verwenden

if’c Temperatur >50°C Lifter einsetzen
Kondensation durch hdhere

[0) 0,
%r.F Feuchte>95%r.F Temperatur verhindern.
: Leitfahiger Staub Filter verwenden

Unzulassige Betriebsbedingungen ®

= .
@7& Korrosive Gase

lﬂ% Explosionsgefahrdete Atmosphéaren

(&)



1 - Installation
1.5 EINBAU IN SCHALTTAFEL [1]

1.5.1 INAUSSCHNITT EINSETZEN  1.5.2 BEFESTIGUNG 1.5.3 MONTAGEKLAM-

MERN LOSEN
1 Tafelausschnitt anfertigen. 1 Montageklammern aufstecken. 1 Schraubendreher zwischen Reg-
2 Dichtung Uberprufen. 2 Montageklammern zur Schalt- ler und Klammern schieben und
3 Instrument von Vorne einsetzen tafel schieben und zu fixieren. leicht drehen.

1.5.4 HERAUSZIEHEN DES REGLERS Aldd

1 Andiesen Punkten zusammen-

UL note dricken

2 und herausziehen.
[1] For Use on a Flat Surface of Das Instrument kann durch stati-
a Type 2 and Type 3 ‘raintight’ sche Elektrizitat beschadigt werden.
Enclosure. Vor dem Herausziehen eine geer-

dete Flache berthren.

1MQ ;;7

I~



2 - Verdrahtung

Al VERDRAHTUNG 2.1 KLEMMENBLOCK [1] NC
uL 169, 7
L0+ |gg Bve | L @ /N O ,,,,,,,,,,,, Klemmenabdeckung

VEopE- mee | 26D D8 O
OII§|+ [15] nO ‘
[oll : lc] 3@8”

[}

@
©
g
[$)]

7 ve 4 \gj@m @16

N/C s I e
T bepe| | O |
AN
RTD """""""""" || 0| 7 mm
AA 4741A1M1 @ 6@ 12 O 0.22in
,+'— Kabelquerschnitt
m 1 mmz2 (18 AWG)
[2]
g 14 Schraubklemmen Empfohlene Kabelabschliisse
] Klemmen fiir Optionen f.:(: Stift & 1.4 mm
@ Befestigungsschraube bz - 0.055 in max.
= Tsuzst Kabelschuh
UL notes . Schraubendreher PH1 m-- 3“2216500% o1
[1] Use 60/70 °C copper (Cu) con- ©&=—= Flachkiingen-Schrau- 5mm-0.211in
ductor only. \ _ = bendreher0.8x4mm ==  Abisolierte Leitung
[2] Wire size 1 mm? (18 AWG Solid/ L 55 mm - 0.21 in
Stranded)

8



VORSICHTSMABNAHMEN EENC €

Das Instrument ist flir den Einsatz
unter rauhen und stérintensiven
Umgebungen ausgelegt (Stufe IV
des Industriestandards IEC 801-
4). Dennoch sollten die folgenden
Richtlinien beachtet werden:

A

Bei der Verdrahtung missen alle
relevanten Sicherheitsvorschriften
eingehalten werden.

Spannungsversorgungs- und Sig-
nalleitungen getrennt von lei-
stungsfiihrenden Leitungen halten.
Leitungen nicht in der Nahe von
Schiitzen, Relais oder Elektromo-
toren flihren. Leitungen nicht in der
N&he von Leistungsschaltern
fihren. Dies gilt insbesondere flr
Phasenanschnittsteuerungen.

Eingangsleitungen von Netz- und
Ausgangsleitungen getrennt
flhren.

Wenn dies nicht méglich ist, abge-
schirmte Kabel verwenden und die
Abschirmung einseitig erden.

2 - Verdrahtung

2.2 EMPFOHLENE LEITUNGSFUHRUNG A
Kabelkanal fir Sensorkabel (Eingang)
B A BB A B
@@ | o @@ 0
@@ o @@ o
a@ @9 @15— a@ @9 @15—
@ @ \f@m @ @ @
5@ 11| O 5@ 11| O
0 ® @1 || o

A = Spannungsver-
sorgung

B = Ausgang

C = Analo
geingange

D = Analogausgang

(o] ED (] ED Serielle
Kommunikation

E = Logikausgang

Kabelkanal flr Versorgungs- und Ausgangskabel

l©



2 - Verdrahtung
2.3 VERDRAHTUNGSBEISPIEL

Versorgung\s/spannung Uberwachung Analogausgang
ac
Netzschalter % i i % % % %
BIL
RS485
RX/TX oP4
4...20mA
N1
Sicherung
2A~T
=]
1 O
Sicherung D
5]
Externer []
Shunt 2.5Q , OP2 R ] 6]

+ Transmitter (2-DrahtanschluB)
PV

A

Anmerkungen:

1] Vergewissern Sie sich, daB die Netz-
spannung mit der auf dem Typenschild
angegebenen Spannung Ubereinstimmt.

2] Schalten Sie die Spannungsversorgung
erst ein, wenn alle elektrischen Anschllis-
se vollstandig verdrahtet wurden.

3] Entsprechend der einschlégigen Sicher-
heitsbestimmungen sollte der Netz-
schalter mit der MSR-Nummer des
Instruments beschriftet werden, das er
schaltet. Der Netzschalter sollte fur den
Bediener einfach zugéanglich sein.

4] Das Instrument ist mit einer Trage
Sicherung (PTC). Bei einem Ausfall der
Sicherung sollte das Instrument zur
Instandsetzung an den Hersteller
gesendet werden.

5] Zum Schutz des Instruments sollten
folgenden Sicherungen vorgesehen
werden:

- 2 AacT trage fur 220Vac Relaisaus-
gange

- 4 AacT trage fir 110Vac Relaisaus-
gange

- 1 AacT trage fur Triac-Ausgénge

6] Relaiskontakte sind bereits durch inte-
grierte Varistoren gesichert.

Bei induktiven Lasten und einer Ver-

sorgungsspannung von 24Vac sind Vari-

storen Kode A51-065-30D7 zu ver-
wenden, die auf Anfrage lieferbar sind.



2.3.1 SPANNUNGS-
VERSORGUNG
Schaltnetzteil mit integrierter Sicherung
(PTC), zweifach galvanisch getrennt
e Standardversion
Netzspannung:
100...240Vac (-15...410%)
Netzfrequenz: 50/60Hz
* Niederspannungs-Netzteil
Betriebsspannung:
24Vac (-25...+12%)
Frequenz: 50/60Hz oder
24Vdc (-15... +25%)
e | eistungsaufnahme 2.6W max.

Integrierte
L Sicherung
(PTC)
Netz/Versor-
N gungsspan-
nung

2.3.3 AUSGANG OP2

A] Logikausgang 0.5Vdc, +20%,
30 mA max., nicht galvanisch
getrennt

Halbleiter-
Relais Last

EAv

2.3.2 AUSGANG OP1

A] Einfacher Relaisausgang

e SchlieBer, Schaltleistung 2A/250
Vac (ohmsche Lasten)

e Trage Sicherung 2AacT (IEC 127)

B] Triac-Ausgang

e SchlieBer, Schaltleistung 1A/250
Vac (ohmsche Lasten)

e Trage Sicherung 1AacT (IEC 127)

B] Einfacher Relaisausgang

e SchlieBer, Schaltleistung 2A/250
Vac (ohmsche Lasten)

e Trage Sicherung 2Aac T (IEC
127)

2 - Verdrahtung

Sicherung

—

——Ha-

Induktive

Last Varistor (nur
fiir induktive
Lasten) 24Vac

Sicherung

Induktive

Last Varistor (nur
fiir induktive
Lasten) 24Vac

A

Sicherung

Induktive
Varistor (nur Last
fiir induktive

Lasten) 24Vac



2 - Verdrahtung
AUSGANG OP2

A
Bei Ausgang OP2 kann es sich um
einen Relaisausgang handeln-
(Standard) oder Logik.

Die Briicke auf der Hilfsteilplatine
legt die Ausgangsart fest:

Stifte 1-2 verbunden: OP2 ist ein
Relaisausgang

Stifte 2-3 verbunden: OP2 ist ein
Logikausgang

Briicke

Hilfsteilplatine

2.3.4 AUSGANG OP4 (Option)

Analogausgang flr ProzeBwert PV

e Galvanische Trennung
500Vac/1 min

e 0/4...20mA, 750Q/ 15Vdc max.

2.3.5 SERIELLE SCHNITTSTELLE (Option)

e Galvanische Trennung
500Vac/1 min
Entspricht EIA RS485, Mod-
bus/Jbus-Protokoll

/A\Nahere Informationen entneh-
men Sie bitte der separaten
Anleitung: gammadue®and del-
tadue® controller series serial
communication and configuration

(T

j Last

__

A

A



2.3.6 PROZEBEINGANG PV

e Polaritat beachten.

* Nur Ausgleichsleitung des glei-
chen Typs wie das eingesetzte
Thermoelement verwenden.

* \Wenn abgeschirmtes Kabel ver-
wendet wird, die Abschirmung
einseitig erden.

Thermoelement-Typen L-J-K-S-T
N5]-
6|+

Leitungswiderstand
150Q max.

2 - Verdrahtung

mA, mV
mV mA D@
Externer l@ Rj>10MQ
Shunt 2.5Q

¢ Bei 3-DrahtanschluB darauf ach-
ten, daB alle Leiter den gleichen
Querschnitt aufweisen (1mm?
min).

Maximal zuléssiger Widerstand:
20Q pro Leiter.

e Bei 2-Drahtanschlu8 missen
beide Leiter den gleichen Quer-
schnitt aufweisen (1.5mm? min).
Klemmen 5 und 6 mit einer
Briicke verbinden.

/\ Bei einer Kabellange von 15 m
und einem Kabelquerschnitt
von 1.5mm? ergibt sich ein Feh-
ler von ca. 1°C.

Pt100-Aufnehmer
58l
Nur bei 3-
rrrrrrrrr +
B D@ DrahtanschluB.

Leitungswider-
w13 sonizon

pro Leiter

2-Draht- Transmitter

4...20mA
18Vdc
ov 1]

G
5]-

Transmitter

+
Externer @

Shunt 2.5Q

Fir AT (2x Pt100) Sonderausfiihrung

........ _ Leiter mit gleicher

A DIE‘ Lange und glei-
R1 chem Querschnitt

B D@+ von 1.5 mm? ver-
R2 wenden.

________ D@ Leitungswider-

A = stand 20Q max.

R1 + R2 miissen zusammen klei-
ner als 320Q sein.

3-Draht- Transmitter

Transmitter +

6]+
Externer —

Shunt 2.5Q




3 - Modellschlussel

3 | MODELL-
SCHLUSSEL

Auf dem Typenschild ist der voll-
standige Modellschltissel des Reg- \
lers angegeben.

Die Hardwarekonfiguration kann
auch Uber die Tasten des Reglers
abgefragt werden wie in Abschnitt
4.2.2, Seite. 19 beschrieben.

Typenschild

| |
, )

]

— e
e}

]

-—
[—]

1

P/N ; M1-3000-0000
CONF :2002
S/N : AOA-9809/0013

=EA0D

V~(L-N).85+264V 50/60 Hz - 2,6W

s AICE T T
=l 3

d

- = Produktkode (Hardware)
E E E Konfigurationskode (Software)



3.1 PRODUKTKODE

Der Produktkode spezifiziert die
Hardwarekonfiguration des Instru-
ments, die durch verschiedene
Hardwaremodule von speziali-
sierten Ingenieuren erganzt wer-
den kann.

3 - Modellschlussel

Modell Basisgerat Zubehor Konfiguration

Kode: [TIEN - B / [+ [L[mN]

Modell

Versorgungsspannung

100...240Vac (-15...+10%)

24Vac (-25...+12%) oder 24Vdc (-15....+25%)

Ausgang OP1

Relais

Triac

Serielle Kommunikation | Option

Nicht installiert

EWO" (LAY 2

Keine Transmitterspeisung

Transmitterspeisung und Analogausgang

RS485 Keine

Modbus/Jbus Transmitterspeisung

a|lo|o|o|o
oo N|o o

Bedienungsanleitung

Italienisch/Englisch (standard)

Franzdsisch/Englisch

Deutsch/Englisch

Spanisch/Englisch

Farbe der Frontplatte

Dunkelgrau (standard)

Beige

=[off] [w|v|=]o

&



3 - Modellschlussel

3.2 KONFIGURATIONSKODE Eingangsart und -bereich

|
TR Pt100 IEC751 -99.9...300.0°C  [-99.9...572.9 °F| 0
Der Konfigurationskode beschreibt ~ TR Pt100 IEC751 -200...600 °C -328...1112 °F |1
die Softwarekonfiguration des Reg- TC L Fe-Const DIN43710 0...600 °C 32...1112 °F 2
lers. TC J Fe-Cu45% Ni IEC584 0...600 °C 32...1112 °F 3
Er besteht aus 4 Zahlen, aus denen TC T Cu-CuNi -200 ...400 °C -328...752°F |4
die Einstellung des Reglers ersicht- TG K Chromel-Alumel IEC584 | 0...1200 °C 32..2192°F |5
lichist. _ TC S Pt10%Rh-Pt IEC584 | 0...1600 °C 32..2912°F 6
Eine Ubersicht der Reglerkonfigu- - - - —
) . ; DC-Eingang 0...50mV linear | In technischen Einheiten 7
ration entnehmen Sie bitte - - . ——
Abschnitt 4.5 auf Seite 26. DC-Eingang 10...50mV, linear | In technischen Einheiten 8
Kundenspezifischer Eingang und Bereich 9

Regelart Ausgange L
PID Regelausgang: OP1 / Alarmausgang AL2: OP2 0

ST Tn ] Regelausgang: OP2 / Alarmausgang AL2: OP1 1
Cuuec Ein/Aus- Regelausgang: OP1 / Alarmausgang AL2: OP2 2
Regelung Regelausgang: OP2 / Alarmausgang AL2: OP1 3

Anzeiger Alarmausgang AL1: OP1 / Alarmausgang AL2: OP2| 4

M % . mit 2 Alarmen | Alarmausgang AL1: OP2 / Alarmausgang AL2: OP1| 5

Die Tastenfolge zur Anzeige dieses Regelfunktion und Ruhezustand

Kodes ist in Abschnitt 4.2.2 auf | qirekt (AL1 Minimalalarm)| Signal bei Alarm: 0%

Seite 19 beschrieben. Direkt (ALT Maximalalarm) | Signal bei Alarm: 0%

Indirekt (AL1 Minimalalarm) | Signal bei Alarm: 100%

Direkt (AL1 Maximalalarm) | Signal bei Alarm: 100%

W N = o




Wenn der Regler beim ersten

r__r
= - v
Lo
z]

A
A

Einschalten diese Meldung zeigt,
In diesem Falle arbeitet der Regler
im Standby-Modus, bis die Konfi-
guration abgeschlossen ist (s. Abs.
4.6, Seite 26).

3 - Modellschlussel

Alarmart und Funktion des Alarms AL2 N
Keine 0
Sensorbruch 1
. Vollbereichsmaximalalarm 2
Vollbereich - —
Vollbereichsminimalalarm 3
. Alarm Uber dem Sollwert 4
Abweichung [1] Alarm unter dem Sollwert 5
Abweichungs- Alarmgabe auBerhalb des Bereichs 6
bereich [1] Alarmgabe innerhalb des Bereichs 7
Anmerkungen:

[1] Nicht verflgbar, wenn der Regler als Anzeiger mit 2 Alarmen konfiguriert ist (an
Stelle L ist 4 oder 5 eingetragen).



4 - Bedienung

4|

BEDIENUNG

4.1 FUNKTION VON TASTATUR UND ANZEIGE

e Abweichungsanzeige (SP-PV)

¢ Istwert PV (Normale Betriebsart)
(in technischen Einheiten)
Wenn der Istwert den
Eingangsbereichliberschreitet:

Wenn der Istwert den

% Griine LED leuchtet: | 1% Eingangsbereich unterschreitet:
< OK - ) LI L L
¢ Kode und/oder Wert des

= Grine LED und eine | _,, Parameters (Programmierung)

< rote LED leuchten 2% f M1 )

a N IS -

] Rote LED leuchtet -2 | ' ' ' ' ' '

< D - - -
> MR R N

Ausgang OP1 ON (rot) J

Ausgang OP2 ON (rot)

Optimierung lauft (grin) ——

Anderung des
angezeigten

Werts
Aufruf des Auswahl/
Parameter- Akzeptieren des
Meniis angezeigten Werts



4.2 ANZEIGE

In der Anzeigenfunktion kann die
Einstellung des Reglers nicht
verandert werden.

Wenn langer als 2 Sekunden keine
Taste betétigt wurde, 4Bt der Reg-
ler das Display aufblinken und
kehrt zum normalen Betrieb
zurtick.

Anmerkungen

[1] s. Seite 27

[2] Diese Anzeige erscheint nicht, wenn
eine Ein/Aus-Regelung gewahlt
wurde.

4.2.1 ANZEIGE DER

PROZEBDATEN
J e By |
Normale S A
Betriebsart —~
0O < &3
langer als 0.5
Sekunden
Technische| | [ ) I @
Einheiten.| | [_J (7] JIC
[1
O S @
Sollwert - 10
. ]
o S
Regelaus- N
gang 2 | _jiiz
o S
J F" 1]
[l A A

4 - Bedienung
4.2.2 ANZEIGE DER

KONFIGURATIONSDATEN
R NV |
Normale [
Betriebsart —
0O <o &=
langer als 0.5
Sekunden
Technische | [ ) [} @
Einheiten. = oriz
[1]
= % ]
or
L
Modells- [ .| |
chliissel CHzr Qo
(Seite 15)
B < O
=Ialalh]
L
Konfigurati= - =
onskode LOoOrr
(Seite 16) -
S o
Software- =]
version 1~ l':| l'_ .
S o
Beispiel: S

M1 - 3000 - 2002 / Release 00A1\9



4 - Bedienung

4.3 PARAMETEREINSTELLUNG

4.3.1 EINGABE NUMERISCHER WERTE

(Beispiel: Anderung des Sollwerts von 275.0 auf 240.0)

Einmalige Betétigung der Tasten
A oder & andert den ange-
zeigten Wert um eine Einheit, d.h.
der Wert wird um den kleinstmdég-
lichen Betrag geandert. Wird die
Taste AN oder & gedriickt
gehalten, &ndert sich der Wert kon-
tinuierlich  mit zunehmender
Geschwindigkeit. Durch Loslassen
der Taste kann die Geschwindig-
keit, mit der sich der Wert andert,
wieder verringert werden. Bei Errei-
chen des oberen bzw. des unteren
Grenzwerts fUr den eingestellten
Parameter bleibt der Wert kon-
stant, auch wenn die Taste N
oder &7 gedriickt gehalten wird.

i A |

Normaler

Betri
(ol B A etrieb

Anzeige
des aktuellen
Sollwerts

o1 M
[ R N |
o
—-Verkleinern
220
[
%‘
—-VergroBern
orm
- T
—

Anderung
des Sollwerts

@ Langer als 2 Sekunden

= =) (=7 | Ubernahme der

l-' ‘-" " H ” Einstellung.

n Fy ‘ Nach einmaligem Blinken
der Anzeige wird der einge-
stellte Wert {ibernommen.

4.3.2 EINSTELLUNGEN MIT

PARAMETERLISTEN
(Beispiele zur Konfiguration finden sich
auf Seite 26, 27)

Bei einmaliger Betétigung der Taste
A oder & wird die jeweils nach-
ste oder vorhergehende Einstell-
moglichkeit fur den Parameter
angezeigt.

Wird die Taste &N oder &
gedrlickt gehalten, durchlauft der
Regler mit einem Abstand von 0.5
Sekunden alle Einstellmdglichkei-
ten. Wenn der néchste Parameter
aufgerufen wird, wird die ange-
zeigte Einstellung fir den Para-
meter Ubernommen.



N] Technische
I 171 JIZ Einheiten

[ [

121 I~ Grad
I~ Celsius

[ [

171 [~ Grad
= [T Fahrenheit

[ [

[} keine

Oooic

i

=) (~ Grad
“ll Fahrenheit

= % [
)

- ¥

1 PH

(]

D

<

[ [

4.3.3 SPERREN DER
TASTATUR

Zum Sperren bzw. Freigeben der

Tastatur betatigen Sie die Tasten

und gleichzeitig und

halten Sie diese 2 Sekunden

gedrUckt.

Zur Bestéatigung der Eingabe blinkt

die Anzeige einmal.

HBBQDD

Nz

'I -l' [ ,l 'l"l Normale Betriebsart

4 - Bedienung

4.3.4 VERRIEGELN DER
AUSGANGE

Die Ausgange kénnen auf einem Aus-

gangssignal von 0% verriegelt wer-

den, indem die Tasten und N2°

gleichzeitig gedriickt werden.

Bei verriegelten Ausgéngen wird die

Meldung anstelle des Soll-

werts angezeigt.

Zum Entriegeln der Ausgéange betéti-

gen Sie die beiden Tasten erneut (die

Softstart-Funktion wird dabei aktiviert).

'l 00
(S R X |

HBB(]D

A

Gleichzeitig flr
2 Sekunden driicken.

Die Tastatur kann auch Uber die
serielle Schnittstelle gesperrt bzw.
freigegeben werden.

Die Ausgange kénnen auch Uber
die serielle Schnittstelle verriegelt
bzw. freigegeben werden.

A Wenn die Tastatur gesperrt
wurde, bleibt diese Sperre auch
nach einem Ausfall der Span-
nungsversorgung erhalten.

A Der Status der Ausgéange (Ver-
riegelt/Freigegeben) bleibt auch
nach einem Ausfall der Span-
nungsversorgung erhalten.
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4 - Bedienung
4.4 PARAMETRIERUNG

Anderung
von Werten
Aufruf des

Parameter
meniis

Auswahl/
Bestéatigung
von Parametern

Die Parametereinstellung ist mit
einem Timeout ausgestattet. Wenn
flr mehr als 30 Sekunden keine Taste
betétigt wurde, kehrt der Regler wie-
der zur normalen Betriebsart zurtick.
Nachdem der gewlinschte Parame-
ter oder Kode gewahlt wurde, kann
dieser mit den Tasten XN oder &
verandert werden (s. Seite 20). Die
angezeigte Einstellung wird in dem
Moment Gbernommen, in dem die
Taste zur Auswahl des néch-
sten Parameters betétigt wird.

Mit der Taste [(3) wird die jeweils nach-
ste Parametergruppe zur Anzeige auf-
gerufen.

22

Normaler Betrieb

Egﬁ

PaBworteingabe

|

[}

: m Nur wenn der Wert fir
L e E' 25000 ist

>
EVI_/‘\E (s. Seite 26...27)

Eingabe eines
Kodes

von 5000...9999
Das PaBwort wird nur

[0 © ¢ [ | akzeptiert, wenn es mit
dem im Parameter
Riickkehr zur = £ gespeicherten
Normaler Betrieb, Wert iibereinstimmt.
NEIN JA

Anmerkung

[1] Nur verfigbar, wenn der Regler mit
zwei Alarmen ausgestattet ist.
(Konfigurationskode L = 4 oder 5)

[2] Nicht verfligbar, wenn Alarm abge-
schaltet oder als Sensorbruch-Alarm
konfiguriert ist.
(Konfigurationskode N = 0 oder 1)

1. GRUPPE
Alarmsoliwert AL1 [1]
(. Seite 24)

2

120 21 12 12D | Alarmsoliwert AL2 [2]

PTI- LU | (s. Seite 24)

dJ

1 Proportionalbereich

1.1 (nur fiir PID-Regelung)

0o O 0.5...999.9% der

— Bereichsspanne

I Nachstellzeit
. I (nur bei PID-Regelung)
oo o 0FF/0.1...100.0 Minuten

| | Vorhaltezeit
[ (nur bei PID-Regelung)
[} &) 0FF/0.01...10.00 Minuten
20
1 | Zykluszeit
.- (nur Proportionalzeit)

1...200 Sekunden




4 - Bedienung

PARAMETERMENU
1.00
l'-l' "- Uberschwing-
= Unterdriickung
0o a4 (nur bei PID-Regelung)

0.01...1.00

e ,'-,' Obere Ausgangs
J begrenzung
(nur bei PID-Regelung)

0.5 10.0...100.0%

ILI '—,' Ausgangshysterese
=7 (nur bei Ein/Aus-Regelung)
0.1...10.0% der Spanne

Riickkehr zum
ersten Paramete
der ersten

Gruppe

2. GRUPPE

Selbstoptimierung
Start/Stop
(nur fiir PID-Regelung)

Steigende
Sollwertrampe
(nicht bei zwei Alarmen)

(0F /0.1...999.9 Stellen/min

Fallende Sollwertrampe
(nicht bei zwei Alarmen)
0FF/0.1...999.9 Stellen/min

Sollwertbegrenzung
(nicht bei zwei Alarmen)
unterer Bereichsgrenzwert
bis 5.F. H

Obere Sollwert
begrenzung

(nicht bei zwei Alarmen)
5F L bis oberer
Bereichsgrenzwert

Alarmhysterese AL1
0.1...10.0% der Spanne [1]

Alarmhysterese AL2
0.1...10.0% der Spanne [2]

PaBworteingabe fiir

Zugang

Nur wenn der Wert fiir
Code <5000 ist
(Seiten 26...27)

Riickkehr zum
ersten

P
zweiten Gruppe

= = = === =" Direkter Zugang

zur Konfiguration
(Seiten 26...27)

Eingangsfilter-Konstante
OF F/1...30 Sekunden

Eingangskorrektur
F F/-60...+60 Stellen

Geréteadresse
(wenn installiert)
OFF/1...247

Nullpunkt fiir
Analogausgang
(wenn installiert)
Gesamter Bereich

Endwert fiir
Analogausgang
(wenn installiert)
Gesamter Bereich



4 - Bedienung

4.5 PARAMETER-
BESCHREIBUNG

ERSTE GRUPPE

Die Parameter sind innerhalb der
Gruppen entsprechend ihrer Funk-
tionalitat angeordnet.

Alarmsollwert
AL 1

Dieser Parameter erscheint nur,
wenn der Regler mit zwei Alarmen
ausgestattet ist. (Konfigurations-
kode L = 4 oder 5)

Alarmsollwert
AL 2

Alarmsollwert fur die Ausgénge
OP1 und OP2. Art und Arbeits-
weise des Alarms sind von der
Konfiguration abhangig.

Sensorbruch oder offener Eingang

Sensor ! Anzeige
@—d Bereichsiiberschreitung
‘ Bereichsunterschreitung

Absolut-Alarm (gesamter Bereich)

EIN  Vollbereichs
®AUY  maximu-
malarm.

[ R N larm
EIN )
AUss Vollbereichs

minimu-

l hy malarm
4
Unterer I Oberer
Bereichsgrenzwert Bereichsgrenzwert
Alarmsollwert
Abweichungsalarm
SP EIN
®AUS
JER N N N N _ Abweichungs
EIN maximalalarm
puse Abweichungs
J fy l minimalalarm

- Endwert + Endwert
des Bereichs des Bereichs

Alarmsollwert
Abweichungsbereichs-Alarm

sp EIN Ausigsen
I ® AUS auBerhalb
des
BN 7T 1T -~ Bereichs
AUS ® Auslosen
h ‘ h innerhalb

) 1, des Bereichs
Endwert Endwert
des Bereichs ~ Alarmsollwert  des Bereichs

albereich

Innerhalb des Proportionalbereichs
bewirkt eine Regelabweichung SP -
PV ein Ausgangssignal, das propor-
tional zu dieser Regelabweichung ist.

Nachstellzeit ti

Integralzeit, einstellbar von x.xx bis
xx.xx Min. Einstellung &F F schal-
tet dir Integralzeit ab.

Vorhaltezeit td

Differentialzeit; einstellbar von x.xx
bis xx.xx Min. Einstellung OFF
schaltet die Vorhaltetzeit ab.

Zykluszeit

Ein- / Ausschaltzyklus in Sek. In
Abhangigkeit der cam Regler
berechneten StellgroBe.

Uberschwing-
Unterdriickung

Je kleiner der Wert fir diesen Para-
meter (0,.99—>0.01) um so stér-
ker wird das Uberschwingen bei
einer Anderung des Sollwerts redu-
ziert, ohne das PID-Regelverhal-
ten zu beeinfluBen. Bei einer Ein-
stellung von 1.00 ist die Uber-
schwing-Unterdrickung nicht
aktiv.



Obere Ausgangs-

begrenzung

Gibt den maximalen Wert an, den
der Regelausgang annehmen
kann.

Hysterese

Hysterese

SP
On

\
1
h

Hysterese des Regel ausgangs in
Prozent der Bereichsspanne.

ZWEITE GRUPPE

Steigende
Sollwertrampe

Fallende
Sollwertrampe

Maximale Sollwertrampe in Digits /

Minute.
0OFF = Keine Sollwertrampe

Untere Sollwertbe-
grenzung
IFF = Keine Sollw. Begrenzung.

Obere Sollwertbe-
grenzung
(IFF = Keine Sollw. Begrenzung.

Alarmhysterese
ALA1
Alarmhysterese
AL2
Schalthysterese fir Ausgang 1 + 2
in % des MeBbereiches

Eingangsfilter-
Konstante
ingangsfilter in Sekunden

0F F = Funktion abgeschaltet

=om

Eingangsfilter-Konstante
100% +
63,2% PV

4

Eingangskorrektur

4 - Operativita

korrektur
Korrigiert den MeBwert Uiber den
Gesamtbreich um max. + 60 digit

Gerateadresse

Geréateadresse einstellbar von 1 -
247. Geréate an einer Schnittstelle
mussen unterschiedliche Adres-
sen haben

FF = Keine serielle kommunica-
tion

Nullpunkt fiir
Analogausgang

Endwert fiir
Analogausgang

Skalierung des Ausgangssignales

OP4 Z.B. 4...20 mA entspricht
20 ...120 °C



4 - Bedienung
4.6 KONFIGURATION

Zur Konfiguration des Reglers wird
ein 4-stelliger Kode eingegeben,
der Eingangsart, Art des Regel-
ausgangs und Alarme definiert (s.
Abschnitt 3.2, Seite 16).

@@-

Anderung
von Werten
Aufruf des

Param_(_eter
menus
Nachdem der gewlinschte Para-
meter oder Kode gewéhlt wurde,
kann dieser mit den Tasten &N oder
R verandert werden (s. Seite 20).
Die angezeigte Einstellung wird in
dem Moment Ubernommen, in
dem die Taste zur Auswahl
des nachsten Parameters betétigt

wird.

26

Auswahl/
Bestéatigung
von Parametern

Konfigurationsmenii

Normaler Betrieb
A

1. GRUPPE

- sl " Eingabe des PaBwol H ,' ‘:, ,':'
-— Nur wenn der Wert fgr ~
= S o ol 25000 it S o

Zrrr

Eingabe eines Kod
von 5000...9999

- '-2—' (] Das PaBwort wird nul
O < akzeptiert, wenn es njit
dem im Parameter
£ gespeichert¢n
Wert tbereinstimmt.
K
NEIN JA
N ( ]1
[ 21 _1| (Uvertragungsrate IZ _ [ _ | Nullpunkt des skalierte|
(MmN ] (bei installierter Kommuni- . 1| Bereichs 2]
S kationsoption) ) L .
0 < 1200/2400 0 < (nur bei linearer Skalierung)
H__ lfl__! l__ _ILILI _999 9999
48009600 o
_ IZ1_ _ | Ausgangssignal I _ L Endwert des skalierten
| I | des Analogausgang . &l I 1| Bereichs[2]
O = (nur wenn installiert) O < (nur bei linearer Skalierung)
O-20/49-20mA 1 -999...9999
= _ 110 PaBwort [3] oo L Kommunikationsprotokall
[ l.g.l [ 0...9999 - 1 &l-l I | (beiinstallierter
o s (Grundeinstellung: =1 =1 ) o S Kommunikationsoption)
l b/ dbus
— R




4 - Bedienung

Anmerkung
Mit der Taste wird die jeweils

2° GRUPPE Eingabe des Panorts __ A
= nachste Parametergruppe zur Anzei-
,‘ L l' 1 Nur wenn der Wert fiir ge aufgerufen.
- = L odE <5000 ist. [1] Tabelle:
< O A ’ N
1§ Verfligbare technische Einheiten:
\,
Eingabe eines Kodes Grad Celsius * or
von 0...4999 (Grundein- : —
stellung: 3 ). Das PaBwort Grad Fahrenheit * BE
wird nur akzeptiert, wenn f =]
es mlt dem im Parameter keine fane
£ £ gespeicherten mV it
Wert iibereinstimmt. Volt m
Eingabe der Stellen / ° "'
I-L-M-Ndes mA nA
Konfigurationskodes NEIN _
(Abschnitt 3.2, Seite 16) Ampere A
LT—'TLT—”? — Bar LA
l : s [ |
00— L anf —
- - i QU- r.F rh
O % O % Wenn der Regler ngch mlcht k-onﬂgu
1 riert wurde, erscheint beim Einschal- pH (=
. ten die Anzeige £ o
Tef:hm_schf 11 I In diesem Falle sind Eingang und Aus- *  Bei Thermoelement- und Pt100-Ein-
Einheit [1] 1] | ,@ L gang des Reglers deaktiviert, bis der gang ist die Auswahl auf °C oder °F
(s. Tabelle) (3 < ’ beschrankt.

Anzahlder '

Dezimalstellg I -l
(nur bei lineare -1c """"
Skalierung) = S
0...3 J

Regler konfiguriert wurde.

[2] Der skalierte Bereich muB eine
Spanne von mindestens 100 Stel-
len aufweisen.

[3] Bei einem Wert von 5000...9999 ist
ein direkter Zugang zur Konfigura-
tion maéglich.



5 - Selbstoptimierung

K  SELBSTOPTI-
MIERUNG

Die Selbstoptimierung kann
jederzeit gestartet oder beendet
werden.

-1 THI_) (2] Normaler
1= J 7)IZ) Betrieb
S o
Betaetigen
bis zu
12l
L (-
] ]
-1 IZ]  zum Starten der
JIZ 1217 Selbstoptimierung
5k £ wéhlen
o0 8 o
IZ I _ I_| Zum Anhalten der
JJIZ I 12| Selbstoptimierung
—~ 5SE o wahlen
O < Od

Die griine LED zeigt an, daB3
die Selbstoptimierung ausgefuhrt
wird. Nach AbschluB der Selbst-
optimierung werden die berech-
neten PID-Parameter gespeichert
und die LED verlischt, nach-
dem der Regler wieder zum nor-
malen Betrieb zurtickgekehrt ist.

Die Selbstoptimierung ermittelt durch
Beobachtung des Regelverhaltens
bei Stérungen die bestmdgliche Ein-
stellung fiir die PID-Parameter.
Dieser Regler verfiigt Uber zwei
Arten der Selbstoptimierung, die
automatisch anhand der ProzeB-
bedingungen beim Aufrufen der
Selbstoptimierung gewahit werden:
Verhalten bei schrittweiser Anderung
Diese Methode eignet sich beson-
ders, wenn der ProzeBwert bei
Beginn der Selbstoptimierung
mehr als 5% der Bereichsspanne
vom Sollwert entfernt ist. Sie bie-
tet eine hohe Geschwindigkeit bei
recht guter Annédherung an die
optimalen Parametereinstellungen.
Eigenfrequenz

Diese Methode bietet sich an, wenn
der ProzeBwert nahe dem Sollwert

ist. Sie bietet den Vorteil einer hdhe-
ren Genauigkeit, benétigt jedoch
etwas langer zur Ausflihrung.

Um die Vorteile beider Optimie-
rungsarten zu nutzen, wahlt das
Fuzzy-Tuning automatisch aus,
wie diese beiden Methoden zur
Berechnung der optimalen Werte
fiir die PID-Parameter eingesetzt
werden.

Ansprechverhalten

SP

o N
Ende der Optimierung
und Ubernahme der

“.berechneten Parameter

Beginn der Selbstoptimierung
Eigenfrequenz

Beginn der Selbstoptimierung

Sollwerténderung

ProzeBwert PV

Regelausgang

ProzeBwert PV

Ende der Optimierung
und Ubernahme der
berechneten Parameter

ills

Regelausgang




Spezifikationen
(bei 25°C)

Beschreibung

TECHNISCHE DATEN

6 - Technische Daten

Frei konfigurierbar
(s. Abschnitt 3.2, Seite 16,
Abschnitt 4.6, Seite 26)

ProzeBeingang PV
(s. Seite 13 und Seite 16)

Abweichungsanzeige

Uber die Tastatur oder die serielle Schnittstellen kann eingestellt werden: - Eingangsart - Arbeitswei-
se und Ausgangszuordnung - Art und Wirkungsweise der Regelung -Ausgangsart und Verhalten bei
Fehlern - Art und Arbeitsweise von Alarmen - Einstellung aller Regelparameter

A/D-Wandler mit 50.000 Stellen
MeBintervall: 0.2 Sekunden

f\inemkemslame Ausgangsaktualisierungs-Intervall: 0.5 Sekunden
erkmale Korrektur des Eingangssignals: +60 Stellen
Eingangsfilter: 1...30 Sekunden, zuschaltbar
Genaviakeit 0.25% =1 Stelle (fiir Temperaturaufnehmer) Von 100...240Vac ist der
9 0.1% =1 Stelle (fir mA und mV) Fehler zu vernachlassigen.
Widerstandsthermo-| Pt100 bei 0°C Ristung 2002 ma. (3-Leiter)
meter (IEC 751), 2- oder 3 3 o o
L . Fehler:0.35°C/10°C Tamb
(fir AT: R1+R2 wahlweise -DrahtanschiuB 0.35°C/10Q Rig
<320Q) C oder °F : g
L,J,TK,S !
(IEC 584) Interne Rustung 15002 max.
Thermoelemente . . |Fehler: <2uV/°C Tamp
wahlweise Kaltstellenkompensation <5400 Riet
°C oder °F g Leitung
4...20mA, 0...20mA In techn. Einheiten
Gleichstrom mit externem Shunt 2.5Q | mit einstellb.Dezimalpunkt
Ri >10MQ Einstellbar von MeBfehler:
<0.1%/20°C Tamb

Gleichspannung

10...50mV, 0...50mV
Ri >10MQ

-999 bis...9999

Min. Spanne 100 digit

Griine LED leuchtet, wenn die Abweichung unter 1% liegt (s. Seite 18).




6 - Technische Daten

Spezifikationen

Beschreibung

(bei 25°C)
) Alarm AL1 Alarm AL2
Anzeiger OP1 - Relais oder Triac OP2 - Logik oder Relais
. mit 2 Alarmen - ; - -
Betriebsarten 0P2 - Logik oder Relais OP1 - Relais oder Triac

und Ausgange

Regelung

Ausgang OP1
Ausgang 0P2

AL1
(Anzeiger mit 2 Alarmen)

Alarm AL2

1 Regelkreis, PID- oder
Ein/Aus-Regelung mit 1 Alarm

Regelausgang

Alarm AL2

OP1 - Relais oder Triac

0P2 - Logik oder Relais

OP2 - Logik oder Relais

0P1 - Relais oder Triac

Regelalgorithmus PID mit Uberschwing-Unterdriickung oder Ein/Aus
Proportionalbereich (Pb) 0.5...999.9%

Nachstellzeit (ti) 0.1...100.0 Minuten

Vorhaltezeit (td) 0.01...10.00 Minuten Abschaltbar |

Zykluszeit 1...200 Sekunden fir PID-Regelung
Uberschwing-Unterdriickung 0.01...1.00

Obere Ausgangsbegrenzung 100.0...10.0%

Hysterese 0,1...10,0% filr Ein/Aus-Regelung

Relais, 1-poliger SchlieBer, 2A/250Vac, ohmsche Last (4A/120Vac)

Triac, 1A/250Vac (ohmsche Last)

Logik-Ausgang, nicht galvanisch getrennt: 5Vdc, = 10%, 30mA max.

Relais, 1-poliger SchlieBer, 2A/250Vac, ohmsche Last (4A/120Vac)

Hysterese 0.1...0.0% der Bereichsspanne

Vollbereichsmaximalalarm

Vollbereichsminimalalarm

Grenzwert-Alarm: (iber den gesamten Skalenbereich einstellbar

Hysterese 0.1...0.0% der Bereichsspanne

+ Bereich

Minimalalarm Abweichungsalarm:
Alarmart und . ) -
. Abweichungsbereichs-Alarm  0...Bereichsendwert
Funktion Maximalalarm |>0MWert
Grenzwert-Alarm

Gesamtbereich einstellbar

Sonderfunktion|Sensorbruch




Spezifikationen

Beschreibung

6 - Technische Daten

(bei 25°C)

Steigende/fallende Sollwertrampe. Zuschaltbar|0.1...999.9 Stellen/min
Sollwert Untere Sollwertbegrenzung Von Min. bis Max. des MeBbereiches

Obere Sollwertbegrenzung Von Min. Grenze bis MeBbereichsendwert
Analogausgang OP4 Galvanische Trennung: 500 Vac/1 Minute
zur Ausgabe Auflésung 12 Bit (0.025%) Ausgangsbereich: 0/4...20mA 750Q/15V max.
des MeBwerts (Option) Genauigkeit: 0.1 %

Fuzzy-Tuning: Einmalige
Selbstoptimierung mit
Serielle Kommun. (Option)
Transmitterversorgung

Betriebssicherheit

Allgemeine
Spezifikationen

automatischer Auswahl des Algorithmus
abhdngig von den ProzeBbedingungen.

Schrittmethode
Eigenfrequenz-Methode

galv. Getrennt RS 485, Modbus/Jbus-Protokoll, 1200, 2400, 4800, 9600 bps, 2-Drahtiibertragung

+18Vdc +20%, 30mA max. zur Versorgung externer Aufnehmer

ProzeBeingang

Erkennung von Bereichsiiberschreitung, Sensorbruch oder KurzschluB mit
automatischer Fehleranzeige und Setzen des Ausgangs auf Fehlersignal

Regelausgang Verhalten bei Fehler: 0% oder 100%, einstellbar
Alle Parametereinstellungen und Konfigurationsdaten werden in einem
Parameter ) P .
nicht-flichtigen Speicher abgelegt.
Zugangssicherung Fiir den Zugang zu den Konfigurationsdaten ist ein PaBwort erforderlich.
100...240Vac (-15...+10%) 50/60Hz oder
Spannungsversorgung  |24Vac, (25...+12%) sowie Leistungsaufnahme 2.6W max.
24Vdc (15...+25%)
Elektrische Sicherheit  |EN61010, Installationsklasse 2 (2.5kV), Verunreinigungsklasse 2
EMV Erfiillt die CE- Anforderungen fiir Industriegeréte und -systeme
ﬁ‘i’ﬁ“ggf“ File 176452
Eindringschutz Klemmenblock IP20,
EN650529 Front IP65
Abmessungen /16 DIN - 48 x 48, Tiefe 120 mm, Gewicht ca. 130 g




Garantie

[ GARANTIE

Wir garantieren, daB die
Produkte frei von Material-
und Verarbeitungsfehlern
sind. Diese Garantie gilt fur
einen Zeitraum von 18 Mo-
nate ab dem Lieferdatum.
Diese Garantie bezieht sich
nicht auf Fehler, die daraus
entstehen, daB das Produkt
nicht in Ubereinstimmung
mit den Anweisungen die-
ser Bedienungsanleitung
eingesetzt wird.






H TABELLE DER SYMBOLE

Universal-Eingang

Digitale Eingénge

Funktionen der Digi-
taleingdnge

Thermoelement

#i| Widerstandsther-
p=+l| mometer (Pt100)

A | Temperatur-Differenz
E=1] (2xPt100)

Custom
2 Kundenspezmsch

Frequenz

Zusatzliche
Eingénge

mA und mV

Stromwandler

REM
Fernsollwert mA

&z

=

EM
I | Fernsollwert V

o

Uil Rickmeldungs-
551 Potentiometer

Kontakt isoliert

Automatik/Manual

Transistor NPN offen-
K er Kollektor

RUN RUN, Halten, Rick-
setzen und Pro-

grammwahl

Sollwert

E TTL offener Kollektor

HDLD

Istwert Halten

Unterdriickung der
& Sollwertrampen

Lokal

Ausginge

STAN Bereitschaft (Stand-by]

1-Poliger Relais (NO
oder NC)

Sperren der Tastatur

Triac

M Sperren der Aus-
gange

Anfahrfunktion

Zeit-Funktion

TIMER (Timer)

Gespeichert

Fernsollwert

Sollwert nach Pro-
[Za) gramm

M| Relais mit
{ Umschaltkontakt




