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1. AUSSENABMESSUNGEN (mm)

1.1 Dimensionen

1.2 Montageanforderungen
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Panel + Dichtung max. 9 mm

e

Diese Gerate wurden flr eine dauerhafte Installation und Ver-
wendung im Uberdachten Arbeitsumfeld und flr den Einbau in
Schalttafeln entwickelt, wo die Rickseite des Gerates, die Klem-
manschlisse und die elektrischen Anschliisse geschitzt sind.

Beim Einbau des Gerates ist folgendes zu beachten:

1. Das Gerat muss gut zuganglich sein.

2. Es darf weder Vibrationen noch StéBen ausgesetzt sein.

3. Es dirfen keine korrodierenden Gase vorhanden sein.

4. Es darf kein Wasser oder sonstige Flissigkeiten (Kon-

denswasser) vorhanden sein.

Die Umgebungstemperatur muss zwischen 0... 50°C liegen.

6. Die relative Luftfeuchte muss im Messbereich liegen (zwi-
schen 20... 85% RH).

Das Gerat wird in max. 15 mm starke Schalttafeln eingesetzt.

Zur Gewabhrleistung der héchsten Frontschutzart (IP65),

muss eine zusétzliche Dichtung eingesetzt werden.

2. ANSCHLUSSE

Relais: Out-1, 2: 8A-AC1 (3A-AC3)/250VAC
Relais: Out-3: 5A-AC1 (2A-AC3)/250VAC
SSR: 8mA/8VDC
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Pt100 [7H—!
PTC-NTC L——EZtP—J
Y v QOut 12 VDC max. 20 mA

- IX‘ + 4... 20 mA passiv (2 dréhte)

L= 0/4...20 mA aktiv
*Lg- 0..50/60mV; 0..1V; 0/1..5V; 0/2..10V

2.1 Allgemeine Hinweise zur Verdrahtung
1. Signalkabel nicht mit Leistungskabeln verbinden;

2. AuBere Komponenten (wie Zener-Barrieren) kénnen
Messfehler verursachen, die auf ibermé&Bige oder unaus-
geglichene Leitungswiderstande zurlckzufiihren sind oder
moglicherweise zu Fehlerstrom fuhren;

3. Bei Verwendung von Abschirmkabeln darf die Abschir-
mung nur einseitig angeschlossen werden;

4. Den Leitungswiderstand beachten; ein hoher Leitungswi-
derstand kann Messfehler verursachen.
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2.2 Eingange

2.2.1 Thermoelement-Eingang

+ |1

- |2 k-

AuBerer Widerstand: max. 100Q, max. Fehler 0.5% der
vollen Bereichlénge.

Kalte Lotstelle: Automatischer Ausgleich zwischen 0... 50°C.

Prazision der kalten Lotstelle: 0.1°C/°C nach 20 Minuten
Warmlauf.

Eingangsimpedanz: > 1 MQ.
Kalibrierung: Nach EN 60584-1.

Hinweis: Fur den Eingang von TC ein Ausgleichskabel, vor-
zugsweise ein Abschirmkabel verwenden.

2.2.2 Infrarot-Fuhler Eingang

+ |1

- 2 K
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| | | Exergen
|

AuBerer Widerstand: Nicht relevant.

Kalte Létstelle: Automatischer Ausgleich zwischen 0... 50°C.
Prazision der kalten Lotstelle: 0.1°C/°C.
Eingangsimpedanz: > 1 MQ.

2.2.3 Widerstandsthermometern Eingang (RTD)

RTD

Eingangskreislauf: Stromzufuhr (135 pA).

Leitungswiderstand: Automatische Korrektur bis 20Q/Draht
und max. Fehler um +0.1% der vollen Eingangsbereichlange.

Kalibrierung: Nach EN 60751/A2.
Hinweis: Der Widerstand der 3 Dréhte muss gleich sein.

2.2.4 Thermistoren Eingang

' [PTC/NTC

Eingangskreislauf: Stromzufuhr (25 pA).
Leitungswiderstand: Nicht kompensiert.

2.2.5 Lineare Signale Eingang (V und mV)
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Eingangsimpedanz: > 1 MQ fir mV Eingang.

Préazision: +0.5% der vollen Eingangsbereichlange +1 digit
bei 25°C.

2.2.6 Lineare Signale Eingang (mA)

Anschluss von 0/4... 20 mA Signalen mit passivem
Sender und Zusatzversorgung

— < 1| 2-Draht
! i [ Transmitter
, . 4...20 mA
+ |4 K S EETEEEEEE 1+

Eingangsimpedanz: < 51Q.

Prazision: +0.5% der vollen Eingangsbereichlange +1 digit
bei 25°C.

Absicherung: NICHT Kurzschlussgesichert.
Innere Zusatzversorgung: 12 VDC (+10%), 20 mA max..

Anschluss von 0/4... 20 mA Signalen mit passivem
Sender und externer Versorgung

+| 1K -| Passive
Externes — _ Sender
-2 K - Netzteil 1| 0/4... 20 mA

Anschluss von 0/4... 20 mA Signalen mit aktivem
Sender

+ Aktive
Sender
- 10/4... 20 mA

2.2.7 Logischen Eingdnge

Sicherheitshinweis:

— Kabel der logischen Eingénge nicht mit Leistungskabeln
verbinden;

— AuBere Kontakte verwenden, die fir 0.5 mA, 5V DC ge-
eignet sind;

— Das Gerat benétigt mindestens 150 mS, um die Zustands-
anderung des Kontaktes erkennen zu kénnen;

— Die logischen Eingange sind NICHT vom Messeingang isoliert.
Der duBere Kontakt muss eine doppelte bzw. verstarkte Isolie-
rung zwischen dem logischen Eingang und der Produktionsli-
nie garantieren.

Digitale Eingénge durch potentialfreie Kontakte

gesteuert

415]|6

oL T

Logischen
Eingange
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2.3 Ausgénge

Sicherheitshinweise:

— Zur Vermeidung von Stromschlagen, das Leistungskabel
erst nach Herstellung aller anderen Anschlisse anschlie3en;

— Fiir den Stromanschluss Kabel No 16 AWG oder starkere
Kabel fiir Temperaturwerte von mind. 75°C verwenden;

— AusschlieBlich Kupferkabel verwenden.

2.3.1 Ausgang 1 (Out 1)
Relaisausgang

CF/']NO
11112

Y Y

Leistung der Kontakte: * 8 A /250 V cos¢ = 1;
*3A/250V cosop = 0.4.

1 x 10°.

Schaltungen:

SSR-Ausgang
SSR
+ -

| |
11112

Y Y
Logisches Niveau 0:
Logisches Niveau 1:

Vout < 0.5 VDC;

12V £20% @ 1 mA;
10V +20% @ 20 mA.

Hinweis: Dieser Ausgang ist NICHT isoliert. Das statische
Relais muss eine doppelte Isolierung bzw. eine
verstéarkte Isolierung zwischen dem Gerateaus-
gang und der Leistungsleitung garantieren.

2.3.2 Ausgang 2 (Out 2)
Relaisausgang

CF/']NO
9110

Y v

Leistung der Kontakte: * 8 A /250 V cosop = 1;
*3A/250V cosp = 0.4.

1x10°.

Schaltungen:
SSR-Ausgang
SSR
+ -

| |
9|10
Y ¥

Logisches Niveau 0:
Logisches Niveau 1:

Vout < 0.5 VDC;

12V x20% @ 1 mA;
10V x20% @ 20 mA.

Hinweis: Dieser Ausgang ist NICHT isoliert. Das statische
Relais muss eine doppelte Isolierung bzw. eine
verstarkte Isolierung zwischen dem Geréateaus-
gang und der Leistungsleitung garantieren.

2.3.3 Ausgang 3 (Out 3)
Relaisausgang

CF/’INO

v v

Leistung der Kontakte: ¢ 5 A /250 V cos¢ = 1;
*2 A/250V cosp = 0.4.

1x 105

Schaltungen:
SSR-Ausgang

SSR
-+
[ [
516

Y ¥

Logisches Niveau 0:
Logisches Niveau 1:

Vout < 0.5 VDG;

12V £20% @ 1 mA;

10V £20% @ 20 mA.

Hinweis: Dieser Ausgang ist NICHT isoliert. Das statische
Relais muss eine doppelte Isolierung bzw. eine
verstarkte Isolierung zwischen dem Geréateaus-
gang und der Leistungsleitung garantieren.

2.4 Stromversorgung

718
=3

Stromversorgung

Netzspannung: ¢ 24 VAC/DC (£10%);

* 100... 240 VAC/DC (£10%).
Verbrauch: 5VA max..
Anmerkungen:

1. Vor Netzanschluss des Gerétes ist sicherzustellen,
dass die Netzspannung den Angaben auf dem Gera-
teschild entspricht.

2. Zur Vermeidung von Stromschlagen, die Netzspan-
nung erst nach Herstellung aller anderen Anschllisse
anschlieBen.

3. Fur den Stromanschluss Kabel No 16 AWG oder
starkere Kabel fir Temperaturwerte von mind. 75°C
verwenden.

4. AusschlieBlich Kupferleiter verwenden.

5. Fur alle Arten von Stromversorgung die Polaritat ist
es unerheblich.

6. Der Netzeingang ist NICHT durch Sicherungen abge-
sichert. Es muss eine externe Sicherung Typ T 1A,
250 V vorgesehen werden.
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3. TECHNISCHE MERKMALE 4. WIE BESTELLEN

3.1 Technische Angaben

Gehause: UL94 VO Kunststoff;

Schutzart Frontseite: IP65 (mit zusatzlicher Dichtung) bei
Verwendung im Uberdachten Arbeitsumfeld nach EN 60070-1;

Schutzart Klemmleiste: IP20 nach EN 60070-1;
Einbau: Frontseitiger Schalttafeleinbau;

Klemmleiste: 12 Schaubanschllisse M3 Schraube, fiir Ka-
beldurchmesser 0.25... 2.5 mm?2 bzw. (AWG22... AWG14) mit
Anschlussschema;

EinbaumaBe: 48 x48 mm (1.89x 1.89in.),
Tiefe 98 mm (3.86 in.);

Aussparung:  45(+0.6) X 45(+0.6) mm
[1.77(+0.023) X 1.77(+0.023) in.];

Gewicht: 180 g max;
Stromversorgung:

e 24 VAC/DC (x10% des Nennwertes);

¢ 100... 240 VAC (£10% des Nennwertes);
Entnahme: 5 VA max_;
Isolierspannung: 2300 V rms nach EN 61010-1;

Display: 4-stellige rote LED-Anzeige h 12 mm + Bargraph mit
3 LEDs;

Display-Aktualisierzeit: 500 ms;
Messprobezeit: 130 ms;
Genauigkeit: 30000 Schaltungen;

Gesamtgenauigkeit: +0.5% Vollausschlag +1 Digit bei 25°C
Umgebungstemperatur;

Elektromagnetische Vertréaglichkeit und Sicherheitsan-
forderungen:

EMV 2004/108/CE (EN 61326-1) Vorschriften,

NS 2006/95/CE (EN 61010-1) Vorschriften;

Installationskategorie: II;

Umweltbelastung: 2;

Temperaturdrift: In der Gesamtgenauigkeit inbegriffen;
Betriebstemperatur: 0... 50°C (32... 122°F);
Lagertemperatur: -30... +70°C (-22... +158°F);
Luftfeuchtigkeit: 20... 85% RH nicht kondensierend;

Die Umzaunungen: WATCHDOG (Hardware / Software) fir
die automatische Ruckstellung.

~

(Modell

K49 - = Regler

K49T = Regler + Schaltuhr

| K49P = Regler + Schaltuhr + Programmierer
("
Stromversorgung

H=100... 240 VAC
| L =24 VAC/DC

(Eingangsart

C=J,K R,S,T,PT100, 0/12... 60 mV
E=J, K R,S, T, PTC, NTC, 0/12... 60 mV
| =0/4...20 mA

\V= 0..1V,0M1..5V,02..10V

(Ausgang 1 (Out 1)
R = Relais SPDT 8 A (ohmsche Last)
| 0=VDC fir SSR

(Ausgang 2 (Out 2)

- = Nicht vorhanden

R = Relais SPDT 8 A (ohmsche Last)
L0= VDC fiir SSR

Ausgang 3 (Out 3)/Digitaleingédnge

- = Nicht vorhanden

R = Relais 1 SPST SchlieBer 5 A (ohmsche Last)
0=VDC fiir SSR

D=2 Digitaleingdnge
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4. GERATEKONFIGURATION

4.1 Einfuhrung

Das Gerat setzt sich sofort nach Einspeisung in Betrieb und
bericksichtigt dabei die zu diesem Zeitpunkt gespeicherten
Parameterwerte.

Verhalten und Leistung des Gerates erfolgen dabei nach den
gespeicherten Parameterwerten.

Bei Ersteinschaltung verwendet das Gerat die so genannten
“Default-Werte” (Werksparameter). Dabei handelt es sich um
allgemeine Parameter (zum Beispiel: Der Eingang wurde fiir
ein Thermoelement Typ J programmiert).

Es wird darauf hingewiesen, dass die Parameter nach lhrer
Anwendung konfiguriert werden miissen (z.B.: Einstellung
des entsprechenden Messflhlersignals, Bestimmung der
Steuerungsstrategie, Eingabe der Alarme usw.).

Die Parameter werden in einem “Konfigurationsvorgang”
eingestellt.

Warnung!

[6] unit (MaBeinheit) Parameter zur Einstellung der
Temperatur-Einheit nach Benutzerwunsch (°C/°F).
Vorsicht! Die MaBeinheit darf wahrend des
Regelprozesses nicht verandert werden, da die
vom Anwender hinterlegten Werte (Schwellen,
Grenzen usw.) nicht automatisch vom Regler
skaliert werden.

4.1.1 Zugriffsniveaus zur Anderung der
Parameter und entsprechendes Passwort

Das Gerat verfugt Uber einen vollstdndigen Parametersatz. Im

Folgenden nennen wir diesen Satz “Konfigurationsparameter”.

Der Zugriff auf die Konfigurationsparameter ist durch ein

programmierbares Passwort geschitzt (Passwort Ebene 3).

Die Konfigurationsparameter sind in Gruppen unterteilt. Jede

Gruppe enthélt alle Parameter einer bestimmten Funktion

(z.B.: Steuerung, Alarme, Ausgénge).

Hinweis: Das Gerat zeigt nur die Parameter der vorhande-
nen Hardware sowie den Wert der zuvor einge-
stellten Parameter an (z.B.: Wird ein Ausgang als
“nicht verwendet” eingestellt, so zeigt das Gerat die
Parameter dieses Ausgangs nicht an).

4.2 Regelverhalten des Gerates bei
Einschaltung

Bei Einschaltung setzt sich das Gerates je nach spezifischer
Konfiguration in einer der folgenden Betriebsarten in Betrieb:

Automatikbetrieb ohne Programmiererfunktion
— Auf dem oberen Display erscheint der gemessene Wert.
— Auf dem unteren Display erscheint der operative Sollwert Wert.

— Der Dezimalpunkt der niederwertige Stelle der unteren An-
zeige nicht leuchtet.

— Das Gerat nimmt eine normale Regelung vor.

Manueller Betrieb (oL o)
— Auf dem oberen Display erscheint der gemessene Wert.

— Auf dem unteren Display erscheint abwechselnd der ope-
rative Sollwert Wert und die Meldung oL .

— Das Gerat nimmt KEINE automatische Regelung vor.

— Die Ausgangsleistung betragt 0% und kann von Hand
anhand der Tasten (&) und (¥ verandert werden.

Standby-Modus (St.bY)
— Auf dem oberen Display erscheint der gemessene Wert.
— Auf dem unteren Display erscheint abwechselnd der ope-

I N |

rative Sollwert Wert und die Meldung 5£.55 oder .

— Das Gerat nimmt Gberhaupt KEINE Regelung vor (die
Regelausgénge sind ausgeschaltet).

— Das Gerét verhalt sich wie ein Anzeigegerat.

Automatikbetrieb mit Programmstart bei Einschaltung
— Auf dem oberen Display erscheint der gemessene Wert.
— Am untere Display wird eine der folgenden Informationen
angezeigt:
* Der operative Sollwert (wenn eine Rampe gefahren wird);

¢ Die Zeit des gegenwartigen Segments (wahrend einer
Pausenzeit);
[y ot

* Der Sollwert wechseln sich ab mit der Meldung S04 .
— In allen Fallen ist der Dezimalpunkt des weniger signifikan-
ten Ziffer der unteren Anzeige lit.

Eine beliebige dieser Anzeigearten wird im folgenden als
“normale Anzeige” bezeichnet.

4.3 Zugriff auf die Konfigurationsebene
1. Dricken Sie die taste (P) flr mehr als 3 Sekunden.

Das obere Display zeigt 755, wahrend das
untere Display zeigt L.
2. Das programmierte Passwort anhand der Tasten (&> bzw.
(¥ eingeben.
Anmerkungen:
1. Die werkseitig vorprogrammierte Passwortzahl ist 7.

2. Alle Parameterdnderungen sind durch eine Time-out-
Funktion begrenzt. Wird 10 Sekunden lang keine
Taste gedrickt, kehrt das Gerat zur “normalen Anzei-
ge” zurlick. Der neue Wert des letzten, angewéhlten
Parameters wird nicht tbernommen und die Konfigu-
ration ist hiermit abgeschlossen.

Zur Deaktivierung der Time-out-Funktion (z.B. bei der
ersten Geratekonfiguration) muss als Passwort ein Wert
eingegeben werden, der um 1000 hoher ist, als das
zuvor eingestellte Passwort (z.B. 1000 + 30 = 1030).
Die Konfiguration kann stets von Hand abgebrochen
werden (siehe folgenden Abschnitt).

3. Das Gerat filhrt die Steuerung auch bei Anderung der
Parameter fort.
Gegebenenfalls, d.h. wenn eine Anderung der Para-
meter eine erhebliche Auswirkung auf den Ablauf ha-
ben kdnnte, sollte die Steuerung zeitweise wahrend
der Konfiguration angehalten werden (die Regelaus-
génge sind dann abgeschaltet).
Dazu muss als Passwort ein Wert eingegeben wer-
den, der um 2000 héher ist, als das zuvor program-
mierte Passwort (z.B. 2000 + 30 = 2030).
Die Regelung wird bei Verlassen der Konfiguration
automatisch wieder aufgenommen.

3. Die Taste (P) driicken.
Bei richtiger Passworteingabe erscheint die Abkurzung der
ersten Parametergruppe zusammen mit dem Symbol “ .

In anderen Worten, die obere Anzeige zeigt: = 117/

Das Gerat befindet sich nun im Konfigurationsmodus.
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4.4 Konfigurationsmodus Verlassen

Driicken und halten Sie die (u) taste fur 5 Sekunden, das
Gerat kehrt zur normalen Anzeige.

4.5 '[astaturfunktionen wahrend der
Anderung der Parameter

(uy  Bei kurzem Tastendruck wird die gegenwartige
Parametergruppe verlassen und eine neue Gruppe
angewahlt. Bei langerem Tastendruck wird der Konfi-
gurationsvorgang abgebrochen (das Gerat kehrt zur
normalen Anzeige zuriick).

(P> Wenn die obere Anzeige zeigt eine Gruppe und die
untere Anzeige leer ist, kann der (P) Taste, um in der
ausgewahlten Gruppe eingeben. Wenn das obere
Display zeigt einen Parameter und das untere Display
zeigt seinen Wert, erlaubt die Taste (P) um den ge-
wahlten Wert zu speichern und zum néchsten Para-
meter innerhalb der gleichen Gruppe zu gehen.

(&>  Anhand dieser Taste wird der angewéahlte Parameter-
wert erhdht.

(®  Anhand dieser Taste wird der angewahlte Parameter-
wert reduziert.

(L+(P> Bei Tastendruck wird zu der vorhergehenden Gruppe
gewechselt. Vorgehensweise:

Druck der Taste (U) und gleichzeitigem Druck der
Taste (P). Danach beide Tasten loslassen.

Hinweis: Die Anwahl der Gruppen erfolgt zyklisch, genau wie

die Anwahl der Parameter innerhalb der Gruppen.

4.6 Reset der Werksdaten - Aufruf der
Default-Parameter

Bisweilen, d.h. wenn ein Gerat fir eine andere Anwendung
oder von anderen verwendet und daher neu konfiguriert
werden soll, bzw. wenn es fir Testzwecke verwendet wurde,
ist eine Ricksetzung der Gerateparameter auf die vorgege-
benen Default-Werte natzlich.

So lasst sich das Gerat in einen bestimmten Zustand verset-
zen (wie es bei Ersteinschaltung war).

Diese Default-Daten oder Werksdaten wurden vor dem Ge-
rateversand im Herstellerwerk in das Gerat geladen.

Zur Geratertcksetzung d.h. zum Aufruf der Default-Daten
wie folgt vorgehen:

1. Driicken Sie die taste (P) fir mehr als 5 Sekunden.

Das obere Display zeigt 755, wéhrend das
untere Display zeigt L.
2. Anhand der Tasten (&) und (¥) den Wert - /55 { eingeben.
3. Die Taste (P) driicken.
4. Zunachst schaltet das Gerat alle LED-Anzeigen aus,
dann erscheint die obere display zeigt =/~ L £ und alle

LEDs leuchten zwei Sekunden lang; schlieBlich verhalt
sich das Gerat wie nach einer Wiedereinschaltung.

Der Vorgang ist abgeschlossen.

Hinweis: Anhang A enthalt eine vollstandige Liste der
Werksparameter.

4.7 Alle Konfigurationsparameter

Die folgenden Seiten enthalten eine Beschreibung aller Ge-
rateparameter. Allerdings zeigt das Geréat nur die tatséchlich
den vorhandenen Hardwareoptionen entsprechenden Para-
meter an, sofern diese ordnungsgeman eingestellt wurden

(z.B.: wird fur den Parameter
AL1t [Alarmtyp 1] = mzm £ [nicht verwendet]
eingegeben, so werden alle Alarme vom Typ 1 Ubergangen).

Gruppe -'inP - Konfiguration der Eingange

[2] SEnS -Art des Eingangs

Verfligbar: Stets.

Bereich: ¢ Bei Hardwarecodierung des Eingangs (siehe

Bestellangaben in Kapitel 4):
J=TCJ (0... 1000°C/32... 1832°
crAL=TCK (0... 1370°C/32... 2498°
S=TCS (0...1760°C/32... 3200°
(0.

)
)

F)

F)

F);

r=TCR . 1760°C/32.... 3200°F);
t=TCT F)
F)

F)

F)

irJ = Exergen IRS J

(0...400°C/32... 752°
(0...1000°C/32... 1832°
ir.cA = Exergen IRSK  (0... 1370°C/32... 2498°
Pt1 =RTD Pt 100  (-200... 850°C/-328... 1562°
0.50 = 0...50 mV linear;

0.60 =0...60 mV linear;
12.60 = 12... 60 mV linear;
* Bei Hardwarecodierung @ des Eingangs:

)
)
)

)

J=TCJ (0... 1000°C/32... 1832°F);
crAL = TC K (0... 1370°C/32... 2498°F);
S=TCS (0... 1760°C/32... 3200°F);
r=TCR (0... 1760°C/32... 3200°F);
t=TCT

ir.J = Exergen IRS J
ir.cA = Exergen IRS K
Ptc = PTC KTY81-121
ntc = NTC 103-AT2
0.50 =0...50 mV linear;
0.60 =0...60 mV linear;
12.60 = 12... 60 mV linear;

* Bei Hardwarecodierung m des Eingangs:
0.20 = 0... 20 mA linear;
4.20 = 4... 20 mA linear;

* Bei Hardwarecodierung des Eingangs:
0.1 =0...1 Vlinear;

0.5=0...5V linear;

1.5=1...5V linear;

0.10=0...10V linear;

2.10=2...10 V linear.

Anmerkungen:

1. Bei Anwabhl eines Eingangs fir Thermoelemente und
Eingabe einer Dezimalziffer, kann max. 999.9°C oder
999.9°F angezeigt werden.

2. Jede Anderung der 5£ =5 Parameter fiihrt zu den
folgenden Forcierungen:
[3] dP = 0;
[4] SSc = -1999;
[5] Fsc = 9999.

[3] dP - Dezimalstelle

Verfligbar: Stets.
Bereich: Bei [2] SenS = linearer Eingang: 0... 3.
Bei [2] SenS verschieden vom linearen Eingang: 0... 1.
Hinweis: Jede Anderung des Parameters /' filhrt zu einer
Anderung der hiermit verbundenen Parameter

(z.B.: Sollwert, Proportionalband, usw.).

(0... 1000°C/32... 1832°
(0... 1370°C/32... 2498°
(-55... 150°C/-67... 302°
(-50... 110°C/-58... 230°

)
)
)

F)
F)
F)
F)
(0... 400°C/32... 752°F);
F)
F)
F)
F)

)
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[4] SSc - Anzeige des Skalenanfangs bei linearen
Eingédngen
Verfiigbar: Wenn im Parameter [2] SENS ein linearer Ein-
gang gewahlt wurde.
Bereich: -1999... 9999.
Anmerkungen:

1. Hier lasst sich fir lineare Eingénge der angezeigte
Wert bestimmen, wenn das Geréat den geringsten,
messbaren Wert erfasst. Das Gerét zeigt Werte an,
die bis zu 5% niedriger sind, als der fir SSc einge-
gebene Wert und nur unterhalb von 5% erscheint die
Underrange-Meldung.

2. Es kann als Skalenanfang eine Anzeige eingestellt
werden, die die Anzeige des Vollausschlags unter-
schreitet, um eine umgekehrte Anzeige zu erzielen.
Beispiel: 0 mA = 0 mBar und 20 mA =-1000 mBar (leer).

[6] FSc - Vollausschlaganzeige fiir lineare Eingédngs

Verfligbar: Wenn im Parameter [2] SEnS ein linearer Ein-
gang gewahlt wurde.

Bereich: -1999... 9999.

Anmerkungen:

1. Hier lasst sich fir lineare Eingdnge der angezeigte
Wert bestimmen, wenn das Gerat den héchsten,
messbaren Wert erfasst. Das Gerat zeigt Werte an,
die bis zu 5% hoéher sind, als der fiir FSc eingege-
bene Wert und nur oberhalb von 5% erscheint die
Overrange-Meldung.

2. Es kann als Skalenanfang eine Anzeige eingestellt
werden, die die Anzeige des Vollausschlags unter-
schreitet, um eine umgekehrte Anzeige zu erzielen.
Beispiel: 0 mA = 0 mBar und 20 mA = -1000 mBar (leer).

[6] unit - MaBeinheit
Verfiigbar: Wenn fiir den Parameter [2] SEnS ein Tempera-
turfihler gewahlt wurde.

Bereich: °c =  Celsius;
°F = Fahrenheit.

Hinweis: Der Regler skaliert die vom Anwender eingegebe-
nen Temperatur-Werte (Schwellen, Grenzen usw.)
nicht automatisch.

[7] FiL - Digitalfilter des angezeigten Wertes

Verfiigbar: Stets.

Bereich: oFF (kein Filter);
0.1...20.0s.

Hinweis: Dies ist ein erstrangiger Filter, der am gemessenen
Wert angewandt wird. Daher beeinflusst er sowohl
den gemessenen Wert, als auch die Regelwirkung
und das Verhalten der Alarme.

- Anwahl der auBerhalb des Regelbereichs,
die zu einer Aktivierung des
Sicherheitsausgangs fiihrt

Verfligbar: Stets.

Bereich: our = Erfasst das Gerat einen Overrange oder

Underrange, wird die Ausgangsleistung des

Gerates auf den Sicherheitswert [9] oPE

forciert.

Erfasst das Geréat einen Overrange, wird

die Ausgangsleistung des Geréates auf den

Sicherheitswert 9] oPE forciert.

Erfasst das Geréat einen Unterrange, wird

die Ausgangsleistung des Geréates auf den

Sicherheitswert [9] oPE forciert.

[8] inE

or =

ur =

[9] oPE - Sicherheitswert der Ausgangsleistung
Verfiigbar: Stets.

Bereich: -100... 100%.

Anmerkungen:

1. Wurde das Gerat fur eine einzige Regelfunktion
(Heizen oder Kuhlen) programmiert und wird ein Wert
eingegeben, der den Ausgangsbereich unterschrei-
tet, verwendet das Gerat den Wert Null. (z.B.: Wurde
lediglich die Heizfunktion programmiert und ist oPE =
-50 % (Kuhlen) verwendet das Gerat den Wert Null).

2. Wurde das Gerét flr eine EIN-/AUS-Regelung pro-
grammiert und erfasst das Gerét einen Zustand
auBerhalb des Regelbereichs, verwendet das Gerat
eine Zykluszeit von 20 Sekunden, um die in diesem
Parameter eingegebene Leistung abgeben zu kénnen.

[10] diF1 - Funktion des Digitaleingangs 1

Verfiigbar: Wenn das Gerat Uber Digitaleingange verfugt.

Bereich: oFF = Keine Funktion;

Alarmreset [Zustand];

Alarmquittierung (ACK) [Zustand];

Hold des gemessenen Wertes [Zustand];

Standby-Modus [Zustand].

Bei geschlossenem Kontakt befindet sich das

Gerat im Standby-Modus;

Heizwirkung verwendet SP1,

Kiihlwirkung verwendet SP2 [Zustand]

(Siehe “Hinweise zu den Digitaleingdngen”);

Timer run/hold/reset [Ubergang]. Bei kurzem

SchlieBen schaltet die Schaltuhr ein und aus;

bei langerem SchlieBen (mind. 10 Sekunden)

erfolgt eine Schaltuhrriicksetzung;

= Timer run [Ubergang];

Timer reset [Ubergang];

Timer run/hold [Zustand]:

- Kontakt geschlossen = Timer RUN

- Kontakt offen = Timer hold;

Run des Programms [Ubergang]. Bei erstem

SchlieBen beginnt der Programmablauf, bei

jedem darauf folgenden SchlieBen startet das

Programm von neuem vom Anfang;

Reset des Programms [Ubergang].

Bei SchlieBen des Kontakts wird der Pro-

grammablauf zurlckgesetzt;

Hold des Programms [Ubergang]. Bei erstem

SchlieBen wird der Ablauf des Programms unter-

brochen bei zweitem SchlieBen wird der Pro-

grammablauf hingegen wieder aufgenommen;

Run/hold des Programms [Zustand]. Bei ge-

schlossenem Kontakt lauft das Programm ab;

Run/reset des Programms [Zustand].

- Kontakt geschlossen: Programmablauf;

- Kontakt offen: Programmreset;

= Manueller Modus (Open Loop) [Zustand];

16 = Sequentielle Anwahl des Sollwertes [Ubergang]
(siehe “Hinweise zu den Digitaleingangen);

= Anwahl SP1/SP2 [Zustand];

18 = Binaranwahl des Sollwertes Uber

Digitaleingang 1 (weniger wichtiges Bit) und

Digitaleingang 2 (wichtigeres Bit);

Der Digitaleingang 1 lauft parallel zur Taste

(A wahrend der Digitaleingang 2 parallel zur

Taste (%) lauft;

20 = Timer Run/Reset.

A ON =
i n

10 =

1=

12 =

13 =

14 =

19 =
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[11] diF2 -Funktion des Digitaleingangs 2 Dig In1 Dig. In2 Operativer Sollwert
Verfligbar: Wenn das Gerét Uber Digitaleingédnge verfligt. Off Off Sollwert 1
Bereich: oFF = Keine Funktion; On Off Sollwert 2
1= Alarmreset [Zustand]; Off On Sollwert 3
2 = Alarmquittierung (ACK) [Zustand]; On On Sollwert 4
3= Hold des gemessenen Wertes [Zustand]; e . ] T
4= Standby-Modus [Zustand]. 4. Wennn 1~ 1 ist gleich _19, wird o Ellns;le_lllung
Bei geschlossenem Kontakt befindet sich das bis 19 gezwungen. In diesem Fall kann = i~ = keine
Gerat im Standby-Modus; weitere zusétzliche Funktion auszuf[]hr_eg._
5= Heizwirkung verwendet SP1, 5. Bei sequentieller Sollwertanwahl wird 5~ HE (aktive
Kiihlwirkung verwendet SP2 [Zustand] Sollwert) bei jedem Schlie3en des Kontaktes um eins
erhoht.

(Siehe “Hinweise zu den Digitaleingdngen”);

6 = Timer run/hold/reset [Ubergang]. Bei kurzem
SchlieBen schaltet die Schaltuhr ein und aus;
bei ldngerem SchlieBen (mind. 10 Sekunden)
erfolgt eine Schaltuhrriicksetzung;

7 = Timer run [Ubergang];

8 = Timer reset [Ubergang];

9 = Timer run/hold [Zustand]:

- Kontakt geschlossen = Timer RUN
- Kontakt offen = Timer hold;

10 = Run des Programms [Ubergang]. Bei erstem
SchlieBen beginnt der Programmablauf, bei
jedem darauf folgenden SchlieBen startet das
Programm von neuem vom Anfang;

11 = Reset des Programms [Ubergang].

Bei SchlieBen des Kontakts wird der Pro-
grammablauf zuriickgesetzt;

12 = Hold des Programms [Ubergang]. Bei erstem
SchlieBen wird der Ablauf des Programms unter-
brochen bei zweitem SchlieBen wird der Pro-
grammablauf hingegen wieder aufgenommen;

13 = Run/hold des Programms [Zustand]. Bei ge-
schlossenem Kontakt 14uft das Programm ab;

14 = Run/reset des Programms [Zustand].

- Kontakt geschlossen: Programmablauf;
- Kontakt offen: Programmreset;

15 = Manueller Modus (Open Loop) [Zustand];

16 = Sequentielle Anwahl des Sollwertes [Ubergang]
(siehe “Hinweise zu den Digitaleingédngen);

17 = Anwahl SP1/SP2 [Zustand];

18 = Bindranwahl des Sollwertes Uber
Digitaleingang 1 (weniger wichtiges Bit) und
Digitaleingang 2 (wichtigeres Bit);

19 = Der Digitaleingang 1 lauft parallel zur Taste
(A wahrend der Digitaleingang 2 parallel zur
Taste (¥) lauft;

20 = Timer Run/Reset.

Hinweise zu den Digitaleingdngen
1. Wann o «~ { = «F2 =5, funktioniert das Gerat

folgendermal3en:
* Bei offenem Kontakt erfolgt eine Heizsteuerung
und der aktive Sollwert ist SP1;
* Bei geschlossenem Kontakt erfolgt eine Kihl-
steuerung und der aktive Sollwert ist SP2.

2. Wennc «F { =18, wird o /F Einstellung bis 18

gezwungen. In diesem Fall kann =/ +F ' keine weite-
re zusétzliche Funktion auszufihren.

3. Wenn «F {und ~ gleich 18 sind, wird der

Sollwert-Auswahl in Ubereinstimmung mit der folgen-
den Tabelle werden:

Die Anwahl ist zyklisch -> SP1 -> SP2 -> SP3 -> SP4.

Gruppe -out - Konfiguration der Ausgéange

[12] o1F -Funktion von Ausgang Out 1
Verflugbar: Stets.
Bereich: nonE = Nicht verwendeter Ausgang. Bei dieser
Einstellung kann der Zustand von diesem
Ausgang Uber eine serielle Schnittstelle
eingestellt werden;
H.rEG = Ausgang Heizen;
c.rEG = Ausgang Kihlen;
AL = Alarmausgang;
t.out = Ausgang der Schaltuhr;
t.hoF = Ausgang der Schaltuhr; Ausgang OFF
wenn Schaltuhr in hold;
P.End = Programmanzeige “end”;
P.HLd = Programmanzeige “hold”;
P.uit= Programmanzeige “wait”;
Prun = Programmanzeige “run”;
P.Et1 Ereignis 1 des Programms;
P.Et2 = Ereignis 2 des Programms;
or.bo = Anzeige einer Messwertiiber- oder unter-
schreitung oder Fuhlerbruch;
P.FAL = Stromausfallanzeige;
bo.PF = Anzeige einer Messwertiiber- oder unter-
schreitung, eines Fihlerbruchs bzw. eines
Stromausfalls;
diF1 = Der Ausgang Ubernimmt den Zustand von
Digitaleingang 1;
diF2 = Der Ausgang Ubernimmt den Zustand von
Digitaleingang 2;
St.by = Standby-Gerateanzeige;
on = Out 1 Bedingung ON.
Anmerkungen:
1. Wurden ein oder mehrere Ausgéange gleich program-
miert, so erfolgt eine parallele Steuerung der Ausgange.
2. Die Stromausfallanzeige erlischt, wenn das Gerat
einen Alarmreset erkennt d.h. entweder die Taste (u)
betétigt oder der Alarmreset Uber den Digitaleingang
bzw. seriell erteilt wurde.
3. Wurde kein Steuerausgang programmiert, werden
die entsprechenden Alarme (sofern vorhanden) auf
morfE forciert.

[13] 01.AL-Dem Ausgang Out 1 zugewiesene Alarme

Verfligbar: Wenn [12] o1F = AL.
Bereich: 0... 31 nach folgender Regelung:

+1= Alarm 1;
+2=Alarm 2;
+4 = Alarm 3;

+8 = MeBkreis offen Alarm (Loop break);
+16 = Sensorbruch (Kurzschluss).
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Beispiel 1: Bei Eingabe von 3 (2+1) signalisiert der Ausgang
die Alarme 1 und 2 (Zustand OR).

Beispiel 2: Bei Eingabe von 13 (8+4+1) signalisiert der
Ausgang den Alarm 1, den Alarm 3, und den
Loop Break Alarm.

[14] o1Ac - Wirkung von Ausgang Out 1

Verfiigbar: Wenn [12] o1F von momE verschieden ist.
Bereich: dir = Direkte Wirkung;
rEU = Umgekehrte Wirkung;
dir.r = Direkte Wirkung mit umgekehrter LED-Anzeige;
rEU.r = Umgekehrte Wirkung mit umgekehrter LED-
Anzeige.
Anmerkungen:
1. Direkte Wirkung: Der Ausgang Ubernimmt den Zu-
stand der Steuerungsfunktion.
Beispiel: Alarmausgang mit direkter Wirkung.
Ist der Alarm ON, so ist das Relais angesteuert (logi-
scher Ausgang auf 1).

2. Umgekehrte Wirkung: Der Zustand des Ausgangs ist
der Steuerfunktion entgegengesetzt.
Beispiel: Alarmausgang mit umgekehrter Wirkung.
Ist der Alarm OFF, so ist das Relais angesteuert
(logischer Ausgang auf 1). Diese Einstellung wird
“fail-safe” genannt und kommt normalerweise in ge-
fahrlichen Prozessen zur Anwendung, wo ein Alarm
erzeugt wird, wenn das Gerat ausgeschaltet ist oder
die Watchdog-Absicherung ausgelést wurde.

[15] 02F - Funktion von Ausgang Out 2

Verfiigbar: Wenn das Gerat tGber den Ausgang 2 verfligt.
Bereich: nonE = Nicht verwendeter Ausgang. Bei dieser
Einstellung kann der Zustand von diesem
Ausgang Uber eine serielle Schnittstelle
eingestellt werden;
H.rEG = Ausgang Heizen;

c.rEG = Ausgang Kuhlen;

AL = Alarmausgang;

t.out= Ausgang der Schaltuhr;

t.hoF = Ausgang der Schaltuhr; Ausgang OFF
wenn Schaltuhr in hold;

P.End = Programmanzeige “end”;

P.HLd = Programmanzeige “hold”;

P.uit = Programmanzeige “wait”;

Prun = Programmanzeige “run”;

P.Et1 = Ereignis 1 des Programmes;

P.Et2 = Ereignis 2 des Programmes;

or.bo = Anzeige einer Messwertlber- oder unter-
schreitung oder Fuhlerbruch;

P.FAL = Stromausfallanzeige;

bo.PF = Anzeige einer Messwertlber- oder unter-
schreitung, eines Fuhlerbruchs bzw. eines
Stromausfalls;

diF1 = Der Ausgang Ubernimmt den Zustand von
Digitaleingang 1;

diF2 = Der Ausgang Ubernimmt den Zustand von
Digitaleingang 2;

St.by = Standby-Gerateanzeige;

on = Out 2 Bedingung ON.

Hinweis: Fir weitere Einzelheiten siehe Parameter [12] O1F.

[16] 02.AL- Dem Ausgang Out 2 zugewiesene Alarme

Verfugbar: Wenn [15] 02F = AL.
Bereich: 0... 31 nach folgender Regelung:

+1= Alarm 1;
+2= Alarm 2;
+4 = Alarm 3;
+8 = MeBkreis offen Alarm (Loop break);

+16 = Sensorbruch (Kurzschluss).
Hinweis: FUr weitere Einzelheiten siehe Parameter [13] 01.AL.

[17] 02Ac - Wirkung von Ausgang Out 2

Verfiigbar: Wenn [15] 02F von o £ verschieden ist.
Bereich: dir = Direkte Wirkung;
rEU = Umgekehrte Wirkung;
dir.r = Direkte Wirkung mit umgekehrter LED-Anzeige;
rEU.r = Umgekehrte Wirkung mit umgekehrter LED-
Anzeige.
Hinweis: FUr weitere Einzelheiten sieche Parameter [14] o1.Ac.

[18] 03F - Funktion von Ausgang Out 3
Verfugbar: Wenn das Gerét Uber den Ausgang 3 verfligt.
Bereich: nonE = Nicht verwendeter Ausgang. Bei dieser
Einstellung kann der Zustand von diesem
Ausgang Uber eine serielle Schnittstelle
eingestellt werden;
H.rEG = Ausgang Heizen;

c.rEG = Ausgang Kiihlen;

AL = Alarmausgang;

t.out= Ausgang der Schaltuhr;

t.hoF = Ausgang der Schaltuhr; Ausgang OFF
wenn Schaltuhr in hold;

P.End = Programmanzeige “end”;

P.HLd = Programmanzeige “hold”;

P.uit= Programmanzeige “wait’;

Prun = Programmanzeige “run”;

P.Et1 = Ereignis 1 des Programms;

P.Et2 = Ereignis 2 des Programms;

orbo = Anzeige einer Messwerttiber- oder unter-
schreitung oder Fuhlerbruch;

P.FAL = Stromausfallanzeige;

bo.PF = Anzeige einer Messwertiiber- oder unter-
schreitung, eines Fihlerbruchs bzw. eines
Stromausfalls;

diF1 = Der Ausgang Ubernimmt den Zustand von
Digitaleingang 1;

diF2 = Der Ausgang Ubernimmt den Zustand von
Digitaleingang 2;

St.by = Standby-Gerateanzeige;

on = Out 3 Bedingung ON.

Hinweis: Fir weitere Einzelheiten siehe Parameter [12] O1F.

[19] 03.AL-Dem Ausgang Out 3 zugewiesene Alarme
Verfiigbar: Wenn [18] o3F = AL.
Bereich: 0... 31 nach folgender Regelung:

+1=Alarm 1;
+2=Alarm 2;
+4 = Alarm 3;
+8 = MeBkreis offen Alarm (Loop break);

+16 = Sensorbruch (Kurzschluss).
Hinweis: Fir weitere Einzelheiten siehe Parameter [13] 01.AL.
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[20] 03Ac - Wirkung von Ausgang Out 3

Verfiigbar: Wenn [18] 03F von mom £ verschieden ist.
Bereich: dir = Direkte Wirkung;
rEU = Umgekehrte Wirkung;
dir.r = Direkte Wirkung mit umgekehrter LED-Anzeige;
rEU.r = Umgekehrte Wirkung mit umgekehrter LED-
Anzeige.
Hinweis: Fir weitere Einzelheiten siehe Parameter [14] 01.Ac.

[21] 04F - Funktion von Ausgang Out 4
Verfiigbar: Wenn das Gerat tGber den Ausgang 4 verflgt.
Bereich: nonE = Nicht verwendeter Ausgang. Bei dieser
Einstellung kann der Zustand von diesem
Ausgang Uber eine serielle Schnittstelle
eingestellt werden;
H.rEG = Ausgang Heizen;

c.rEG = Ausgang Kuhlen;

AL = Alarmausgang;

t.out= Ausgang der Schaltuhr;

t.hoF = Ausgang der Schaltuhr; Ausgang OFF
wenn Schaltuhr in hold;

P.End = Programmanzeige “end”;

P.HLd = Programmanzeige “hold”;

P.uit= Programmanzeige “wait”’;

P.run = Programmanzeige “run”;

P.Et1 = Ereignis 1 des Programmes;

P.Et2 = Ereignis 2 des Programmes;

or.bo = Anzeige einer Messwertlber- oder unter-
schreitung oder Fuhlerbruch;

P.FAL = Stromausfallanzeige;

bo.PF = Anzeige einer Messwertltber- oder unter-
schreitung, eines Fuhlerbruchs bzw. eines
Stromausfalls;

diF1 = Der Ausgang Ubernimmt den Zustand von
Digitaleingang 1;

diF2 = Der Ausgang Ubernimmt den Zustand von
Digitaleingang 2;

St.by = Standby-Gerateanzeige;

on = Out 4 Bedingung ON.

Hinweis: Fir weitere Einzelheiten siehe Parameter [12] O1F.

[22] 04.AL- Dem Ausgang Out 4 zugewiesene Alarme
Verfuigbar: Wenn [21] 04F = AL.
Bereich: 0... 31 nach folgender Regelung:

+1=Alarm 1;
+2=Alarm 2;
+4 = Alarm 3;
+8 = MeBkreis offen Alarm (Loop break);

+16 = Sensorbruch (Kurzschluss).
Hinweis: FUr weitere Einzelheiten siehe Parameter [13] 01.AL.

[23] 04Ac - Wirkung von Ausgang Out 4

Verfiigbar: Wenn [21] 04F von mom £ verschieden ist.
Bereich: dir = Direkte Wirkung;
rEU = Umgekehrte Wirkung;
dir.r=  Direkte Wirkung mit umgekehrter LED-
Anzeige;
rEU.r = Umgekehrte Wirkung mit umgekehrter
LED-Anzeige.

Hinweis: Fur weitere Einzelheiten siehe Parameter [14] 01.Ac.

Gruppe - AL1 - Konfiguration von Alarm 1

[24] AL1t -Alarm 1 - Alarmart

Verfluigbar: Stets.
Bereich:  Wenn ein oder mehrere Ausgénge als Steueraus-
gange programmiert wurden:
nonE = Nicht verwendeter Alarm;
LoAb = Absoluter Tiefstwertalarm;
HiAb = Absoluter Héchstwertalarm;
LHAb =Absoluter Bandwert-Alarm;
SE.br =Sensorbruch;
LodE = Relativer Tiefstwertalarm;
HidE = Relativer H6chstwertalarm;
LHdE =Relativer Bandwert-Alarm.
* Wenn kein Ausgang als Steuerausgang einge-
stellt wurde:
nonE = Nicht verwendeter Alarm;
LoAb = Absoluter Tiefstwertalarm;
HiAb = Absoluter Héchstwertalarm;
LHAb =Absoluter Bandwert-Alarm;
SE.br =Sensorbruch.
Anmerkungen:

1. Die relativen und absoluten Alarme beziehen sich auf
den operativen Sollwert des Geréates (auch wahrend
einer Rampe).

PV PV
AL1

\ a - 'A | HALA
AL1 \.\_//E \V/: tHAL1 // \.\//: \.\t’

1
1 1 I 1
| | | 1
oit [ON] ot fONA o 26t OUT

1
off FON]off fON oit 281t

ouT
AL1 LoAb ALt HiAb
ALTH Z N
N\ / L SPTINS 7

AL1L N /: | L HAL1 -AL1L N\ ! | | HAL1

S I 1 ~ I I

1 I L N 1 ] | X

. T N

OUT | off [ON/ off fON]off 28t OUT | off [ON/ off | ON]off 281t
AL1 AL

LHAb LHde

2. Der (SE.br) Sensorbruch-Alarm ist ON, wenn das
Display anzeigt - - - — Anzeige.

[25] Ab1 - Funktion von Alarm 1

Verfiigbar: Wenn [24] AL1t von momE verschieden ist.
Bereich: 0... 15 nach folgender Regelung:

+1 = Bei Einschaltung nicht aktiv (versteckt);

+2 = Gespeicherter Alarm (manuelle Rucksetzung);

+4 = Quittierbarer Alarm;

+8 = Bei Sollwert-Wechsel nicht aktiver, relativer

Alarm (bei Sollwert-Wechsel versteckt).

Wird flr Ab1 der Wert 5 (1+4) eingegeben, ist der
Alarm 1 bei Einschaltung nicht aktiv und erkennbar.
Anmerkungen:

1. Durch die Anwahl von “bei Einschaltung nicht aktiv”
kann ein Alarm bei Einschaltung des Geréates oder
bei einem Ubergang unterbunden werden wie z.B.:

* Ubergang vom manuellen Betrieb (oplo) zum Auto-
matikbetrieb;

« Ubergang vom Standby-Modus zum Automatikbetrieb.

Der Alarm wird automatisch aktiviert, wenn der ge-

messene Wert zum ersten Mal seinen Grenzwert plus

Beispiel:
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oder minus Hysterese erreicht hat.

AL

bt = +0 28R off ity IR
1 1
Ab1 = +1 off % ON ) off
PWR ON

2. Ein gespeicherter Alarm (manuelle Ricksetzung) ist
ein Alarm, der auch dann noch bestehen bleibt, wenn
das Ereignis, das den Alarm ausgeldst hat, nicht
mehr besteht. Der Alarm kann nur durch einen auf3e-
ren Befehl zuriick gesetzt werden (Taste (u), logischer
Eingang oder serielle Schnittstelle).

PV |
AL1 . .
i i
. Zeit
Ab1=+0 | off ON/ off !
T T
Abl =42 | off //ON 7] off
Alarm Reset Alarm Reset

3. Ein “quittierbarer” Alarm ist ein Alarm, der zurlickgesetzt
werden kann, auch wenn das Ereignis, das den Alarm
ausgeldst hat, noch besteht. Der Alarm lasst sich le-
diglich durch einen &duBeren Befehl quittieren (Taste (U),
logischer Eingang oder serielle Schnittstelle).

PV ! !
AL1 ! !
1 1
T T |
Ab1=+0 | oOff ON / off ! Zeit
Abi =44 L oft 20N off PON]  off
Alarmbestatigung (ACK) Alarmbestéatigung (ACK)

4. Ein “bei Sollwert-Wechsel nicht aktiver, relativer
Alarm” ist ein Alarm, der nach einem Sollwert-Wech-
sel solange versteckt bleibt, bis der Prozess seinen
Grenzwert plus oder minus Hysterese erreicht hat.

Sp2 PV PN V
____________________ AL1

Sp1 * N 1 1 1 }
N 1 1 1
AL1 f | — 1 1 1
T T T T T T

Ab1 =+0 ON off fong off PN oft  Zeit
Ab1 = +8 ON off F ONEZJ off

Hinweis: Das Gerat speichert den Zustand der Alarme in ei-
nem EEPROM Speicher. Deshalb bleibt der Alarmzu-
stand bei Abschaltung des Gerates nicht erhalten.

[26] AL1L - Bei den Héchst - und Tiefstwertalarmen
ist AL1L der untere Grenzwert des
Parameters AL1

- Bei den Bandwert-Alarmen ist AL1L der
untere Alarmgrenzwert

Verfiigbar: Wenn [24] AL 1t ist nicht morm = oder 5EA .

Bereich: -1999 bis [27] AL1H in technischen Mafeinheiten.

[27] AL1H - Bei den Héchst- und Tiefstwertalarmen
ist AL1H der obere Grenzwert des
Parameters AL1

- Bei den Bandwert-Alarmen ist ALTH der
obere Alarmgrenzwert

Verfiigbar: Wenn [24] AL1t ist nicht mom £ oder 554,

Bereich: [26] AL1L bis 9999 in technischen MaBeinheiten.

[28] AL1 -Alarmgrenzwert 1

Verfugbar: Wenn:
[24] AL1t = LoAb absoluter Tiefstwertalarm;
[24] AL1t = HiAb absoluter Héchstwertalarm;
[24] AL1t = LodE Abweichung nach unten (relativ);
[24] AL1t = HidE Abweichung nach oben (relativ).
Bereich: [26] AL1L bis [27] AL1H technische Maf3einheiten.

[29] HAL1 - Hysterese des Alarms 1

Verfiigbar: Wenn [24] AL 1t ist nicht mom £ oder 554 .
Bereich: 1... 9999 technische MafReinheiten.
Anmerkungen:

1. Der Hysterese-Wert ist die Differenz aus dem Alarm-
grenzwert und dem Punkt an dem der Alarm wieder
automatisch aktiviert wird.

2. Wenn der Alarmgrenzwert plus oder minus Hysterese
auB3erhalb des Messwertbereichs eingegeben wird,
kann das Gerat den Alarm nicht zuriicksetzen.
Beispiel: Eingang: 0... 1000 (mBar);

- Sollwert 900 (mBar);

- Abweichungsalarm nach unten 50 (mBar);

- Hysterese 160 (mBar).

Der Resetpunkt ist demnach 900 - 50 + 160 = 1010
(mBar) aber dieser Wert liegt auBBerhalb des Mess-
wertbereichs.

Der Reset kann lediglich durch Aus- und Wiederein-
schalten des Gerates erfolgen, nachdem das Ereig-
nis, der den Alarm ausgeldst hat, beseitigt wurde.

3. Alle Bandwert-Alarme verwenden dieselbe Hysterese
fur beide Alarmgrenzwerte.

4. Wenn die Hysterese eines Bandwert-Alarms breiter
ist, als der programmierte Bandwert, kann das Gerat
den Alarm nicht mehr zuriicksetzen.

Beispiel: Eingang: 0... 500 (°C);
- Sollwert 250 (°C);

- Relativer Bandwert-Alarm;

- Unterer Grenzwert 10 (°C);

- Oberer Grenzwert 10 (°C);

- Hysterese 25 (°C).

[30] AL1d - Verzégerung Alarm 1

Verfiigbar: Wenn [24] AL1t von mom £ verschieden ist.

Bereich: oFF (0) bis 9999 Sekunden.

Hinweis: Der Alarm wird nur dann aktiviert, wenn das
Ereignis, das den Alarm hervorgerufen hat, langer
andauert, als die in [30] AL1d vorgegebene Zeit,
wahrend der Reset unmittelbar erfolgt.

[31] AL10 - Alarm 1 Aktivierung im Standby-Modus
und auBerhalb des Bereichs

Verfiigbar: Wenn [24] AL1t von momE verschieden ist.
Bereich: 0 = Alarm deaktiviert;

1= Bei Stand-by;

2 = Bei Bereichsiberschreitung und

Bereichsunterschreitung;
Wahrend Bereichsuberschreitung,
Bereichsunterschreitung und Stand-by.

3
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Gruppe “AL2 - Konfiguration von Alarm 2

[32] AL2t -Alarm 2 - Alarmart

Verfugbar: Stets.
Bereich: ¢ Wenn ein oder mehrere Ausgénge als Steueraus-
gange programmiert wurden:
nonE = Nicht verwendeter Alarm;
LoAb = Absoluter Tiefstwertalarm;
HiAb = Absoluter Héchstwertalarm;
LHAb =Absoluter Bandwert-Alarm;
SE.br =Sensorbruch;
LodE = Relativer Tiefstwertalarm;
HidE = Relativer H6chstwertalarm;
LHJE =Relativer Bandwert-Alarm.
¢ Wenn kein Ausgang als Steuerausgang einge-
stellt wurde:
nonE = Nicht verwendeter Alarm;
LoAb = Absoluter Tiefstwertalarm;
HiAb = Absoluter Héchstwertalarm;
LHAb =Absoluter Bandwert-Alarm;
SE.br =Sensorbruch.
Anmerkungen:

1. Die relativen und absoluten Alarme beziehen sich auf
den operativen Sollwert des Gerétes (auch wahrend
einer Rampe).

2. Fur weitere Einzelheiten siehe Parameter [24] AL1t.

[33] Ab2 - Funktion von Alarm 2

Verfiigbar: Wenn [32] AL2t von mom £ verschieden ist.
Bereich: 0... 15 nach folgender Regelung:

+1 = Bei Einschaltung nicht aktiv (versteckt);

+2 = Gespeicherter Alarm (manuelle Rucksetzung);

+4 = Quittierbarer Alarm;

+8 = Bei Sollwert-Wechsel nicht aktiver, relativer

Alarm (bei Sollwert-Wechsel versteckt).

Wird fur Ab2 der Wert 5 (1+4) eingegeben, ist
der Alarm 1 bei Einschaltung nicht aktiv und
erkennbar.

Hinweis: Flr weitere Einzelheiten siehe Parameter [25] Ab1.

[34] AL2L - Bei den Héchst- und Tiefstwertalarmen
ist AL2L der untere Grenzwert des

Beispiel:

Parameters AL2
- Bei den Bandwert-Alarmen ist AL2L der
untere Alarmgrenzwert
Verfiigbar: Wenn [32] AL2t ist nicht mom = oder 5EA .

Bereich: -1999 bis [35] AL2H technische MaBeinheit.

[35] AL2H - Bei den Héchst- und Tiefstwertalarmen
ist AL2H ist der obere Grenzwert des
Parameters AL2

- Bei den Bandwert-Alarmen ist AL2H der
obere Alarmgrenzwert

Verfiigbar: Wenn [32] AL2t ist nicht mom £ oder 554

Bereich: [34] AL2L bis 9999 technische MafB3einheit.

[36] AL2 - Alarmgrenzwert 2

Verfugbar: Wenn:

[32] AL2t = LoAb Absoluter Tiefstwertalarm;

[32] AL2t = HiAb Absoluter Héchstwertalarm;

[32] AL2t = LodE Abweichung nach unten (relativ);

[32] AL2t = HidE Abweichung nach oben (relativ).
Bereich: [34] AL2L bis [35] AL2H technische Mafeinheiten.

[37] HALZ2 - Hysterese des Alarms 2

Verfiigbar: Wenn [32] AL2t ist nicht mom £ oder 554 .
Bereich: 1... 9999 technische MaBeinheit.

Hinweis: Fir weitere Einzelheiten siehe Parameter [29] HALT.

[38] AL2d - Verzégerung Alarm 2

Verfiigbar: Wenn [32] AL2t von o £ verschieden ist.

Bereich: oFF (0) bis 9999 Sekunden.

Hinweis: Der Alarm wird nur dann aktiviert, wenn das
Ereignis, das den Alarm hervorgerufen hat, langer
andauert, als die in [38] AL2d vorgegebene Zeit,
wéahrend der Reset unmittelbar erfolgt.

[39] AL20 - Alarm 2 Aktivierung im Standby-Modus
und auBerhalb des Bereichs

Verfiigbar: Wenn [32] AL2t von momE verschieden ist.
Bereich: 0 = Alarm deaktiviert;

1= Bei Stand-by;

2 = Bei Bereichsiberschreitung und

Bereichsunterschreitung;
Wahrend Bereichsuberschreitung,
Bereichsunterschreitung und Stand-by.

3=

Gruppe - AL3 - Konfiguration von Alarm 3

[40] AL3t -Alarm 3 - Alarmart

Verflugbar: Stets.
Bereich: e Wenn ein oder mehrere Ausgénge als Steueraus-
gange programmiert wurden:
nonE = Nicht verwendeter Alarm;
LoAb = Absoluter Tiefstwertalarm;
HiAb = Absoluter Héchstwertalarm;
LHAb =Absoluter Bandwert-Alarm,;
SE.br =Sensorbruch;
LodE = Relativer Tiefstwertalarm;
HidE = Relativer H6chstwertalarm;
LHdE =Relativer Bandwert-Alarm.
* Wenn kein Ausgang als Steuerausgang einge-
stellt wurde:
nonE = Nicht verwendeter Alarm;
LoAb = Absoluter Tiefstwertalarm;
HiAb = Absoluter Héchstwertalarm,;
LHAb =Absoluter Bandwert-Alarm,;
SE.br =Sensorbruch.
Anmerkungen:

1. Die relativen und absoluten Alarme beziehen sich auf
den operativen Sollwert des Gerates (auch wahrend
einer Rampe).

2. Fir weitere Einzelheiten siehe Parameter [24] AL1t.

[41] Ab3 -Funktion von Alarm 3

Verfiigbar: Wenn [40] AL3t von mom £ verschieden ist.
Bereich: 0... 15 nach folgender Regelung:

+1 = Bei Einschaltung nicht aktiv (versteckt);

+2 = Gespeicherter Alarm (manuelle Rucksetzung);

+4 = Quittierbarer Alarm;

+8 = Bei Sollwert-Wechsel nicht aktiver, relativer

Alarm (bei Sollwert-Wechsel versteckt).

Wird fir Ab2 der Wert 5 (1+4) eingegeben, ist
der Alarm 1 bei Einschaltung nicht aktiv und
erkennbar.

Hinweis: Fir weitere Einzelheiten siehe Parameter [25] Ab1.

Beispiel:
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[42] AL3L - Bei den Héchst- und Tiefstwertalarmen
ist AL3L der untere Grenzwert des
Parameters AL3

- Bei den Bandwert-Alarmen ist AL3L der
untere Alarmgrenzwert

Verfiigbar: Wenn [40] AL3t ist nicht norm = oder 5EA .

Bereich: -1999 bis [43] AL3H technische Maf3einheiten.

[43] AL3H - Bei den Hochst - und Tiefstwertalarmen
ist AL3H der obere Grenzwert des
Parameters AL3

- Bei den Bandwert-Alarmen ist AL3H der
obere Alarmgrenzwert

Verfiigbar: Wenn [40] AL3t ist nicht mom £ oder 554 .

Bereich: [42] AL3L bis 9999 technische MafBeinheiten.

[44] AL3 -Alarmgrenzwert 3

Verfugbar: Wenn:
[40] AL3t = LoAb Absoluter Tiefstwertalarm;
[40] AL3t = HiAb Absoluter Héchstwertalarm;
[40] AL3t = LodE Abweichung nach unten (relativ);
[40] AL3t = HidE Abweichung nach oben (relativ).
Bereich: [42] AL3L bis [43] AL3H technische Mafeinheiten.

[45] HAL3 - Hysterese des Alarms 3

Verfiigbar: Wenn [40] AL3t ist nicht morm = oder 5EA .
Bereich: 1... 9999 technische MaBeinheiten
Hinweis: Fur weitere Einzelheiten siehe Parameter [29] HAL1.

[46] AL3d - Verzégerung Alarm 3

Verfiigbar: Wenn [40] AL3t von mom £ verschieden ist.

Bereich: oFF (0) bis 9999 Sekunden.

Hinweis: Der Alarm wird nur dann aktiviert, wenn das Ereig-
nis, das den Alarm hervorgerufen hat, ldnger andau-
ert, als die in [46] AL3d vorgegebene Zeit, wéhrend
der Reset unmittelbar erfolgt.

[47] AL30o - Alarm 3 Aktivierung im Standby-Modus
und auBerhalb des Bereichs

Verfiigbar: Wenn [40] AL3t von mom £ verschieden ist.
Bereich: 0 = Alarm deaktiviert;

1= Bei Stand-by;

2= Bei Bereichsiberschreitung und

Bereichsunterschreitung;
Wahrend Bereichsuberschreitung,
Bereichsunterschreitung und Stand-by.

3=

Gruppe “LbA - Konfiguration der Loop Break
Alarm Funktion

Allgemeine Hinweise zum LBA Alarm
Der LBA Alarm funktioniert wie folgt:

Liegt einem Prozess 100%ige Leistung an, neigt die gemes-
sene Variable nach einer von der Tragheit abh&ngigen Zeit
dazu, in eine bestimmte Richtung zu wechseln (der Wert
steigt bei einem Heizbetrieb oder sinkt bei einer kaltetechni-
schen Anwendung).

Beispiel: Legen wir einem Ofen die 100% Leistung an,
muss die Temperatur steigen, sonst funktionie-
ren ein oder mehrere Bauteile des Kreislaufs
nicht ordnungsgeman (Heizelement, Sensor,
Stromversorgung, Sicherung, usw.).

Gleiches ist auch auf die geringste Leistung anwendbar.

Entziehe ich dem Ofen in unserem Beispiel Leistung, muss

die Temperatur langsam sinken, sonst hat das SSR einen
Kurzschluss, das Ventil sitzt fest usw.

Die LBA Funktion wird automatisch aktiviert, wenn das PID-
Verhalten héchste oder niedrigste Leistung erfordert.
Ist die Prozessreaktion langsamer als die programmierte
Geschwindigkeit, aktiviert das Gerat den Alarm.
Anmerkungen:
1. Die LAB-Funktion ist im manuellen Geréatebetrieb
deaktiviert.

2. Das Gerat fuhrt die Steuerung auch bei bestehendem
LBA-Alarm fort. Liegt die Prozessreaktion innerhalb
der vorgegebenen Grenzwerte, 16scht das Gerat den
Alarm automatisch.

3. Diese Funktion ist nur dann verfligbar, wenn es sich
beim Regelalgorithmus um eine PID-Regelung han-
delt (Cont = PID).

[48] LbAt - Zeit der LBA-Funktion

Verfiigbar: Wenn [52] Cont = PID.

Bereich: oFF = LBA nicht verwendet oder von 1... 9999 s.

[49] LbSt - Von LBA verwendetes MaBdelta wenn
die Soft Start-Funktion aktiv ist

Verfiigbar: Wenn [48] LbAt von o F verschieden ist.
Bereich: oFF = Die LBA —Funktion ist wahrend des Soft
Starts deaktiviert;
1... 9999 technische MaBeinheiten.

[50] LbAS - Von LBA verwendetes MaBdelta
(loop break alarm step)

Verfiigbar: Wenn [48] LbAt von o~ F verschieden ist.
Bereich: 1... 9999 technische MaBeinheiten.

[51] LbcA - LBA Aktivierbedingungen
Verfiigbar: Wenn [48] LbAt von =~ F verschieden ist.

Bereich: uP = Nur dann aktiviert, wenn das PID-Verhalten
max. Leistung erfordert;
dn = Nur dann aktiviert, wenn das PID-Verhalten
min. Leistung erfordert;
both = In beiden Fallen aktiviert (wenn das PID-

Verhalten sowohl max. als auch min. Leis-
tung erfordert).
Anwendungsbeispiele des LBA-Alarms:
— LbAt (LBA Zeit) = 120 Sekunden (2 Minuten);
— LbAS (LBA Delta) = 5°C;
Die Maschine wurde derart entwickelt, dass 200°C in
20 Minuten erreicht werden (20°C/min).
Wenn das PID-Verhalten 100% Leistung erfordert, akti-
viert das Gerat eine Zeitschaltung. Steigt der gemessene
Wert wahrend der Zeitschaltung um mehr als 5°C, wird
die Zeitschaltung zurtckgesetzt. Erreicht die gemessene
Variable hingegen das vorgegebene Delta (5°C in 2 Minu-
ten) nicht, so erzeugt das Geréat den Alarm.
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Gruppe “'rEG - Konfiguration der
Steuerungsparameter
Die Gruppe rEG ist nur dann verfiigbar, wenn ein oder meh-

rere Ausgange als Steuerausgange programmiert wurden
(H.rEG oder C.rEG).

[52] cont - Steuerungsart
Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steueraus-
gang (H.rEG oder C.rEG) programmiert wurde.
Bereich:  Wenn zwei Steuerungen programmiert wurden
(H.rEG und c.rEG):

Pid = PID (heizt und kiihlt);
nr=  EIN-/AUS-Regelung bei neutraler Zone.
PV N Y
P HSEt
HSEt
/ 4 Zeit
OUTH.IEG (heizt) [ZZON off O
OUTC.rEG (kiihlt) off A off

* Wenn nur eine Steuerung programmiert wurde
(H.reG oder c.reG):

Pid=  PID (heizt oder kuhlt);

On.FA = EIN/AUS mit asymmetrischer Hysterese;

On.FS = EIN/AUS mit symmetrischer Hysterese.

PV PV
SP N\ N N\ PN
S\ i N dHSEt o N/ \_/iiHsEt
I ~ N—" N~—~"1 =
P Zeit L zeit
ouT [N off BOR] ot [ out FZ3R ot IO off FOR
H.1EG HEAt - On.FA C.rEG CoolL-On.FA
PV /A\ /,-\\ PV
| | HSEt N A, N
sP /T \ /] HSEt sP 1\ JANALT
T T~ N_ /i \_/ . tHsEt
! L ! | Zeit T T Zet
T T . T T
ouT 73R oft 3R] off FOR,  ouT BN oft [N off IO
H.IEG HEAt - On.FS H.IEG CoolL-On.FS
Anmerkungen:

1. EIN-/AUS-Regelung mit Asymmetrischer Hysterese:
- OFF wenn PV > SP;
- ON wenn PV < (SP - Hysterese).
2. EIN-/AUS-Regelung mit Symmetrischer Hysterese:
- OFF wenn PV > (SP + Hysterese);
- ON wenn PV < (SP - Hysterese).

[53] Auto - Autotuning Anwahl
Ascon Tecnologic hat zwei Autotuning-Arten entwickelt:

1. Oszillierenes Autotuning ist das herkdmmliche Autotuning:

¢ Dieses ist préaziser.
¢ Es kann auch dann noch beginnen, wenn der Messwert
nahe beim Sollwert liegt

¢ Es kann auch dann verwendet werden wenn der Soll-
wert nahe bei der Umgebungstemperatur liegt

2. Fast Autotuning sollte dann verwendet werden, wenn:
e Der Prozess sehr langsam erfolgt und man in kurzer
Zeit operativ sein mdchte;
e Wenn kein Overshoot zulassig ist;
e Bei zahlreichen Multiloop-Maschinen, wo das Fast
Autotuning die auf gegenseitiges Einwirken der Loops
zurlckzufUhrenden Fehler reduziert.

Hinweis: Das Fast Autotuning kann nur dann starten, wenn der
gemessene Wert (PV) niedriger als (SP + 1/2SP) ist.

Verfugbar: Wenn [49] cont = PID.
Bereich: - 4... 4 dabei ist:

-4 = Oszillierendes Autotuning mit automatischem
Start bei Einschaltung (nach dem Soft Start)
und nach jedem Sollwert-Wechsel;

-8 = Oszillierendes Autotuning mit manuellem Start;

-2 = Oszillierendes Autotuning mit automatischem
Start lediglich bei Ersteinschaltung;
Ostzillierendes Autotuning mit automatischem
Start bei jeder Einschaltung;

0 = Nicht verwendet;

1 = Fast Autotuning mit automatischem Start bei
jeder Einschaltung;

2 = Fast Autotuning mit automatischem Start
lediglich bei Ersteinschaltung;

3= Fast Autotuning mit manuellem Start;

4 = Fast Autotuning mit automatischem Start bei
Einschaltung (nach dem Soft Start) und nach
jedem Sollwert-Wechsel.

Hinweis: Das Autotuning ist wéhrend eines Programmablaufs
gesperrt.

[54] Aut.r - Manuelle Aktivierung des Autotuning

Verfligbar: Wenn [52] cont = PID.
Bereich: oFF = Das Gerat nimmt kein Autotuning vor;
on= Das Gerat nimmt ein Autotuning vor.

[55] SELF - Aktivierung des Selftuning
Das Selftuning ist ein adaptiver Algorithmus, der die Werte
der PID-Parameter fortwéhrend optimiert.
Dieser Algorithmus wurde fur Prozesse entwickelt, in denen
erhebliche Lastidnderungen die Prozessreaktion verandern.
Verfiigbar: Wenn [52] cont = PID.
Bereich: no =  Self tuning deaktiviert;

YES = Self tuning aktiviert.
[56] HSEt - Hysterese der EIN-/AUS-Regelung
Verfligbar: Wenn [52] cont von PID verschieden ist:
Bereich: 0... 9999 technische MafReinheiten.
[57] cPdt - Verdichterverzégerungszeit
Verfugbar: Wenn [52] cont = nr.
Bereich: OFF = Schutz deaktiviert;

1...9999 Sekunden.
[58] Pb - Proportionalband
Verfligbar: Wenn [52] cont = PID und [55] SELF = no.
Bereich: 1... 9999 technische Mafeinheiten.
Hinweis: Die Autotuning Funktion berechnet diesen Wert.

[59] int  -Integralzeit
Verfligbar: Wenn [52] cont = PID und [55] SELF = no.
Bereich: OFF = Integralwirkung ausgeschaltet;

1... 9999 Sekunden;

inF= Integralwirkung ausgeschaltet.
Hinweis: Die Autotuning Funktion berechnet diesen Wert.

[60] dEr - Vorhaltezeit

Verfiigbar: Wenn [52] cont = PID und [55] SELF = no.
Bereich: oFF = Vorhaltewirkung ausgeschaltet.
1...9999 Sekunden.

Hinweis: Die Autotuning Funktion berechnet diesen Wert.
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[61] Fuoc - Fuzzy overshoot control

Dieser Parameter reduziert das normalerweise nach einem
Kaltstart bzw. nach einem Sollwert-Wechsel vorhandene
Overshoot und ist nur in diesen beiden Fallen aktiv.

Bei Eingabe von einem Wert zwischen 0.00 und 1.00 kann
die Geratewirkung wéahrend der Anndherung zum Sollwert
reduziert werden.

Bei Eingabe von Fuoc = 1 ist diese Funktion deaktiviert.

SP

Zeit

Verfiigbar: Wenn [49] cont = PID und [52] SELF = no.

Bereich: 0... 2.00.

Hinweis: Das Fast Autotuning berechnet den Wert des Para-
meters Fuoc, wahrend das oszillierende Autotuning
diesen Wert auf 0.5 setzt.

[62] H.Act - Verbraucher des Heizausgangs (H.rEG)

Dieser Parameter bestimmt die minimale Zykluszeit der
Heizleistung Berechnet durch den Autotuning-Algorithmus.
Es zielt darauf ab, die minimale Zykluszeit von einer be-
stimmten Stellglied, um eine lange Lebensdauer zu gewéhr-
leisten Aktor zu respektieren.

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Heizausgang
programmiert wurde (H.rEG), [52] cont = PID
und [55] SELF = no.

Bereich: SSr = Steuerung eines Statikrelais (SSR);

rELY = Relais oder Schiitz;

SLou = Langsame Verbraucher.

Hinweis: Bei Eingabe von:

e SSr liegt keine Begrenzung vor und [63] tcrH wird
auf 1 Sekunde voreingestellt.

e rELY wird die Zykluszeit des Heizausgangs [63]
tcrH auf 20 Sekunden begrenzt und [63] tcrH
wird auf 20 Sekunden voreingestellt.

e SlLou wird die Zykluszeit des Heizausgangs
[63] tcrH auf 40 Sekunden begrenzt und [63] tcrH
wird auf 40 Sekunden voreingestellt.

[63] tcrH -Zykluszeit des Heizausgangs

Verfuigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Heizausgang
programmiert wurde (H.rEG), [52] cont = PID
und [55] SELF = no.
Bereich: e Wenn [62] H.Act = SSr: 1.0... 130.0 Sekunden;
e Wenn [62] H.Act = reLY: 20.0... 130.0 Sekunden;
* Wenn [62] H.Act = SLou: 40.0... 130.0 Sekunden.

Hinweis: Die Autotuning-Funktion berechnet dieses Wert,
wenn notig ist es jedoch mdglich, den Wert manu-
ell einzustellen.

[64] PrAt - Leistungsverhéltnis zwischen der Heizfunk-
tion und der kéltetechnischen Funktion

Das Gerat verwendet flr die kaltetechnische Funktion die-

selben PID-Parameter, die fir die Heizfunktion eingestellt

wurden, jedoch ist die Wirkung dieser beiden Funktionen
normalerweise unterschiedlich.

In diesem Parameter kann das Leistungsverhaltnis zwischen
der Heiz- und der Kuhlfunktion bestimmt werden.

Die hier zugrunde liegende Philosophie lasst sich anhand

von einem Beispiel besser erklaren.
Es wird von einem Loop eines Kunststoffextruders ausgegangen.
Die Betriebstemperatur (SP) betragt 250°C.

Wenn die Temperatur von 250 auf 270°C (A20°C) erhéht
werden soll, werden 100% der Heizleistung benétigt. Es
dauert 60 Sekunden, bis der neue Wert erreicht wird.

Wird hingegen 100% der Kihlleistung (LUfter) verwendet,
um die Temperatur von 250°C auf 230°C (A 20°C) zu sen-
ken, werden hingegen nur 20 Sekunden bendétigt.

In unserem Beispiel entspricht das Verhéltnis 60/20 = 3

([60] PrAt = 3) und dieses Verhélinis besagt, dass die Kiihl-

leistung 3 mal wirkungsvoller ist, als die Heizleistung.

Verfugbar: Wenn zwei Steuerungsfunktionen eingestellt
wurden (H.rEG und c.rEG), [52] cont = PID und
[55] SELF = no.

Bereich: 0.01... 99.99.

Hinweis: Die Autotuning Funktion berechnet diesen Wert.

[65] c.Act - Verbraucher des Kiihlausgangs (C.rEG)

Verfligbar: Wenn wenigstens ein Ausgang als Kihlausgang
programmiert wurde (c.rEG), [52] cont = PID
und [55] SELF = no.

Bereich: SSr = Steuerung eines Statikrelais (SSR);

rELY = Relais oder Schitz;
SLou = Langsame Verbraucher.
Hinweis: FUr weitere Einzelheiten sieche Parameter [62] h.Act.

[66] tcrc - Zykluszeit des Kiihl-Ausgangs

Verfugbar: Wenn mindest ein Ausgang als Kilhlausgang
eingestellt ist (c.rEG), [52] cont = PID und
[55] SELF = no.
Bereich: e Wenn [62] H.Act = SSr: 1.0... 130.0 Sekunden;
e Wenn [62] H.Act = reLY: 20.0... 130.0 Sekunden;
e Wenn [62] H.Act = SLou: 40.0... 130.0 Sekunden.
Hinweis: Die Autotuning-Funktion berechnet dieses Wert,
wenn notig ist es jedoch mdglich, den Wert manu-
ell einzustellen.

[67]rS - Manueller Reset

(Vorbelastung des Integrals)

Anhand dieser Funktion kdnnen die Undershoots bei Warm-
start beachtlich reduziert werden.

Hat der Prozess die Betriebstemperatur erreicht, 1auft das
Gerat bei einer stabilen Ausgangsleistung (z.B. 30%).

Nach einem kurzen Spannungsabfall setzt sich der Prozess
wieder mit einer gemessenen Variable in Betrieb, die dem
Sollwert entspricht, wéhrend das Gerat mit einem Integral-
verhalten gleich Null startet.

Bei Eingabe eines manuellen Resets von einem durch-
schnittlichen Wert der Betriebsleistung (in unserem Beispiel
30%) startet das Gerat bei einer Leistung, die dem Durch-
schnittswert (anstatt Null) entspricht und die Abweichung ist
somit sehr gering (theoretisch gleich Null).

Verfiigbar: Wenn [52] cont = PID und [55] SELF = no.
Bereich: -100.0... 100.0%.
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[68] od -Einschaltverzégerung

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steueraus-
gang programmiert wurde.
Bereich: oFF = Nicht verwendete Funktion;
0.01...99.59 hh.mm.
Anmerkungen:

1. Dieser Parameter definiert die Zeit, wahrend der
das Gerat (nach Einschaltung) im Standby-Modus
bleibt, bevor alle weiteren Funktionen aktiviert werden
(Steuerung, Alarme, Programm, usw.).

2. Bei Anwahl eines Programms mit Start bei Einschal-
tung und Funktion “od”, fihrt das Geréat zunachst die
Funktion “od” aus und startet dann das Programm.

3. Wird ein Autotuning mit Start bei Einschaltung und die
Funktion “od” programmiert, wird die Funktion od abge-
brochen und das Gerat nimmt sofort ein Autotuning vor.

[69] St.P -Héchste Ausgangsleistung beim Soft Start

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steueraus-
gang programmiert wurde.

Bereich: -100... 100%.

Anmerkungen:

1. Nimmt der Parameter St.P einen positiven Wert an,
dann wirkt sich die Begrenzung lediglich auf den/die
Heizausgang/Heizausgénge aus.

2. Nimmt der Parameter St.P einen negativen Wert an,
dann wirkt sich die Begrenzung lediglich auf den/die
Kihlausgang/Kihlausgénge aus.

3. Bei Eingabe eines Programms mit Start bei Einschal-
tung und Soft Start Funktion fuhrt das Gerét beide
gleichzeitig aus. Mit anderen Worten bearbeitet das
Gerat die erste Rampe. Ist die vom PID-Verhalten
berechnete Leistung niedriger als der programmierte
Grenzwert, arbeitet das Geréat bei der geforderten
Leistung. Berechnet das PID-Verhalten eine Leistung,
die den programmierten Hochstwert Gberschreitet,
verwendet das Gerat den Grenzwert.

4. Die Autotuning Funktion sperrt die Soft Start Funktion.

5. Die Soft-Start-Funktion kann auch bei EIN-/AUS-
Regelung angewendet werden.

[70] SSt - Zeit der Soft Start Funktion

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steueraus-
gang programmiert wurde und [52] cont = PID.
Bereich: oFF = Nicht verwendete Funktion;
0.01... 7.59 hh.mm;
inF = stets aktive Begrenzung.

[71] SS.tH - Abschaltgrenzwert der Soft Start Funktion

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steueraus-

gang programmiert wurde und [52] cont = PID.
Bereich: -1999... 9999 technische MafR3einheiten.
Anmerkungen:

1. Ist die Leistungsbegrenzung positiv (d.h. die Begren-
zung betrifft die Heizwirkung), dann ist die Soft-Start-
Funktion deaktiviert, wenn die Messung gréf3er als
der eingestellte Wert ist, bzw. diesem entspricht.

2. Ist die Leistungsbegrenzung negativ (d.h. die Begren-
zung betrifft die Kiihlwirkung), dann ist die Soft-Start-
Funktion deaktiviert, wenn die Messung kleiner als
der eingestellte Wert ist, bzw. diesem entspricht.

Gruppe -'SP - Konfiguration des Sollwertes

Die Gruppe SP ist nur dann verfgbar, wenn mindestens ein
Ausgang als Steuerausgang programmiert wurde (H.rEG
oder C.rEG).

[72] nSP - Nummer des verwendeten Sollwertes

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steueraus-
gang programmiert wurde.
Bereich: 1... 4.
Hinweis: Wenn dieser Parameterwert verandert wird, verhéalt
sich das Gerat folgendermalBen:
e Der Parameter [79] SPAt wird auf den Wert SP1
gesetzt;
e Das Gerat prift, ob verwendbaren Sollwerte
innerhalb der in den Parametern [73] SPLL und
[74] SPHL vorgegebenen Grenzwerte liegen;
* Falls der Wert eines Sollwertes die eingestellten
Grenzwerte Uber- oder unterschreitet, setzt das
Gerat diesen Sollwert auf den nachsten Grenzwert.

[73] SPLL - Tiefster Sollwert

Verfligbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steueraus-
gang programmiert wurde.
Bereich: -1999 bis [74] SPHL technische MaBeinheiten.
Anmerkungen:
1. Wird der Wert [73] SPLL verandert, prift das Gerat
alle lokalen Sollwerte (Parameter SP1, SP2, SP3 und
SP4) und alle Sollwerte des Programms (Parameter
[94] Pr.S1, [99] Pr.S2, [104] Pr.S3, [109] Pr.S4).
Falls ein Sollwert tiefer ist, als der untere im Parame-
ter [73] SPLL, eingestellte Grenzwert, stellt das Gerat
diesen Sollwert auf den Wert [73] SPLL.
2. Die Anderung des Parameters [73] SPLL fiihrt auto-
matisch zu folgenden Anderungen:
¢ Wenn [80] SP.rt = SP wird der Wert des Ubertrage-
nen Sollwertes dem aktiven Sollwert gleich gesetzt;
e Wenn [80] SP.rt = trim wird der Wert des Ubertra-
genen Sollwertes auf Null gesetzt;
e Wenn [80] SP.rt = PErc wird der Wert des Ubertra-
genen Sollwertes auf Null gesetzt.

[74] SPHL - Héchster Sollwert

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steueraus-
gang programmiert wurde.
Bereich: [73] SPLL bis 9999 technische MaBeinheiten.

Hinweis: FUr weitere Einzelheiten siehe Parameter [73] SPLL.

[75] SP 1 -Sollwert 1
Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steueraus-

gang programmiert wurde.
Bereich: [73] SPLL bis [74] SPHL technische MafBeinheiten.

[76] SP 2 -Sollwert 2

Verfugbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steueraus-
gang programmiert wurde und [72] nSP > 1.
Bereich: [73] SPLL bis [74] SPHL technische MaBeinheiten.

[77] SP 3 -Sollwert 3
Verfligbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steueraus-

gang programmiert wurde und [72] nSP > 2.
Bereich: [73] SPLL bis [74] SPHL technische MaBeinheiten.

Ascon Tecnologic - K-Serie - TECHNISCHE BETRIEBS UND FUNKTIONSANLEITUNG - Seite 16



[78] SP 4 -Sollwert 4

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steueraus-
gang programmiert wurde und [72] nSP = 4
Bereich: [73] SPLL bis [74] SPHL technische Maf3einheiten.

[79] SPAt - Annwahl des aktiven Sollwertes

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steueraus-
gang programmiert wurde
Bereich: “SP1” bis [72] nSP.
Anmerkungen:
1. Die Anderung [75] SPAt fiihrt zu folgenden Anderungen:
* Wenn [80] SP.rt = SP wird der Wert des Ubertrage-
nen Sollwertes dem aktiven Sollwert gleich gesetzt;
e Wenn [80] SP.rt = trim wird der Wert des Ubertra-
genen Sollwertes auf Null gesetzt;
e Wenn [80] SP.rt = PErc wird der Wert des Ubertra-
genen Sollwertes auf Null gesetzt.
2. SP2, SP3 und SP4 kénnen nur dann angewahlt
werden, wenn der entsprechende Sollwert aktiviert ist
(siehe Parameter [75] nSP).

[80] SP.rt - Art des (ibertragenen Sollwertes

Diese Geréate kénnen untereinander Uiber die serielle Schnitt-
stelle RS 485 ohne PC kommunizieren. Ein Gerat kann als
Master eingestellt werden, wahrend die anderen Geréate
Slave sein missen (lbliche Einstellung). Die Master-Einheit
Ubertragt ihren operativen Sollwert auf die Slave-Einheiten.

Auf diese Art kann zum Beispiel gleichzeitig der Sollwert von 20
Geraten verandert werden, indem lediglich der Sollwert in der
Master-Einheit gedndert wird (z.B. Anwendung: Hot Runner).

Der Parameter SP.rt legt fest, wie die Slave-Einheit den von
der seriellen Schnittstelle Ubertragenen Sollwert verwendet.

Der Parameter [125] tr.SP (Anwahl des zu Ubertragenden

Wertes (Master) legt den zu Gbertragenden Wert der Master-

Einheit fest.

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steueraus-
gang programmiert wurde und eine serielle
Schnittstelle vorhanden ist.

Bereich: rSP = Der von der seriellen Schnittstelle kom-
mende Wert wird als Ubertragener Sollwert
verwendet (RSP);

trin = Der von der seriellen Schnittstelle kom-

mende Wert wird zum lokalen, im Parame-
ter SPAt angewahlten Sollwert addiert und
die sich daraus ergebende Summe wird
der operative Sollwert;

PErc = Der von der seriellen Schnittstelle kom-
mende Wert wird als Prozentualwert des
Eingangsbereichs betrachtet und der so
errechnete Wert wird der operative Sollwert.

Hinweis: Eine Anderung von [80] SPrt fiihrt zu folgenden

Anderungen:

e Wenn [80] SP.rt = SP wird der Wert des Ubertrage-

nen Sollwertes dem aktiven Sollwert gleich gesetzt;

e Wenn [80] SP.rt = trim wird der Wert des Ubertra-

genen Sollwertes auf Null gesetzt;

e Wenn [80] SP.rt = PErc wird der Wert des Uber-

tragenen Sollwertes auf Null gesetzt.
Beispiel: Umschmelzofen fir PCB.
Die Master-Einheit Ubertragt ihren Sollwert auf 5 weitere
Bereiche (Slave).
Die Slave-Bereiche verwenden die Angabe als “TRIM” Soll-
wert (Param. trin).

Der erste Bereich ist der Master-Bereich und verwendet
einen Sollwert von 210°C.

Der zweite Bereich hat einen lokalen Sollwert von -45 (°C).
Der dritte Bereich hat einen lokalen Sollwert von -45 (°C).
Der vierte Bereich hat einen lokalen Sollwert von -30 (°C).
Der flinfte Bereich hat einen lokalen Sollwert von +40 (°C).
Der sechste Bereich hat einen lokalen Sollwert von +50 (°C).
Daraus ergibt sich das folgende Temperaturprofil:
— Master SP =210°;,C
— Zweiter Bereich SP =210 - 45 = 165°C;
— Dritter Bereich SP = 210 - 45 = 165°C;
— Vierter Bereich SP =210 - 30 = 180°C;
— Flnfter Bereich SP =210 + 40 = 250°C;
— Sechster Bereich SP =210 + 50 = 260°C.
Bei Anderung des Sollwertes der Master-Einheit &ndert sich
auch der Sollwert aller Slave-Einheiten um denselben Betrag.
[81] SPLr - Anwahl eines lokalen oder
libertragenen Sollwertes
Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steueraus-
gang programmiert wurde
Bereich: Loc = Lokaler Sollwert durch [79] SPAt anwahlbar;
rEn = Ubertragener Sollwert (Uber serielle
Schnittstelle).
[82] SP.u - Verdnderungsgeschwindigkeit bei
Sollwertanstieg (Anstiegsrampe)
Verfugbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steueraus-
gang programmiert wurde.
Bereich: 0.01... 99.99 Einheiten/min.
inF = Deaktivierte Rampe (Stufeniibergang).
[83] SP.d - Verédnderungsgeschwindigkeit bei
Sollwertabstieg (Abstiegsrampe)
Verfligbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steueraus-
gang programmiert wurde.
Bereich: 0.01... 99.99 Einheiten/min.
inF = Deaktivierte Rampe (Stufeniibergang).

Allgemeine Hinweise zum (ibertragenen Sollwert:

Wird ein Ubertragener Sollwert mit trim-Verhalten eingegeben,
wird der Bereich des lokalen Sollwertes:
von [73] SPLL+ RSP bis [74] SPHL - RSP.

Gruppe -'tin - Konfiguration der Schaltuhr
Die Schaltuhr verfligt Giber 5 verschiedene Betriebsarten:

Einschaltverzégerung mit einer Verzégerungszeit und einer
“Zyklusendzeit”.

start — <¢—Trtf
ouT off

- g-Tr.12 |
7 ON . off

— Bei tr.t2 = Inf bleibt der Ausgang der Schaltuhr solange im
ON Zustand, bis das Gerat einen Reset-Befehl verzeichnet.

Start ——<€«——Trtl — ] Tri2 = inf <
ouUT off 7., ON off
Reset
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Einschaltverzégerung mit einer Verzégerungszeit und einer
“Zyklusendzeit”.

Start —A1€*—Tr{1 —><a-Tr.i12 B

ouT off 7 ON 77]_off_
Power ON
Ausschaltverzégerung.
Start < Tr.t1 >
out | A off
Reset [1

Asymmetrische Pause-Betrieb (Schaltfolge) mit Start in Pause.

Tr.t2 Tr.t2 Tr.t2

Start ——Tr.t1<a—{Tr.t1|<t—{Tr.t1|<t—>
outr Lot PZGN77| off 77ON77) off FON

Reset

Asymmetrische Pause-Betrieb (Schaltfolge) mit Start im Betrieb.

Tr.t2 Tr.t2 Tr.t2

Start —lTr.t1|<—>|Tr.t1|<—>|Tr.t1|<—>

ouT PO off PO off FGi
[

Reset

Anmerkungen:

1. Das Gerat erhélt den Start-, Hold- und Reset-Befehl
anhand der Taste (U), Uber die serielle Schnittstelle
oder uber den logischen Eingang.

2. Ein Hold-Befehl bricht die Zeitschaltung ab.

[84] t.F - Funktion der unabhédngigen Schaltuhr
Verflugbar: Stets.
Bereich: nonE = Nicht verwendete Schaltuhr;

i.d.A = Einschaltverzdgerung;

i.uP.d = Startverzégerung;

i.d.d = Ausschaltverzégerung;

i.PL = Pause - Betrieb mit Start in OFF;

i.L.P = Pause - Betrieb mit Start in ON.

[85] tr.u - Technische ZeitmaBeinheit
Verfiigbar: Wenn [84] Tr.F von mmm £ verschieden ist.
Bereich: hh.nn =Stunden und Minuten;
nn.SS = Minuten und Sekunden;
SSS.d = Sekunden und Zehntelsekunden.
Hinweis: Bei eingeschalteter Schaltuhr kann dieser Parame-
ter lediglich angezeigt aber nicht verdndert werden.

[86] tr.t1 -Zeit 1

Verfiigbar: Wenn [84] Tr.F von mom £ verschieden ist.

Bereich: ¢ Wenn [85] tr.u = hh.nn: 00.01... 99.59;
¢ Wenn [85] tr.u = nn.SS: 00.01... 99.59;
e Wenn [85] tr.u = SSS.d: 000.1...995.9.

[87] tr.t2 -Zeit 2
Verfiigbar: Wenn [84] Tr.F von mom £ verschieden ist.

Bereich: e Wenn [85] tr.u = hh.nn: 00.01... 99.59;
e Wenn [85] tr.u = nn.SS: 00.01...99.59;
e Wenn [85] tr.u = SSS.d: 000.1...995.9.

Hinweis: Bei Eingabe [87] tr.t2 = inF, wird die zweite Zeit
lediglich bei einem Reset-Befehl abgebrochen.

[88] tr.St - Schaltuhrzustand

Verfiigbar: Wenn [84] Tr.F von mom £ verschieden ist.
Bereich: run = Schaltuhr in Betrieb;
HolLd = Schaltuhr in Hold;
rES = Schaltuhr steht (Reset).
Hinweis: Durch Eingabe dieses Parameters verhalt sich die
Schaltuhr nach dem Parameterwert (ohne Taste (u),
Digitaleingang oder serielle Schnittstelle).

Gruppe -'PrG - Konfiguration der
Programmiererfunktion

Diese Gerate kénnen ein Temperaturprofil bestehend aus 4
Gruppen zu je 2 Stufen (insgesamt 8 Stufen) ausfiihren.

Die erste Stufe ist stets eine Rampe (wird verwendet, um
den gewiinschten Sollwert zu erreichen); die zweite Stufe ist
eine Pausenzeit (Verweilzeit auf dem gewlinschten Sollwert).

Wird ein Run-Befehl erfasst, gleicht das Geréat den opera-
tiven Sollwert dem tatséchlich gemessenen Wert an und
nimmt die erste Rampe vor.

AuBerdem verfligt jede Pausenzeit Uber ein Wait-Fenster,
durch das die Zeitschaltung unterbrochen werden kann,
wenn der gemessene Wert das betreffende Fenster verlasst
(guaranteed soak).

Jeder Stufe kénnen zwei Ereignisse zugewiesen werden. Ein
Ereignis kann einen Ausgang ansteuern und ein Verhalten
wéhrend einem oder mehreren Programmteilen aufweisen.

Einige, zusétzliche Parameter bestimmen die Zeitenskala
und das Geréateverhalten am Ende des Programmes.

Anmerkungen:

1. Alle Programmeschritte kbnnen wéhrend des Program-
mablaufs verédndert werden.

2. Waéhrend des Programmablaufs speichert das Gerét
den gegenwartig laufenden Programmteil und in 30
Minuten Intervallen auch die bereits abgelaufene
Pausenzeit.

Erfolgt wahrend des Programmablaufs ein Span-
nungsabfall, kann das Gerat bei Wiedereinschaltung
den Programmablauf von dem Programmteil wieder
aufnehmen, der gerade zum Zeitpunkt des Span-
nungsabfalls durchgefuhrt wurde; war dies eine
Pausenzeit, erfolgt die Wiederaufnahme auch unter
Bertiicksichtigung der bereits eingehaltenen Pausen-
zeit (mit einer Approximation von 30 Minuten).

Zur Aktivierung dieser Funktion muss der Parameter
“[120] dSPu - Geratezustand bei Einschaltung” der
Gruppe “Pan” auf “AS.Pr” stehen.

Ist der Parameter “[120] dSPu - Geratezustand bei
Einschaltung” von A5~ verschieden, wird die Spei-
cherfunktion unterbunden.

Temperatur
Prst A
Pr.S4
rs2 -
Pr.S3 # Spx
, N
22l S| S |2 % | T [ Rampe -
Progamm-, 8| & | & g 2| g g |3 bis
shiitt. PSS E| 5 |55 | B[P s
OFF Programm in RUN Zeit
Betriebsschalter Progr
ein oder RUN END
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[89] Pr.F - Verhalten des Programms bei
Einschaltung
Verfligbar: Stets.
Bereich: nonE = Nicht verwendetes Programm;
S.uP.d = Start bei Einschaltung mit erster Stufe in
Standby;
S.uP.S = Start bei Einschaltung;
u.diG = Start bei Erkennung eines RUN Befehls.

[90] Pr.u - Technische MaBeinheiten der
Pausenzeiten

Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von miomE
Bereich: hh.nn =Stunden und Minuten;
nn.SS = Minuten und Sekunden.
Hinweis: Wahrend des Programmablaufs kann dieser Para-
meter nicht verandert werden.

[91] Pr.E - Verhalten des Geriétes bei

verschieden ist.

Programmende
Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von mzmE verschieden ist.
Bereich: cnt = Fahrt fort (das Gerat verwendet den Sollwert
der letzten Pausenzeit weiter, bis ein Reset-
oder ein neuer Run-Befehl erteilt wird);
SPAt = Geht Uber den Parameter [79] SPAt zum

angewahlten Sollwert Uber;
St.bY =Geht in den Standby-Modus Uber.

Anmerkungen:

1. Bei Eingabe von [91] Pr.E = cnt arbeitet das Gerat wie
folgt: Bei Programmende verwendet das Geréat den
Sollwert der letzten Pausenzeit. Wird ein Reset-Befehl
erfasst, geht das Gerat liber den Parameter 79] SPAt
zum angewéhlten Sollwert iber. Dieser Ubergang
erfolgt in Stufen oder Uber die Rampe, je nach der Ein-
stellung in den Parametern [82] SP.u (Veranderungs-
geschwindigkeit bei Sollwertanstieg) und [83] SPd
(Veranderungsgeschwindigkeit bei Sollwertabstieg).

2. Bei Eingabe [91] Pr.E = SPAt geht das Geréat uber
den Parameter [79] SPAt direkt zum angewahlten
Sollwert tiber. Dieser Ubergang erfolgt in Stufen
oder uber die Rampe, je nach Einstellung in den
Parametern [82] SP.u (Veranderungsgeschwindigkeit
bei Sollwertanstieg) und [83] SPd (Veranderungsge-
schwindigkeit bei Sollwertabstieq).

[92] Pr.Et - Anzeigezeit Programmende

Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von mizm £ verschieden ist.

Bereich: oFF = Nicht verwendete Funktion;

00.01... 99.59 Minuten und Sekunden;
inF = ON bis ins Unendliche.

Hinweis: Bei Eingabe [92] Pr.Et = inF geht die Anzeige Pro-
grammende erst dann in den OFF-Zustand wenn
das Gerat einen Reset - oder einen neuen RUN-
Befehl erhalt.

[93] Pr.S1 - Sollwert der ersten Pausenzeit
Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von momE und

[89] Pr.F von 5.F o verschieden ist.
Bereich: [70] SPLL bis [71] SPHL.

[94] Pr.G1 - Gradient der ersten Rampe

Verfiigbar: Wenn [89] Pr. F von romE und
[89] Pr.F von 5. Mo verschieden ist.
Bereich: 0.1... 999.9 technische Maleinheiten/min;
inF = Stufenibergang.

[95] Pr.t1 - Erste Pausenzeit

Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von momE verschieden ist.
Bereich: 0.00... 99.59 Zeiteinheiten.

[96] Pr.b1 - Wait Fenster der ersten Pausenzeit

Verfiigbar: Wenn [89] Pr. F von ma ~£ und
[89] Pr.F von 5. Mo verschieden ist.
Bereich: OFF bis 9999 technische MaBeinheiten.
Hinweis: Das Wait-Fenster bricht die Zeitschaltung ab, wenn
der gemessene Wert das betreffende Fenster ver-
lasst (guaranteed soak).

Temperatur
PasseP— — — — + - — — — — — 4

Stase SP | —I
4' “\ \Zeit

Pause —|— — —
Stase x Stase x  |Rampe x e

Qs
) Q?s’@

Rampe x

D D
1% 1%
=1 =1
< <
o [}

[97] Pr.E1 - Ereignisse der ersten Gruppe

Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von o und
[89] Pr.F von 5. P verschieden ist.
Bereich: 00.00... 11.11 wobei:
0 = Ereignis OFF;
1 = Ereignis ON.

Ereignis 1 Zustand wahrend der Rampe
Ereignis 2 Zustand wéhrend der Rampe
Ereignis 1 Zustand wéhrend der Pausenzeit
i Ereignis 2 Zustand wahrend der Pausenzeit

)

EYBYE l'
L

Loy
Display : .Rampe _ : F:ausenzei.t :
Ereignis 1 | Ereignis 2 | Ereignis 1 | Ereignis 2
oooo off off off off
nos on off off off
onn off on off off
oo on on off off
oo off off on off
o on off on off
ot off on on off
i on on on off
oo off off off on
o on off off on
o off on off on
tit on on off on
oot off off on on
i on off on on
it off on on on
fid on on on on
[98] Pr.S2 - Sollwert der zweiten Pausenzeit
Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von mmm £ verschieden ist.

Bereich: [73] SPLL bis [74] SPHL;
oFF = Programmende.

Hinweis: Es missen nicht alle Stufen konfiguriert werden.
Sollen hingegen nur 2 Gruppen verwendet werden,
muss lediglich der Sollwert der dritten Gruppe auf
OFF gestellt werden. Das Gerét versteckt dann alle
restlichen Parameter des Programmierers.
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[99] Pr.G2 - Gradient der zweiten Rampe

Verfluigbar: Wenn [89] Pr.F von romE und
[98] Pr.S2 von =+ - verschieden ist.
Bereich: 0.1... 999.9 technische MaBeinheiten/min.
inF = Stufenlbergang.
[100] Pr.t2- Zweite Pausenzeit
Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von momE und

[98] Pr.S2 von oF F verschieden ist.
Bereich: 0.00... 99.59 Zeiteinheiten.

[101] Pr.b2- Wait Fenster der zweiten Pausenzeit

Verfugbar: Wenn [89] Pr.F von s ~orE und
[98] Pr.S2 von o~ verschieden ist.
Bereich: oFF bis 9999 technische MaReinheiten.

Hinweis: Fur weitere Einzelheiten siehe Parameter [96] Pr.b1.

[102] Pr.E2 - Ereignisse der zweiten Gruppe
Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von momE und
[98] Pr.S2 von =+ - verschieden ist.

Bereich: 00.00... 11.11 wobe|
0 = Ereignis OFF;
1 = Ereignis ON.

Hinweis: Fir weitere Einzelheiten siehe Parameter [97] Pr.E1.

[103] Pr.S3 - Sollwert der dritten Pausenzeit
Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von mimmE und
[98] Pr.S2 von oF F verschieden ist.
Bereich: [73] SPLL bis [74] SPHL;
oFF = Programmende.
Hinweis: Fir weitere Einzelheiten siehe Parameter [98] Pr.S2.

[104] Pr.G3 - Gradient der dritten Pausenzeit
Verfuigbar: Wenn [89] Pr.F von monE,

[98] Pr.S2 von o~ - und

[103] Pr.S3 von i~ - verschieden ist.
Bereich: 0.1... 999.9 technische Maf3einheiten/min;

inF = Stufenlibergang.

[105] Pr.t3- Dritte Pausenzeit
Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von momE

[98] Pr.S2 von | u‘ F und

[103] Pr.S3 von i~ - verschieden ist.
Bereich: 0.00... 99.59 Zeiteinheiten.
[106] Pr.b3 - Wait Fenster der dritten Pausenzeit
Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von momF

[98] Pr.S2 von of - und

[103] Pr.S3 von i~ verschieden ist.
Bereich: oFF bis 9999 technische MaBeinheiten.

Hinweis: Fir weitere Einzelheiten siehe Parameter [96] Pr.b1.

[107] Pr.E3 - Ereignisse der dritten Gruppe
Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von momc,

[98] Pr.S2 von o - und

[103] Pr.S3 von LI~ F verschieden ist.

Bereich: 00.00... 11.11 wobei:
0 = Ereignis OFF;
1 = Ereignis ON.

Hinweis: Fir weitere Einzelheiten siehe Parameter [97] Pr.E1.

[108] Pr.S4 - Sollwert der vierten Pausenzeit
Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von momE
[98] Pr.S2 von of - und
[103] Pr.S3 von i~ - verschieden ist.
Bereich: [73] SPLL bis 74] SPHL;
oFF = Programmende.
Hinweis: Fir weitere Einzelheiten siehe Parameter [98] Pr.S2

[109] Pr.G4 - Gradient der vierten Rampe

Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von miomE,
[98] Pr.S2 von o F -,
[103] Pr.S3 von L~ F und
[108] Pr.S4 von L~ verschieden ist.
Bereich: 0.1... 999.9 technische Maf3einheiten/min;
inF = Stufenibergang.

[110] Pr.t4- Vierte Pausenzeit
Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von o,

[98] Pr.S2 von o F -

[103] Pr.S3 von LiF F und

[108] Pr.S4 von = F F verschieden ist.
Bereich: 0.00... 99.59 Zeiteinheiten.

[111] Pr.b4 - Wait Fenster der vierten Pausenzeit

Verfluigbar: Wenn [89] Pr.F von T=Tat=
[98] Pr.S2 von oF -
[103] Pr.S3 von ///‘/- und
[108] Pr.S4 von = F F verschieden ist.
Bereich: oFF bis 9999 technische Mafeinheiten.
Hinweis: Fir weitere Einzelheiten siehe Parameter [96] Pr.b1.

l
"~
[y
"~

[112] Pr.E4 - Ereignisse der vierten Gruppe
Verfugbar: Wenn [89] Pr.F von monE
[98] Pr.S2 von o /- -
[103] Pr.S3 von LI I- und
[108] Pr.S4 von o+ F verschieden ist.
Bereich: Bereich00.00... 11.11 wobei:
0 = Ereignis OFF;
1 = Ereignis ON.
Hinweis: Fir weitere Einzelheiten siehe Parameter [97] Pr.E1.

[113] Pr.St- Programmzustand
Verfligbar: Wenn [89] Pr.F von nonE verschieden ist.
Bereich: run = Programm run;
HoLd =Programm hold;
rES = Programm reset.
Hinweis: Durch Eingabe dieses Parameters verhalt sich der
Regler nach dem Parameterwert (ohne logische
Eingénge usw.).

Gruppe - PAn - Konfiguration der
Benutzeroberflache

[114] PAS2- Passwort Ebene 2:
Begrenztes Zugriffsniveau
Verfluigbar: Stets.
Bereich: oFF = Ebene 2 nicht durch Passwort geschitzt
(wie Ebene 1 = Bediener);
1...999.
[115] PAS3- Passwort Ebene 3: Konfigurationsebene

Verfluigbar: Stets.
Bereich: 3... 999.

Hinweis: Wird [114] PAS2 gleich [115] PAS3 gesetzt, so ist
die Ebene 2 verstecki.
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[116] uSrb - Funktion der Taste (u> wahrend der

RUN TIME

Verfligbar: Stets.
Bereich: nonE = Keine Funktion;

tunE = Aktivierung des Autotuning/Selftuning.

Bei einmaligem Tastendruck (Taste mind.
eine Sekunde lang gedrickt halten) star-
tet das Autotuning;

oPLo = Manueller Betrieb. Der erste Tastendruck
versetzt das Geréat in den manuellen
Betrieb (oPLo), bei weiterem Tastendruck
wird das Geréat wieder in den Automa-
tikbetrieb versetzt;

AAc = Alarmreset;

ASi=  Alarmquittierung (acknowledged);

chSP = Sequentielle Sollwertanwahl (siehe nach-
stehende Anmerkung);

St.by = Standby-Modus. Der erste Tastendruck
versetzt das Gerat in den Standby-Modus,
bei weiterem Tastendruck wird das Gerat
wieder in den Automatikbetrieb versetzt;

Str.t = Run/hold/reset der Schaltuhr (siehe nach-
stehende Anmerkung);

P.run = Run des Programms (siehe nachstehende
Anmerkung);

PrES = Reset des Programms (siehe nachstehen-
de Anmerkung);

P.r.H.r = Run/hold/reset des Programms (siehe
nachstehende Anmerkung).

Anmerkungen:

1.

Bei Verwendung der “sequentiellen Sollwertanwahl”,
erhoht jeder Druck der Taste (u) (Taste muss min-
destens 1 Sekunde gedrlckt gehalten werden) den
Wert von SPAT (aktiver Sollwert) um eine Einheit.
Die Anwahl ist zyklisch -> SP1 -> SP2 -> SP3 -> SP4

Wird anhand der Taste (U) ein neuer Sollwert ange-
wabhlt, zeigt das Gerat 2 Sekunden lang die Abkir-
zung des angewahlten Sollwertes an (z.B. SP2).

Bei Verwendung der “sequentiellen Sollwertanwahl”,
ist die Zahl der anwéhlbaren Sollwerte im Parameter
[69] nSP begrenzt.

- Bei Verwendung der Funktion “run/hold/reset der
Schaltuhr”, bewirkt ein kurzer Tastendruck das An-
halten bzw. die Wiederaufnahme der Zeitschaltung;
ein langer Tastendruck (mind. 10 Sekunden) setzt die
Schaltuhr zurtck.

Bei Verwendung der Funktion “run des Programms”,
startet der erste Tastendruck das Programm, bei wei-
terem Tastendruck bei laufendem Programm startet
dieses Programm wieder vom Anfang.

Bei Verwendung der Funktion “Reset des Programms”
bricht ein kurzer Tastendruck den Programmablauf ab.

Bei Anwahl von “run/hold/reset des Programms”,
bewirkt ein kurzer Tastendruck das Anhalten bzw. die
Wiederaufnahme des Programmablaufs; ein langer
Tastendruck (mind. 10 s) setzt das Programm zurck.

[117] diSP- Display
Verflugbar: Stets.
Bereich: nonE = Standarddisplay;

Pou = Ausgangsleistung;

SPF = Endsollwert;

SPo = Operativer Sollwert;

AL1 = Alarmgrenzwert 1;

AL2 = Alarmgrenzwert 2;

AL3 = Alarmgrenzwert 3;

Pr.tu = - Wahrend einer Pausenzeit zeigt das Gerat
die vom Beginn der Pausenzeit verstriche-
ne Zeit an.

- Wahrend einer Rampe zeigt das Gerat
den operativen Sollwert an.

- Am Ende eines Programmablaufs zeigt
das Gerat die Meldung “P.End” und abwe-
chselnd den gemessenen Wert an.

- Wenn das Programm nicht lauft, zeigt das
Gerat die Standardinformationen an.

Pr.td = - Wahrend einer Pausenzeit zeigt das Gerat
die noch verbleiben Restzeit zum Ende
der Pause an.

- Wahrend einer Rampe zeigt das Gerat
den operativen Sollwert an.

- Am Ende eines Programmablaufs zeigt
das Gerét die Meldung =~ und abwe-
chselnd den gemessenen Wert an.

- Wenn das Programm nicht lauft, zeigt das
Gerat die Standardinformationen an.

Pt.tu= Beilaufendem Programm zeigt das Gerat
die Zeit an, die seit Programmstart verstri-
chen ist. Am Ende eines Programmablaufs
zeigt das Gerét die Meldung F£ - und
abwechselnd den gemessenen Wert an.

Pt.td = Beilaufendem Programm zeigt das Geréat
die noch bis zum Programmende verbleiben-
de Restzeit an. Am Ende eines Programma-
blaufs zeigt das Gerat die Meldung F'& o/
und abwechselnd den gemessenen Wert an.

ti.uP = Bei laufender Schaltuhr zeigt das Geréat
die vorwérts laufende Zeitschaltung an.
Am Ende der Zeitschaltung zeigt das
Gerét die Meldung £~ und abwe-
chselnd den gemessenen Wert an.

ti.du= Beilaufender Schaltuhr zeigt das Geréat
die rickwarts laufende Zeitschaltung
an. Am Ende der Zeitschaltung zeigt das
Gerét die Meldung £~ und abwe-
chselnd den gemessenen Wert an.

PErc = Prozentwert der Ausgangsleistung wah-
rend des Soft-Starts (ist die Soft-Start-Zeit

1mF, dann ist die Leistungsbegrenzung
aktiviert und funktioniert auch bei der
EIN-/AUS-Regelung).

[119] FiLd - Filter am angezeigten Wert

Verfiigbar: Stets.

Bereich: 0.0 = oFF = Filter deaktiviert;
0.1... 20.0 technische MaBeinheiten.

Hinweis: Dies ist ein “Bandfilter”, der mit dem Sollwert ver-
bunden ist; er bezieht sich lediglich auf die Anzeige
und hat keine Auswirkung auf die weiteren Geréate-
funktionen (Steuerung, Alarme, usw.).
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[120] dSPu - Geréatezustand bei Einschaltung
Verfligbar: Stets.

Bereich: AS.Pr = Einschaltung wie bei Ausschaltung;

Auto = Einschaltung im Automatikbetrieb;

oP.0 = Einschaltung im manuellen Betrieb (oPL0)
und Leistung = Null;

St.bY = Einschaltung immer im Standby-Modus.

[121] oPr.E - Aktivierung der Betriebsarten
Verfligbar: Stets.
Bereich: ALL = Alle Betriebsarten kébnnen im Parameter
[122] oPEr gewahlt werden;

Au.oP = In [122] oPEr kénnen lediglich der Auto-
matikbetrieb und der manuelle Betrieb
gewahlt werden;

Au.Sb = In [122] oPEr kénnen lediglich der Au-
tomatikbetrieb und der Stanby-Modus
gewahlt werden.

Hinweis: Bei Anderung des Parameterwertes [121] oPr.E, setzt
das Gerat den Parameterwert [122] oPEr auf Auto.

[122] oPEr - Anwahl der Betriebsart

Verfiigbar: Stets.

Bereich: e Wenn [121] oPr.E = ALL:
Auto = Automatikbetrieb;
oPLo = Manueller Betrieb;
St.bY = Standby-Modus.

e Wenn [121] oPr.E = Au.oP:
Auto = Automatikbetrieb;
oPLo = Manueller Betrieb.

e Wenn [121] oPr.E = Au.Sbh:
Auto = Automatikbetrieb;
St.bY = Standby-Modus.

Gruppe -'Ser - Konfiguration der seriellen
Schnittstelle

[123] Add - Geréteadresse
Verfiigbar: Stets.

Bereich: 0 = oFF = Serielle Schnittstelle nicht verwendet;
1... 254,

[124] bAud - Baud rate

Verfiigbar: Wenn [123] Add von oF F verschieden ist.

Bereich: 1200 = 1200 baud;
2400 = 2400 baud;
9600 = 9600 baud;
19.2 = 19200 baud;
38.4 = 38400 baud.

[125] trSP - Anwahl der (ibertragenen Variable (Master)

Verfiigbar: Wenn [123] Add von of ~ verschieden ist.
Bereich: nonE = Ubertragung nicht verwendet (das Gerat
ist ein Slave);
rSP = Das Gerat wird Master und Ubertragt den

operativen Sollwert;

Das Gerat wird Master und Ubertragt die

Ausgangsleistung.

Hinweis: Fir weitere Einzelheiten siehe Parameter [80] SP.rt
(Art des Ubertragenen Sollwertes).

PErc =

Gruppe “'COn - Konfiguration der
Verbrauchsparameter

[126] Co.tY - Messart

Verfluigbar: Stets.
Bereich: 0 = oFF = Nicht verwendet.
1= Augenblickliche Leistung (kW)
Anschlusswert (kW/h)
Wahrend des Programmablaufs verbrauchte
Energie. Diese Messung beginnt bei Null,
wenn ein Programm gestartet wird und endet
bei Programmende. Ein neuer Programmstart
setzt auch den Gesamtwert zur(ck.
Gesamtzahler der Arbeitstage mit Grenzwert.
Dies ist die Anzahl Stunden, die das Gerat
eingeschaltet gewesen ist, geteilt durch 24.
Gesamtzahler der Arbeitsstunden mit
Grenzwert. Dies ist die Anzahl der Stunden,
die das Gerat eingeschaltet war.
Hinweis: 3 und 4 sind interne Gesamtzahler, die zur Einstel-
lung von Wartungsintervallen verwendet werden.
Die Schaltung lauft bei elektrisch gespeistem Gerat.

Hat der Zahler den programmierten Grenzwert
erreicht, erscheint auf dem Display abwechselnd
die Meldung . «5F (Inspektion) und die normale
Anzeige. Der Zahler kann durch Anderung des
Grenzwertes zurtickgesetzt werden.

2
3

[127] UoLt - Nennspannung der Last

Verfligbar: Wenn [126] Co.tY = 1 oder [126] Co.tY = 2 oder
[126] Co.tY = 3.

Bereich: 1... 9999 (V).

[128] cur - Nennstrom der Last
Verfiigbar: Wenn [126] Co.tY = 1 oder [126] Co.tY = 2 oder

[126] Co.tY = 3.
Bereich: 1... 999 (A).
[129] h.Job- Wartungsintervall

(Grenzwert von tot.d und tot.H)

Verfiigbar: Wenn [126] Co.tY = 4 oder [126] Co.tY = 5.
Bereich: oFF = Nicht verwendeter Grenzwert.

1... 999 Tage oder
1...999 Stunden.
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Gruppe -'CAL - Konfiguration der
Benutzerkalibrierung
Anhand dieser Funktion l&sst sich die gesamte Messkette
kalibrieren; dabei kbnnen Messfehler aufgrund von:

e Flhlerposition;

e Fuhlerklasse (Fihlerfehler);

* Gerategenauigkeit;
ausgeglichen werden.

[130] AL.P - Unterer Kalibrierpunkt

Verfluigbar: Stets.
Bereich: -1999 bis (AH.P - 10) technische MaBeinheiten
Hinweis: Der geringste Unterschied zwischen L.~ und

[y

i~ betrégt 10 technische MaB3einheiten.

[131] AL.o- Offset am unteren Kalibrierpunkt

Verfiigbar: Stets.
Bereich: -300... 300 technische MaBeinheiten.

[132] AH.P- Oberer Kalibrierpunkt

Verfligbar: Stets.

Verfugbar: (AL.P + 10) bis 9999 technische MaBeinheiten.
Hinweis: Der geringste Unterschied zwischen AL~ und

[y Ny

rir- betrégt 10 technische MaB3einheiten.

[133] AH.o - Offset am oberen Kalibrierpunkt

Verfligbar: Stets.

Verfligbar: -300... 300 technische MafReinheiten.

Beispiel:  Klimatisierter Raum mit Anwendungsbereich

zwischen 10°C und +100°C.

1. In den Raum einen Bezugsfihler setzen, der mit einem
Bezugsmessgerat verbunden ist (normalerweise ein
Kalibriergerat).

2. Den Raum einschalten und einen Sollwert eingeben, der

dem niedrigsten, im Raum verwendeten Wert entspricht
(z.B.10°C).

Wenn die Temperatur im Raum stabil ist, den vom Be-
zugssystem gemessenen Wert aufzeichnen (z.B. 9°C).

3. FUr[130] AL.P = 10 (unterer Kalibrierpunkt) und fir [131]
AL.o = -1 (dies ist die Differenz zwischen dem vom Gerét

gemessenen Wert und dem vom Bezugssystem gemes-
senen Wert) eingeben.

Bitte beachten Sie dabei, dass die Messung des Gerates

nach dieser Einstellung der Messung mit dem Bezugs-
system entspricht.

4. Einen Sollwert eingeben, der dem héchsten, im Raum
verwendeten Wert entspricht (z.B. 100°C).
Wenn die Temperatur im Raum stabil ist, den vom Be-
zugssystem gemessenen Wert aufzeichnen (z.B. 98°C).

5. Far [132] AH.P = 100 (oberer Kalibrierwert) und

[133] AH.o = +2 (dies ist die Differenz zwischen dem vom

Geréat gemessenen Wert und dem vom Bezugssystem
gemessenen Wert) eingeben.

Bitte beachten Sie dabei, dass die Messung des Gerates
nach dieser Einstellung der Messung mit dem Bezugs-
system entspricht.

= Modifizierten

Kurve

AH.0=2

Echt Kurve

AL.o = -1

AL.P 10°C AH.P 100°C

Hiermit sind die wichtigsten Schritte zur Geratekonfiguration
abgeschlossen.

Der Konfigurationsvorgang wird wie folgt beschrieben verlassen:
— Die Taste (U) drticken.

— Die Taste (u) drlicken und mind. 10 s lang gedriickt halten.
— Das Gerét kehrt zur normalen Anzeige zurtick.
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5. PARAMETERZUSAMMENSTELLUNG

Ein weiterer, wichtiger Aspekt bei der Geratekonfiguration
ist die Moglichkeit, eine personalisierte Benutzeroberflache
(HMI) zu schaffen, damit das Gerét leichter vom Bediener
benutzt werden kann.

Durch eine besondere Vorgehensweise, “Parameterzusam-
menstellung” genannt, kann der Hersteller zwei Parameter-
untergruppen schaffen.
Die erste Gruppe wird “Bedienerniveau” genannt.
Der Zugriff auf dieses Niveau ist NICHT Passwortgeschtzt.
Die zweite Gruppe wird “begrenztes Zugriffsniveau” genannt.
Der Zugriff auf dieses Niveau ist durch das im Parameter
[114] PAS2 programmierte Passwort abgesichert.
Anmerkungen:

1. Die im “begrenzten Zugriffsniveau” enthaltenen Para-

meter stehen in einer einzigen Liste.

2. Die Reihenfolge der Parameter des “begrenzten
Zugriffsniveaus” ist frei und kann nach Ihren spezifi-
schen Bedurfnissen zusammengestellt werden.

3. Die Reihenfolge der Bedienerparameter entspricht
der Reihenfolge der Parameter des “begrenzten
Zugriffsniveaus”, aber nur die fur das “Bedienerni-
veau” definierten Parameter werden angezeigt und
kdénnen verandert werden. Auch diese Liste kann nur
(und alle) gewiinschten Parameter enthalten.

5.1 Vorgehensweise zur Zusammenstellung
der Parameter

Bevor mit der Parameterzusammenstellung begonnen wird,

sollte wie folgt beschrieben vorgegangen werden:

1. Stellen Sie eine vollstéandige Liste der Parameter auf, die
im begrenzten Zugriffsniveaus enthalten sein sollen.

2. Nummerieren Sie die Parameter und ordnen Sie sie nach
ihrer Anzeigefolge.

3. Definieren Sie, welche Parameter der Liste fur den Bedie-
ner zuganglich sein sollen.

Beispiel: Es soll die folgende Liste zusammengestellt werden:

e OPEr - Anwahl der Betriebsart;

e SP1 - Erster Sollwert;

e SP2 - Zweiter Sollwert;

e SPAt - Anwahl des Sollwertes;

e AL1 - Alarmgrenzwert 1;

e AL2 - Alarmgrenzwert 2;

* Pb - Proportionalband;

e Int - Integralzeit;

e dEr - Vorhaltezeit;

e Aut.r - Manueller Autotuningstart.

AuBerdem soll der Bediener lediglich die Betriebsart,
den Sollwert: SP1 und den Alarmgrenzwert AL1 verén-
dern kénnen.

In diesem Fall ist die Férderung Liste ist:

Parameter Prcérlg\:;fn- Elngezsucghrz?fnkter Bedienerzugriff

- OPEr - o1 OPEr OPEr
- SP1 - 02 SP1 SP1
- SP2 - A3 SP2
- SPAt - A4 SPAt

- AL1 - 05 AL1 AL1
-AL2 - A6 AL2

-Pb - A7 Pb

-Int - A8 Int

- dEr - A9 dEr
- Aut.r - A10 Aut.r

Nun wie folgt beschrieben vorgehen:
1. Dricken Sie die taste (P> und halten Sie sie fur min-

[y g

destens 3 Sekunden. Das obere Display zeigt =5 3,
wahrend das untere Display zeigt L.

2. Anhand der Tasten (&) bzw. (¥) das Passwort -5 { eingeben.

3. Die Taste (P) driicken. Das Gerat zeigt die Abkiirzung der
ersten Gruppe der Konfigurationsparameter an AP,

4. Anhand der Taste (U) die Gruppe anwahlen, der der erste
Parameter lhrer Liste angehort.

5. Den ersten Parameter lhrer Liste anhand der Taste (P
anwahlen.

6. Das obere Display wird die Abkurzung des Parameters
zeigen, wahrend das untere Display zeigt seinen aktuel-
len Promotionsebene. Das Niveau der Zusammenstel-
lung wird durch einen Buchstaben gefolgt von einer Zahl
bestimmt. Mdgliche Buchstaben sind:

“z” Bedeutet, dass der Parameter in KEINER Zusam-
menstellung ist und folglich nur in den Konfigurati-
onsparametern steht.

In diesem Fall ist die folgende Zahl stets Null.

“H” Bedeutet, dass der Parameter in einer Zusammen-
stellung “mit begrenztem Zugriff” enthalten aber auf
dem Bedienerniveau NICHT sichtbar ist. Die darauf
folgende Zahl gibt die Position innerhalb der Liste
des “begrenzten Zugriffs” an.

Bedeutet, dass der Parameter in einer Zusammen-

stellung auf dem Bedienerniveau enthalten und

folglich sowohl auf dem Bedienerniveau als auch auf
dem Niveau der “begrenzten Zugriffsebene” sichtbar
ist. Die darauf folgende Zahl gibt die Position inner-
halb der Liste des “begrenzten Zugriffs” an.

7. Anhand der Tasten () bzw. (¥) die gewiinschte Position
eingeben.

Hinweis: Bei Eingabe eines von Null verschiedenen
Wertes wechselt der Buchstabe “c” von selbst
zu “A” und der Parameter gelangt automatisch
in die Liste der “begrenzten Zugriffsebene”.

8. Soll ein Zugriffsniveau von “begrenzt” auf fir den Bedie-
ner “zuganglich” (oder umgekehrt) verandert werden, ist
die Taste (U) gedriickt zu halten und gleichzeitig die Taste
zu driicken.

Der Buchstabe wechselt von

[T ]
[

wlZl»

1”7 zu “oc” und umgekehrt.

9. Den zweiten Parameter, der in die Liste des “begrenzten

Zugriffsniveaus” aufgenommen werden soll anwéhlen
und die Schritte 6, 7 und 8 wiederholen.

10.Die Schritte 6, 7 und 8 solange wiederholen, bis die Liste
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vollstandig ist.

11.Um den Vorgang der Zusammenstellung zu verlassen,
die Taste (u) driicken und mind. 10 Sekunden lang ge-
driickt halten.

Das Gerat kehrt zur normalen Anzeige zurUck.

Hinweis: Wird zwei Parametern die gleiche Nummer zuge-
wiesen, nimmt das Gerét lediglich die Position des
zuletzt programmierten Parameters als gultig auf.

Beispiel: Im voran stehenden Beispiel wurde SP2 ein
Zusammenstellungsniveau A3 zugewiesen.
Wurde nun dem Parameter SP3 das Zusam-
menstellungsniveau 03 zugewiesen, séhen die
Liste des “begrenzten Zugriffsniveaus” und das
Bedienerniveau wie folgt aus:
Parameter Przrg:;:n- Elngezicgt:‘z?fnkter Bedienerzugriff
- OPEr - o1 OPEr OPEr
- SP1 - 02 SP1 SP1
- SP3 - 03 SP3 SP3
- SPAt - A4 SPAt
- AL1 - 05 AL1 AL1

6. BETRIEBSARTEN

Wie bereits im Abschnitt 5.1 erwéhnt, setzt sich das Gerét
bei Einschaltung sofort in Betrieb und funktioniert nach den
gegenwartig gespeicherten Parameterwerten.

Mit anderen Worten hat das Gerat lediglich einen so ge-
nannten “run time” Zustand.

Wahrend des “run time” Zustands kénnen 3 verschiedene
Betriebsarten forciert werden: Automatikbetrieb, manueller
Betrieb und Standby-Modus.

— Im Automatikbetrieb nimmt das Geréat eine Steuerung vor
und steuert den Steuerausgang bzw. die Steuerausgénge
nach der gegenwartigen Messung und den eingestellten
Werten (Sollwert, Proportionalband, usw.).

— Im manuellen Betrieb die obere Display zeigt den Mess-
wert, wahrend die unteren zeigt die Leistung abwechselnd
mit dem =L o Meldung und erméglicht eine manuelle
Anderung der Leistung der Steuerausgéange.

Das Gerat nimmt KEINE Steuerung vor.

— Im Standby-Modus arbeitet das Gerat als ein Indikator.
Sie zeigt im oberen Display den Messwert auf der unteren
L

der Sollwert abwechselnd mit 5£.5 4 Nachricht und zwingt
die Ausgénge auf Null.

Wie bereits gesehen, kann der einem Parameter zugewiese-
ne Wert stets unabhangig von der angewahlten Betriebsart
veréndert werden.

6.1 Zugriff auf das “Bedienerniveau”
Das Gerat befindet sich im “normalen Anzeigemodus”.
1. Die Taste (P) driicken.

2. Auf dem oberen Display erscheint die Abklirzung des ers-
ten Parameters, der Bedienerniveau-Zusammenstellung
angehdrt und auf dem unteren Display seinen Wert an.

3. Anhand der Tasten (A) und (¥) diesem Parameter den
gewlnschten Wert zuweisen.

4. Die Taste (P) driicken, um den neunen Wert zu speichern
und zum n&chsten Parameter Gberzugehen.

5. Um zur “normalen Anzeige” zurlickzukehren, die Taste (U
mind. 5 Sekunden lang gedriickt halten.

Hinweis: Die Anderung der Parameter des Bedienerniveaus
ist durch eine Time-out-Funktion begrenzt. Wird
10 Sekunden lang keine Taste gedriickt, kehrt das
Gerét zur “normalen Anzeige” zuriick. Der neue
Wert des letzten, angewahlten Parameters wird
nicht tdbernommen.

6.2 Zugriff auf die “Begrenze Zugriffsebene”

Das Gerat befindet sich im “normalen Anzeigemodus .

1. Dricken Sie die Taste (P) flir mehr als 5 Sekunden.
Das obere Display zeigt #H55, wahrend das
untere Display zeigt LI

2. Anhand der Pfeiltasten (&) und (¥) den selben Wert ein-
geben, der im Parameter [114] PAS2 (Passwort Niveau 2)
eingestellt wurde.

Anmerkungen:
1. Das Default-Passwort (Werkseinstellung) fur die “be-

iyl

grenzte Zugriffsebene” ist =r.

2. Die Anderung der Parameter ist durch eine Time-out-
Funktion begrenzt. Wird 10 Sekunden lang keine
Taste gedrickt, kehrt das Gerat zur “normalen Anzei-

Ascon Tecnologic - K-Serie - TECHNISCHE BETRIEBS UND FUNKTIONSANLEITUNG - Seite 25



ge” zurtck. Der neue Wert des letzten angewéhlten
Parameters wird nicht Gbernommen und die Parame-
terédnderung ist hiermit abgeschlossen.

Zur Deaktivierung der Time-out-Funktion (z.B. bei der
ersten Geratekonfiguration) kann als Passwort 1000
+ das in [114] PAS2 eingegebene Passwort (z.B.
1000 + 20 [Default] = 1020) eingegeben werden.

Die Anderung der Parameter lasst sich stets von
Hand abbrechen (siehe folgenden Abschnitt).

3. Das Gerat fiihrt die Steuerung auch bei Anderung der
Parameter fort.
Gegebenenfalls, d.h. wenn eine Anderung der Para-
meter eine erhebliche Auswirkung auf den Ablauf ha-
ben kdnnte, sollte die Steuerung zeitweise wahrend
der Konfiguration angehalten werden (die Regelaus-
gange werden dann auf Null gesetzt). Die Summe
aus dem Wert 2000 + dem in [114] PAS2 eingege-
benen Passwortwert versetzten das Geréat wahrend
der Anderung der Parameter in den Standby-Modus.
Die Steuerung wird automatisch nach Verlassen der
Parameterdnderung wieder aufgenommen.

3. Die Taste (P) driicken.

4. Das Instrument wird auf dem oberen Display die Abkur-
zung des ersten Parameters auf diese Ebene und auf
dem unteren Display seinen Wert geférdert.

5. Anhand der Tasten (&> und (¥ diesem Parameter den
gewtnschten Wert zuweisen.

6. Die Taste (P) driicken, um den neuen Wert zu speichern
und zum né&chsten Parameter Uberzugehen.

7. Um zur “normalen Anzeige” zurlickzukehren, die Taste (U)
mind. 5 Sekunden lang gedrickt halten.

6.3 Anzeige der parameter des
“Begrenzten zugriffsniveaus” ohne
anderungsmolichkeit

Manchmal muss der Bediener die Mdglichkeit haben, den
dem “begrenzten Zugriffsniveau” zugewiesenen Parame-
terwert einsehen zu kdnnen, ohne ihn jedoch verédndern zu
kénnen (die Parameter durfen lediglich von befugtem Perso-
nal verandert werden).

In diesem Fall ist wie folgt beschrieben vorzugehen:
1. Drlicken Sie die Taste (P flir mehr als 5 Sekunden.

Das obere Display zeigt 7755, wéhrend das untere
Display zeigt Li.
2. Anhand der Tasten A und (¥) den Wert - /£ { eingeben.
3. Die Taste (P) driicken.

4. Das obere Display wird die Abkurzung des ersten Para-
meters auf die Ebene 2 und unteren Display geférdert
zeigen, zeigt seinen Wert.

5. Anhand der Taste (P) lasst sich der Wert, der den ver-

schiedenen Parametern zugewiesen wurde, anzeigen
aber NICHT verandern.

6. Um zur “normalen Anzeige” zuriickzukehren, die Taste (U
mind. 3 Sekunden lang gedrlckt halten, bzw. 10 Sekun-
den lang keine Taste driicken.

6.4 Automatikbetrieb
6.4.1 Funktion der Tasten im Automatikbetrieb.

(U  Es folgt die im Parameter [116] uSrb (Funktion der
Taste (U)) programmierte Funktion.

(P)  Zugriff auf die Anderungsfunktion der Parameter.

(A  Anzeige der “zusétzlichen Informationen” (siehe unten).

(¥)  Zugriff auf die “direkte Anderung des Sollwertes”

(siehe unten).

6.4.2 Direkte Anderung des Sollwertes

Anhand dieser Funktion kann der im Parameter [79] SPAt
(Anwahl des aktiven Sollwertes) angewahlte Sollwert bzw.
der Sollwert des Programmabschnitts wahrend des Pro-
grammablaufs schnell verandert werden.

Das Gerat befindet sich im “normalen Anzeigemodus”.

1. Die Taste (¥) driicken.
Auf dem oberen Display erscheint die Abkirzung des Soll-
wertes (z.B. SP2) und auf unteren Display seinen Wert an.

Hinweis: Wéhrend des Programmablaufs zeigt das Gerat
den Sollwert der gegenwértig verwendeten Grup-
pe an (z.B. fiihrt das Gerate gerade die Pausenzeit
3 aus, wird der Parameter [104] Pr.S3 angezeigt).

2. Dem Sollwert anhand der Tasten (4) und (¥) den ge-
winschten Wert zuweisen.

3. Mind. 5 Sekunden lang keine Taste mehr driicken oder die
Taste (P) driicken. In beiden Fallen speichert das Gerat den
neuen Wert ab und kehrt zur “normalen Anzeige” zurick.

Hinweis: Gehort der gegenwértig verwendete Sollwert dem
Bedienerniveau an, wird der Sollwert zwar ange-
zeigt, kann aber nicht verédndert werden.

6.4.3 Zusatzliche Informationen

Diese Gerate kdnnen einige Zusatzinformationen anzeigen,
die bei Systemsteuerung nutzlich sind. Die Zusatzinforma-
tionen sind mit der Geratekonfiguration verbunden und es
werden nur einige dieser Informationen angezeigt.

1. Befindet sich das Gerat im “normalen Anzeigemodus” die
Taste (A) driicken. Auf dem unteren Display erschient
oder = gefolgt von einer Zahl. Dieser Wert steht fir den
Prozentualwert der Ausgangsleistung, die am Prozess an-
gewandt wird. Das Symbol H kennzeichnet den Heizbetrieb,
das Zeichen = hingegen eine kéltetechnische Anwendung.

2. Die Taste ) erneut driicken. Wenn der Programmierer aus-
gefuhrt wird, zeigt das untere Display das Segment derzeit
durchgefiihrt und Event-Status: - iL/J Als erstes Zeichen

kann ein ~ (d.h. der laufende Abschnitt ist eine Rampe) oder

ein 5 stehen (d.h. der laufende Abschnitt ist eine Pausen-

zeit); die zweite Stelle steht fur die laufende Gruppe (z.B.

5 7 bedeutet Pausenzeit 3) und die beiden weniger wichti-

gen Stellen kennzeichnen den Zustand der 2 Ereignisse (die

weniger wichtige Stelle bezieht sich auf das Ereignis 2).

3. Die Taste A erneut driicken. Wenn der Programmierer
ausgefuhrt wird, zeigt das untere Display die theoretische
verbleibende Zeit bis zum Ende des Programms durch ein -
Brief voraus: —'io 7.7

4. Die Taste (&) erneut drliicken. Wenn die Wattmeter-Funkti-
on aktiv ist, zeigt das untere Display L/ durch die gemes-
sene Energie gefolgt.

Hinweis: Der gemessene Energiewert hangt von der
Einstellung im Parameter [123] Co.tY. ab.
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5. Die Taste (A erneut driicken. Wenn die “Betriebszeit -
Zahlerstand” ausgefiihrt wird, zeigt das untere Display = fiir
Tage oder - Stunden durch die gemessene Zeit verfolgt.

6. Die Taste (&) erneut driicken. Das Gerat kehrt zur “nor-
malen Anzeige” zurlck.

Hinweis: Die Anzeige der Zusatzinformationen ist durch eine
Time-out-Funktion begrenzt. Wird 10 Sekunden
lang keine Taste gedruckt, kehrt das Gerat zur
“normalen Anzeige” zurlck.

6.4.4 Die Programmiererfunktion

Im Abschnitt 5 wurden alle Parameter der Programmiererfunk-
tion und ihre Wirkung auf den Programmablauf beschrieben.

Der vorliegende Abschnitt enthélt einige Zusatzinformatio-
nen und Beispiele.

Hinweis: Die Dezimalstelle des weniger signifikanten Ziffer
der unteren Anzeige wird verwendet, um den Status
der Programmier anzuzeigen, unabhéngig von der
Einstellung der Parameter [114] DISP (Display).

EUCU

Ly

LED der weniger
wichtigen Ziffer

Zusammenhang zwischen dem Zustand des

Programmierers und dem Zustand der LED-Anzeige:

* Programm in RUN - die LED-Anzeige ist ON;

¢ Programm in Hold - die LED-Anzeige blinkt schnell;

¢ Programm in Wait - die LED-Anzeige blinkt langsam;

e Programm in End oder reset - die LED-Anzeige
ist aus.

Anwendungsbeispiel 1: Spritzlackierungskabine

Steht der Bediener in der Lackierungskabine, muss die In-
nentemperatur in der Kammer 20°C betragen und die fir die
Kammerluftung verwendete Luft muss von au3en kommen.

o 22 R
Wahrend der Passivierung und Trocknung des Lacks steht
der Bediener auBerhalb der Kabine und das System féhrt

die Schiebetir der AuBenluft zu und recycelt die (bereits
warme) Innenluft um den Energieverbrauch zu reduzieren.

Schiebetir

. Schiebetir

Nach Ablauf der Trockenzeit muss vor Zutritt des Bedieners
folgendes sichergestellt werden:

1. Die Luft im Inneren der Kammer muss “frisch” sein.

2. Die Temperatur im Inneren der Kammer muss unterhalb
von einem bestimmten Grenzwert liegen. Daraus ergibt
sich folgendes Temperaturprofil:

Temperatur

PrASZ—’ ______ Trocknen

Pr.si Passivierung

|| Warten
20°C L ] = = = ] — 1{Pr.83 =20°C
N

Programm- /]

status Programm in "RUN" < o

T T T | > Zeit
Ereignis 1 OFF Erlelgn|s1 =.ON.( ) ! OFFI > Zeit
Run (*) Schiebetiir geschlossen P.End

Out 1 = H.rEG (Heizausgang);
Out 2 = P.Et1 (Ereignis 1);
Out 3 = Prun (laufendes Programm);

Pr.E1und Pr.E2 = 10.10
(Ereignis 1 ist wahrend der Rampe 1, der Pausenzeit 1,
der Rampe 2 und der Pausenzeit 2 ON).

Wéhren des Programmablaufs ist die Tur geschlossen.

Anwendungsbeispiel 2: Kantenanleimmaschine mit
Leimbehélter (fiir Holzbearbeitungen)
Bei der Arbeitstemperatur oxidiert der Leim schnell und
tropft aus dem “Spender”.
Aus diesen Grlinden sollte die “Spender’-Temperatur auf
einen niedrigeren Wert gestellt werden, wenn die Maschine
nicht 1auft.
In diesem Fall ergibt sich die folgende Konfiguration:
Out 1 = h.reg (heating output)
Out 2 = AL (Alarm zur Sperrung der Zugeinrichtung)
diF.1 = Prun (Digitaleingang fir den Programmneustart)
Pr.F = S.uP.S (Programm mit Start bei Einschaltung)
Pr.E = cnt (Verhalten des Gerates bei Programmende =
fortlaufend)
Einen Proximity-Schalter zur Holzbretterkennung an den
Digitaleingang 1 anschlieBen.

Temperatur
Pr.S1 ey Py s
Pr.s1 == 1T Warten
20°C f— + -+ — — |- — — —

> Zeit

A Pr.t1 i

A N
Dig. In 1] S Zeit

L

PWR

Prog.
End

ON

SchlieBen
SchlieBen
SchlieBen
SchlieBen

Wird vor Ablauf der ersten Pausenzeit ein neues Holzbrett
erfasst, startet die Zeitschaltung vom Anfang an und der
Sollwert bleibt unverandert (Pr.S1).

Wird innerhalb der vorgegebenen Zeit kein Holzbrett erfasst,
setzt sich das Gerat auf den Sollwert Pr.S2 (Wartetempera-

tur) und behélt diese Temperatur bei, bis ein neues Holzbrett
bearbeitet wird.

Bei Bearbeitung eines neuen Holzbretts schaltet das Gerat
wieder auf die Betriebstemperatur (Pr.S1).
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6.5 Manueller Betrieb

Anhand dieser Betriebsart kann die automatische Steuerung
deaktiviert und der Steuerausgangsleistung von Hand ein
Prozentualwert zugewiesen werden.

Wenn sich das Gerat im manuellen Modus, zeigt das obere Dis-
play den Messwert, wéhrend die untere Display zeigt abwech-
selnd die Ausgangsleistung (durch H zum Heizen Aktion oder

voran fiir Kiihlwirkung) und die Nachricht =~'L = (open loop).

Bei Anwahl der manuellen Betriebsart, gleicht das Gerat die
Ausgangsleistung dem zuletzt vom PID-Verhalten berechne-
ten Wert manuell an. Die Ausgangsleistung wird anhand der
Tasten (& und (¥) verandert.

Bei EIN-/AUS-Steuerung schaltet der Wert 0% den Ausgang
ab, wéhrend jeder héhere Wert als 0 den Ausgang aktiviert.
Wie im Fall der Visualisierung reichen die Werte H /L.
(100% Leistung mit umgekehrter Wirkung) und L /L
(100% Leistung mit direkter Wirkung).

Anmerkungen:

1. Wahrend des manuellen Betriebs, bleiben die ab-
soluten Alarme aktiv, wahrend die relativen Alarme
deaktiviert sind.

2. Wird das Gerat wahrend des Programmablaufs in den
manuellen Betrieb versetzt, wird der Programmablauf
abgebrochen.

3. Wird das Geréat wahrend eines Selftuning in den manuel-
len Betrieb versetzt, wird das Selftuning abgebrochen.

4. Wahrend des manuellen Betriebs arbeiten alle nicht
mit der Steuerung verbundenen Funktionen (Wattme-
ter, unabhangige Schaltuhr, “Betriebsstunden”, usw.)
normal weiter.

6.6 Stand-by Modus

Dieser Betriebsmodus deaktiviert die automatische Steue-
rung ebenfalls, allerdings werden die Steuerausgénge auf
Null gesetzt.

Das Gerat verhalt sich wie ein Anzeigegerat.

Wenn sich das Geréat im Standby-Modus die obere Anzeige
zeigt den Messwert, wahrend das untere Display zeigt ab-

ot
1

wechselnd den Sollwert und die Nachricht 5.5
Anmerkungen:

1. Wéhrend des Standby-Modus, sind die relativen Alar-
me deaktiviert, wahrend sich die absoluten Alarme
nach der Einstellung im Parameter ALxo (Aktivierung
des Alarms im Standby-Modus) verhalten.

2. Wird das Gerat wahrend des Programmablaufs in den
Standby-Modus versetzt, wird der Programmablauf
abgebrochen.

3. Wird das Gerat wahrend eines Autotuning in den
Standby-Modus versetzt, wird das Autotuning abge-
brochen.

4. Wahrend des Standby-Modus arbeiten alle nicht mit
der Steuerung verbundenen Funktionen (Wattmeter,
unabhangige Schaltuhr, “Betriebsstunden”, usw.)
normal weiter.

5. Beim Ubergang vom Standby-Modus zum Automa-
tikbetrieb aktiviert das Gerat die Maskierung aller
Alarme und die Soft Start-Funktion wieder.

7. FEHLERMELDUNGEN

7.1 Signalsiering bei Messwertuber- und
Unterschreitungen

Das Gerat zeigt messwert tberschreitungen (OVER-RANGE)
and Messwert Unterschreitungen (UNDER-RANGE) wie folgt an:

Over-range Under-range

oooc

Ein Flhlerbruch wird als Messwertiliber- oder unterschrei-
tung angezeigt:

Loy

Hinweis: Bei einem Over-range oder Under-range, funkti-
onieren die Alarme so, als hatte das Gerat einen
Hoéchst- oder Tiefstwert gemessen.

Zur Prufung einer MesswertlUber- oder unterschreitung wie
folgt beschrieben vorgehen:

1. Das vom Fuhler ausgehende Signal und die Anschluss-
leitung zwischen dem Fihler und dem Gerat Uberprufen.

2. Sicherstellen, dass das Gerat flr eine Messung mit dem
spezifischen Fuhler konfiguriert wurde; andernfalls die
Eingangskonfiguration &ndern (siehe Abschnitt 5).

3. Wurden keine Fehler festgestellt, nehmen Sie bitte mit
dem 6rtlichen Vertreter Kontakt auf, um das Gerat zur
Prufung zurlck zu senden.

7.2 Liste der moglichen Stérungen

ErAT Das Fast Autotuning kann nicht gestartet werden. Der
Wert liegt zu nahe am Sollwert.
Die Taste (P) drlicken, um die Meldung zu léschen.

NoAt Nach 12 Stunden ist das Autotuning noch nicht abge-
schlossen.

ErEP Mogliche Stérungen des Geratespeichers. Diese
Meldung verschwindet von selbst.
Bleibt die Meldung hingegen bestehen, nehmen Sie
bitte mit dem ortlichen Vertreter Kontakt auf, um das
Gerat zur Prafung zurlick zu senden.
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8. ALLGEMEINE HINWEISE

8.1 Sachemasse verwendung

Jeder nicht in der vorliegenden Anleitung beschriebene Ge-
brauch ist als ordnungswidrig zu betrachten.

Das Gerat entspricht der Vorschrift EN 61010-1 “Sicherheits-
anforderungen flr elektrische Messgerate, Steuerungen,
und fir den Einsatz in Labors”; aus diesem Grund darf es
nicht als Sicherheitsgerat verwendet werden.

Falls ein Fehler oder eine Betriebsstérung der Steuerung
Personen- oder Sachschaden hervorrufen kann, MUSS die
Anlage mit entsprechenden Sicherheitssystemen abgesi-
chert werden.

Die Ascon Tecnologic S.r.rl und ihre gesetzlichen Vertreter
Ubernehmen keine Gewahrleistung bei Personen-, Tier- oder
Sachschéaden, die auf Abanderung, falschen oder ordnungs-
widrigen Gebrauch des Geréates zuriickzufihren sind oder
durch Missachtung der firr das Gerat vorgesehenen Merk-
male verursacht wurden.

8.2 Gewadbhrleistung und Instandsetzung

Die Garantiezeit des Produktes betragt 18 Monate nach Lie-
ferdatum und bezieht sich auf Baufehler oder Materialméngel.

Die Garantie ist begrenzt auf Reparatur bzw. Auswechslung
des Produktes.

Das Offnen, das eigensténdige Hantieren am Gerat sowie
eine unsachgemaBe Verwendung des Produktes fihren
automatisch zum Ausschluss der Garantieleistung.

Bei defektem Produkt innerhalb oder au3erhalb der Garantiezeit
setzen Sie sich bitte mit dem “Verkauf” der Firma Ascon Tecno-
logic zur Einholung der Ricksendungserlaubnis in Verbindung.
Das defekte Produkt muss unter Angabe der aufgetretenen
Stérung frachtfrei an die Ascon Tecnologic geschickt werden,
es sei denn, es wurden andere Vereinbarungen getroffen.

8.3 Wartung

Diese Gerate erfordern KEINE regelméafigen Kalibrierungen
und enthalten keine VerschleiBmaterialien, d.h. es sind keine
besonderen Wartungsarbeiten erforderlich.

Das Gerat sollte von Zeit zu Zeit gereinigt werden.

1. DAS GERAT SPANNUNGSFREI STELLEN (Stromversor-
gung, Relaisspannung usw.).

2. Mit einem Absauggerat oder mit einem Druckluftgeblase
(max. 3 kg/cm?) mdgliche Staubreste vom Gehause bzw.
von Elektronik vorsichtig entfernen und darauf achten,
dass keine elektronischen Bauteile beschadigt werden

3. AuBere Kunststoffteile und Rillen mit einem weichen Lap-
pen abwischen. Der Lappen kann getrankt werden mit:
« Athylalkohol (rein oder denaturiert) [C,H,OH] oder
* Isopropyl-Alkohol (rein oder denaturiert) [(CH,)2CHOH]
oder
* Wasser (H,0).
4. Sicherstellen, dass die Klemmen fest angeschlossen sind.
5. Bevor Spannung angelegt wird, ist sicherzustellen, dass
das Gehé&use und alle Geratebauteile richtig trocken sind.

6. Das Gerat anschlief3en.

8.4 Entsorgung

Die Bestandteile des Gerates missen
geman den geltenden 6értlichen
Entsorgungsvorschriften getrennt
entsorgt werden.

I
9. ZUBEHOR

Das Gerat verfigt Uber eine seitlichen Steckbuchse fur den
Anschluss eines Zubehorteils.

Dieses Teil, AO1 genannt, erméglicht:

— Eine Speicherung der gesamten Konfiguration des Ge-
rates im Inneren des AO1, um diese Konfiguration auf
andere, gleiche Gerate zu Ubertragen.

— Die vollstdndige Konfiguration vom Geréat auf einen PC zu
Ubertragen.

— Die vollstandige Konfiguration von einem PC auf ein Gerat
zu Ubertragen.

— Eine Konfiguration von einem A01 Schlissel auf einen
anderen zu Ubertragen.

— Eine Funktionsprifung der seriellen Schnittstelle durch-

zuftihren und den Hersteller beim Maschinen-Start-up zu
unterstitzen.
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Anhang A

Gruppe “inP (Parameter der Eingénge)

Reset des Programms;

Hold des Programmes;

Run/hold des Programms;
Run/reset des Programmes;
Manueller Modus ;

Sequentielle Anwahl des Sollwertes;
Anwahl SP1/SP2;

Anwahl SP1... SP4;

Fernsteuerung Tasten (&) und (¥);

Timer Run/Reset.

no. |Param. Beschreibung Dec. Mogliche Werte Default An_z. Beg.
Niveau
Nur durch serielle Schnittstelle lesba- ¥g§g:::8 Entspr. | ynsicht-
1 HcFG | rer Parameter; Anzeige der vorhande- | 0 Strom Hard- bar
nen Hardware ware
Volt
Den Typ des Sensors in Abhangigkeit von der Art des Eingangs
Eingang TC, Pt100 J,crAL, S, t,ird, ir.cA, Pt1, 0.50 (mV), 0.60 (mV) 12.60 (mV) |J
; J,crAL, S, 1, t, Ird, Ir.cA, Ptc, ntc, 0.50 (mV), 0.60 (mV),

2 SEnS |Eingang TC, PTC, NTC 0 12.60 (V) Ptc A4
Stromeingang (l) 0.20 (mA), 4.20 (mA) 4.20
Spannungseingang (V) 0.5(V), 1.5(V), 0.10(V), 2.10(V), 0.1 (V) 0.10

3 |dP Dezimalstelle 0 ]0..3 0 A-5
Anzeige des Skalenanfangs bei linea-

4 SSc ren Eingéngen dP |-1999... FSC (T.M.) -1999 |A-6
Vollausschlaganzeige fur lineare }

5 FSc Eingénge dP |SSc... 9999 (T.M.) 9999 |A-7

6 unit MaBeinheit 0 |°c/°F 0=°c |A-8

7 FiL Digitalfilter des angezeigten Wertes |1 | 0( oFF)... 20.0 (s) 1.0 C-0
Anwahl der Messwertuber- oder un- or= Over-range (Bereichslberschreitung)

8 inE terschreitung, die zu einer Aktivierung |0 |ur = Under-range (Bereichsunterschreitung) our C-0
des Sicherheitsausgangs fuhrt our=  Over-range und Under-range

9 oPE | Sicherheitswert der Ausgangsleistung |0 |-100... 100 (%) 0 C-0

oFF = Keine Funktion;
1= Alarmreset;
2= Alarmquittierung;
3= Hold des gemessenen Wertes;
4= Standby-Modus [Zustand];
5= Anwahl H+Sp1/C+Sp2;
6= Timer run/hold/reset;
7= Timer run [Ubergang];
8= Timer reset [Ubergang];
9= Timer run/hold [Zustand];
10 |diF1 Funktion des Digitaleingangs 1 0 [10= Run des Programms; nonE |A-13
11 = Reset des Programms;
12 = Hold des Programmes;
13 = Run/hold des Programms;
14 = Run/reset des Programmes;
15 = Manueller Modus ;
16 = Sequentielle Anwahl des Sollwertes;
17 = Anwahl SP1/SP2;
18 = Anwahl SP1... SP4;
19= Fernsteuerung Tasten (&) und (¥);
20 = Timer Run/Reset.
oFF = Keine Funktion;
1= Alarmreset;
2= Alarmquittierung;
3= Hold des gemessenen Wertes;
4= Standby-Modus [Zustand];
5= Anwahl H+Sp1/C+Sp2;
6= Timer run/hold/reset;
7= Timer run [Ubergang];
8= Timer reset [Ubergang];
9= Timer run/hold [Zustand];
11 | diF2 Funktion des Digitaleingangs 2 0 |10 Run des Programms; nonE |A-14
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
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Gruppe “Out (Parameter der Ausgange)

no. Param. Beschreibung Dec. Mogliche Werte Default A'r\}z Beg.
iveau
nonE = Nicht verwendeter Ausgang;
H.rEG = Ausgang Heizen;
c.rEG = Ausgang Kuhlen;
AL = Alarmausgang;
t.out= Ausgang der Schaltuhr;
t.hoF = Ausgang der Schaltuhr - OFF wenn hold;
P.End = Programmanzeige “end”;
PHLd = Programmanzeige “hold”;
P.uit= Programmanzeige “wait’;
Prun = Programmanzeige “run”;
P.Et1 = Ereignis 1 des Programms;
12 |o1F |Funktion von Ausgang Out 1 0 PEt2 = Ereignis 2 des Programms; H.reg |A-16
orbo = Anzeige einer Messwertlber -
oder unterschreitung oder Fuhlerbruch;
PFAL = Stromausfallanzeige;
bo.PF = Anzeige einer Messwertiber - oder unterschreitung,
eines Fuhlerbruchs bzw. eines Stromausfalls;
diF1 = Der Ausgang Ubernimmt den Zustand von
Digitaleingang 1;
diF2 = Der Ausgang Ubernimmt den Zustand von
Digitaleingang 2;
St.by = Standby-Gerateanzeige;
on = Ausgang Out 1 immer EIN.
0...31
+1 = Alarm 1
Dem Ausgang Out 1 zugewiesene +2 = Alarm 2
13 101AL falarme 0 +4= Alarm 3 ALL A7
+8 = Regelschleifen Alarm
+16 = Sensorbruch (Burnout)
dir = Direkte Wirkung;
rEV = Umgekehrte Wirkung; .
14 |o1Ac |Ausgang Out 1 Handlung 0 dir.r = Diregkte Wirkung mit%mgekehrter LED-Anzeige; dir C-0
rEV.r= Umgekehrte Wirkung mit umgekehrter LED-Anzeige
nonE = Nicht verwendeter Ausgang;
H.rEG = Ausgang Heizen;
c.rEG = Ausgang Kihlen;
AL = Alarmausgang;
t.out= Ausgang der Schaltuhr;
t.hoF = Ausgang der Schaltuhr - OFF wenn hold;
P.End = Programmanzeige “end”;
PHLd = Programmanzeige “hold”;
P.uit=Programmanzeige “wait’;
Funktion von Ausgang Out 2 P.run = Programmanzeige “run”;
Verflgt das Gerat NICHT uber P.Et1 = Ereignis 1 des Programmes;
15 |02F |diesen Ausgang, sind auch die 0 P.Et2 = Ereignis 2 des Programms; AL A-19
beiden Parameter O2F und O2A orbo = Anzeige einer Messwertlber -
versteckt oder unterschreitung oder Fuhlerbruch;
P.FAL = Stromausfallanzeige;
bo.PF = Anzeige einer Messwertiber - oder unterschreitung,
eines Flhlerbruchs bzw. eines Stromausfalls;
diF1 = Der Ausgang Ubernimmt den Zustand von
Digitaleingang 1;
diF2 = Der Ausgang Ubernimmt den Zustand von
Digitaleingang 2;
St.by = Standby-Gerateanzeige;
on = Ausgang Out 2 immer EIN.
0...31
+1 = Alarm 1
Dem Ausgang Out 2 zugewiesene +2 = Alarm 2
16 J02AL | Ajarme 0 +4= Alarm 3 AL A-20
+8 = Regelschleifen Alarm
+ 16 = Sensorbruch (Burnout)
dir = Direkte Wirkung;
rEV = Umgekehrte Wirkung; .
17 |02Ac | Ausgang Out 2 Handlung 0 dir.r = Diregkte Wirkung mit%mgekehrter LED-Anzeige; dir C-0
rEV.r=  Umgekehrte Wirkung mit umgekehrter LED-Anzeige
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no.

Param.

Beschreibung

Dec.

Mogliche Werte

Default

Anz. Beg.

Niveau
nonE = Nicht verwendeter Ausgang;
H.rEG = Ausgang Heizen;
c.rEG = Ausgang Kihlen;
AL = Alarmausgang;
t.out= Ausgang der Schaltuhr;
t.hoF = Ausgang der Schaltuhr - OFF wenn hold;
P.End = Programmanzeige “end”;
PHLd = Programmanzeige “hold”;
P.uit=Programmanzeige “wait’;
Funktion von Ausgang Out 3 Prun = Programmanzeige “run”;
Verflgt das Gerat NICHT uber P.Et1 = Ereignis 1 des Programms;
18 |0o3F |diesen Ausgang, sind auch die 0 P.Et2 = Ereignis 2 des Programms; AL A-22
beiden Parameter O3F und O3A orbo = Anzeige einer Messwertuber -
versteckt oder unterschreitung oder Fihlerbruch;
P.FAL = Stromausfallanzeige;
bo.PF = Anzeige einer Messwertiber - oder unterschreitung,
eines Fuhlerbruchs bzw. eines Stromausfalls;
diF1 = Der Ausgang Ubernimmt den Zustand von
Digitaleingang 1;
diF2 = Der Ausgang ubernimmt den Zustand von
Digitaleingang 2;
St.by = Standby-Gerateanzeige;
on = Ausgang Out 3 immer EIN.
0...31
+1= Alarm 1
Dem Ausgang Out 3 zugewiesene +2 = Alarm 2
19 J03AL | Ajarme 0 +4= Alarm 3 ALz \A-23
+8 = Regelschleifen Alarm
+ 16 = Sensorbruch (Burnout)
dir = Direkte Wirkung;
rEV = Umgekehrte Wirkung; .
20 |03Ac | Ausgang Out 3 Handlung 0 dir.r =  Direkte Wirkung mit umgekehrter LED-Anzeige; dir C-0
rEV.r = Umgekehrte Wirkung mit umgekehrter LED-Anzeige
nonE = Nicht verwendeter Ausgang;
H.rEG = Ausgang Heizen;
c.rEG = Ausgang Kihlen;
AL = Alarmausgang;
toout=  Ausgang der Schaltuhr;
t.hoF = Ausgang der Schaltuhr - OFF wenn hold;
P.End = Programmanzeige “end”;
PHLd = Programmanzeige “hold”;
P.uit= Programmanzeige “wait”;
Funktion von Ausgang Out 4 Prun= Programmanzeige “run’;
Verflgt das Gerat NICHT uber P.Et1 = Ereignis 1 des Programmes;
21 |o4F |diesen Ausgang, sind auch die 0 PEt2 = Ereignis 2 des Programms; AL A-24
beiden Parameter O4F und O4A or.bo = Anzeige einer Messwertuber -
versteckt oder unterschreitung oder Fuhlerbruch;
P.FAL = Stromausfallanzeige;
bo.PF = Anzeige einer Messwertiber - oder unterschreitung,
eines Fuhlerbruchs bzw. eines Stromausfalls;
diF1 = Der Ausgang ubernimmt den Zustand von
Digitaleingang 1;
diF2 = Der Ausgang ubernimmt den Zustand von
Digitaleingang 2;
St.by = Standby-Gerateanzeige;
on = Ausgang Out 4 immer EIN.
0...31
+1= Alarm 1
Dem Ausgang Out 4 zugewiesene +2 = Alarm 2
22 |04AL | Alarme 0 +4= Alarm 3 ALz |A-25
+8 = Regelschleifen Alarm
+ 16 = Sensorbruch (Burnout)
dir = Direkte Wirkung;
rEV = Umgekehrte Wirkung; .
23 |o4Ac | Ausgang Out 4 Handlung 0 dir.r = Diregkte Wirkung mit%mgekehrter LED-Anzeige; dir C-0
rEV.r = Umgekehrte Wirkung mit umgekehrter LED-Anzeige
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Gruppe

“AL1 (Parameter der Alarm 1)

no. Param. Beschreibung Dec. Mogliche Werte Default Aﬂz Beg.
iveau
nonE = Nicht verwendeter Alarm
LoAb = Absoluter Tiefstwertalarm;
Alarm 1 - Alarmart _ HiAb = Absoluter Héchstwertalarm;
Hinweis: Wird fur ALt = o 5 LHAb = Absoluter Bandwert-Alarm; i
24 |ALTt eingegeben, ist der Alarm 0 SE.br = Sensorbruch; LoAb | A-47
deaktiviert LodE = Relativer Tiefstwertalarm (relatif);
HidE = Relativer Héchstwertalarm (relatif);
LHJE = Relativer Bandwert-Alarm.
0...15:
+0 = Keine Funktion;
. +1 = Bei Einschaltung nicht aktiv (versteckt); )
25 |Abi Funktion von Alarm 1 0 o= Gespeicherter Alarm; 0 C-0
+4 = Quittierbarer Alarm;
+8 = Bei Sollwert-Wechsel versteck.
- Bei Hoch/niedrig alarmen, ist
niedrigen Bereich AL1 Schwelle
26 |ALIL | Bei den Bandwert-Alarmen, AL1 ist dP [-1999... AL1H (T.M.) -1999 | A-48
der untere Alarmgrenzwert
- Bei Hoch/niedrig alarmen, ist obere
Bereich AL1 Schwelle
27 |ALTH | Bei den Bandwert-Alarmen, AL1H dP | AL1L...9999 (T.M.) 9999 | A-49
ist der obere Alarmgrenzwert
28 |AL1 | Alarmgrenzwert AL1 dP |AL1L... AL1H (T.M.) 0 A-50
29 |HAL1 |Hysterese des Alarms AL1 dP | 1...9999 (T.M.) 1 A-51
30 |AL1d |Verzégerung Alarm AL1 dP |0 (oFF)... 9999 (s) oFF C-0
0= Alarm 1 deaktiviert;
1= Im Stand-by;
Aktivierung des Alarms 1 im Standby- 2 = Bei Bereichsuberschreitung und Bereichsunter- .
81 |ALto Modus (OFF) 0 schreitung; no c-0
3= Wahrend Bereichslberschreitung, Bereichsun-
terschreitung und Stand-by.
Gruppe “AL2 (Parameter der Alarm 2)
no. Param. Beschreibung Dec. Mégliche Werte Default An_z. Beg.
Niveau
nonE = Nicht verwendeter Alarm
LoAb = Absoluter Tiefstwertalarm;
Alarm 2 - Alarmart _ HiAb = Absoluter Héchstwertalarm;
Hinweis: Wird fir AL2t = oM = LHAb = Absoluter Bandwert-Alarm; . )
32 | AL2t eingegeben, ist der Alarm 0 SE.br = Sensorbruch; HIAb  A-54
deaktiviert LodE = Relativer Tiefstwertalarm (relatif);
HidE = Relativer Hochstwertalarm (relatif);
LHJE = Relativer Bandwert-Alarm.
0...15:
+0 = Keine Funktion;
: +1 = Bei Einschaltung nicht aktiv (versteckt); )
33 |Ab2 | Funktion von Alarm 2 0 o= Gespeicherter Alarm:; 0 C-0
+4 = Quittierbarer Alarm;
+8 = Bei Sollwert-Wechsel versteckt.
- Bei Hoch/niedrig alarmen, ist
niedrigen Bereich AL2 Schwelle
34 |AL2L | Bei den Bandwert-Alarmen, AL2 ist dP [-1999... AL2H (T.M.) -1999 | A-56
der untere Alarmgrenzwert
- Bei Hoch/niedrig alarmen, ist obere
Bereich AL2 Schwelle
35 |AL2H | Bei den Bandwert-Alarmen, AL2H dP | AL2L...9999 (T.M.) 9999 | A-57
ist der obere Alarmgrenzwert
36 |AL2 |Alarmgrenzwert AL2 dP |AL2L... AL2H (T.M.) 0 A-58
37 |HAL2 |Hysterese des Alarms AL2 dP [1...9999 (T.M.) 1 A-59
38 |AL2d |Verzégerung Alarm AL2 dP |0 (oFF)... 9999 (s) oFF C-0
0= Alarm 2 deaktiviert;
1= Im Stand-by;
Aktivierung des Alarms 2 im Standby- 2 = Bei Bereichsuberschreitung und Bereichsunter- )
39 |AL2o Modus (OFF) 0 schreitung; no c-0
3= Wahrend Bereichslberschreitung, Bereichsun-
terschreitung und Stand-by.
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Gruppe

“AL3 (Parameter der Alarm 3)

no. Param. Beschreibung Dec. Mogliche Werte Default An_z. Beg.
Niveau
nonkE = Nicht verwendeter Alarm
LoAb = Absoluter Tiefstwertalarm;
Alarm 3 - Alarmart _ HiAb = Absoluter Héchstwertalarm;
Hinweis: Wird fur AL3t =m0 = LHAb = Absoluter Bandwert-Alarm; i
40 | AL3t eingegeben, ist der Alarm 0 SE.br = Sensorbruch; nonk | C-0
deaktiviert LodE = Relativer Tiefstwertalarm (relatif);
HidE = Relativer Héchstwertalarm (relatif);
LHJE = Relativer Bandwert-Alarm.
0...15:
+0 = Keine Funktion;
. +1 = Bei Einschaltung nicht aktiv (versteckt); )
41 |Ab3 | Funktion von Alarm 3 0 o= Gespeicherter Alarm; 0 C-0
+4 = Quittierbarer Alarm;
+8 = Bei Sollwert-Wechsel verstecki.
- Bei Hoch/niedrig alarmen, ist
niedrigen Bereich AL3 Schwelle
42 |AL3L | Bei den Bandwert-Alarmen, AL3 ist dP [-1999... AL3H (T.M.) -1999 |C-0
der untere Alarmgrenzwert
- Bei Hoch/niedrig alarmen, ist obere
Bereich AL3 Schwelle
43 |AL3H | Bei den Bandwert-Alarmen, AL3H dP |AL3L...9999 (T.M.) 9999 C-0
ist der obere Alarmgrenzwert
44 |AL3 | Alarmgrenzwert AL3 dP |AL3L... AL3H (T.M.) 0 C-0
45 |HAL3 |Hysterese des Alarms AL3 dP | 1...9999 (T.M.) 1 C-0
46 | AL3d | Verzbgerung Alarm AL3 dP |0 (oFF)... 9999 (s) oFF C-0
0= Alarm 3 deaktiviert;
1= Im Stand-by;
Aktivierung des Alarms 3 im Standby- 2 = Bei Bereichsuberschreitung und Bereichsunter- .
47 |AL3o Modus (OFF) 0 schreitung; no c-0
3= Wahrend Bereichslberschreitung, Bereichsun-
terschreitung und Stand-by.
Gruppe “LbA (Parameter des Loop Break Alarms)
no. Param. Beschreibung Dec. Mégliche Werte Default An_z. Beg.
Niveau
Zeit der LBA-Funktion
48 |LbAt |Istdie Zeit gleich 0, ist die Funktion 0 0 (oFF)... 9999 (s) oFF C-0
deaktiviert
Von LBA verwendetes MaB3delta wenn
49 |LbSt die Soft Start-Funktion aktiv ist dP |0 (oFF)... 9999 (T.M.) 10 c-0
50 |LbAS |Von LBA verwendetes MaB3delta dP |1...9999 (T.M.) 20 C-0
uP = Aktiviert wenn Pout = 100%;
51 |LbcA |LBA Aktivierbedingungen 0 dn = Aktiviert wenn Pout = -100%; both C-0
both = In beiden Féllen aktiviert
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Gruppe “rEG (Regelparameter)

no. |Param. Beschreibung Dec. Mogliche Werte Default An-z. Beg.
Niveau
Pid=  PID Regelung
On.FA = EIN/AUS mit asymmetrischer Hysterese . }
52 |cont | Steuerungsart 0 On.FS = EIN/AUS mit symmetrischer Hysterese Pid A-25
nr= EIN-/AUS-Regelung bei neutraler Zone
-4 = Oszillierendes Autotuning mit automatischem Start
bei Einschaltung (nach dem Soft Start) und nach
jedem Sollwert-Wechsel;
-3 = Oszillierendes Autotuning mit manuellem Start;
-2 = Oszillierendes Autotuning mit automatischem Start
lediglich bei Ersteinschaltung; _
Autotuning Anwahl. -1= bo(;z_l(lalzjeer:aré?r?:cﬁgltt%t:n]ng mit automatischem Start
Dieser Parameter wird nur dann ange- N ! . 9
53 | Auto zeigt, wenn die PID-Regelung gewéhlt 0 0= Nicht verwen.det, . . .. 2 c-0
wurde 1 = Fast Autotuning mit automatischem Start bei jeder
Einschaltung;
2 = Fast Autotuning mit automatischem Start lediglich
bei Ersteinschaltung;
3 = Fast Autotuning mit manuellem Start;
4 = Fast Autotuning mit automatischem Start bei Ein-
schaltung (nach dem Soft Start) und nach jedem
Sollwert-Wechsel.
54 | Aut.r |Manuelle Aktivierung des Autotuning |0 OFF = Deakiviert, oFF |A-26
) on = Aktiviert.
- . YES = Aktiviert;
55 | SELF | Aktivierung des Selftuning 0 no = Deaktiviert. no C-0
Hysterese der Ein/Aus-Regelung oder
56 |HSEt Neutral Zone dP |0...9999 (T.M.) 1 A-27
57 |cPdt | Verdichterverzdgerungszeit 0 0 (oFF)... 9999 (s) oFF C-0
58 |Pb Proportionalband dP |0...9999 (T.M.) 50 A-28
59 |int Integralzeit 0 |0 (oFF)...9999 (s) 200 A-29
60 |dEr |Vorhaltezeit 0 |0 (oFF)...9999 (s) 50 A-30
61 | Fuoc | Fuzzy Uberschwingen Steuer 2 0.00...2.00 0.50 |A-31
. SSr=  Steuerung eines Statikrelais (SSR)
62 |H.Act Y:rf’ErgL;Cher des Heizausgangs 0 |fELY= Relays SSr | A-32
) SLou = Langsame Verbraucher (zB. Brennern)
63 |tcrH | Zykluszeit des Heizausgangs 1 0.1...130.0 (s) 20.0 |C-0
Leistungsverhéltnis zwischen der
64 |PrAt |Heizfunktion und der kaltetechnischen | 2 0.01...99.99 1.00 |A-34
Funktion
- SSr=  Steuerung eines Statikrelais (SSR)
65 |c.Act zlg rrtl)_:rgt)mher des Kuhlausgangs 0 |rELY = Relays SSr  |A-35
) SLou = Langsame Verbraucher (zB. Kompressoren)
66 |tcrc | Zykluszeit des Kuhlausgangs (C.rEG) |1 0.1...130.0 (s) 20.0 |C-0
Manueller Reset (Vorbelastung des o )
67 |rS Integrals) 1 -100.0... 100.0 (%) 0.0 C-0
68 |od Einschaltverzégerung 2 0.00 (oFF)... 99.59 (hh.mm) oFF C-0
69 |stp ggcr?ste Ausgangsleistung beim Soft 0 -100... 100 (%) 0 c-0
70 |SSt Zeit der Soft Start Funktion 2 0.00 (oFF)... 8.00 (inF) (hh.mm) oFF C-0
71 |SStH | poschaligrenzwert der Soft Start dP |-1999...9999 (TM.) 9999 |C-0
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Gruppe “SP (Parameter des Sollwertes)
no. |Param. Beschreibung Dec. Mogliche Werte Default ASZ Beg.
iveau
72 |nSP | Nummer des verwendeten Sollwertes |0 1.4 1 A-38
73 |SPLL |Tiefster Sollwert dP |-1999... SPHL -1999 | A-39
74 | SPHL | Hochster Sollwert dP |SPLL...9999 9999 | A-40
75 |SP1 |Sollwert 1 dP |SPLL... SPLH 0 0-41
76 |SP2 |Sollwert?2 dP |SPLL... SPLH 0 0-42
77 |SP 3 |Sollwert3 dP |SPLL... SPLH 0 0-43
78 |SP 4 |Sollwert 4 dP |SPLL... SPLH 0 0-44
79 | SPAt | Annwahl des aktiven Sollwertes 0 1 (SP 1)...nSP 1 0-45
RSP = Als Sollwert verwendet;
. trin = Dieser Wert wird zum angewahlten lokalen ;
80 |SPrt |Artdes Ubertragenen Sollwertes 0 Sollwert hinzuaddiert; trin C-0
PErc = Prozentualer Sollwert des Eingangsbereichs.
Anwahl eines lokalen oder Ubertrage- Loc=  Lokalen; )
81 |SPLr nen Sollwertes 0 rEn = Ubertragenen. Loc c-0
Veranderungsgeschwindigkeit bei . S . . )
82 |SPu Sollwertanstieg (Anstiegsrampe) 2 0.01...100.00 (inF) Einheiten/min inF C-0
Veranderungsgeschwindigkeit bei . N . . )
83 |SPkd Sollwertabstieg (Abstiegsrampe) 2 0.01...100.00 (inF) Einheiten/min inF C-0
Gruppe “Tin (Parameter der Schaltuhr)
no. [Param. Beschreibung Dec. Mogliche Werte Default An_z. Beg.
Niveau
nonE = Nicht verwendete Schaltuhr;
. R i.d.A = Einschaltverzégerung;
Funktion der unabhéngigen Schaltuhr ! _ M .
84 |tr.F Bei Eingabe von ti.F = OFF werden alle |0 !'UP'd__ Startverzogerung; . nonE | A-62
anderen Parameter ausgeblendet ld.d = Ausschaltverzogerung;
i.PL=  Paus-Betrieb mit Start in OFF;
i.L.P = Pause-Betrieb mit Start in ON.
hh.nn = Stunden und Minuten;
85 tru Technische Zeitmafeinheit 0 nn.SS = Minuten und Sekunden; nn.SS | A-63
SSS.d = Sekunden und Zehntelsekunden.
. 2 00.01...99.59 wenn tru < 2
86 |ttt | Zeitf 1 000.1...995.9 wenn tr.u = 2 100 |A-64
. 2 Wenn tr.u < 2: 00.00 (oFF)... 99.59 (inF)
7 tr.t2 Zeit 2 1. A-
87 |t © 1| Wenn tr.u = 2: 000.0 (oFF)... 995.9 (inF) 00 |A-65
rES = Timer reset;
88 |tr.St | Schaltuhrzustand 0 run=  Timer run; rES C-0
HolLd = Timer hold.
Gruppe “PrG (Parameter des Programmierers)
no. [Param. Beschreibung Dec. Mogliche Werte Default AEZ Beg.
iveau
nonE = Nicht verwendetes Programm;
S.uP.d = Start bei Einschaltung mit erster Stufe in Standby;
Verhalten des Programms bei Ein- S.uP.S = Start bei Einschaltung; )
89 PrF schaltung 0 u.diG = Start bei Erkennung eines RUN Befehls; nonkE | A-67
u.dG.d = Angesteuerter Start als erster Schritt im
Standby-Modus.
Technische Mafeinheiten der Pau- hh.nn = Stunden und Minuten;
9 |Pru senzeiten 2 nn.SS = Minuten und Sekunden. hh.nn | A-68
cnt= Fahrt fort (das Geréat verwendet den Sollwert
der letzten Pausenzeit weiter, bis ein Reset-
Verhalten des Gerates bei Program- oder ein neuer Run-Befehl erteilt wird);
91 |PrE | ende O |SPAt= Geht tber den Parameter [79] SPAt zum ange- | STAt | A-71
wéhlten Sollwert Gber;
St.by = Geht in den Standby-Modus Uber.
92 |Pr.Et |Anzeigezeit Programmende 2 0.00 (oFF)... 100.00 (inF) Minuten und Sekunden oFF A-72
93 | Pr.S1 |Sollwert der ersten Pausenzeit dP |SPLL... SPHL 0 A-73
94 | Pr.G1 | Gradient der ersten Rampe 1 0.1...1000.0 (inF = Stufenlibergang) T.M./min inF A-74
95 |Prt1 |Erste Pausenzeit 2 0.00...99.59 0.10 |A-75
96 |Pr.b1 |Wait Fenster der ersten Pausenzeit |dP |0 (oFF)... 9999 (T.M.) oFF A-76
97 Pr.E1 | Ereignisse der ersten Gruppe 2 00.00... 11.11 00.00 [C-0
98 |Pr.S2 |Sollwert der zweiten Pausenzeit dP |OFF oder SPLL... SPHL 0 A-78
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no. |Param. Beschreibung Dec. Mogliche Werte Default An_z. Beg.
Niveau
99 | Pr.G2 | Gradient der zweiten Rampe 1 0.1...1000.0 (inF = Stufenlibergang) T.M./min inF A-79
100 |Prt2 |Zweite Pausenzeit 2 0.00... 99.59 0.10 |A-80
101 |Pr.b2 |Wait Fenster der zweiten Pausenzeit |dP |0 (oFF)... 9999 (T.M.) oFF A-81
102 |Pr.E2 |Ereignisse der zweiten Gruppe 2. ]00.00...11.11 00.00 |C-0
103 |Pr.S3 | Sollwert der dritten Pausenzeit dP | OFF oder SPLL... SPHL 0 A-83
104 |Pr.G3 | Gradient der dritten Pausenzeit 1 0.1...1000.0 (inF = Stufenlibergang) T.M./min inF A-84
105 |Pr.t3 |Dritte Pausenzeit 2 0.00...99.59 0.10 |A-85
106 |Pr.b3 |Wait Fenster der dritten Pausenzeit |dP |0 (oFF)... 9999 (T.M.) oFF A-86
107 |Pr.E3 |Ereignisse der dritten Gruppe 0 00.00...11.11 00.00 |C-0
108 |Pr.S4 | Sollwert der vierten Pausenzeit dP | OFF oder SPLL... SPHL 0 A-88
109 |Pr.G4 | Gradient der vierten Rampe 1 0.1...1000.0 (inF = Stufenlibergang) T.M./min inF A-89
110 |Pr.t4 |Vierte Pausenzeit 2 0.00...99.59 0.10 |A-90
111 |Pr.b4 |Wait Fenster der vierten Pausenzeit |dP |0 (oFF)... 9999 (T.M.) oFF A-91
112 | Pr.E4 |Ereignisse der vierten Gruppe 0 00.00... 11.11 00.00 |C-0
rES = Programm reset;
113 |Pr.St | Programmzustand 0 run=  Programm run; 0 C-0
HolLd = Programm hold.
Gruppe “Pan (Parameter der Benutzeroberflache)
no. |Param. Beschreibung Dec. Mogliche Werte Default An_z. Beg.
Niveau
114 |PAS2 |Passwort Ebene 2 0 0 (oFF)... 999 20 A-93
115 |PAS3 |Passwort Ebene 3 0 3...999 30 C-0
nonE = Keine Funktion;
tunE = Aktivierung des Autotuning/Selftuning;
oPLo = Manueller Betrieb;
AAc = Alarmreset;
ASi=  Alarmquittierung (acknowledged);
116 |uSrb |Funktion derTaste@ 0 chSP = Sequentielle Sollwertanwahl; nonE |A-94
St.by = Standby-Modus;
Strt= Run/hold/reset der Schaltuhr;
P.run = Run des Programms;
PrES = Reset des Programms;
P.r.H.r = Run/hold/reset des Programms.
nonE = Standarddisplay;
Pou = Ausgangsleistung;
SPF = Endsollwert;
SPo = Operativer Sollwert;
AL1 = Alarmgrenzwert 1;
AL2 =  Alarmgrenzwert 2;
AL3 =  Alarmgrenzwert 3;
Prtu= Vorwérts laufende Zeitschaltung bei gegenwartiger
Programmpause;
117 |diSP |Variable angezeigt 0 Pr.td = Ruickwarts laufende Zeitschaltung bei gegenwartiger | nonE | A-95
Programmpause;
Pt.tu= Vorwérts laufende Gesamtzeitschaltung des Programms;
Pt.td = Ruckwarts laufende Gesamtzeitschaltung des Programms;
ti.uP = Vorwarts laufende Zeitschaltung der Schaltuhr;
ti.du = Ruckwarts laufende Zeitschaltung der Schaltuhr;
PErc = Prozentwert der Ausgangsleistung wahrend des
Soft-Starts (ist die Soft-Start-Zeit =/, dann ist die
Leistungsbegrenzung aktiviert und funktioniert auch
bei der EIN-/AUS-Regelung).
119 |FiLd | Filter am angezeigten Wert 1 0.0 (oFF)... 20.0 oFF |C-0
AS.Pr = Einschaltung wie bei Ausschaltung;
Auto = Einschaltung im Automatikbetrieb;
120 |dSPu | Geratezustand bei Einschaltung | 0 oP0 = Einschaltung im manuellen Betrieb (oPLo) und AS.Pr |C-0
Leistung = Null;
St.bY = Einschaltung immer im Standby-Modus.
ALL = Alle Betriebsarten;
121 |oPr.E | Aktivierung der Betriebsarten |0 Au.oP = Automatikbetrieb und manueller Betrieb; ALL |C-0
Au.Sb = Automatikbetrieb und Stanby-Modus.
Auto = Automatikbetrieb;
122 |oPEr | Anwahl der Betriebsart 0 oPLo = Manueller Betrieb; Auto | O-1
St.bY = Standby-Modus.
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Gruppe “Ser (Parameter der seriellen Schnittstelle)

no. |Param. Beschreibung Dec. Mogliche Werte Default A'r\}z Beg.
iveau
123 |Add |Gerateadresse 0 0 (oFF)... 254 1 C-0
1200;
2400;
124 |bAud |Baud rate 0 9600; 9600 |C-0
19.2;
38.4.
. . nonE = Ubertragung nicht verwendet;
125 |trSP ,(Al\;l'n:/sa;glr)der Ubertragenen Variable 0 'SP=  Sollwert. nonE | C-0
PErc = Prozentualwert (%).
Gruppe “con Verbrauchsparameter (Wattmeter)
no. |Param. Beschreibung Dec. Mégliche Werte Default A:\}Z Beg.
iveau
oFF = Nicht verwendet
1= Augenblickliche Leistung (kW)
2= Anschlusswert (kW/h) )
126 |coty | Messart 0 3= Wahrend des Programmablaufs verbrauchte Energie nonk | A-97
4= Gesamtzeit in Tagen
5= Gesamtzeit in Stunden
127 |UoLt |Nennspannung der Last 0 1...999 (Volt) 230 A-98
128 |cur Nennstrom der Last 0 1...999 (A) 10 A-99
129 |h.Job |Wartungsintervall 0 0 (oFF)... 9999 oFF | A-100
Gruppe “CAL (Parameter der Benutzerkalibrierung)
no. |Param. Beschreibung Dec. Mogliche Werte Default An_z. Beg.
Niveau
130 |AL.P | Unterer Kalibrierpunkt dP |-1999... AH.P-10 (T.M.) 0 A-9
131 |AL.o | Offset am unteren Kalibrierpunkt dP |-300... 300 (T.M.) 0 A-10
132 |AH.P | Oberer Kalibrierpunkt dP |AL.P +10...9999 (T.M.) 9999 | A-11
133 |AH.o |Offset am oberen Kalibrierpunkt dP |-300...300 (T.M.) 0 A-12
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